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Prefacio e seguranca geral

Esta se¢@o possui mensagens de seguranga pertinentes a este produto que, se nao atendidas, podem
resultar em morte, ferimentos pessoais ou danos ao equipamento. A Yaskawa ndo se responsabiliza
por conseqii€ncias provocadas pela ndo observancia destas informagoes.

1 N ~1 =1 =1 =X o [0 TR 10
.2  SEGURANGA GERAL......ooceiiiceetsec s s s ssas s s s sas s s e sas s s s ssssss s sasssssssssssnans 11
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i.1 Prefacio

i.1  Prefacio

A Yaskawa fabrica produtos utilizados como componentes em varios sistemas e equipamentos industriais. A selecdo e a
aplicacdo de produtos Yaskawa permanece como responsabilidade do fabricante do equipamento ou do usudrio final. A
Yaskawa nao se responsabiliza pela forma como seus produtos sdo incorporados a um projeto de sistema final. Em nenhuma
circunstancia, nenhum produto Yaskawa deve ser incorporado a qualquer produto ou projeto como unico e exclusivo
controle de seguranga. Sem excecdes, todos os controles devem sem projetados para detectar falhas, dinamicamente e
apresentar falha com seguranga sob todas as circunstancias. Todos os sistemas ou equipamentos projetados para incorporar
um produto fabricado pela Yaskawa devem ser fornecidos ao usuario final com instrugdes e adverténcias apropriadas para
a utilizagdo e operac;éo seguras daquela pega. Qualquer adverténcia informada pela Yaskawa deve ser fornecida
prontamente ao usudrio final. A Yaskawa oferece garantia expressa somente quanto a qualidade de seus produtos, em
conformidade com as normas e especificagdes publicadas no manual Yaskawa. NAO E OFERECIDO NENHUM OUTRO
TIPO DE GARANTIA, EXPRESSA OU IMPLICITA. A Yaskawa ndo assume nenhuma responsabilidade por ferimentos
pessoais, danos de proprledade perdas ou reclamagdes decorrentes da aplicagdo inadequada de seus produtos.

€ Documentacio aplicavel

Os seguintes manuais estdo disponiveis para drives série V1000:

Manual de instalaggo e partida do drive CA série V1000
= ﬁ Primeiro, leia este manual.Este manual descreve a instalagdo, a fiagdo, os procedimentos de

operacdo, fungdes, localizagao de falhas, manuteng¢do e inspecdes a serem realizadas antes da
operacgao.

Manual técnico do drive CA série V1000

Leia este manual para informagdes detalhadas sobre a aplicagdo de pardmetros. Contate um
representante Yaskawa para solicitar este manual.

Guia basico do drive CA série V1000

Este manual acompanha o pacote do produto. Ele contém informagdes basicas necessarias para
instalar e conectar o drive. Este guia apresenta a programacao basica e instalagao e ajustes simples.
Consulte o manual técnico V1000 para descrigdes completas de recursos e fungdes do drive.

O

€ Simbolos

Nota: Indica um complemento ou precaucdo que ndo causa danos ao drive.

Indica um termo ou definicdo usado neste manual.

€ Termos e abreviacdes
 Drive: Drive Yaskawa série V1000

* PM motor: Motor sincrono (uma abrevia¢ao para motor IPM ou motor SPM)
* IPM motor: Série SSR1
* SPM motor: Motor de pico (sérice SMRA)
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i.2 Seg_;uranga geral

i.2 Segurancga geral

@ Informagdes complementares sobre seguranga

Cuidados gerais

* Os diagramas neste manual podem ser indicados sem coberturas ou protegdes de segurangas para mostrar os detalhes. Recoloque
as coberturas ou protecdes antes de operar o drive e fazé-lo funcionar de acordo com as instru¢des descritas neste manual.

* As ilustragdes, fotografias ou exemplos utilizados neste manual sdo fornecidos apenas como exemplos ¢ podem néo ser aplicados
a todos os produtos para os quais este manual ¢ aplicavel.

* Os produtos e as especificagdes descritos neste manual ou o contetido e a apresentacdo do manual podem ser alterados sem
notificag@o, com o objetivo de aperfeigoar o produto e/ou o manual.

* Ao solicitar uma nova copia do manual devido a estrago ou perda, contate seu representante Yaskawa ou o escritorio de vendas.
Yaskawa mais proximo e forne¢a o nimero do manual mostrado na capa

* Se a placa identificadora tornar-se gasta ou danificada, solicite substitui¢do para seu representante Yaskawa ou no escritorio de
vendas Yaskawa mais proximo.

Leia e compreenda este manual antes de instalar, operar ou conservar este drive. O drive deve ser instalado de acordo
com este manual e os codigos locais.

As seguintes convengdes sdo utilizadas para indicar mensagens seguras neste manual. A falta de atengdo nestas mensagens
pode resultar em ferimentos graves e até fatais, ou danos para os produtos ou para o equipamento e os sistemas
relacionados.

A PERIGO

Indica uma situaciio de perigo e caso nio seja evitada, resultara em morte ou ferimentos graves.
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i.2 Seg_;urang.a geral

Indica uma situacio de perigo e caso nao seja evitada, podera resultar em morte ou ferimentos graves.

ADVERTENCIA! também seré indicada por uma palavra chave em negrito no texto, seguida por uma mensagem de seguranga em
italico.

A CUIDADO

Indica uma situagao de perigo e caso nio seja evitada, podera resultar em ferimentos pequenos ou moderados.

CUIDADO! também sera indicada por uma palavra em negrito no texto, seguida por uma mensagem de seguranga em italico.

Indica uma mensagem de dano de propriedade.

ATENGAO: também seré indicada por uma palavra chave em negrito no texto, seguida por uma mensagem de seguranga em italico.
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i.2 Seg_;uranga geral

€ Mensagens de seguranga

A PERIGO

Atencao as mensagens de seguranca deste manual.
Se a instru¢do nao for seguida,podera resultar em morte ou ferimentos graves.
A companhia que esta operando ¢é responsavel por ferimentos ou danos no equipamento resultantes de negligéncia na
aten¢do as adverténcias deste manual.
Perigo de choque elétrico
Nao conecte ou desconecte a fiacdo enquanto a energia estiver ligada.
Se a instrugdo ndo for seguida,podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Antes da manutencdo, desconecte toda a alimentag¢do do equipamento. O capacitor interno permanece carregado, mesmo
depois da fonte de alimentagao ter sido desligada. O LED indicador de carga apagara quando a tensdo CC no barramento
estiver abaixo de 50 Vcc. Para evitar choque elétrico, aguarde pelo menos cinco minutos apos todos os indicadores
apagarem ¢ o valor da tensdo CC no barramento confirmar um nivel seguro.

Perigo de movimento repentino
O sistema pode iniciar inesperadamente durante a aplicacio de alimentacgao, resultando em morte ou ferimentos
graves.

Retirar todas as pessoas da area do drive, motor e maquinas antes de aplicar a alimentaggo. Proteja as tampas,
acoplamentos, chaves de eixo e cargas de maquina antes de aplicar alimentagdo no drive.

Ao utilizar o DriveWorksEZ para criar a programacio personalizada, as fun¢des dos terminais de E/S do drive
sdo alteradas dos ajustes de fabrica e o drive ndo apresentard o desempenho mostrado neste manual.

A operagao imprevisivel do equipamento pode resultar em morte ou ferimentos graves.

Observe atentamente a programagdo de E/S no drive antes de tentar operar o equipamento.
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i.2 Seguranga geral

A\ ADVERTENCIA

Perigo de choque elétrico
Nao tente modificar ou alterar o drive sem que tenha sido explicado neste manual.

Se a instrug@o nao for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

A Yaskawa ndo se responsabiliza por modificacdo no produto feita pelo usuario. Este produto ndo deve ser modificado.
Nao permita que pessoas nao qualificadas usem o equipamento.

Se a instrug@o nao for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

A manutengio, a inspecao e a substitui¢ao de pecas devem ser realizadas somente por pessoas autorizadas e familiarizadas
com a instalagdo, o ajuste e a manutengdo de drives CA.

Nao retire coberturas ou toque em placas de circuitos enquanto a alimentacio estiver ligada.
Se a instrug@o nao for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.
Perigo de fogo
Nao utilize uma fonte de tensao inadequada.
Se a instrug@o nao for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

Verifique se a tensao nominal do drive combina com a fonte da fonte de alimentagdo de entrada antes de aplicar a
alimentacio.

A CUIDADO

Perigo de esmagamento
Nio carregue o drive pela tampa frontal.

O ndo cumprimento desta instru¢do pode resultar em ferimento leve a moderado devido a queda da carcaga principal do
drive.
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i.2 Seguranga geral

ATENGAO

Observe os procedimentos apropriados de descarga eletrostatica (ESD) ao manusear o drive e as placas de circuito.

Uma falha nesta observacdo pode resultar em danos ESD ao circuito do drive.

Nunca conecte ou desconecte o motor do drive enquanto ele estiver em tensio de saida.

O seqiienciamento inadequado do equipamento podera resultar em danos ao drive.

Nao faca teste de tensao de resisténcia em nenhuma parte do drive .

Uma falha nesta observacao pode resultar em danos aos dispositivos sensiveis dentro do drive.

Nao opere o equipamento danificado.

Uma falha nesta observacdo pode resultar em danos ao equipamento.

Nao conecte ou opere nenhum equipamento com danos visiveis ou pegas faltando.

Instale protecao de curto-circuito de circuito derivado adequado de acordo com os cédigos aplicaveis.
Uma falha nesta observacdo pode resultar em danos ao drive.

O drive ¢ adequado para circuitos com capacidade de entrega de até 30.000 RMS ampéres simétricos, maximo de 240
Vca (classe 200V) e maximo de 480 Vca (classe 400V).

Nao exponha o drive a desinfetantes de grupo halogéneo.
O ndo cumprimento dessa norma pode causar danos aos componentes elétricos do drive .
Nao acondicione o drive em materiais de madeira que necessitem de fumigacao ou esterilizagdo.

Nao esterilize a embalagem completa ap6s o acondicionamento do produto.
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4@ Cuidados com o rétulo do drive

Sempre siga as informagodes de adverténcia listadas em Figura i.1 na posicdo mostrada em Figura i.2.

A\ ADVERTENCIA Geree:

= | eia 0 manual antes da instalagéo.
A = Espere 5 minutos para descarregar o capacitor apos
desconectar a fonte de alimentagéo.
= Para conformidade com a norma € , certifique-se
de aterrar o neutro da fonte para a classe 400 V.

Figura i.1 Informagoes sobre adverténcias

@)

0N

Display
de aviso

Figura i.2 Posigao das informagdes sobre adverténcias

€ Informagdes sobre garantia
B Restricoes

O V1000 nao foi designado ou fabricado para uso em dispositivos ou sistemas que possam, diretamente, afetar ou ameagar
vidas ou a saide humana.

Os clientes que tenham o propdsito de usar o produto descrito neste manual para dispositivos ou sistemas relacionados a
transporte, cuidados com a saude, avia¢do espacial, energia atdmica, energia elétrica ou em aphcag:oes embaixo d'4gua,
devem primeiro, contatar seus representantes Yaskawa ou o escritorio de vendas Yaskawa mais proximo.

Este produto foi fabricado sob diretrizes rigorosas de controle de qualidade. Entretanto, se este produto for instalado em
local onde sua falha pode envolver ou resultar em uma situag@o de risco de morte, perda de vida humana ou em uma
instalagcdo em que a falha possa causar acidentes graves ou ferimentos fisicos, devem ser instalados dispositivos de
seguranca a fim de minimizar a probabilidade de qualquer acidente.

& Referéncia rapida

Parametros especificos da aplicagao facilmente ajustados

Padrdes pré-configurados de parametros estdo disponiveis para varias aplicagdes. Consulte Pré-
ajustes da aplicac¢do na pdagina 87.

Ventilador Transportador

Acionamento de um motor de capacidade maior

No caso de drives para cargas de torque variaveis, como ventiladores e bombas, pode-se utilizar um motor maior que uma carcaga. Consulte Selecio
de modo de operagdo do drive: C6-01 na pagina 98

Conheca os detalhes das medidas de seguranca

As fungdes listadas abaixo afetam o funcionamento seguro do drive. Certifique-se de que os ajustes estdo de acordo com as exigéncias da aplicagdo
antes da operagdo.

Operacio das saidas digitais durante o auto-ajuste. O auto-ajuste rotacional permite a operagao da saida digital normal, enquanto o auto-ajuste
ndo-rotacional ndo permite a operagdo da saida digital normal.

Operacgoes seguras. Operagdo por energizacdo. Ajuste de pardmetro b1-17.
Chave LOCAL/REMOTA efetiva durante parada no modo do drive. Pardmetro 02-01.
Selecio de prioridade da chave de parada do operador de LED. Parametro 02-02.
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i.2 Seguranga geral

Conheca os detalhes das medidas de seguranga
Inserir pressionar apos alteracao da referéncia de freqiiéncia do teclado. Parametro 02-05.
Intertravamento da operagio quando o0 modo do programa é selecionado. Parametro 02-08.

Substitui¢ao do drive

O borne removivel com fungao de backup de pardmetro permite a transferéncia de ajustes de pardmetro
apos a substituicdo do drive. Consulte Substituicio do drive na pdgina 175.

Acionamento de um motor IP sincrono

O drive V1000 pode operar motores IP sincronos.Consulte Subtabela A3: Operacdo com motores
de imd permanente na pdgina 86.

Execucédo de auto-ajuste
O ajuste automatico define os pardmetros do motor. Consulte Auto-ajuste na pdagina 109.

Verificagdo do periodo de manutengdo usando os monitores do drive

O periodo de manutengdo de ventiladores e capacitores pode ser verificado por monitores de drive. Consulte Monitores de vida de desempenho na
\pagina 171.

As falhas do drive ou motor sdo exibidas em um operador digital

Consulte Apresentagdo da falha, causas e solugées possiveis na pagina 131 e Consulte Codigos de alarme, causas e solugcées possiveis na pagina
142.

Conformidade com as normas

U
Consulte Normas européias na pagina 269 e Consulte Normas UL na pagina 275. c E CUS
LISTED
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Esta Pagina Anula Intencionalmente
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Recebimento

Este capitulo descreve as inspegdes corretas a serem realizadas ap6s o recebimento do drive e ilustra
os diferentes tipos de gabinetes e de componentes.

1.1  SEGURANGA DA SEGAOD.......ccorerirerererssersssssesssesesssssessssessssssssssssssssssssssss 20
1.2 VERIFICAGAO DO MODELO E PLACA DE IDENTIFICAGAO...........cccceeuue. 21
1.3 MODELOS DE DRIVE E TIPOS DE GABINETE...........cccccciiniinmrnrinnnneennnns 23

1.4 NOMES DE COMPONENTES
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1.1 Seguranga da sec¢ao

1.1 Segurancga da secao

A CUIDADO

Nao carregue o drive pela cobertura frontal.

O ndo cumprimento desta instru¢do pode causar a queda do invélucro principal do drive, resultando em ferimento leve
a moderado.

ATENGAO

Observe os procedimentos adequados de descarga eletrostatica (ESD) ao manusear o drive e as placas de circuito.
O ndo cumprimento desta instrug¢ao pode resultar em dano ESD ao circuito do drive.

Um motor conectado ao drive PWM pode operar em temperaturas mais altas do que um motor alimentado por
rede elétrica e a faixa de velocidade de operacio pode reduzir a capacidade de resfriamento do motor.

Certifique-se de que o motor seja adequado para a aplicacdo do inversor e/ou o de que o fator de servigo do motor seja
adequado para acomodar o aquecimento adicional com as condigdes de operagdo desejadas.
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1.2 Verificagao do modelo e placa de identificagao

1.2 Verificacao do modelo e placa de identificagcao

Faga as tarefas a seguir apds receber o drive:

* Inspecione o drive para verificar se ha danos.
No momento do recebimento, se parecer que o drive estd danificado, entre em contato com a transportadora

imediatamente.

* Verifique o recebimento do modelo correto de acordo com as informagdes na placa de identificagao.
* Se recebeu 0 modelo errado ou se o drive ndo funciona corretamente, entre em contato com o fornecedor.

@ Placa de identificagdo

Modelo de drive CA—

Especificagdes de entrada—

Corrente para trabalho normal/
corrente para trabalho pesado

(MODEL : CIMR-VA2A0003BA A

N/

k1
MAX APPLI.MO TOR:0.75kW/0.4kW RE v/ us §
INPUT_:AC3PH 200-240V 50/60Hz 27114K Listed &

IND.CONT .EQ.

Especificagdes de saida — | QUTPUT: AC3PH 0-240V 0-
MASS : 0. 6Ke PRG:1011
Ndmero do lote— | O/N

Numero serial — [ §/N

CIMR -
B

Drive

|~ Versao do software

i III\.I‘\HIIIIII\IHH A O R A IR T
LE NO: 131457 [P20

=|m

STALLATION CATEGOR

A s
m/é

| —Tipo de gabinete

%7 YASKAWA ELECTRIC CORPORATION 1ADE IN APAN

RoHS )

Série
V1000

:

A 0
i

Figura 1.1 Informacgao na placa de identificagao

1 B
T

Especificagdes

No. "
personalizadas

Tipo de

No. gabinete

A | Modelo padrao

No. | Codigo
da regido
A Japdo
T Asia
No. Classe de tenséo
B Monofasico
2 Bifasico
4 Trifasico

B 1P20
F | NEMA1

Pedido de
revisdo do
projeto

Especificagdo
ambiental <"

Padréo

Resistente &
umidade e poeira
Resistente a dleo
Resistente a vibragéo

nwz Z>»

<1> Drives com estas especificacdes ndo garantem protecdo completa para a condi¢do ambiental especificada.

Monofasico 200 V
Aplica¢io normal Aplicacio pesada
N° Capacidade max. do Corrent«; de saida N° Capacidade max. do Corrent? de saida
motor kW nominal A motor kW nominal A

0001 0,.2 1,2 0001 0,1 0,8
0002 0,4 1,9 0002 0,2 1,6
0003 0,75 3,3 0003 0,4 3
0006 1,1 6 0006 0,75 5
0010 2,2 9,6 0010 1,5 8
0012 3,0 12 0012 2,2 11

— — — 0018 3,7 17,5

Nota: CIMR-VIIBAO0018 esta disponivel apenas com uma classificagdo para aplicagio pesada.

Trifasico 200 V
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1.2 Verificagao do modelo e placa de identificagao

Aplicagio normal

NO

Capacidade max. do

Corrente de saida

motor kKW nominal A
0001 0,2 1,2
0002 0,4 1,9
0004 0,75 3,5
0006 1,1 6
0010 2.2 9,6
0012 3,0 12
0020 5,5 19,6
0030 7,5 30
0040 11 40
0056 15 56
0069 18,5 69
Trifasico 400 V
Aplica¢do normal
N° Capacidade max. do | Corrente de saida
motor kW nominal A

0001 0,4 1,2
0002 0,75 2,1
0004 1,5 4,1
0005 2,2 5,4
0007 3,0 6,9
0009 3,7 8,8
0011 5,5 11,1
0018 7,5 17,5
0023 11 23
0031 15 31
0038 18,5 38

Aplicacio pesada
N° Capacidade max. do | Corrente de saida
motor kW nominal A
0001 0,1 0,8
0002 0,2 1,6
0004 0,4 3
0006 0,75 5
0010 1,5 8
0012 2,2 11
0020 3,7 17,5
0030 5,5 25
0040 7,5 33
0056 11 47
0069 15 60
Aplicac¢io pesada
N° Capacidade max. do Correntg de saida
motor kW nominal A

0001 0,2 1,2
0002 0,4 1,8
0004 0,75 3.4
0005 1,5 4,8
0007 2,2 5,5
0009 3,0 7,2
0011 3,7 9,2
0018 5,5 14,8
0023 7,5 18
0031 11 24
0038 15 31

Nota: Consulte Nomes de componentes na pagina 24 quanto a diferengas nos tipos de prote¢do de gabinete ¢ descri¢des de componentes.

22
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1.3 Modelos de drive e tipos de gabinete

1.3 Modelos de drive e tipos de gabinete

A tabela a seguir descreve os gabinetes e modelos de drive.

Tabela 1.1 Modelos de drive e tipos de gabinete

Tipo de gabinete
Classe de tensao IP20/Rack aberto IP20/ NEMA Tipo 1

CIMR-vO CIMR-vVO

BA0001B BAOOOTF

BA0002B BA0002F

Entrada monofisica BAJDOSD BAGOGF
Classe 200 V l BAC0OSB BADIIOE
BA0010B BAOO10F

BA0012B BAOOI12F

BA0018B BAOO18F

2A0001B 2A0001F

2A0002B 2A0002F

2A0004B 2A0004F

2A0006B 2A0006F

2A0010B 2A0010F

CI:nrslsfe;l szigg \% 2A0012B 2A0012F
2A0020B 2A0020F

2A0030B 2A0030F

2A0040B 2A0040F

2A0056B 2A0056F

2A0069B 2A0069F

4A0001B 4A0001F

4A0002B 4A0002F

4A0004B 4A0004F

4A0005B 4A0005F

4A0007B 4A0007F

Cl?rsisfg :l(c)g v 4A0009B 4A0009F
4A0011B 4A0011F

4A0018B 4A0018F

4A0023B 4A0023F

4A0031B 4A0031F

4A0038B 4A0038F

* Dois tipos de gabinetes sdo oferecidos para os drives V1000.

* Os modelos [P20/Rack aberto sdo geralmente colocados dentro de um painel de gabinete grande onde o
drive frontal ¢ coberto para evitar que alguém o toque acidentalmente componentes energizados.

Recebimento

* Os modelos IP20/NEMA tipo 1 sdo montados em uma parede interna e ndo dentro de um painel de gabinete
grande.
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1.4 Nomes de componentes

1.4 Nomes de componentes

Esta secdo ilustra os componentes do drive de acordo com o modo em que sdo mencionados neste manual.

Nota: Consulte Instrucéoes de operagdo na pdagina 114 para uma descri¢do detalhada das fungdes de operador digital. O LED operador digital
ndo ¢ removivel.

Nota: O numero de ventiladores de refrigeracdo do inversor varia dependendo do modelo do drive.

€ IP20/Rack aberto

B Monofasica AC200 V CIMR-VOOBA0001B ~ 00003B
Trifasica AC200 V CIMR-VJ2A0001B ~ 0006B

A - Cobertura do ventilador G - Parafuso da cobertura frontal
B — Furo de montagem H - Cobertura frontal
C - Dissipador de calor | — Porta de comunicagao Consulte Comunicagao
D - Cobertura do conector da fonte de alimentagao em rede na pdgina 259

opcional de 24 Vcc J — LED operador Consulte Utilizagao do operador
E - Placa de teminais Consulte Fungées do borne LED digital na pagina 73

do circuito de controle na pagina 57 K - Caixa do conversor
F - Cobertura do terminal L - Ventilador de resfriamento Consulte

Ventiladores de refrigeracdo do drive na
pdgina 172

Figura 1.2 Vista explodida dos componentes tipo IP20/Rack aberto Trifasica AC200 V AC200 V CIMR-V[12A0006B
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1.4 Nomes de componentes

B Monofasica AC200 V CIMR-VCOOBA0006B ~ 0018B

Trifasica AC200 V CIMR-VO2A0010B ~ 0020B
Trifasica AC400 V CIMR-VO4A0001B ~ 0011B

oOw>»

m

F

G

Cobertura do ventilador H
Furo de montagem |
Dissipador de calor J
Cobertura do conector da fonte de alimentagao K
opcional de 24 Vcc

Porta de comunicagao Consulte Comunicacdo L
em rede na pagina 259 M
Placa de teminais Consulte Consulte Fungées

do borne do circuito de controle na pagina 57
Parafuso da cobertura frontal

Cobertura frontal

Cobertura do terminal

Cobertura do fundo

LED operador Consulte Utilizagao do operador
LED digital na pagina 73

Caixa

Ventilador de resfriamento Consulte
Ventiladores de refrigeracdo do drive na
pdgina 172

Figura 1.3 Vista explodida dos componentes tipo IP20/Rack aberto Trifasica AC200 V CIMR-VO2A0012B

Nota: CIMR-VOBAOO18B ¢ fornecido com dois ventiladores de resfriamento incorporados.
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1.4 Nomes de componentes

@ Gabinete IP20/NEMA Tipo 1
W Monofasica AC200 V CIMR-VCIBA0001F ~ 0003F

26

Trifasica AC200 V CIMR-VO2A0001F ~ 0006F

m OTOW>

oM

Cobertura do ventilador

Furo de montagem

Dissipador de calor

Cobertura do conector da fonte de alimentagao
opcional de 24 Vcc

Placa de teminais Consulte Fungées do borne
do circuito de controle na pagina 57

Parafusos da cobertura do fundo

Escova de borracha

Cobertura frontal inferior

|
J
K

L

oz=

Parafusos da cobertura frontal

Cobertura frontal

Porta de comunicagao Consulte Comunicagao
em rede na pdgina 259

LED operador Consulte Utilizagdo do operador
LED digital na pagina 73

Caixa

Cobertura superior

Ventilador de resfriamento Consulte
Ventiladores de refrigeracdo do drive na
pdagina 172

Figura 1.4 Vista explodida dos componentes tipo IP20/Nema Tipo 1 Trifasica AC200 V CIMR-V2A00062F
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1.4 Nomes de componentes

B Monofasica AC200 V CIMR-VOBAOOO6F ~ 0018F
Trifasica AC200 V CIMR-VO2A0010F ~ 0020F
entrada trifasica AC400 V CIMR-V[4A0001F ~ 0011F

Parafusos da cobertura frontal

A - Cobertura do ventilador 1 -
B - Furo de montagem J — Cobertura frontal
C - Dissipador de calor K - Cobertura do terminal
D - Cobertura do cabo L — Porta de comunicagao Consulte Comunicagao
E - Placa de teminais consulte Consulte Fungées em rede na pagina 259

do borne do circuito de controle na pagina 57 M - LED operador Consulte Utilizagao do operador
F — Parafusos da cobertura LED digital na pagina 73
G - Escova de borracha N - Caixa
H — Cobertura do fundo O - Cobertura superior

P — Ventilador de resfriamento Consulte

Ventiladores de refrigeracdo do drive na
pdagina 172

Figura 1.5 Vista explodida dos componentes tipo IP20/Nema Tipo 1 Entrada trifasica AC200 V CIMR-VO2A0012F

Nota: CIMR-VOBAOO18F ¢ fornecido com dois ventiladores de resfriamento incorporados.
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1.4 Nomes de componentes

B Trifasica AC200 V CIMR-VO2A0030F ~ 0069F
Trifasica AC400 V CIMR-V4A00018F ~ 0038F

o
F\@%

A - Cobertura do ventilador G - Cobertura frontal
B - Ventilador de resfriamento Consulte H - Placa de teminais Consulte Fungées do borne

Ventiladores de refrigeracdo do drive na do circuito de controle na pagina 57

pdgina 172 I — Cobertura do terminal
C - Furo de montagem J — Porta de comunicagao Consulte Comunicagéao
D - Dissipador de calor em rede na pdgina 259
E - Cobertura do cabo K — LED operador Consulte Utilizagao do operador
F - Parafusos da cobertura frontal LED digital na pagina 73

L - Caixa

Figura 1.6 Vista explodida dos componentes tipo IP20/Nema Tipo 1 Trifasica AC400 V CIMR-V[14A0018F

@ Vistas frontais

CIMR-V[J2A0006B CIMR-V[J2A0012B
9 "1} ==
l—
| N[
i SEeT
W
[q 777l ﬂﬂ‘%—‘ﬂ‘:
4
o
G =l =%
7 =
i@!@mza__p NEEE];]
O\Lo i [Nyl
F
A - Conector da placa de teminais F - Terminal de terra
B - Minisseletora S1 Consulte Chave do terminal G - Cobertura do terminal
A2 na pdgina 64 H - Conector do cartao opcional Consulte Conexao
C - Minisseletora S3 Consulte Chave seletora de do cartao opcional na pagina 195
modo sink/source na pdgina 62 | — Minisseletora S2 Consulte Terminagao do
D - Teminais do circuito de controle Consulte MEMOBUS/Modbus na pagina 65

Fiacao do circuito de controle na pagina 57

E - Teminais do circuito principal Consulte Fiagao
dos terminais do circuito principal na pdgina
56

Figura 1.7 Vistas frontais dos drives
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Instalacao mecanica

Este capitulo explica como montar e instalar corretamente o drive.

21 SEGURANGA DA SEGAO.......cccoiieererecresesessssesessssessssssssssssssssssssssssssssssnsees 30
2.2 INSTALAGAO MECANICA........ooeeeeeeererecceeste e ee s seeasas e e ee e sas e e nens 33
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2.1 Seguranga da sec¢ao

2.1 Seguranca da secao

Perigo de incéndio
Forneca resfriamento suficiente ao instalar o drive dentro de um painel fechado ou gabinete.
O ndo cumprimento desta instrugdo pode resultar em superaquecimento e incéndio.

Quando varios drives sdo colocados dentro de um mesmo painel fechado, instale o resfriamento adequado para assegurar
que o ar que entra no gabinete ndo exceda 40 °C.

A cuIDADO

Perigo de esmagamento
Nao carregue o drive pela cobertura frontal.

O ndo cumprimento desta instrug¢ao pode resultar em ferimento leve a moderado devido a queda da carcaga principal do
drive.

ATENGAO

Observe os procedimentos adequados de descarga eletrostatica (ESD) ao manusear o drive.

O nao cumprimento desta instrugdo pode resultar em dano ESD ao circuito do drive.

Pode ser dificil fazer a manutenc¢ao nos ventiladores de resfriamento dos drives instalados em uma fileira vertical
dentro de um gabinete.

Assegure o espacamento adequado na parte superior do drive para realizar a substituicdo do ventilador de resfriamento
quando necessario.
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2.1 Seg_jurang.a da segao

ATENGAO

A operacio do drive na faixa de baixa velocidade diminui os efeitos de resfriamento, aumenta a temperatura do
motor e pode levar a dano no motor por superaquecimento.

Reduza o torque do motor na faixa de baixa velocidade sempre que usar um motor que ndo seja Yaskawa. Se torque de
100% for continuamente necessario em velocidade baixa, considere o uso de um drive especial ou de um motor vetorial.
Selecione um motor que seja compativel com o torque de carga necessario e com a faixa de velocidade de operagao.

Nao opere motores acima da velocidade nominal maxima.
O ndo cumprimento desta instrugdo pode levar a falha do mancal ou de outra falha mecénica do motor.

A faixa de velocidade para a operac¢ao continua difere de acordo com o método de lubrificacdo e o fabricante do
motor.

Se o motor tiver que ser operado em uma velocidade mais alta do que 60 Hz, consulte o fabricante.
A operagao continua de um motor lubrificado com 6leo em uma faixa de baixa velocidade pode queimar o motor.

Quando a tensio de entrada for 480 V ou mais ou a distincia de fiacao for maior que 100 metros, preste atencio
a tensio de isolamento do motor ou use um motor classificado para drive.

O nao cumprimento desta instrugdo pode levar a falha no enrolamento do motor.

A vibracio do motor pode aumentar ao operar uma maquina em um modo de velocidade varidvel, se esta maquina
operava anteriormente a uma velocidade constante.

Instale uma borracha a prova de vibragdo na base do motor ou use a funcédo de salto de freqiiéncia para suprimir uma
freqiiéncia ressonante da maquina.

O motor pode precisar de mais torque de acelera¢ao com a operacio do drive do que com uma fonte de alimentacao
comercial.

Ajuste o padrao V/f correto verificando as caracteristicas de torque de carga da maquina a serem usadas com o motor.
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2.1 Seguranga da sec¢ao

ATENGAO

A corrente de entrada nominal dos motores submersiveis é maior do que a corrente de entrada nominal dos
motores padroes.

Selecione um drive apropriado de acordo com sua corrente de saida nominal. Quando a distancia entre o motor e o drive
for longa, use um cabo grosso o bastante para conectar o motor ao drive para evitar a reducdo do torque do motor.

Ao usar um motor a prova de explosao, ele deve estar sujeito a um teste a prova de explosdo juntamente com o
drive.

Isto aplica-se também quando um motor a prova de explosdo existente precisar ser operado com o drive. Uma vez que
o proprio drive nao € a prova de explosao, instale-o sempre em um local seguro.

Nao use um drive para um motor monofasico.
Substitua o motor por um motor de entrada trifasica.

Se uma caixa de engrenagens ou um redutor de velocidade lubrificados com é6leo for usado no mecanismo de
transmissio de energia elétrica, a lubrificacio com dleo sera afetada quando o motor operar apenas na faixa de
velocidade baixa.

O mecanismo de transmissao de energia elétrica fara barulho e sofrera problemas com a vida util e durabilidade se o
motor for operado em velocidade mais alta do que 60 Hz.
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2.2 Instalagdo mecanica

2.2 Instalagcao mecanica

Esta se¢do destaca as especificagdes, procedimento € o0 ambiente para a instalagdo mecanica adequada do drive.

€ Ambiente de instalagdo

Para ajudar a prolongar a vida ideal de desempenho do drive, instale-o em um ambiente apropriado. A tabela abaixo fornece
uma descri¢do do ambiente apropriado para o drive.

Tabela 2.1 Ambiente de instalagido

Ambiente

Condigoes

Area de instalacao

Interna

Temperatura ambiente

-10°C a +40°C (IP20/NEMA Tipo 1)

-10°C a +50°C (IP20/Rack aberto)

A confiabilidade do drive melhora em ambientes sem altas flutua¢des de temperatura.

Ao usar um painel fechado, instale um ventilador de resfriamento ou um condicionador de ar na area para garantir que
a temperatura do ar dentro do gabinete ndo exceda os niveis especificados.

Nio deixe que se forme gelo no drive.

Umidade 95% RH ou menos e livre de condensagio
Temperatura de o o
armazenamento -20°Ca+60°C

Area préxima

Instale o drive em uma area livre de:

vapor de 6leo e poeira

rebarbas de metal, 6leo, 4gua ou outros materiais estranhos
materiais radiativos

materiais combustiveis (ex. madeira)

gases e liquidos prejudiciais

vibragdo excessiva

cloro

luz solar direta

Altitude 1000 m ou mais baixo
Vibracio 10 220 Hz a 9,8 m/s?
§ 20 a 55 Hz a 5,9 m/s?
Direcio Instale o drive verticalmente para manter o efeito maximo do resfriamento.

ATENCAO: Evite que material estranho como rebarbas de metal ou pedagos de fio caiam no drive durante a instalagéo e a construgao
do projeto. O ndo cumprimento desta instrugdo pode resultar em dano ao drive. Coloque uma cobertura temporaria sobre a parte
superior do drive durante a instalagdo. Remova a cobertura temporaria antes da partida, uma vez que a cobertura reduzira a ventilagdo
e fard com que o drive superaquecga.
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2.2 Instalagdo mecanica

@ Diregio da instalagio e espagcamento

Instale o drive voltado para cima como ilustrado na Figura 2.1 para manter o resfriamento adequado.

A - Correto B - Incorreto

Figura 2.1 Diregao correta da instalagao
B Instalagdo de um unico drive

Para manter o espaco suficiente para fluxo de ar e fiacdo, consulte a Figura 2.2. Instale o dissipador de calor sobre uma
superficie fechada para evitar o desvio de ar de resfriamento em torno do dissipador de calor.

Espaco lateral Espaco na parte inferior e superior

I —— 1
lid b

t/

C - 100 mm minimo

A - 30 mm minimo
B - Direcgao do fluxo de ar

Figura 2.2 Espagamento correto na instalagao

Nota: Os modelos IP20/NEMA Tipo 1 e IP20/Rack aberto precisam da mesma quantidade de espagamento acima e abaixo do drive para
instalacdo.

B Instalagao de drives diversos

Ao instalar drives diversos em um mesmo painel fechado, instale os drives de acordo com a Figura 2.2. Ao instalar drives

com um espagamento por racks de 2 de acordo com a Figura 2.3, a reducao de capacidade deve ser considerada e o L8-35
deve ser ajustadoConsulte Lista de pardmetros na pdgina 209.
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2.2 Instalagdo mecanica
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A - Alinhe as partes superiores dos drives. C - 100 mm minimo
B - 30 mm minimo D - Direcgao do fluxo de ar

Figura 2.3 Espaco entre os drives (montagem por racks)

Nota: Ao instalar drives de dimensdes diferentes em um mesmo painel fechado, as partes superiores dos drives devem estar alinhadas. Deixe
um espago entre a parte superior e inferior dos drives empilhados para substituigdo do ventilador de resfriamento se necessario. Ao usar
este método, € possivel substituir os ventiladores de resfriamento posteriormente.

ATENGAO: Quando drives com gabinete IP20/NEMA Tipo 1 sédo instalados por rack, as coberturas superiores de todas as unidades
devem ser removidas como exibido na figuraFigura 2.4

Figura 2.4 Montagem por racks do IP20/NEMA 1 em gabinete

¥ Remocgio e fixagdo das tampas de protegido

Consulte Instalacdo elétrica na pdgina 41, para informacdes sobre a remoc¢ao e recolocacao das tampas protetoras.

€ Exterior and Mounting Dimensions

A tabela abaixo combina cada modelo de drive com seu diagrama apropriado.

Tabela 2.2 Modelos e tipos de drive

Modelo de drive CIMR-VL
Projeto de protecao Classe 200 V Trifasica Trifasica Pagina
monofasica Classe 200 V Classe 400 V
BO0001B 2000001B
2000002B
BJ0002B 2000004B — 37
BOJ0003B
2000006B
IP20/Rack ab 4000018
ack aberto 400002B
BEoaen 20000108 4000004B
BO0012B 2000012B 400005B 37
BO0018B 2000020B 400007B
400009B
400011B
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2.2 Instalagdo mecanica

Modelo de drive CIMR-VO
Projeto de protegéo Classe 200 V Trifasica Trifasica Pagina
monofasica Classe 200 V Classe 400 V
BOO0O001F 200001F
BO0002F 200002F - 38
BO0003F 2000004F
400001F
BOI0006F 2000006F 4LJ0002F
400004F
BOOO10F 200010F 4000005F 38
IP20/NEMATipo 1 BOO0012F 2000012F 4000007F
BOO0018F 2000020F 4000009F
400011F
200030F 400018F
B 200040F 400023F 39
2[00056F 4[0031F
2000069F 400038F

Nota: Consulte Especificagées na pdgina 197 para informagdes sobre a quantidade de calor gerada pelo drive e os métodos de resfriamento
apropriados.
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2.2 Instalagdo mecanica

B IP20/Drives de rack aberto
Tabela 2.3 IP20/Rack aberto (sem um filtro EMC)

2-M4 t1
1 T —H =) ,ﬁi 208 |
I [ I
i ‘;[]: H Em:ﬂ}
&
I i H E
)l )
o
IR
i il o
w g D1
D
= Modelo de drive Dimensdes (mm)
e OCIALE CIMR-VO w1 HA w H D t1 H2 D1 | Peso (kg)
BA000IB 56 118 68 128 76 3 5 6.5 0.6
llzems ALY BA0002B 56 118 68 128 76 3 5 6.5 0.6
monofasica
BA0003B 56 118 68 128 118 5 5 38.5 1.0
2A0001B 56 118 68 128 76 3 5 6.5 0.6
Classe 200 V 2A0002B 56 118 68 128 76 3 5 6.5 0.6
trifasica 2A0004B 56 118 68 128 108 5 5 38.5 0.9
2A0006B 56 118 68 128 128 5 5 58.5 1.1
Tabela 2.4 IP20/Rack aberto (sem um filtro EMC)
4-M4
— 1 [ o]
Jul
g = C
W i)
& ) —
1
w % b D1 t
= Moselo de Drive Dimensé6es (mm)
SIS OCDIC CIMR-vO Wi | Hi W H D t1 H2 | D1 | Peso (kg)
BA0006B 96 118 | 108 | 128 | 1375 5 5 58 1.7
Classe 200 V BA0010B 96 118 | 108 | 128 154 5 5 58 18
monofasica BA0012B 128 | 118 | 140 | 128 163 5 5 65 2.4
BA0018B 158 | 118 | 170 | 128 180 5 5 65 3.0
2A0010B 96 118 | 108 | 128 129 5 5 58 17
L S 2A0012B 96 118 | 108 | 128 | 137.5 5 5 58 17
trifasica
2A0020B 128 | 118 | 140 | 128 143 5 5 65 2.4
4A0001B 96 118 | 108 | 128 81 5 5 10 1.0
Classe 400 V 4A0002B 96 118 | 108 | 128 99 5 5 28 12
trifasica 4A0004B 96 118 | 108 | 128 | 1375 5 5 58 17
4A0005B 96 118 | 108 | 128 154 5 5 58 17
4A0007B 96 118 | 108 | 128 154 5 5 58 17
4A0009B 96 118 | 108 | 128 154 5 5 58 17
4A0011B 128 | 118 | 140 | 128 143 5 5 65 2.4
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2.2 Instalagdo mecanica

M Drives IP20/NEMA tipo 1
Tabela 2.5 IP20/NEMA tipo 1 (sem um filtro EMC)

w1 Z-M4% L,F
== . °Fee= |
e =
Foasjons) i Em]ﬂ
E A
= it
Al
Il i
- (=]
® gz N
w = D
Modelo de Dimensé6es (mm)
lEzsm el e mﬁn?a‘f?n:l wi| H2 | w | H1 D | 1 |H5| D1 H H4 | H3 | He '?ﬁg;’
BAOOOIF | 56 | 118 | 68 | 128 | 76 | 3 | 5 | 65 | 1495 | 20 | 4 | 15 0.8
Classe 200 V BAOO02F | 56 | 118 | 68 | 128 | 76 | 3 | 5 | 65 | 1495 | 20 | 4 | 15 0.8
monofasica
BAOOO3F | 56 | 118 | 68 | 128 | 118 | 5 | 5 | 39 | 1495 | 20 | 4 | 15 12
2A0001F | 56 | 118 | 68 | 128 | 76 | 3 | 5 | 65 | 1495 | 20 | 4 | 15 0.8
Classe 200 V 2A0002F | 56 | 118 | 68 | 128 | 76 | 3 | 5 | 65 | 1495 | 20 | 4 | 15 0.8
trifdsica 2A0004F | 56 | 118 | 68 | 128 | 108 | 5 | 5| 39 | 1495 | 20 | 4 | 15 11
2A0006F | 56 | 118 | 68 | 128 | 128 | 5 | 5| 59 | 1495 | 20 | 4 | 15 13
Tabela 2.6 IP20/NEMA tipo 1 (sem um filtro EMC)
- W1 4-M4§ L N
id 1 I ==
COH A
¥E= aa(f
HEHE :E E
HiEHH Ej[ _
Lo | HHH 1
C o I |
gouut LI UL if
[ =r ‘ﬁ“ B o
oz
@ D1
W 2 D
Modelo de Dimensé6es (mm
Classedetensaol  dive  |wi1 | H2 | W | H1 | D [t1 | H5 [ D1 | H | He | H3 | He '?ﬁ;;’
BAOOO6F 9 | 118 | 108 | 128 | 1375 ] 5 | 5 | 58 | 1495| 20 | 4 | 15 1.9
Classe 200 V BAOOI0F 9 | 118 | 108 | 128 | 154 | 5 | 5 | 58 |1495]| 20 | 4 | 15 2.0
monofasica BAOO12F 128 | 118 | 140 | 128 | 163 | 5 | 5 | 65 | 153 | 20 | 48 | 5 26
BAOOISF 158 | 118 | 170 | 128 | 180 | 5 | 5 | 65 | 171 | 38 | 48 | 5 33
2A0010F 9 | 118 | 108 | 128 | 129 | 5 | 5 | 58 |1495] 20 | 4 | 15 19
C‘:‘rsisfgszi‘c’gv 2A0012F 9 | 118 | 108 | 128 | 1375] 5 | 5 | 58 | 1495] 20 | 4 | 15 19
2A0020F 128 | 118 | 140 | 128 | 143 | 5 | 5 | 65 | 153 | 20 | 48 | 5 26
4A0001F 9 | 118 | 108 | 128 | 81 | 5| 5 | 10 |1495] 20 | 4 | 15 12
4A0002F 9 | 118 | 108 | 128 | 99 | 5 | 5 | 28 |1495| 20 | 4 | 15 14
4A0004F 9 | 118 | 108 | 128 | 1375 ] 5 | 5 | 58 | 1495]| 20 | 4 | 15 19
a:.rsisfg:i(c)gv 4A0005F 9 | 118 | 108 | 128 | 154 | 5 | 5 | 58 | 1495 20 | 4 | 15 1.9
4A0007F 96 | 118 | 108 | 128 | 154 | 5 | 5 | 58 | 1495| 20 | 4 | 15 19
4A0009F 96 | 118 | 108 | 128 | 154 | 5 | 5 | 58 |1495| 20 | 4 | 15 19
4A0011F 128 | 118 | 140 | 128 | 143 | 5 | 5 | 65 | 153 | 20 | 48 | 5 26
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2.2 Instalagdo mecanica

Tabela 2.7 IP20/NEMA tipo 1(sem um filtro EMC)

w1

4d

\77% r
e T
OO0 O julm)
%ooo o8 5 HED a
1 AN | 11] b
i I
L il
Q5= i
§ Hi
& ]
/ i |
q "‘wu
ﬁﬂ — = A — t1
‘ w 2% D1
[ T D
~ | Drive Model Dimensoes (mm)
Classedetensdo| “ciMr.vO w1 [H2 | W | H1 | D | t1 |H5 | D1 | H | H4 | H3 | H6 | d |Peso (kg)
2A0030F 122 | 248 | 140 | 234 | 140 | 5 | 13 | 55 | 254 | 13 | 6 | 1.5 | M5 | 38
Classe 200 V 2A0040F 122 | 248 | 140 | 234 | 140 | 5 | 13 | 55 | 254 | 13 | 6 | 1.5 | M5 | 38
trifasica 2A0056F 160 | 284 | 180 | 270 | 163 | 5 | 13 | 75 | 290 | 15 | 6 | 1.5 | M5 | 55
2A0069F 192 | 336 | 220 | 320 | 187 | 5 | 22 | 78 | 350 | 15 | 7 | 1.5 | M6 | 92
4A0018F 122 | 248 | 140 | 234 | 140 | 5 | 13 | 55 | 254 | 13 | 6 | 1.5 | M5 | 38
Classe 400 V 4A0023F 122 | 248 | 140 | 234 | 140 | 5 | 13 | 55 | 254 | 13 | 6 | 1.5 | M5 | 38
trifésica 4A0031F 160 | 284 | 180 | 270 | 143 | 5 | 13 | 55 | 290 | 15 | 6 | 1.5 | M5 | 52
4A0038F 160 | 284 | 180 | 270 | 163 | 5 | 13 | 75 | 290 | 13 | 6 | 1.5 | M5 | 55
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2.2 Instalagdo mecanica

Esta Pagina Anula Intencionalmente
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Instalacao elétrica

Este capitulo explica os procedimentos adequados para a fiagdo dos teminais do circuito de
controle, motor e fonte de alimentacao.

31 SEGAO DE SEGURANGA.......oeeeeeeereeseeeeeeseeseeesesessesssesessssaseasessesssesessessseasens 42
3.2 DIAGRAMA DE CONEXAO PADRAO .......oeeeeeeeereeeeeeeseeseessessessesseeseasenseesens 45
3.3 DIAGRAMA DE CONEXAO DO CIRCUITO PRINCIPAL.......occooreererrerermerenens 47
3.4 CONFIGURAGAO DO BORNE........oiereeseesseereeseeesesessseasessssssesessssssensensesasens 48
3.5 TAMPAS DE PROTEGAO. ......oeeeeeeeeeeeeeeseseeseeseesseeseseessssessessenseasessseaseasesens 50
3.6 FIAGAO DO CIRCUITO PRINCIPAL.......oveeereereeeeereeressssesssesseseseasessessssasessens 52
3.7 FIAGAO DO CIRCUITO DE CONTROLE........coueureeseeseeeeeaseesesessessssssmasessesens 57
3.8  CONEXOES DE E/S....ouueeereeeeeseeseeseeeseessessesssssessessssssessssssesessssasessesssesessssasens 62
3.9 REFERENCIA DE FREQUENCIA PRINCIPAL........crveeeereereeseeseeseeresseesessessens 64
3.10 TERMINAGAO DO MEMOBUS/MODBUS.........coeeeeeeeeeeesessesseesesseeseesesessessens 65
3.11 RESISTOR DE FRENAGEM........ooeueeeeeeeeseeseeeseeseesemssesessssasesessssasesensessseasens 66
3.12 LISTA DE VERIFICAGAO DA FIAGAO..........ooeoeeeeeeeeeeeeseesereseesesesseesessssssanens 68
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3.1 Secdo de seguranca

3.1 Secao de seguranca

A PERIGO

Perigo de choque elétrico
Nao ligue ou desligue os cabos enquanto a alimentacio estiver ligada.
Uma falha nesta observacdo podera resultar em morte ou ferimento grave.

Perigo de choque elétrico
Nio opere o equipamento com as tampas removidas.

Uma falha nesta observacdo podera resultar em morte ou ferimento grave.

Os diagramas nesta se¢@o podem ilustrar os drives sem as tampas ou placas de protecéo para mostrar detalhes. Certifique-
se de reinstalar as tampas ou placas de prote¢do antes de operar os drives e liga-los de acordo com as instrugdes descritas
neste manual.

Sempre aterre os terminais de aterramento do lado do motor.

O aterramento inadequado do equipamento podera resultar em morte ou ferimento grave pelo contato com a carcaga do
motor.

Nao execute o trabalho no drive usando luvas desgastadas, jéias ou sem 6culos de seguranca.
Uma falha nesta observacdo podera resultar em morte ou ferimento grave.

Remova todos os objetos metalicos como relogio e anéis, prenda roupas soltas e use 6culos de seguranga antes de comegar
a trabalhar no drive.

Nao retire tampas ou toque em placas de circuito enquanto a alimentacio estiver ligada.
Uma falha nesta observacdo podera resultar em morte ou ferimento grave.
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3.1 Secgao de seguranga

A\ ADVERTENCIA

Nio permita que pessoal nao qualificado execute trabalho no drive.
Uma falha nesta observacao podera resultar em morte ou ferimento grave.

Instalagdo, manutengdo, inspecdo e trabalhos devem ser executados somente por pessoal autorizado familiarizado com
a instalagdo, ajuste e manutenc¢ao dos drives CA.

Niao toque nos terminais externos antes que os capacitores estejam totalmente descarregados.
Uma falha nesta observacdo podera resultar em morte ou ferimento grave.
Antes de conectar os terminais externos, desconectar a alimenta¢ao do equipamento. O capacitor interno permanece
carregado mesmo depois que a fonte de alimentacao estiver ligada. O LED indicador de carga apagara quando a tensdo
CC no barramento estiver abaixo de 50 Vcc. Para evitar choque elétrico, aguarde pelo menos cinco minutos apos todos
os indicadores apagarem e o valor da tensdo CC no barramento confirmar um nivel seguro.

Risco de incéndio
Aperte todos os parafusos dos terminais com o torque especificado.

As conexdes elétricas soltas poderdo resultar em morte ou ferimento grave por incéndio devido ao superaquecimento
dessas conexdes.

Nao utilize materiais combustiveis impréprios.

Uma falha nesta observagdo podera resultar em morte ou ferimento grave por incéndio.
Conecte o drive a um metal ou outro material ndo inflamavel.

Nio utilize uma fonte de tensao inadequada.

Uma falha nesta observacgdo podera resultar em morte ou ferimento grave por incéndio.

Verifique se a tensdo nominal do drive esta de acordo com o suprimento da tensao de entrada do drive antes de aplicar
a alimentacdo.
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3.1 Secdo de seguranca

ATENGAO

Observe os procedimentos de descarga eletrostatica adequados (ESD) quando manusear o drive e as placas de
circuito.

Uma falha nesta observacdo podera resultar em danos ESD ao circuito do drive.

Nunca conecte ou desconecte 0 motor do drive enquanto estiver produzindo tensio.
A seqiiéncia inadequada do equipamento podera resultar em danos ao drive.

Nao utilizar cabo néo blindado para o cabeamento de controle.

Uma falha no cumprimento podera causar interferéncia elétrica resultando em baixo desempenho do sistema. Utilizar
um par de cabos torcidos e blindados e aterrar a blindagem aos terminais de aterramento do drive.

Verifique toda a fiacao depois de instalar o drive e conectar outros dispositivos para garantir que todas as conexoes
estejam corretas.

Uma falha no cumprimento podera resultar em danos ao drive.

Nao modifique o circuito do drive.

Uma falha no cumprimento podera resultar em dano ao drive e anulara a garantia.

A Yaskawa ndo se responsabiliza por modifica¢do no produto feita pelo usuario. Este produto ndo podera ser modificado.
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3.2 Diagrama de conexao padrao

Conecte o drive e dispositivos periféricos como mostrado naFigura 3.1. E possivel operar o drive através do operador
digital sem conectar a fiagdo da E/S digital. Esta se¢@o ndo discute a operacgao do drive;Consulte Programacao de partida
e operagdo na pdgina 69 para instrucdes de operacao do drive.

ATENCAO: Protegées inadequadas a curtos-circuitos na ramificagdo poderéo resultar em danos ao drive. Instalar protecées

adequadas a curtos-circuitos na ramificagdo de acordo com codigos aplicaveis. O drive é adequado a circuitos capazes de entregar
mais de 30.000 ampéres RMS simétricos, um maximo de 240 Vca classe (200 V) e um maximo de 480 Vca (classe 400 V).

ATENGAO: Quando a entrada da tenséo for de 480 V ou maior ou o comprimento do cabeamento maior que 100 metros, preste atencéo
especial a tensdo de isolagdo do motor ou utilizar um motor de trabalho do inversor. Uma falha no cumprimento podera levar a um
rompimento da isolagdo do motor.

ATENGAO: N&o conecte o terra do circuito de controle CA ao gabinete do drive. Um aterramento inadequado do drive podera causar
mau funcionamento do circuito de controle.

ATENGAO: A carga minima para a saida do relé multifuncional MA-MB-MC é de 10 mA (valor de referéncia). Se um circuito precisar
de menos de 10 mA, conecte-o a uma saida do fotoacoplador (P1, P2, PC). Uma aplicagdo inadequada de dispositivos perifericos
podera resultar em danos para a saida do fotoacoplador do drive.

Terminais +1, +2,-, B1 e B2 séo Reator CC <2>
para opgbes de conexdo. Nunca (opcional) Relé térmico )
conecte as linhas da fonte de N (opcional) Resistor de Motor
alimentag&o a estes terminais. <3> | JumperQ [ A 1frenagem (opcional)
2McCcB 1 ' i =T
Para fonte de alimentagéo M ; o " FU
monofasica de 200V, r +2 1 B1 B2
use RIL1 e S/L2 X st s1—FEVe
- V1000 n—E%s
1MCCB MC
Fonte de R/L1 — RIL1 U1 U
alimentagao trifésica g/ 5 ety | Circuito principal
200 2 240 V ! ot si2 princip VIT2 i -
| i
— Nty TIL3 -
TS e - Circuito de controle WIT3
,,,,,,,,,,,,,,,,,, .7
| | | Operagao/parada _ I @ @
! Il para frente M lsq! @
/2 MCCBIHRX OFF ON MC 11T~ — ¢ = At L1
i i ﬁ—g\ || Operagéo/parada | 1 j@ Terra
| | 1preversa L1482, = 10 Q ou menos (classe 400 V
| MC | : L 1 o 10 Q ou menos (classe 200 V)
! I THRX]! ! Faa externa | 1) 3! 7&»{7 cartao opcional <6>
h [ i = IR . -
1| Ventilador de IEJ ‘ 1| Reset por falha ! | s4 : = 1{ Minisseletora S1|  Saida digital
i| resfriamento do motor H : Velocidade multi | } : TV ! 250 Vca, 10 mAa 1A
! TRX|1 | |passos 1 Comu(adq‘r | \ 30Vee, 10mAa1A
! MC 1 : princi X | 'd S5 = (gonfiguragdes padréo)
! = ' 1| velocidade L !
| 'Ei{ 11| multi-passos2 1 ! | g1 R i
N ©1& Rl o ] Fana
|| Referénciadejog | ! | 7! Ei’ { | 7 !
I = ! ! Saida digital
Entradas digitais / --------- il +24V8mA ! [-wravca
(configuragdes padrao) 1 } 24v : ! 2a5mA
I ———-]-
o <5> |isink |1 1 J— ,I (configuragéo padrao)
"'1] Minisseletora b ! N | ___. ’Q
|
ifse s seweeld | TTTTITT L -
- - VoI P1 Durante a operagao |
@Termlnal de ov ! _ (fotoacoplador 1) :
aterramento 1 - H
blindado | — P
______________ = p2 ] Acordo de frequencla:
Entrada do trem : - (fotoacoplador 2) I
de pulso (méax. 32 kHz) 1 _|T ~ PC] Saidado fotoacopladorll
\

Ajuste da fonte de

| \
| |
| |
| |
: +V alimentagao : ————————————————————— N
+10,5 méax. 20 mA / MP_} Saida do trem de pulso \
_ e 1 ! ! ( )—‘ <7>1
Referéncia de freqiiéncia ! A10a+10V (20 Q) ! ! 0a32kHz Saida analégzca 1
i il A20a+10V (20 Q !
de vglocmjade prmmpalL — o ;20 mA((250 z)) ! | >-AM g - -, de monitoragao !
Multifungdes programaveis ! cA }- ! 0a+0Ves |
ACY [ __! @2mA
\ 1 m,
S @mh
T Resistorde 1 .-~ 77 N -l
, oorde | oo st o
: | com. | monitoragdo
) ; R+| !
Entrada com | ! i ]: |
desabilitagéo segura | : R- - !
! ; S+l I Com. MEMOBUS/
! s-] | ] ! L modbus
N I RS-485/422
77777777777 | 1 H
Aterramento de 6@ 1
blindagem do cabo = !

2N a
ﬁ Linha blindada ~— Linha blindada do par trangado

© Terminal de O Terminal de controle
controle principal

Figura 3.1 Diagrama da conexao padrao do drive

<1> Remova o jumper quando da instalacdo de um reator CC opcional.

<2> O MC no lado de entrada do circuito principal podera abrir quando o relé térmico for disparado.

<3> Os motores com resfriamento automatico nao precisam de fiagdo para ventilador em separado.

<4> Conectado utilizando sinal de entrada de seqiiéncia (S1 até S7) do transistor NPN; Padrao: modo sink ( 0 V com).
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<5> Utilize somente uma fonte de alimentagao interna de +24 V no modo sink; o modo source necessita de uma fonte de
alimentacdo externa. Consulte Conexoes de E/S na pagina 62.

<6> Carga minima: 5 Vcc, 10 mA (valor de referéncia).

<7> As saidas dos monitores trabalham com dispositivos como medidores de freqiiéncia analdgica, amperimetros,
voltimetros e vatimetros; eles sdo destinados para uso como um tipo de realimentag@o de sinal.

<8> Desconecte o jumper entre HC e H1 quando da utilizacao da entrada de seguranga.

ADVERTENCIA! Perigo de movimento subito. N&o feche a fiagéo do circuito de controle a menos que o pardmetro do terminal de
entrada multifuncional esteja adequadamente ajustado (S5 para 3 cabos; H1-05 =“0”). Uma seqliéncia inadequada do circuito de
operagao/parada podera resultar em morte ou ferimento grave devido ao funcionamento do equipamento.

ADVERTENCIA! Perigo de movimento subito. Garanta que os circuitos de partida/parada e de seguranga estejam adequadamente
ligados e em condigdo correta antes de energizar o drive. Uma falha no cumprimento podera resultar em morte ou ferimento grave
devido ao funcionamento do equipamento. Quando programar o controle para 3 cabos, um desligamento momentaneo do terminal S1
podera provocar a partida do drive.

ADVERTENCIA! Quando a seqiiéncia de 3 cabos for utilizada, ajuste o drive para a seqiiéncia de 3 cabos antes de ligar os terminais
externos do controle e garanta que o pardmetro b1-17 esteja ajustado em 0 (o drive ndo aceita um comando de operagdo na partida
(padréo)). Se o drive estiver ligado para a seqiiéncia de 3 cabos mas ajustados para uma seqliéncia de 2 cabos (padrédo) e se o
pardmetro b1-17 estiver ajustado em 1 (o drive aceita um comando de operagdo na partida), o motor rodara em sentido reverso na
partida do drive e podera causar ferimentos.

ADVERTENCIA! Quando a fungéo da seqtiéncia pré-ajustada for executada (ou A1-06 estiver ajustado para qualquer valor diferente
de 0) as fungbes do terminal de E/S do drive mudam. Isso podera causar a operagdo inesperada e um dano potencial ao equipamento
ou ferimentos.

Figura 3.2 ilustra um exemplo de uma seqiiéncia de 3 cabos.

Relé de parada (N.F.) Relé de parada (N.A.) Drive

S1

Comando de operagao

(operagao em fechado temporariamente)
Comando de parada

(parar em aberto temporariamente)

-1

S2

Comando de avango/reversao
(entrada multifungdes: H1-05 = 0)

Entrada de seqiiéncia comum

SC

Figura 3.2 Seqiiéncia de 3 cabos
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3.3 Diagrama de conexao do circuito principal

Consulte aFigura 3.3 eFigura 3.4para diagramas de conexdo padrao do drive. As conexdes podem variar com base na
capacidade do drive. A fonte de alimentagdo CC do circuito principal alimenta o circuito de controle.

ATENGAO: Néo utilize o terminal negativo “-” do barramento como terminal de aterramento. Esse terminal estad em um potencial alto

de tensdo CC. Conexbes inadequadas da fiagdo poderdo resultar em danos ao drive.

@ Classe 200 V Monofasica (CIMR-VOOBA0001 ~ 0012)

Reator CC
(opgao) Unidade do resistor de

Jumperﬂ 1| frenagem (opcional)
| . !
—©-0--0— & —

| ¥2 +1 B1 B2 |
\

S RIL1 Drive U1 ©
a ‘ VIT2 @@
S/L2 WIT3©

©
Monofasico
200 Vca @

Figura 3.3 Conectar os terminais externos do circuito principal

ATENGAO: N&o conecte o terminal T/L3 quando utilizar uma entrada da fonte de alimentagdo monofasica. A fiagéo incorreta podera

danificar o drive.

@ Classe 200 V trifasica (CIMR-VC12A0001 ~ 0069)
Classe 400 V trifasica (CIMR-VOO4A0001 ~ 0038)

Reator CC Unidade do resistor
(opg&o) — de fr_enagem
Jumper Raas) ! ! (opcional)
I i !
7\
- OO —-

}+2+1B1BZ |

© RIL1 Drive U/T1 ©
O e
© T/L3 WIT3©

Monofasico 200 Vca
(400 Vca) @

Figura 3.4 Conexao dos terminais do circuito principal
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3.4 Configuracao do borne

As figuras nesta se¢do fornecem referéncia rapida e ilustragdes detalhadas das configuragdes do borne dos circuitos

principal e de controle.

Modelos CIMR-V[_]BA0001 Modelos CIMR-V (1BA0006, 0010, 0012
0002, 0003 cIMR-v [12A0010, 0012, 0020, 0040,
CIMR-v[_]12A0001, 0002, 0056, 0069

0004, 0006 CIMR-V[_]4A0001, 0002, 0004, 0005,

0007, 0009, 0011, 0023, 0031, 0038

Figura 3.5 Configuracdes dos bornes do circuito principal

P q

Modelo CIMR-V[_]BA0018

| [®) |
|

=l ﬂ@ﬂ@ﬂﬂ@)ﬂ@ﬂﬁj
0\ 1© o

Figura 3.6 Configurag6es do borne do circuito principal

e

e
&

16

ro 9

Modelos
cIMR-vL] 2A0030, 0040
CIMR-V[_]4A0018, 0023

Figura 3.7 Configuragées do borne do circuito principal
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o o)

Modelos
CIMR-V[_]2A0056
CIMR-V[_]4A0031,
0038

7

il

Figura 3.8 Configuragées do borne do circuito principal

o o]

Modelos
CIMR-V[_]2A0069

Figura 3.9 Configuragées do borne do circuito principal
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3.5 Tampas de protegao

3.5 Tampas de protecao

Siga o procedimento abaixo para remover as tampas antes de conectar o drive e recoloque as tampas depois que a fiagao
estiver concluida.

& IP20/Chassis aberto
B Remocao das tampas de protecao

1. Solte o parafuso que prende a parte frontal da tampa para remové-la.

Figura 3.10 Remova a tampa frontal em um drive IP20/Chassis aberto

2. Pressione as guias de cada lado da tampa dos terminais. Puxe a tampa dos terminais do drive enquanto empurra
as guias para liberar a tampa.

Figura 3.11 Remova a tampa dos terminais em um drive IP20/Chassis aberto

B Recoloque as tampas de protecao

Conecte adequadamente toda a fiagdo e roteie a fiagdo de alimentagdo longe da fiagdo do sinal de controle.Recoloque todas
as tampas de protecdo quando a fiacdo estiver completa. Aplique somente uma pressdo leve para travar a tampa na posi¢ao.

Figura 3.12 Recoloque as tampas de protecdo em um drive IP20/chassis aberto

€ IP20/NEMA Tipo 1

B Remova das tampas de protecao de um projeto IP20/NEMA Tipo 1
1. Solte o parafuso da tampa frontal para remové-la.
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3.5 Tampas de protegao

Figura 3.13 Remova a tampa frontal em um drive IP20/Chassis aberto 1

2. Solte o parafuso da tampa dos terminais (Figura 3.14, B) para remové-la e expor a bracadeira do conduite
(Figura 3.14, A).

Figura 3.14 Remova a tampa frontal em um drive IP20/Chassis aberto 1

3. Solte os dois parafusos da bragadeira do conduite (Figura 3.15, A) para remové-lo.

Figura 3.15 Remova a bracadeira do conduite em um drive IP20/Chassis aberto

H Recoloque as tampas de protegao

Passe a fiacdo de alimentagao e de sinal de controle pelo furo no fundo da bragadeira do drive. Posicione os cabos de
alimentagdo e de sinal de controle em conduites separados. Conecte adequadamente todos os cabos depois de instalar o
drive e conectar os outros dispositivos. Recoloque todas as tampas de prote¢do quando a fiagdo estiver completa.

A - Passe a fiagao de alimentagao e de sinal de controle pelos furos separados no fundo do drive.
Figura 3.16 Recoloque as tampas de protecao e abragadeiras do conduite em um drive IP20/NEMA Tipo 1
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3.6 Fiacao do circuito principal

3.6 Fiagcao do circuito principal
Esta secdo descreve as fungdes, especificagdes e procedimentos necessarios para ligar com seguranca e adequadamente o
circuito principal do drive.

ATENGAO: Néo solde as extremidades das conexées dos cabos no drive, pois poderéo soltar com o tempo. Préticas inadequadas de
fiagdo podem resultar em falhas do drive devido a conexées soltas dos terminais.

€ Funcdes dos terminais do circuito principal

Tabela 3.1 Fungées dos terminais do circuito principal

Terminal Tipo Funcgao Ref.
R/L1 Entrada da fonte de Conecta a alimentagdo da linha ao drive.
S/L2 alimentagdo do circuito |Os drives monofasicos com entrada de 200 V utilizam somente os terminais R/L1 e 47
T/L3 principal S/L2 (T/L3 ndo deve ser utilizado).
U/T1
V/T2 Saida do drive Conecta ao motor. 54
W/T3
Bl Resistor de frenagem Disponivel para conectar um resistor de frenagem ou uma unidade opcional de resistor 66
B2 & de frenagem.
+1 Conexio do reator CC Esses terminais estdo em curto no enviado. Remova a barra de curto-circuito entre 187
+2 +1 e +2 quando conectar a esses terminais.
+1 ; 3
— El?gzi?aggg%lg de Para conectar uma fonte de alimentagdo CC. -
@ Terminais de aterramento
Terra Para a classe 200 V: 100 Q ou menos 54

(2 terminais)

Para a classe 400 V: 10 Q ou menos

& Bitolas de cabo e torque de aperto

Selecione os cabos apropriados e prense os terminais deTabela 3.2 atéTabela 3.5.

Nota: 1. Recomendacdes da bitola baseadas na corrente continua do drive que utiliza um cabo com capa de vinil resistente a 75°C 600 Vca,
temperatura ambiente de 30°C e comprimento do cabo menor que 100 m.
2. Os terminais externos +1, +2, —, B1 e B2 sdo para conectar dispositivos opcionais como um reator CC ou resistor de frenagem. Nao
conecte outros dispositivos ndo especificados a esses terminais.

* Considere o valor da queda de tensdo ao selecionar as bitolas dos cabos. Aumente a bitola do cabo quando a queda de
tensdo for maior que 2% da tensdo nominal do motor. Garanta que a bitola do cabo seja adequada ao borne. Utilize a
seguinte féormula para calcular o valor da queda de tensao:

* Queda de tensdo na linha (V) =3 x resisténcia do cabo (Q/km) x comprimento do cabo (m) x corrente (A) x 1073

* Consulte o manual de instrugdes TOBPC72060000 para bitolas de cabos para unidades de prote¢do ou unidades de
resistor de frenagem.

* Consulte Conformidade com as normas UL na pdgina 275 para informagoes de conformidade UL.

B Classe 200 V monofasica

Tabela 3.2 Especificagoes da bitola de cabo e de torque

Compens. Bitola Bitola .
CII\TIg?VeII:?B A Terminal a-ll'-:rfnu.s o torque aperto Aplicavel Recomendada T:ﬁﬁjge
P Nem (Ib.pol.) mm?2 (AWG) mm? (AWG)

0001 R/L1,S/L2, U/T1, V/T2, W/T3,—, +1, 0.821.0 0.7522.0 ) Nota | 1

0002 +2,B1, B2, M3.5 oa . : : Ot
0003 o (7.128.9) (18a14) (14) pagina 52
0006 R/L1,S/L2,U/T1, V/T2, W/T3,—,+1,[ 0 12a15 20a5.5 2 Nota | na
+2,B1,B2,D (10.6 a 13.3) (14 a 10) (14) pagina 52
1.2al.5 20a5.5 3.5 Nota 1 na
0010 R/L1, /L2, U/T1, V/T2, W/T3, © M4 (106 a 13.3) (142 10) (12) pagina 52
1.2al.5 20a5.5 5.5 Nota 1 na
- *1,+2,B1, B2, M4 (10.6 a 13.3) (142 10) (10) phgina 52
0012 R/LL,S/L2, U/TL, V/T2, W/T3,— +1,[ 0 12al15 20a55 55 Nota 1 na
+2,B1,B2,D (10.6 2 13.3) (14 a 10) (10) pagina 52
0018 R/LIL,S/L2, U/TL, V/T2, W/T3,— +L,[ 1 2225 3528 8 Nota 1 na
+2,B1,B2,D (17.7222.1) (12a8) ®) pagina 52
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B Classe 200 V trifasica

Tabela 3.3 Especificagdes da bitola de cabo e de torque

Tamanho

Compens

Bitola

Bitola

CIMQ?\?IIZ?Z A Terminal do torque aperto Aplicavel Recomendada T:ﬁﬁ‘ge
parafuso| Nem (lb.pol.) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG)
0001
0002 [R/LL,S/L2, T/L3, U/TL V/T2, W/T3, ~| 1o 08al.0 0.7522.0 2 Nota 1 na
0004  |+1,+2.B1.B2.@ : (7.128.9) (18a 14) (14) pagina 52
0006
R/LI, S/L2, T/L3, UTL, VT2, WIT3, | ypa 12als 20a55 2 Nota 1 na
wlo [FLt2BLB2 (106 a 13.3) (142 10) (14) pagina 52
@ M4 1.2al.5 2.0a5.5 35 Nota 1 na
(10.6 2 13.3) (142 10) (12) pagina 52
w012 |RLLSL2 T3, UTL VA2 WT3, | o 12als 20a55 3.5 Nota | na
+1,+2, B1, B2, ® (106 a 13.3) (142 10) (12) pagina 52
0020 |RILLSA2 TL3, UTL VT2, W/T3,—|  \po 12al5 20a55 55 Nota | na
+1,+2, B1, B2, ® (106 a 13.3) (142 10) (10) pagina 52
R/LI, S/L2, T/L3, U/TL, VT2, W/T3, - ypa 12als 55a14 g Nota 1 na
+1, 42 (106 a 13.3) (10 2. 6) (8) pagina 52
1.2al5 2.0a5.5 5.5 Nota 1 na
0030 |Bl,B2 M4 (10.6 2 13.3) (142 10) (10) pagina 52
2a25 55al4 8 Nota 1 na
© M5 (1772 22.1) (10 a 6) ®) pagina 52
R/L1, S/L2, T/L3, UTL, VT2, W3, - ppa 12al5s 55al4 14 Nota 1 na
+1,+2 (10.6 a 13.3) (102 6) (6) pagina 52
1.2al.5 2.0a5.5 5.5 Nota 1 na
0040 |BI. B2 Mé4 (10.6 2 13.3) (142 10) (10) pagina 52
2a25 55al4 8 Nota 1 na
© M35 (17.7a22.1) (10 2. 6) (8) pagina 52
R/L1, S/L2, T/L3, U/TT, VT2, WIT3, - 16 426 14222 » Nota 1 na
+1,+2 (35.4253.1) (6a4) @) pagina 52
2a25 55a8 8 Nota 1 na
0056 |BI, B2 M5 (17.7a22.1) (10 a 8) ®) pagina 52
4a6 14 a22 22 Nota 1 na
© M6 (35.4a53.1) (6a4) ) pagina 52
R/L1, /L2, T/L3, U/TL, VT2, W/T3, - yre 9all 8a38 38 Nota | na
+1,+2 (79.7a 11.0) (8a2) 2) pagina 52
2a25 8al4 14 Nota 1 na
0069 |BI,B2 ) (17.7a22.1) (826) (6) pagina 52
4a6 8a22 22 Nota 1 na
© M6 (35.4a53.1) (8a4) ) pgina 52
Bl Classe 400 V trifasica
Tabela 3.4 Especificagdes da bitola de cabo e de torque
. . . Bitola s
Modelo . Tam. |Torquede Aperto|Bitola Aplicavel Tipo de
CIMR-VOI4A Terminal parafuso| Nem (lb.pol) | mm?(AWG) R;‘:’?‘(eA"‘,eg‘;a linha
0001
888‘2‘ R/L1, /L2, TL3, U/TL VT2, W/T3, | 0 12a15 20a5.5 2 Nota 1 na
000s  [*L+2,B1B2,® (10,6 a 13.3) (142 10) (14) pagina 52
0007
R/L1,S/L2, T/L3, U/TL, VT2, W/T3, |y 12al5 20a55 2 Nota 1 na
0o [FLt2BLB2 (10.6 2 13.3) (142 10) (14) pagina 52
@ M4 1.2al5 20a5.5 3.5 Nota 1 na
(10.6 a 13.3) (14 2 10) (12) pagina 52
R/L1,S/L2, T/L3, U/TL, VT2, W/T3, |y 12al5 20255 2 Nota 1 na
il [FL2BLB2 (10.6 2 13.3) (142 10) (14) pagina 52
@ M4 1.2al5 20a5.5 35 Nota 1 na
(10.6 a13.3) (14 a 10) (12) pagina 52
R/LI, /L2, T/L3, UITT, VT2, W/T3,-| 314 12als 20a55 55 Nota 1 na
+1, 42 (10,6 a 13.3) (142 10) (10) pagina 52
1.2al5 20a5.5 5.5 Nota 1 na
oo1s |BI,B2 M4 (10.6 2 13.3) (142 10) (10) pagina 52
@ M5 2a2.5 55al4 5.5 Nota 1 na
(17.7a22.1) (10 2 6) (10) pagina 52
R/L1, S/L2, T/L3, U/TL, V/T2, W/T3, -y 12al5 55al4 8 Nota 1 na
+1,42 (10.6 2 13.3) (102 6) ®) pagina 52
12al.5 20a5.5 5.5 Nota 1 na
0023 |BI,B2 M4 (10.6 a 13.3) (142 10) (10) pgina 52
@ M5 2a225 55al4 5.5 Nota 1 na
(17.7222.1) (10 2 6) (10) pagina 52
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3.6 Fiacao do circuito principal

. . . Bitola :

Modelo . Tam. ([Torquede Aperto|Bitola Aplicavel Tipo de
Terminal X 2 Recomendada :

CIMR-VO4A parafuso| Nem (lb.pol.) mm? (AWG) mm? (AWG) linha

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, V/T2, W/T3, -, M5 2a25 55al4 8 Nota 1 na

+1,+ (17.7a22.1) (10 a 6) (8) pagina 52

2a25 55a8 8 Nota 1 na

0031 |BI, B2 M5 (1772 22.1) (10 a 8) ®) pagina 52

4a6 55al4 8 Nota 1 na

© M6 (354a53.1) (10 a 6) ®) pagina 52

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, V/T2, W/T3, -, M5 2a25 55al4 14 Nota 1 na

+1, 42 (17.7a22.1) (10 a 6) (6) pagina 52

2a2.5 55a8 8 Nota 1 na

0038 |BI,B2 M5 (17.7 2 22.1) (102 8) ®) pAgina 52

4a6 55al4 8 Nota 1 na

© M6 (35.4253.1) (10 2 6) (8) pagina 52

€ Fonte de alimentagio do terminal do circuito principal e fiagdo do motor

Esta secdo esboga 0s varios passos, precaucoes e pontos de verificacdo para a fiagao dos terminais do circuito principal e
do motor.

ATENGAO: Ao conectar o motor aos terminais U/T1, V/T2 e W/T3 de saida do drive, a ordem das fases do drive e do motor deve
coincidir. Uma falha nas praticas adequadas de fiagdo pode causar a operacao inversa do motor se a ordem das fases estiver invertida.

ATENGAO: Ndo conecte capacitores de avango de fase ou filtros de ruido LC/RC nas saidas dos circuitos. Uma aplicagdo inadequada
de filtros de ruido podera resultar em danos ao drive.

ATENGAO: N&o conecte uma linha de alimentagdo CA aos terminais de saida do motor do drive. Uma falha no cumprimento podera
resultar em morte ou ferimentos graves por fogo como resultado de danos ao drive a partir da aplicagdo de uma linha de tensao aos
terminais de saida.

B Comprimento do cabo entre o drive e 0 motor

Quando o comprimento do cabo entre o drive e o motor for muito comprido (especialmente em uma saida de baixa
freqiiéncia), notar que a queda de tensdo no cabo podera causar uma redugdo no torque do motor. A corrente de saida do
drive diminuira assim como a corrente de fuga do cabo aumentara. Um aumento na corrente de fuga podera disparar uma
situacdo de sobrecorrente e diminuir a precisdo de detecgdo de corrente.

Ajuste a freqliéncia portadora do drive de acordo com a seguinte tabela. Se a distancia de fiagdo do motor exceder 100 m
por causa da configuracdo do sistema, reduza as correntes de terra.Consulte Selegdo de freqiiéncia portadora: C6-02 na
pdgina 99.

Consulte a Tabela 3.5 para ajustar a freqiiéncia portadora para um nivel apropriado.

Tabela 3.5 Comprimento do cabo entre o drive e o motor

Comprimento do cabo 50 m ou menos 100 m ou menos Maior que 100 m
Freqiiéncia portadora 15 kHz ou menos 5 kHz ou menos 2 kHz ou menos

Nota: Quando ajustar a freqiiéncia fundamental, calcule o comprimento do cabo como a distancia total da fiagdo para todos os motores conectados
quando funcionando multiplos motores a partir de um tnico drive.

B Fiacao de aterramento

Siga as precaugdes para ligar o terra a uma série de drives.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Utilize sempre um cabo terra que atenda aos padrées técnicos de equipamentos elétricos
e minimize o comprimento do cabo de aterramento. Um aterramento improprio do equipamento podera causar perigos elétricos
potenciais em chassis dos equipamentos e resultar em morte ou acidentes graves.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Tenha certeza de aterrar o terminal terra do drive. Classe 200 V: Aterre para 100 Q ou
menos, classe 400 V: Aterre para 10 Q ou menos). O aterramento inadequado do equipamento podera resultar em morte ou ferimento
grave pelo contato com equipamento elétrico ndo aterrado

ATENGAO: Néo divida o cabo de aterramento com outros dispositivos como méquinas de soldagem ou equipamento de alta corrente
elétrica. Um aterramento inadequado do equipamento podera resultar em mau funcionamento do drive ou do equipamento devido a
interferéncia elétrica.

ATENGAO: Quando utilizar mais de um drive, aterre-os de acordo com as instrugées. Um aterramento inadequado do equipamento
podera resultar na operagdo anormal do drive ou do equipamento.

Consulte a Figura 3.17 quando utilizar miltiplos drives. Néo cruzar o cabo de aterramento.
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3.6 Fiagao do circuito principal

A - Correto B - Incorreto
Figura 3.17 Fiagao multipla do drive
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3.6 Fiacao do circuito principal

B Fiacao dos terminais do circuito principal

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Desligue a fonte de alimentacdo do drive antes de fazer a fiagédo dos terminais do circuito
principal. Uma falha nesta observacéo podera resultar em morte ou ferimento grave.

Nota: 1. Uma tampa colocada sobre o barramento CC e terminais do circuito de frenagem antes do embarque ajudam a evitar fiagdo errada.
Corte as tampas conforme necessario para os terminais externos com um alicate de ponta fina.

A - Tampa de protegao para evitar fiagao errada
2. O parafuso do terminal de aterramento no IP20/NEMA Tipo 1 fixa a tampa de prote¢do no lugar.
Diagrama de conexao do circuito principal
Para as conexdes do circuito de alimentagdo principal do drive, consulte Figura 3.3 ¢ Figura 3.4 na pagina 47.

ADVERTENCIA! Risco de incéndio Os terminais externos de conex&o do resistor de frenagem sdo B1 e B2. Ndo conectar resistores
de frenagem em qualquer outro terminal. A fiagdo incorreta das conexbes podera causar superaquecimento ao resistor de frenagem
e causar morte ou ferimentos graves por fogo. Uma falha no cumprimento podera resultar em dano ao drive ou ao circuito de frenagem.
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3.7 Fiacao do circuito de controle

_________ <_ 1_?_ - Circuito de controle
.’ Operagaol/parada \.
| para frente ] sty :@:
! |
1| Operag&o/parada | | 1
| Lreversa 1] s2) —
|
| ] ss! (Tl
1| Falha externa i 11831 »}{7 cartdo opcional <3>
| + ——
| . 1 al T Minisseletora S1 Saida digital
Reset por falha ! %i* gl
| Velccldase : I = SelE S v 250 Vea, 10mAa 1A
| | multi-passos 1 i ! |, . 30 Vee, 10mAa1A
1| Comutador principaliauk 1 | g5 1 ﬁzm{ (configuragdes padréo)
1 L 1 3+ L
1 N i 1
1| Velocidade } | | ] o
! multi-passos2 1 || S6! N ym—————— F--4-~
! . — . ey ua Fatha
: Referénciade jog! | | S7 ! ﬁ*{, : H
- |
A :r"" -=7 24V 8mA | V)| | Saida digital
Entradas digitais ' | ____]. Il I 2a5mA
(configuragdes paq‘irﬁo . <2> ISink ! ! MG ; (configuragéo padrao)
! Minisseletora ! 1 N e
Pilse S8 'Source | |
P T e e L C T LI
’ PIAY
0 Terminal de o o P1 Durante a operagao)
@ aterramento !
|

- blindado

---------------- o

Rrp Entrada do trem de " >
pulso (max. 32 kHz) " -
Ajuste da fonte de 1

N > (fotoacoplador 1)
>

Acordo de fregiiéncia
(fotoacoplador 2)
Saida do

fotoacoplador
comum ,

|
|
|
|
|
1
1
|
1
i

+V alimentagdo +10,5 |
max. 20 mA
A1 0a+10V (20 kQ)

A2 0a+10V (20 kQ) Saida analogica

1
! H
1 1
! i
(0)4 220 mA (250 Q) E ! - ’@“ de monitoragao
AC ! 1 7 0a+10 Vce
12 | ! ] __ 1. (2mA)

Saida do trem de pulso
Referéncia de 0a32kHz
freqiéncia de
velocidade principal.—
Multifuncional
programavel i

.

/ 777 | Minisseletory—) | E::\‘isr:g:;gs Conector |  Saida de
! 1182 Al com. ! monitoragao
| Chave de segurafca Vo Ly L 1200,12W - !
! [ ! ! R+l !
' T
Entrada com . HC | ! ! ! R'I | " !
desabilitagdo segura : : i i }J ; i
|
! HEb ! 3*1 L | Com. MEMOBUS
| F--- 1| ! S’] \’\ I~ /modbus
i i H | RS-485/422
: 1
| 1
| |
\ 1

,,,,,,,,,,,, ) G
Aterramento de
blindagem do cabo

Ty . -
% Linha blmdadai/ﬁ Linha blindada do par trangado

© Terminal de O Terminal de controle
controle principal

Figura 3.18 Diagrama de conexao do circuito de controle

<1> Conectado utilizando uma seqiiéncia de sinal de entrada (S1 até S7) do transistor NPN;Padrao:modo sink (0 V com)

<2> Utilize somente uma fonte de alimentacao interna de +24 V no modo sink; o modo source necessita de uma fonte de
alimentacdo externa. Consulte Conexdes de E/S na pdgina 62.

<3> Carga minima: 5 Vcc, 10 mA (valor de referéncia).

ATENGAO: N3o solde as extremidades das conexdes dos cabos no drive. Conexdes dos cabos soldadas poderdo soltar com o tempo.
Préticas inadequadas de fiagdo poderdo resultar em mau funcionamento do drive devido a conexdes soltas dos terminais.

@ Funcgées do borne do circuito de controle

Os pardmetros do drive determinam as fung¢des que se aplicam as entradas e saidas digitais multifuncionais (S1 até S7 e
MA, MB), entradas e saidas de pulsos multifuncionais (RP, MP) e saidas do fotoacoplador multifuncionais (P1, P2). O
padrdo € mostrado abaixo para cada terminal. Consulte a Figura 3.18 on page 57.

ADVERTENCIA! Perigo de movimento subito. Verifique sempre a operacéo e a fiagdo dos circuitos de controle ap6s conecta-los.
Operar um drive sem testar tais circuitos podera resultar em morte ou ferimentos graves.

ADVERTENCIA! Confirme os sinais de E/S do drive e a seqiiéncia externa antes de iniciar um teste. O ajuste do pardmetro A1-06
pode alterar automaticamente o ajuste de fabrica da fungao do terminal de E/S. Consulte Pré-ajustes da aplicacao na pdgina
87. Falha nesta observagéo podera resultar em morte ou ferimento grave.

ATENCAO: Nio desligue e ligue um contator de entrada mais que uma vez a cada 30 minutos. Uma seqtiéncia imprépria do
equipamento podera encurtar a vida util dos capacitores eletroliticos do drive e os relés do circuito. Normalmente, a E/S do drive devera
ser utilizado para parar e iniciar o motor.
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3.7 Fiacao do circuito de controle

B Terminais de entrada

Tabela 3.6 Terminais de entrada do circuito de controle

Tipo N° Nome do terminal (Fungao) Ajuste padrao da fungao (nivel de sinal)
S1 Entrada 1 multifuncional (fechada: Op. avanco, aberta:
Parar)
S Entrada 2 multifuncional (fechada: Op. reversa, Aberta:
Parar)
; - Fotoacoplador
Entradas S3 Entrada 3 multifuncional (Falha externa (N.A.)) 24 Vee, 8 mA
digitais S4 Entrada 4 multifuncional (Reset da falha) Nota: Pré-ajuste do drive para 0o modo sink. Quando utilizar o modo
multifun- Entrada 5 multifuncional (Referéncia 1 de rotagio source, ajuste a minisseletora S3 para permitir de fonte de
cionais S5 multi-passo) alimentagdo externa de 24 Vcc (£10%). Consulte a pagina62.
S6 Entrada 6 multifuncional (Referéncia 2 de velocidade
multi-passo)
S7 Entrada 7 multifuncional (referéncia jog)
SC Entrada comum multifuncional (Controle comum) Seqiiéncia comum
HC Fonte de alimentagdo para comando de entrada de +24 Vee (permitido méx 10 mA)
segurancga
Entrada de Aberta: Entrada de seguranca para parada por inércia
seguranca Fechada: Operagdo normal
HI Comando de entrada de seguranca Nota:Desconecte o jumper entre HC ¢ H1 quando utilizar a entrada
de seguranga.
Freqiiéncia de resposta: 0,5 a 32 kHz
. . . (Ciclo de trabalho: (30 a 70%)
RP | e T oncia O pulsos multifuncional (Nivel alto de tenso: (3,5 a 13,2)
qu (Nivel baixo de tensao: (0,0 a 0,8)
Entrada (impedancia de entrada: 3 kQ)
principal de [V Fonte de alimentacdo da entrada analdgica +10,5 Vce (méx corrente permitida 20 mA)
;::Z%e&c:;de Al Eggﬁgg;g? logica multifuncional (referéneia de Tensao de entrada 0 a +10 Vcce (20 kQ) resolucdo1/1000
- . . A Tensdo ou corrente de entrada (Selecionada pela minisseletora S1)
A2 Ergtrsgggg)aloglca multifuncional (referéncia de 0a-+10 Vee (20 kQ), Resolugo: 1/10004 a 20 mA (250 Q) ou 0 a
q 20 mA (250 Q), Resolugdo: 1/500
AC Referéncia de freqiiéncia comum 0 Vce

B Terminais externos de saida

Tabela 3.7 Terminais externos de saida do circuito de controle

Tipo N° Nome do terminal (Fungao) Funcao (Nivel de sinal) Ajuste padrao
S MA _IN.O. (falha) Saida digital:
multifungcional MB  [Saida N.F(falha) 30 Vee, 10mA al A; 250 Vee, 10mA alA;
MC |Ponto comum da saida digital Carga minima: 5 Vce, 10 mA (valor de referéncia).
; 5 g P1 Saida do fotoacoplador 1 (durante operagdo)
gﬁi?t?fggci?)t::]c G P2 Saida do fotoacoplador 2 (acordo de freqiiéncia) Saida do fotoacoplador 48 Vec, 2 mA a 50 A;
PC Ponto comum da saida do fotoacoplador
MP  |Saida da seqiiéncia de pulsos (freqiiéncia de entrada)|32 kHz (max)
Saida do monitor AM [Saida de monitor analogica 0to 10 Vee (2 mA ou menos) Resolugdo: 1/1000
AC  |Monitor comum ov

Conecte um diodo supressor como mostrado na Figura 3.19 quando gerenciar uma carga reativa como uma bobina de
relé. Garanta que a capacidade do diodo seja maior que a tensdo do circuito.

A — Tensao externa, max. 48 V C
B - Diodo supressor D

58

— Bobina
— 50 mA ou menos

Figura 3.19 Conexao de um diodo supressor
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3.7 Fiagao do circuito de controle

B Terminais externos de comunicacgao serial

Tabela 3.8 Terminais externos do circuito de controle: Comunica¢des seriais

Tipo N° Nome do sinal Funcgao (nivel de sinal)
R+  |Entrada de comunicagoes (+) Protocolo de
R-  |Entrada de comunicagdes (-) Comunicagio MEMOBUS/Modbus Utilize [Gasaicd¢ao
L p —— RS-485/422
Comunicagio S+  |Saida de comunicagdes (+) um cabo RS-485 ou RS-422 para conectar o MEMOBUS/
MEMOBUS/Modbus drive.
S- Saida de comunicagdes (-) qubus 115,2 Kbps
(max.)
IG  |Aterramento da blindagem ov
@ Configuragio do borne removivel
\
k
[ o] [ [ ][]
(75 72 [ o] At [ 2] ov] AG[am[ac ]
(o] o o] o o] o [} [ ]
OOV 222
s1[s2]sa]s4]ss]ss[s7]Hc]sc]m]rP MA‘ME‘MC
FEEEEEE [=][=][=]
J

Figura 3.20 Borne removivel do circuito de controle

(CIMR-VvAOOOOOOOOO; CIMR-vUOOOOOOO0O0)

B Especificagoes da bitola do cabo e do torque

Selecione os cabos apropriados e prense os terminais de Tabela 3.10. Prense um olhal no cabo de sinal para melhorar a
simplicidade e a confiabilidade do cabo. Consulte Tipos e tamanhos do olhal na pdgina 60.

Tabela 3.9 Bitola do cabo e especificagdes de torque (mesmos para todos os modelos

Tamanh Terminais do cabo nu Terminal tipo olhal
Aperto Aperto . Bitola do cabo ;
Terminal o df° Torque Torque | Bitolado cabo|Recomendad) ™ jicavel  |Recomendad T'p%do
paratus Nem (in-Ibs) aplicavel o mm - o mm? (AWG) cabo
o mm? (AWG) (AWG) (AWG)
Tragado:0,25a 1,5 02521.0
MA, MB, MC M3 0.520.6 44a53 |24 a16) Unico: 0.75 (18) (dal8) 0.5 (20)
0,25a1,5(24a16)
S1-S7, SC, RP, Linha
+V, Al, A2, AC, Tragado: 0,25 a blindada,
HC, H1, P1, P2, 1,0 (24 a 18) 0.25a0.5 etc.
PC. MP, AM, M2 0.22a0.25 1.9a22 Unico: 0,25 a 1,5 0.75 (18) (24 2 20) 0.5 (20)
AC, S+, S-, R+, (24 a 16)
R-, IG

Bl Terminagdes do cabo tipo olhal

Prense um olhal no cabo de sinal para melhorar a simplicidade e a confiabilidade do cabo. Utilize CRIMPFOX ZA-3, uma
ferramenta para prensar fabricada por PHOENIX CONTACT.

fd1
e

6 mm
L

fd2

Figura 3.21 Dimensodes do olhal
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3.7 Fiacao do circuito de controle

Tabela 3.10 Tipos e tamanhos do olhal

Tamanho mm? (AWG) Tipo L (mm) d1 (mm) d2 (mm) Fabricante
0.25 (24) Al 0.25-6YE 10.5 0.8 2
0.34 (22) Al 0.34-6TQ 10.5 0.8 2
0.5 (20) Al 0.5-6WH 12 1.1 2.5 PHOENIX CONTACT
0.75 (18) A1 0.75-6GY 12 1.3 2.8
1.0 Al 1-6RD 12 1.5 3.0

@ Procedimento de fiagcdo

Esta se¢@0 mostra os procedimentos e preparagdes para a fiagdo da placa de terminais.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. N&o retire as tampas ou toque em placas de circuito enquanto a alimentagéo estiver ligada.
Uma falha nesta observagao podera resultar em morte ou ferimento grave.

ATENGAO: Separe a fiagéo do circuito de controle do cabeamento do circuito principal (terminais externos R/L1, S/L2, T/L3, B1, B2,
U/T1, VIT2, W/T3, -, +1, +2) e outras linhas de alta tensdo. Préticas inadequadas de fiagdo poderdo resultar em falha do drive devido
a interferéncia elétrica.

ATENGAO: Separe o cabeamento para terminais externos de saida digital MA, MB e MC da fiag&o de outras linhas de circuito de
controle. Préticas inadequadas de cabeamento poderao resultar em falhas do drive ou do equipamento ou desencadear perturbagdes.

ATENGAO: Utilize uma fonte de alimentagéo classe 2 (norma UL) quando fizer conex&o aos terminais de controle. Uma aplicagéo
inadequada de dispositivos periféricos podera resultar em degradagado do desempenho do drive devido a uma fonte de alimentagéo
incorreta.

ATENGAO: /sole as blindagens com fita ou tubos termo-contrateis para evitar contato com linhas de sinal e equipamentos. Préticas
incorretas de fiagdo podem resultar em falhas do drive devido a curto-circuitos.

ATENGAO: Conecte a blindagem do cabo a um terminal de aterramento adequado. Equipamento inadequado de aterramento poderdo
resultar em falha do drive ou do equipamento ou desencadear perturbagées.

Conecte a placa de terminais utilizando a Figura 3.22 como guia (borne do circuito de controle). Certifique-se de preparar
as extremidades dos cabos do circuito de controle como na Figura 3.23. Consulte Bitolas de cabo e torque de aperto na
pdgina 52 para especificagdes do torque de aperto.

ATENGAO: Nio aperte os parafusos além do torque de aperto especificado. Uma falha no cumprimento podera danificar o borne.

ATENGAO: Utilize um par de cabos blindados torcidos como indicado para evitar falhas de operacédo. Préticas inadequadas de fiagdo
poderéo resultar em falha do drive ou do equipamento devido a ruido elétrico.

D
/Preparagéo das E )
A extremidades do
=2 =2 =S = . .
terminal de fios
B
a[a)=ajE] T /
| [ [ [ [ [ | B
o [w][w [ [m ][] [ [m][m] J

’ ﬁ
A - Borne de controle D - Solte o parafuso para inserir o cabo.
B - Evite desfiar o cabo ao descascar aisolagdo do E — Profundidade da lamina 0,4 mm ou menos
mesmo. Comprimento descascado 5.5 mm. Largura da lamina de 2,5 mm ou menos
C — Cabo sélido ou cabo flexivel.

Figura 3.22 Guia de fiagdo da placa de terminais
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3.7 Fiagao do circuito de controle

A - Lado do drive D - Lado do dispositivo de controle
B - Conecte a blindagem ao terminal de E - Capa da blindagem (Isolar com fita)
aterramento do drive. F — Blindagem

C - Isolamento
Figura 3.23 Preparacao das extremidades da blindagem do cabo

Quando do ajuste da freqiiéncia pela referéncia analodgica de um potencidmetro externo, utilize cabos blindados tipo par
trancado e aterre a blindagem desses cabos ao terminal de aterramento do drive.
ATENGAO: As linhas de sinal analégico entre o drive e a estacdo do operador ou equipamento periférico ndo devera exceder 50 metros

quando utilizar um sinal analégico de uma fonte remota para suprir a referéncia de freqtiéncia. Uma falha no cumprimento podera
resultar em baixo desempenho do sistema.

A
«—B
RPe—C
D
E
F
A — Drive E - (A1) Referéncia de rotagao principal de 0 a +10
B - Terminal de aterramento (blindar conexao) Vcce (20 kQ)
C - (RP) Seqiiéncia de pulsos (maximo 32 kHz) F - (A2) Entrada analégica multifuncional
D - (+V) Fonte de energia de ajuste de freqiiéncia 0 a+10 Vcc (20 kQ) ou
+10.5 Vcc maximo 20 mA 4 a 20 mA (250 Q)/

0 a 20 mA (250 Q)
G - Potencidometro de ajuste de freqiiéncia

Figura 3.24 Fiacao da referéncia de freqiiéncia para os terminais externos do circuito de controle (referéncia
externa)
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3.8 Conexoes de E/S

3.8 Conexoes de E/S

& Chave seletora de modo sink/source

Ajuste a minisseletora S3 na frente do drive para mudar a logica do terminal de entrada digital entre os modos sink e
source; O drive é pré-ajustado para o modo sink.

Tabela 3.11 Ajuste do modo sink/source

Valor de ajuste Detalhes
SINK Modo sink (0 V comum): Ajuste de fabrica
SOURCE Modo source (+24 V comum):
\777777 O
‘ \—‘ / Minisseletora S3 \
| — | | SINK
| | -
‘
S :
q ]
g e @
ml DHDHD D ]
@ 5 ‘ SOURCE
: L \_ /
I 222
o =

Figura 3.25 Minisseletora S3

B Sinal de entrada do transistor Utilizando 0 V comum/modo sink

Quando do controle das entradas digitais pelos transistores NPN (0 V comum / modo sink), ajuste a minisseletora S3 para
SINK e utilize a fonte de alimentacdo interna de 24 V.

SINK
@ Cabo blindado Drive
\” il
= \ X iE =¥
Operagao/parada { T
L @ | para frente | % i:E
SOURCE g |Operagao/parada —{ ’—W
S |reversa | -
iE |Falha externa N.A.7 || f 3 {z:g
£ |Reset por falha I i@
8 | Velocidade
8 | multi-passos 1 i@
5 | Velocidade N
multi-passos 2 ’:@
Referéncia de jog s
INK
+24V
SOURCE

v

Figura 3.26 Modo sink: Seqiiéncia do transistor NPN (0 V Comum)

B Sinal de entrada do transistor +24 V Comum/Modo source

Ao controlar as entradas digitais pelos transistores PNP (+24 V comum / modo de fonte), ajuste a minisseletora S3 para
SOURCE e utilize a fonte de alimentacao interna de 24 V.
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3.8 Conexoes de E/S

Cabo blindado

SINK
] Operagéo/paradj‘g
@ para frente
o | Operagao/parada £
.§ reversa
SOURCE S | Falha externa NA—

Fontede = E Reset por falha K

alimentagdo | © | Velocidade —

externa +24 V| © | multi-passos 1
2 ; —K
T | Velocidade

multi-passos 2
Referéncia de jog

2]
z
=

sc SOURCE

Figura 3.27 Modo source: Seqiiéncia do transistor PNP (+24 V Comum)
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3.9 Referéncia de frequiéncia principal

3.9 Referéncia de frequéncia principal

@ Chave do terminal A2
A referéncia de freqiiéncia principal pode ser um sinal de entrada de uma tens@o ou de uma corrente. Para sinais de tens@o,
ambas as entradas analogicas Al e A2 podem ser utilizadas; para sinais de corrente, devera ser utilizada A2.
Para utilizar entrada de corrente no terminal A2, ajuste a minisseletora S1 em "I" (ajuste de fabrica) e ajuste o pardmetro
H3-09 =“2” ou “3” (4-20 mA ou 0-20 mA). Ajuste o parametro H3-10 = “0” (referéncia de freqiiéncia).

Nota: Se os terminais Al ¢ A2 forem ambos ajustados para referéncia de freqiiéncia (H3-02 = 0 ¢ H3-10 = 0), a adigdo de ambos os valores de
entrada formam a referéncia de freqiiéncia.

Quando da utilizagdo da entrada A2 como entrada de tensdo, ajuste a minisseletora S1 para “V” (posicao esquerda) e

programe o parametro H3-09 para“0” (0 a +10 Vcc com limite inferior) ou “1” (0 a +10 Vcc sem limite inferior).

Tabela 3.12 Configuragoes da referéncia de freqiiéncia

Entrada de tensao

Entrada de corrente

Drive

+10.5V
O+V Corrente 20 mA

Referéncia da
2kQ 0Oa1o0V OA1

freqiéncia principal
(entrada de tens&o)
Referéncia de
freqliéncia de
velocidade principal
(entrada de corrente)
AC Ponto comum

Q de referéncia

Drive

+V +105V
Corrente de 20 mA
Referéncia de freqiiéncial

A1 de velocidade principal

(entrada de tensdo)

Entrada de 4 a 20 mA
ou
entrada de 0 a 20 mA

Referéncia de freqgiiéncial

de i principal

(entrada de corrente)
AC Referéncia de
freqliéncia comum

V da freqiiéncia

L)

= | O
Em

1

Minisseletora S1

\ |

)=y

+—>

oh

Figura 3.28 Minisseletora S1

Tabela 3.13 Ajustes da minisseletora S1

Ajuste de valor

Descrigao

V (posi¢do esquerda)

Entrada em tensdo (0 a 10 V)

I (posicdo direita)

Entrada em corrente (4 a 20 mA ou 0 a 20 mA): ajuste de fabrica

Tabela 3.14 Detalhes do parametro H3-09

= g Faixa de | Ajuste
0

N Nome do parametro Descricao ajuste padrao
Seleciona o nivel de sinal para o terminal A2.
0:0a+10V, entrada unipolar (valores de referéncia de freqiiéncia

H3-09 Ref. de freqiiéncia (corrente) If?%)a:ii Sa\(; Z:;?r(;(()lsa)bi olar (referéncia de freqiiéncia negativa 0a3 2
selecdo do nivel de sinal do terminal A2 : i P ! g

mudam o sentido)
2:4a20 mA
3:0a20 mA
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3.10 Terminagao do MEMOBUS/Modbus

3.10 Terminagao do MEMOBUS/Modbus

A minisseletora S2 controla a resisténcia do terminal como mostrado na Figura 3.29. A posicdo OFF ¢ o padrdo da chave
do resistor de terminacao para comunicagdes MEMOBUS/Modbus. Ligue a chave do resistor terminal quando o drive for
o ultimo de uma série de drives escravos.

Tabela 3.15 Ajustes da chave do MEMOBUS/Modbus

Posigao S2 Descrigao
ON Resisténcia do terminal interno ON
OFF Resisténcia do terminal interno OFF (sem resisténcia no terminal); ajuste padrdo

a N
Minisseletora S2
[
] OFF ON
=ly=df=
“—>
| N /

Figura 3.29 MinisseletoraS2

Nota: Consulte o manual de comunicagdes do MEMOBUS/Modbus para detalhes sobre o MEMOBUS/Modbus.
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3.11 Resistor de frenagem

3.11 Resistor de frenagem

A frenagem dindmica (DB) ajuda a trazer o motor para uma parada rapida e suave quando trabalhando com altas carga de
inércia. Conforme o drive diminui a freqiiéncia de um motor com alta inércia acoplada, ocorre a regeneracéo. Isso pode
causar uma situacdo de sobretensdo quando a energia regenerativa flui de volta para os capacitores do barramento CC. Um
resistor de frenagem evita essas falhas de sobretensao.

ATENGAO: Nio permita que pessoal ndo qualificado utilize o produto. Uma falha no cumprimento poderé resultar em dano ao drive

ou ao circuito de frenagem. Revise cuidadosamente o manual de instrugéo do resistor de frenagem quando da conex&o de uma prote¢do
opcional para o drive.

Nota: O circuito de frenagem deve ser dimensionado de acordo para dissipar a alimentag@o necessaria para desacelerar a carga no tempo desejado.
Garanta que o circuito de frenagem possa dissipar a energia no tempo de desaceleragdo ajustado antes de operar o drive.

Utilize um relé térmico de sobrecarga ou um contato de sobretemperatura para interromper a alimentagdo da entrada para
o drive no caso do resistor de frenagem superaquecer.

No caso de uma possivel sobrecarga térmica, o relé disparard o contator de entrada e evitard que o resistor de frenagem
queime.

@ Instalagido

ADVERTENCIA! Risco de incéndio Os terminais externos de conexao do resistor de frenagem séo B1 e B2. Ndo conecte um resistor
de frenagem diretamente a qualquer outro terminal externo. Uma falha no cumprimento podera resultar em morte ou ferimento grave
por incéndio. Uma falha no cumprimento podera resultar em dano ao drive ou ao circuito de frenagem.

ATENGAO: Conecte os resistores de frenagem ao drive como mostrado nos exemplos de fiagdo de E/S. Uma fiagédo inadequada dos
circuitos de frenagem poderéo resultar em danos ao drive ou ao equipamento.

B Procedimento de instalagao

1. Desligue toda a energia para o drive e espere pelo menos cinco minutos antes de executar um servigo no drive
ou qualquer componente conectado.

2. Remova a tampa frontal do drive.

3. Utilize um voltimetro para verificar que a alimentacéo esteja desligada dos terminais de entrada e que o
barramento CC esteja sem energia.

Relé
térmico o

Resistor de frenagem

Fonte de
alimentagdo MCCB MC

i THRX OFF ON  MC

|

THRX

Drive

| =
£ ogx . BA

! | Chave do relé térmico ™

i | para resistor de frenagem

i exterr’:/loC TRX

i !
| TRX ~ 1
! MA MC !

Contato de falha

Figura 3.30 Conexao de um resistor de frenagem

4. Siga as instrucdes do fabricante para ligar uma unidade de resistor ao drive utilizando uma bitola de fio adequada
de acordo com as normas elétricas locais.

Condutores de alimentag&o para montagem remota de resistores geram altos niveis de ruido elétrico; agrupe
esses condutores de sinais separadamente.

5. Monte a unidade de resistor em uma superficie no inflamavel. Mantenha as folgas minimas dos lados e acima
de acordo com as instrugdes do fabricante do resistor.

ADVERTENCIA! Risco de incéndio. Ndo utilize materiais inflaméveis. Falha no cumprimento pode resultar em morte ou
ferimento grave. Fixe o drive ou resistores de frenagem em metal ou material ndo inflaméavel.
6. Reinstale as tampas do drive e do resistor, se fornecidas.

B Ajustes
Ajuste o parametro L3-04 =“0” ou “3” para desabilitar a protecdo da flutuacdo da rotagdo durante a desaceleragao.

Ajuste o pardmetro L8-01="1" para habilitar a protecdo contra superaquecimento quando utilizar um resistor de frenagem
montado em um dissipador de calor Yaskawa. Ajuste L8-01 = “0” para outros tipos de resistor de frenagem.

Ajuste o parametro L3-04 = “3” para o tempo de desaceleragcdo mais curto possivel.
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3.11 Resistor de frenagem

Tabela 3.16 Ajustes do resistor de frenagem

Parametro

Ajustes

L8-01: Selegdo da protegdo interna do resistor de frenagem dinamica

0: Desabilitado. O drive ndo esta protegido do superaquecimento. Fornega
outros meios para protegé-lo.
1: Habilitado. Resistor de frenagem protegido.

L3-04: Prevengao de travamento durante a desaceleragao

<I>

0: Prevengdo de travamento desabilitada.

<2>

3: Protecd@o de travamento habilitada com resistor de frenagem.

<1> Selecione 0 ou 3.

<2> Esse ajuste ndo pode ser utilizado no controle OLV para motor IP.

B Verificagado da operagao

Opere o sistema e verifique se a razdo de desaceleragao necessaria ¢ obtida durante a frenagem dinamica ou parada.
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3.12 Lista de verificagao da fiagao

3.12 Lista de verificacao da fiagao

M N° Item Pagina

Drive, periféricos, placas opcionais

O Verifique o nimero do modelo do drive para garantir o recebimento do modelo correto. 21

O Verifique os resistores de frenagem, reatores CC, filtros de ruidos e outros dispositivos periféricos. 66

O Verifique se o modelo de placa opcional esta correto. 195

Area de instalaciio e configuracio fisica
O | 4 |Garanta que a area em volta do drive atenda as especificagdes. 33
Tensao da fonte de alimentacfo, tensio de saida
O A tensdo da fonte de alimentagdo devera estar dentro do campo de tensdo especificado para o drive. 100
O A tensdo nominal para o motor devera ser compativel com as especifica¢des de saida do drive. 21
Fiac¢do do circuito principal

O Confirme se existe prote¢do adequada ao circuito secundario conforme normas nacionais e locais. 45

O Faga a fiagdo corretamente da fonte de alimentagdo aos terminais R/L1, S/L2 e T/L3 do drive. 47
Faca a fiacdo adequadamente do drive e do motor juntos.

O 9  |Os terminais das linhas do motor e da saida do drive R/T1, V/T2 e W/T3 deverao ser compativeis para produzir 54
a ordem de fases desejada. Se a ordem das fases for incorreta, o drive rodard no sentido oposto.

O 10 |Utilize os cabos com capa de vinil resistente a 600 Vca para fonte de alimentagdo e linhas do motor. 52

O 11 |[Utilize as bitolas corretas de cabos para o circuito principal. Consulte a Tabela 3.2, Tabela 3.3, ou Tabela 3.4. 52

Quando utilizar um cabo comparativamente lomgo do motor, calcule o valor da queda de tensao.

Tensao nominal do motor (V) x 0.02 2 3 x resisténcia da tensdo (Q/km) x 52
comprimento do cabo (m) x corrente nominal do motor (A) x 10

. . A 54
Se o cabo entre o drive e 0 motor exceder 500 m, ajuste a freqiiéncia fundamental (C6-02) adequadamente. 99
O 12 |Aterre adequadamente o drive. Revise a pagina 54. 54
O 13 Aperte bem todos os parafusos dos terminais (terminais do circuito de controle, terminais de aterramento). 52
Consulte a Tabela 3.2, Tabela 3.3 ouTabela 3.4.
Ajuste os circuitos de protecao de sobrecarga quando funcionar multiplos motores a partir de um tinico drive.
Fonte de
alimentagao Drive MC1 oL1 :
mMc2  oL2
o | T
MCn OLn
MC1 - MCn ... Contator magnético
OL1 - OLn ... Relé térmico
Nota: Feche MC1 até MCn antes de operar o drive.
Se utilizar um resistor de frenagem ou uma unidade de resistor de frenagem dindmica, instale um contator
15 |magnético. Instale adequadamente o resistor e garanta que a protecdo a sobrecarga desligue a fonte de 66
alimentacgdo.
16 |Verifique se os capacitores de avango de fase NAQ estam instalados no lado da saida do drive .
Fiacdo do circuito de controle
17 |[Utilize os cabos de par torcido para toda a fiag@o do circuito de controle do drive. 57
18 |Aterre as blindagens dos cabos ao terminal GND.© 62
Se utilizar uma seqiiéncia de 3 cabos, ajuste adequadamente os parametros para terminais de entrada de contato
19 . . i . . 46
multifuncional S1 até S7 e ligue os circuitos de controle.
20 |Faga a fiacdo correta qualquer placa opcional. 195

Verifique se ha algum outro erro.
21 fon p . ~
Utilize somente um multimetro para verificar a fiacdo.

2 Aperte adequadamente os parafusos do terminal do circuito do controle do drive. 52
Consulte a Tabela 3.2, Tabela 3.3 ou Tabela 3.4.

23 |Recolha todos os pedagos de fio.

24  |Garanta que nenhum cabo desfiado no borne esteja tocando outros terminais ou conexoes.

25 |Separe adequadamente a fiagdo dos circuitos principal e de controle.

26 |A fiacdo da linha de sinal analdgico ndo deve exceder a 10 m.

OOOo0O0oo|onOoooOo O a

27 |Todas as outras fiagdes deverdo ser menores que 50 m.
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Programacao de partida e operacao

4.1
4.2
4.3
4.4
4.5
4.6
4.7
4.8

Este capitulo explica as fungdes do operador LED e como programar o drive para a primeira
operacgao.

SEGAO DE SEGURANGA........ceeeeereereeeeeseesessemesessessseasessessssasessesessasessessesasennes 70
UTILIZAGAO DO OPERADOR LED DIGITAL.......ueeeeeereeseereeseeseeseeseesseseesenns 73
OS MODOS DE PROGRAMAGAO E O DRIVE.........ooouieeerereeseeesessesesesenssenes 76
FLUXOGRAMAS DE PARTIDA.......cvmovereeeeeeeseeseeseesesssessessesssmasessesssessessssasenns 82
PRE-AJUSTES DA APLICAGAO. ......oeeeeeeeeeeeeeseeseeeseeseseesssseasesesseesssasenenns 87
AJUSTES BASICOS DE CONFIGURAGAO DO DRIVE...........ooooreereerereenerenne. 91
BATERIA DE TESTES.....eueeeeeeseeseesemssessesssessessssssesessesasessessssasessessssasessenns 109
LISTA DE VERIFICAGAO DA BATERIA DE TESTE.......ooveeeeeeeereeseeseeseene. 120

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico 69



4.1 Secao de seguranca

4.1 Secao de segurancga

A PERIGO

Perigo de choque elétrico
Nao conecte ou desconecte a fiacdo enquanto a alimentacio estiver ligada.
Erros poderdo resultar em morte ou ferimentos graves.

Perigo de choque elétrico
Nio opere o equipamento com as tampas removidas.

Erros poderdo resultar em morte ou ferimentos graves.

Os diagramas dessa se¢do podem incluir drives sem tampas ou placas de seguranga para ilustrar os detalhes. Certifique-
se de reinstalar as tampas ou placas antes de operar ¢ executar os drives de acordo com as instrugdes descritas neste
manual.

Sempre aterre os terminais de terra do lado do motor.

O aterramento inapropriado do equipamento pode resultar em morte ou ferimento grave por contato com a carcaga do
motor.

Nao toque em nenhum terminal antes que os capacitores estejam completamente descarregados.

Erros podem resultar em morte ou ferimentos graves.

Antes de executar a fiacdo dos terminais, desconecte toda a alimentacdo do equipamento. O capacitor interno continua
carregado mesmo depois que a fonte de alimentagdo ¢ desligada. O LED indicador de carga apagara quando a tensdo de
barramento CC estiver abaixo de 50 Vcc. Para evitar choque elétrico, espere por pelo menos cinco minutos depois que
todos os indicadores estiverem desligados e mega o nivel da tensdo do barramento CC para confirmar o nivel seguro.
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4.1 Segao de seguranga

A\ ADVERTENCIA

Nao permita que pessoal ndo-qualificado trabalhe no drive.
Erros poderdo resultar em morte ou ferimentos graves.

A instalagdo, manutengao, inspe¢ao e colocacao em servigo devem ser executados somente por pessoal autorizado,
familiarizado com a instalagdo, o ajuste e a manutencao dos drives CA.

Nio trabalhe com o drive sem roupas apropriadas, protecées para os olhos ou com jéias.
Erros podem resultar em morte ou ferimentos graves.

Remova todos os objetos de metal, assim como reldgios ou anéis, vista roupas apropriadas e 6culos de protecao antes de
iniciar o trabalho com o drive .

Nao remova tampas ou toque nas placas do circuito enquanto a alimentacao estiver ligada.
Erros poderdo resultar em morte ou ferimentos graves.

Perigo de incéndio
Aperte todos os parafusos do terminal com o torque de aperto especifico.

As conexdes elétricas frouxas podem resultar em morte ou ferimento grave por incéndio devido ao sobreaquecimento
de conexdes elétricas.

Nao use uma fonte de tensao inapropriada.

Erros podem resultar em morte ou ferimento grave por fogo.

Verifique se a tensao especificada para o drive corresponde a tensdo da alimentacdo antes de aplicar a tensao.
Nao utilize materiais inflamaveis inapropriados.

Erros podem resultar em morte ou ferimento grave por fogo.

Fixe o drive a metal ou outro material ndo inflamavel.
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4.1 Secao de seguranca

ATENGAO

Observe os procedimentos adequados de descarga eletrostatica (ESD) ao manusear o drive e as placas de circuito.
Erros podem resultar em danos ESD ao circuito do drive.

Nunca conecte ou desconecte o0 motor do drive enquanto ele estiver em tensao de saida.
O seqiienciamento inapropriado do equipamento pode resultar em dano para o drive.
Nao use cabos sem blindagem para a fiacao de controle.

Erros podem causar interferéncia elétrica, resultando em desempenho deficiente do sistema. Use cabos de par trangcado
blindados e aterre a placa ao terminal terra do drive.

Nio autorize pessoal nao qualificado a utilizar o produto.

Erros podem resultar em danos ao drive ou ao circuito de frenagem.

Consulte cuidadosamente o manual de instrugdes TOBPC72060000 ao conectar um opcional de frenagem ao drive.
Nao modifique a rede elétrica do drive.

Erros podem resultar em danos ao drive, invalidando a garantia.

A Yaskawa ndo € responsavel por nenhuma modifica¢do do produto feita pelo usuario. Este produto ndo deve ser
modificado.

Verifique toda fiacio para se certificar de que todas as conexdes estiio corretas, depois de instalar o drive e conectar
qualquer outro dispositivo.

Erros podem resultar em danos ao drive.

72 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico



4.2 Utilizagao do operador LED digital

4.2 Utilizacao do operador LED digital

Utilize o operador LED para inserir os comandos operar e parar, exibir dados, editar parametros, bem como exibir
informacdes de falha e alarme.

& Teclas, displays e LEDs

Tabela 4.1 Teclas e displays do operador LED

N° Display Nome Fungao
1 FLULD Area de exibigdo de informagdo |Exibe a referéncia de freqiiéncia, niimero de pardmetro etc.
2 Esc Tecla ESC Retorna ao menu anterior.
S Move o cursor para a direita.

3 Tecla RESET Reseta o drive para remover uma condi¢ao de falha.

4 Tecla RUN Inicia o drive.

5 Tecla de Seta Para Cima Rola para cima para selecionar os niimeros de pardmetro, valores de ajuste etc.

6 Tecla de Seta Para Baixo Rola para baixo para selecionar os nimeros de pardmetro, valores de ajuste etc.
Para o drive.

Nota: Para o circuito de prioridade. Uma parada rapida esta disponivel
. pressionando-se a tecla STOP quando o drive detecta um perigo, mesmo que o

7 Tecla STOP drive esteja operando por um sinal do terminal de entrada por contato
multifuncional (REMOTO esta configurado). Para evitar parada através da
utilizag¢@o da tecla STOP, ajuste 02-02 (STOP Selegdo da Fungdo de Tecla) para
0 (Desabilitada).

J Seleciona todos os modos, parametros, ajustes etc.

8 Tecla ENTER Seleciona um item de menu para moveé-lo de uma tela de exibigdo para a proxima.
Alterna o controle do drive entre o operador (LOCAL) e os terminais do circuito
de controle (REMOTO).

® 40 ~ Nota: Tecla LOCAL/REMOTO ativa durante parada no modo drive. Se o

? Tecla de Selegio LO/RE operador digital mudar de REMOTO para LOCAL em uma operagao incorreta,
ajuste 02-01 (Selegdo da Fungdo da Tecla LOCAL/REMOTO) para
"0" (desabilitada) para desabilitar a tecla LOCAL/REMOTO.

® -
10 Luz RUN Acende enquanto o drive esta operando o motor.
oMo . s .
11 Luz LO/RE Acende enquanto o operador (LOCAL) esté selecionado para operar o drive.
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4.2 Utilizagao do operador LED digital

N° Display Nome Fungao
12 ALM Luz ALM LED

13 REV Luz REV LED

14 DRV Luz DRV LED Consulte Displays de tela LED na pdgina 74.
15 FOUT Luz FOUT LED

@ Display de texto digital

O texto ¢é exibido no operador LED conforme mostrado abaixo. A se¢do explica o significado do texto conforme exibido
na tela do display

Aceso Piscando
A\Y7,
C — o
Tabela 4.2 Display de texto digital
Texto LED Texto LED Texto LED Texto LED
0 U 9 4 I | R I
1 ! A a J ,_/ S g
2 l_:' B b K £ T I
3 3 C L L L U U
i
4 4 D fu) M e \Y% u
] ]
5 5 E £ N n w <
6 ,'_:r F £ O o X nenhum
7 1 ¢ 0 p b Y Y
8 :_':)' H H Q g Z nenhum

<1> Exibido com dois digitos.

@ Displays de tela LED

Display Aceso Piscando Off

* Quando ocorre um alarme

* OPE detectado

* Quando uma falha ou erro ocorre
durante o Auto Ajuste

REV O motor esta rodando em reverso — O motor esta rodando para frente

Modo do drive
DRV Auto-ajuste

FOUT Exibe a freqiiéncia de saida (Hz) — —

ALM Quando o drive detecta um alarme ou erro Estado normal (nenhuma falha ou alarme)

Quando o DriveWorksEZ ¢é utilizado <> |Modo de programagao

Conforme — A\, el p—

. C o L C o0 D
11ustraclio neste T DRV |- E--03 Y DRV |-
manua

<I> Consulte o manual de instru¢des DriveWorksEZ para mais informagdes.

@ Indicagées LO/RE LED e RUN LED

LED Aceso Piscando Piscando Rapidamente Off
® 10 Quando o comando de O comando de operagdo ¢
operagdo ¢ selecionado do — — selecionado do dispositivo ou do
operador LED (LOCAL) operador LED (REMOTO)
* Durante a desaceleragdo para |+ Durante a desaceleragdo em

. parar uma parada rapida.
Durante a operagao ¢ Quando um comando de * Durante a desaceleragdo Durante a parada

operagdo ¢ inserido ¢ a * Durante parada na operagdo

referéncia de freqiiéncia ¢ 0 de intertravamento.

4 |4
Conforme e '5 - ‘:s
mostrado )| PRUN

<1> Para a diferenca entre "piscando" e "piscando em intervalos curtos" do LED RUN, consulte a Figura 4.2, LED RUN e Operagao do drive.
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4.2 Utilizagao do operador LED digital

Piscando J

ON ON ON ON
Piscando
rapido

Frequiéncia de saida do inversor

1s

Figura 4.1 Status e Significado do LED RUN

Durante a parada, [STOP
paidebssbnsl 1

! ' [RUNJ,
€ o ‘ e
Z 1 1 1 i
Configuragao da freq[]éncia%I | | | —_
LED RUN | OoFF | ON \ | ON ] | OFF |
T T

Pisc'ando

Figura 4.2 LED RUN e operagéao do drive

@ Estrutura de menu para operador LED Digital

Aluz DRV esta acesa.

*Pressionar RUN iniciara o motor.

—
s —

Selegéo de avango Selegao de reversao

Tenséo de saida

Aluz DRV esta apagada.
*O drive ndo pode operar o motor.

Modo de configuragao

Modo de ajuste do parametro

Auto-ajuste

:I

'

o
Ligar a alimentagéo

‘t <1>

{1

Freqliéncia de saida

-
L d

Corrente de saida

m Obs.: Os caracteres “XX” sdo mostrado neste manual.

O inversor exibira os valores de ajuste reais

n
Monitorar display s A
v o

[ -7 [ X -XX
Verificar menu HED
v .

I ——

B = ox

13
2y «--
..
>

=
=

I

I

eep [N

AR IR IR IR IR I AR IO

=< =< [
> > >

"

\

— B — OO —

Figura 4.3 Estrutura de tela de operador LED digital

<1> "rEu" pode ser selecionado enquanto LOCAL estiver configurado.

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico 75

Programagao de partida
e operagao



4.3 Os modos de programagéo e o drive

4.3 Os modos de programacao e o drive

As fungdes drive sdo divididas em dois grupos principais, acessiveis por meio do operador LED digital:

Modo drive: O modo drive permite a operagdo do motor e monitoracdo do parametro. Os ajustes de parametro ndo podem
ser mudados ao acessar fun¢des no modo drive (Tabela 4.2).

Modo de programacio: O modo de programagao permite acesso a configuracdo/ajuste, verifica parametros e auto-ajuste.
O drive proibe mudangas na operagdo do motor, tal como partida/parada quando o operador LED digital esta acessando
uma funcao no modo de programacao.

ATabela 4.2 ilustra as diferentes fungdes visiveis quando a "Seta para cima" é rolada imediatamente depois da alimentagao

do drive.

Nota: Quando b1-08 (Seleg¢do do comando de operacgdo durante 0 modo de programagdo) estd ajustado em 1 (habilitado), o drive pode ser
executado mesmo se o modo ¢ trocado para o modo de programacdo. Ao ajustar b1-08 para 0 (desabilitado), o modo ndo pode ser trocado
para o modo de programacdo enquanto o drive estiver em operagao.

Tabela 4.3 Resumo de modos

Grupo de modos

Descrigao

Tecla
pressionada

Display do operador LED digital

Fungdes do modo drive
(Operacio e monitoracio do motor)

Display de referéncia de freqiiéncia
(Estado de energizagdo inicial)

Avante/Reverso

Display de freqiiéncia de saida

Display de corrente de saida

Referéncia de tensao de saida

Display do monitor

A1V,

[

Funcdes do Modo de Programacio
(Parametros de mudanca)

Verificagdo de fungio

Parametros do grupo de configuragio

crno
J0 U

Todos os parametros

Auto-ajuste

EEEEEEEEEE

ar_
nioun

€ Navegagio nos modos drive e de programagao

O drive esta configurado para operar em modo drive quando ele ¢ alimentado pela primeira vez. Alterne entre as telas de
display utilizando as teclas i

Referéncia da freqiiéncia

T (NI DR

C nnn

Esta tela de display permite ao usudrio monitorar e ajustar a referéncia de freqiiéncia
enquanto o drive estiver em operagdo.Consulte Os modos de programacdo e o drive

Energizacio d na pdgina 76.
N Nota: O usuario pode selecionar itens para serem exibidos quando o drive é energizado
pela primeira vez ajustando o pardmetro 01-02.
Ajuste padrdo
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4.3 Os modos de programagéo e o drive

A JREY

Avante/Reverso

I
[l DRV ]

For:0 motor se desloca para frente.

~£u: 0 motor se desloca para trés.

Nota: Para seqiiéncias que ndo devem operar em reverso (ventiladores, bombas etc.),
ajuste o parametro b1-04 = "1" para proibir que o motor gire em reverso. Esta seqiiéncia
também coloca o drive em modo LOCAL

Switching to reverse: ~Lu ‘Y7,

- £ 8 - I - 13 -

The LED is lit when
LOCAL is selected
A\Y7,

Modo drive ﬂ—»
A
v
Display de fregiiéncia de saida Moni ida de freqiiéncia pelo dri
onitora a saida de freqiiéncia pelo drive.
A
v
Display de corrente de saida . . )
A0 Monitora a corrente de saida do drive.
[EXEYNERE DRV [Tl
A
v
Referéncia de tensdo de saida . . . ) ] .
ajuste padrio Role por 01-01 (Selecao de monitor do usudrio) até que os contetidos desejados
aparecam. =¥ Consulte Lista de pardmetros na pagina 209
Modo drive 1 ]
Displa'y de monitor . A R o .
Ty, Monitora os parametros (parametros U) que sdo exibidos.=» Consulte Monitores de
MMan status do drive: UI-01 to U6-19 na pagina 107.
]
v
Veriﬁcagﬁo de funcgéo Lista todos os parametros que foram editados ou alterados em relag@o aos ajustes padrao.
= , o = Consulte Verificagio de alteracoes de pardmetro: Menu de verificacio na pdgina
w3 | G 80
]
v
Uma lista selecionada de pardmetros necessarios para que o drive possa operar
Con'ﬁguraqﬁo rapidamente.=» Consulte O grupo de configuracéo dentro do modo de
_m, \programacdo na pdgina 78.
7/ U | e G Nota: Os parametros mostrados diferem dependendo do ajuste de A1-06 (Pré-ajuste da
aplicacdo).Consulte Pré-ajustes da aplicacdo na pagina 87.
Modo de plicagdo) Y iplicagdo na pdg,
programacio l I
Aj rametr . - . . R .
JuStig v etros Permite ao usudrios acessar e editar todos os ajustes de pardmetros=» Consulte Lista
oa- de parametros na pdgina 209.
Auto-ajust N ~ .
Qs Os pardmetros do motor sdo calculados e configurados automaticamente .=
At Consulte Auto-ajuste na pagina 109.
. Referéncia da freqgiiéncia . o . .
Modo drive Ry Retorna a tela de exibigdo da referéncia de freqiiéncia.

Fooon
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4.3 Os modos de programagéo e o drive

B Detalhes do modo drive
As agoes seguintes sdo possiveis no modo drive:

* Operar e parar o drive.

* Monitorar o status da operagdo do drive (referéncia de freqiiéncia, freqiiéncia de saida, corrente de saida, tensdo de saida
etc.).

* Ver informacgdes sobre um alarme.

* Ver historico de alarmes que ocorreram.

Nota: Selecionar o "Modo drive" quando estiver em operacdo. O modo pode ser alternado para qualquer modo (modo de programa etc.) além
do modo drive enquanto o drive esta parado. No entanto, o drive ndo pode ser operado em outros modos. Retorne ao "modo drive" depois
de completar a inspegao periddica.

A Figura 4.4 ilustra a mudanga da referéncia de freqiiéncia padrao de F 0.00 (0 Hz) para F 6.00 (6 Hz) durante o modo
drive. Este exemplo presume que o drive esta configurado para LOCAL.

Display de referéncia
de freqiiéncia na energizagéo

C o onnn

Y DRV [

v

NI AV AV
~ éa - &R - G ~ P -~ f

Pressione para selecionar o LOCAL Pressione para selecionar
o digito a direita

AV, ANV g
~ i ~ &8 - - ;- @

Pressione até que a referéncia
de freqiiéncia torne-se 6 Hz I

Figura 4.4 Configuracao da referéncia de freqiiéncia no modo drive

Nota: O drive ndo ira aceitar uma configurag@o de valor de referéncia de freqiiéncia a menos que a tecla ENTER seja pressionada depois que a
referéncia de freqiiéncia tenha sido inserida. Esse recurso previne a configuragdo acidental da referéncia de freqiiéncia. Ao ajustar 02-05
(Selegdo de método de configuragdo de referéncia de freqiiéncia) para 1 (habilitado), o drive ird aceitar a referéncia de freqiiéncia enquanto
ela ¢ ajustada no operador digital.

B Detalhes do modo de programacgao
As agdes seguintes sdo possiveis no modo de programagao:

* Funcao de verificacdo: Verifica as alteracdes na configuragdo de parametro em relagdo aos valores padrio originais.

* Grupo de configuracio: Acessa uma lista de pardmetros comumente utilizados para simplificar a configuracao.

* Modo de configuracio de pariametro: Acessa e edita todos os ajustes de parametro.

* Auto-ajuste: Calcula e configura automaticamente os parametros do motor para controle em malha aberta ou Vetor PM
para otimizar o drive para as caracteristicas do motor.

O grupo de configuragao dentro do modo de programacgao

No grupo de configuragdo, o usuario pode acessar o grupo minimo de parametros necessarios para operar a aplicacao.
Nota: Os parametros do grupo de configuracéo sdo listados no apéndice B, e indicados com a letra "S" na coluna de Nivel de acesso.

Nota: Pressionar ENTER de APPL navega para o display de ajuste de Pré-ajuste de Seqiiéncia. Quando o valor de ajuste ¢ alterado, o pardmetro
¢ alterado para o valor 6timo para cada seqiiéncia. Ele ¢ configurado para 0 (uso geral) antes da expedi¢do. Consulte Pré-ajustes da
aplicacdo na pagina 87.

A Figura 4.5 ilustra as teclas a serem pressionadas para entrar no grupo de configuracao.

Neste exemplo, a fonte da referéncia de freqii€ncia é alterada a partir dos terminais do circuito de controle para o Operador
LED (ou seja, b1-01 ¢ alterado de 1 para 0).
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4.3 Os modos de programagéo e o drive

<1>

~ & ~ I ~

- -

Pressione até
que 5740
aparega

A1y, A AV,
~ 9 - N - -~ - £ —
Terminal do circuito
|

de controle Selecione o
digito a editar

‘{Y} <3>\"7'

~ EA — e —

Display de parametros

LED operador

<1> Pressionando ENTER em APPL leva ao display de configuragdes predefindas da aplicagao.
Quando o valo definido € alterado, o parametro € alterado para o valor 6timo para cada aplicagao.
Ele é definido como 0 (uso geral) antes do embarque.

<2> Mova para a direita para alterar a configuragéo do parametro. Desca a tela até visualizar e verificar
as configuragdes no modo de configuragéo.

r
<3> Para retornar ao menu Top, pressione =S8l . Para visualizar ou editar outros parametros, pressione . e . B

Figura 4.5 Exemplo de grupo de configuragao
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4.3 Os modos de programagéo e o drive

€ Mudanca de ajustes ou valores de parametro
Este exemplo explica a mudanga de C1-01 (Tempo de aceleragdo 1) de 10.0 segundos (padréo) para 20.0 segundos.

Etapa Display/Resultado

1. |Energize o drive. O display inicial é exibido. Foodl [DRV]
A1V,
Pressione a tecla até que a tela de Modo de configuragdo seja exibida.
y- Aa\Vy,
3. |pressi &N - o de pard
Pressione a tecla®=® para ver o display de configuragdo de parametro.
y A\Yy,
4. Navegue pelos parametros pressionando a tecla até que C1-01 seja exibido. Li-4i

-
5. |Pressione para ver o valor de ajuste atual (10.0 segundos). (O nimero mais a
esquerda pisca)

. > . . . .
Pressione até que o nimero desejado esteja selecionado. ("1" pisca)

-
7. Pressione a tecla e insira 0020.0.

y
. < .
Press1one ¢ o drive ird confirmar a alteracdo.

9. |O display automaticamente retorna para a tela mostrada na etapa 4.

JR2R 2R AR 2 SR AR SR AR/

10.

y
. Esc [ . o
Pressione a tecla. até voltar ao display inicial.

@ Verificagdo de alteragdes de parametro: Menu de verificagao

O menu de verificacao lista os parametros editados a partir do modo de programacao ou como resultado de auto-ajuste. O
menu de verificacdo ajuda a determinar quais configuracdes foram alteradas e € particularmente 1til na substituicdo de um
drive. Se nenhum ajuste foi alterado e todos os pardmetros permanecem conforme os ajustes padrdo originais, entdo o
menu de verificagdoiraler nont. O menu de verificagdo também permite que os usuarios acessem e reeditem os parametros
editados.

Nota: O menu de verificacdo ndo ird exibir parametros do grupo A1l (exceto para A1-02), mesmo se esses parametros tiverem sido alterados em
relagdo aos ajustes padrio.

O exemplo abaixo ¢ uma continuacao da pagina 80. Aqui, o parametro C1-01¢ acessado usando o menu de verificacdo e
¢ alterado novamente para 20.0 s.

Para checar a lista de parametros editados:

Etapa Display/Resultado
1. |Energize o drive. O display inicial é exibido. -> F OO0 praes
y \Vpy,
2. |pressione até que o display leia, "Verificar." g m
Pressione ¥35=3 para inserir a lista de parametros que foram editados a partir dos seus RIS
3. |ajustes padrdes originais. -> ga-nz
A Couc
Navegue pela lista pressionando a tecla .
y \Vpy,
4. |pressione a tecla até que C1-01 seja exibido. g

-
-
~

y
5. |Pressionea tecla para acessar o valor de configura¢do.(o nimero mais a esquerda| =
pisca)

& Alternando entre LOCAL e REMOTO

Inserir o comando de operagdo por meio do operador LED ¢é denominado de LOCAL, enquanto que inserir o comando de
operagdo de um dispositivo externo através dos terminais do circuito de controle ou cartdo opcional de rede ¢ denominado
de Remoto.

ADVERTENCIA! Perigo de movimento repentino. O drive pode iniciar inesperadamente se o comando de operacéo ja estiver aplicado
ao alterar do modo LOCAL para REMOTO quando b1-07 = 1, resultando em morte ou ferimento grave. Certifique-se de que todo o

pessoal tem total compreensé&o sobre o mecanismo de rotagcdo e conexoes elétricas antes de alternar entre modo LOCAL e o modo
REMOTO.

Ha trés modos de alternar entre LOCAL ¢ REMOTO.

Nota: 1. Depois de selecionar LOCAL, LO/RE permanecera aceso.
2. O drive ndo permitird que o usudrio alterne entre LOCAL e REMOTO durante a operagao.

80 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico



4.3 Os modos de programagéo e o drive

B Utilizagao da tecla LO/RE no operador LED

Etapa Display/Resultado
1 o0 RS

Energize o drive. O display inicial ¢ exibido. -»> o I DRV [

]
") | o
[Sr][@sror

40 ® 10
= &3

a2
2 Pressione . LO/RE ira se acender. O drive esta agora em Local. -

Para ajustar o drive para operagdo REMOTA, pressione a tecla @3 novamente.

B Utilizando os terminais de entrada S1 a S7 para alternar entre LO/RE

Alternar entre LOCAL e REMOTO utilizando um dos terminais de entrada digital S1 a S7 (ajuste o parametro
correspondente H1-01 a H1-07 para "1").

Siga o exemplo abaixo para ajustar os terminais de entrada digital.

Nota: 1. Para uma lista de selecdes de entradas digitais, Consulte Lista de pardmetros na pdgina 209.
2. Ajustar um terminal de entrada multifuncional para o valor de 1 desabita a tecla LO/RE no operador LED.

€@ Parametros disponiveis no Grupo de configuragio
B Modo de configuragao (StUP)
s

Os parametros usados para este drive estdo classificados de A a U. Para simplificar a configuracdo do drive, os parametros
usados com freqii€ncia sdo selecionados e inseridos em modo de configuragao.

Cirn0
J0 0

1. Para ajustar um parametro, o modo de configuragdo deve ser exibido primeiro.
2. Se a configuragdo do parametro é insuficiente, ajuste os pardmetros no modo de configuracdo do parametro.

Nota: Quando o pardmetro A1-02 (Selegdo do Método de Controle) ¢ alterado, alguns valores de configuragio de pardmetro também sdo alterados
automaticamente. Execute o ajuste A1-02 antes do auto-ajuste.

A Tabela 4.4 lista os pardmetros disponiveis no grupo de configuragdo.

Nota: Este manual também explica outros pardmetros ndo visiveis no grupo de configuracdo (A1-06 = 0). Utilize o menu "Par" no modo de
programagao para acessar os parametros nao listados no grupo de configuragdo. Os parametros do grupo de configuragdo sdo mostrados
naTabela 4.4

Nota: Parametros de display dependem de A1-06. Consulte Pré-ajustes da aplicagdo na pdgina 87.

Tabela 4.4 Parametros do grupo de configuragao

Parametro |Nome Parametro |Nome
A1-02 Sele¢do do método de controle E1-03 Sele¢do do padrao V/f
b1-01 Selecdo 1 da referéncia da freqiiéncia E1-04 Freqiiéncia maxima de saida (FMAX)
b1-02 Selecdo 1 do comando de operagdo E1-05 Tensao maxima (VMAX)
b1-03 Sele¢do de método de parada E1-06 Freqiiéncia nominal (FA)
C1-01 Tempo 1 de aceleragdo E1-09 Freqiiéncia minima de saida (FMIN)
C1-02 Tempo de desaceleragdo 1 E1-13 Tensdo nominal (VBASE)
C6-01 Selecdo de fungoes E2-01 Corrente nominal do motor
C6-02 Selecdo da freqiiéncia portadora E2-04 Numero de pdlos do motor
d1-01 Referéncia de freqiiéncia 1 E2-11 Taxa de capacidade do motor
d1-02 Referéncia de freqiiéncia 2 H4-02 Ajuste de ganho do terminal FM
d1-03 Referéncia de freqiiéncia 3 L1-01 Selecdo de fungdo de prote¢do do motor
d1-04 Referéncia de freqiiéncia 4 L3-04 Selegdo da Erevengﬁo de travamento durante a
d1-17 Referéncia da freqiiéncia de jog desaceleragdo
E1-01 Referéncia de tensdo de entrada
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4.4 Fquogramas de partida

4.4 Fluxogramas de partida

Os fluxogramas desta se¢do resumem as etapas basicas necessarias a partida do drive. Utilize os fluxogramas para
determinar o método de partida mais apropriado para uma dada aplicagdo. Os quadros t€m o proposito de servirem como
referéncia rapida para ajudar o usuario a se familiarizar com os procedimentos de partida.Consulte Ajustes basicos de
configuracdo do drive na pdagina 91 e faga todas as verificagdes para garantir uma partida de drive adequada.

Fluxograma Subtabela Objetivos Pagina
A Procedimento inicial basico e ajuste de motor. 83
Al ?juste simples de motor com Economia de energia ou Busca de velocidade usando o modo V/ 84
A-2 Operagdo de alto desempenho usando o controle de motor vetorial em malha aberta (OLV). 85
A-3 Operag@o com motores de imad permanente (IP). 86
) Ajuste de drive utilizando sele¢des especificas de aplica¢do. Consulte Pré-ajustes da )
aplicacdo na pagina 87
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4.4 Fquogramas de partida

@ Fluxograma A: Partida e ajustes basicos de motor

AFigura 4.6, fluxograma A, descreve uma seqiiéncia de partida basica para o sistema de drive ¢ motor. Essa seqiiéncia
varia levemente, dependendo da aplicagdo. Utilize os ajustes de parametro padrdo do drive em aplicagdes simples, que
ndo requerem alta precisio.

C PARTIDA )
sl
( Instale e faga a fiagdo do drive conforme explicado nos capitulos 1,2 e 3 )
N 72
Aplique a alimentagéo principal ao drive.
Atengdo as mensagens de seguranga referentes a aplicagéo da alimentagao.

Usou a predefinicao
da aplicagao A1-06?

J, No
Defina o modo de controle no parametro A1-02.
Consulte macros
72 da aplicagao

* b1-01/02 para referéncia da freqiiéncia e executar a selegéo da fonte do comando
* H1-00, H2-00, H3-00, H4-00, H6-00, para configuragéo do terminal de E/S
* d1-00 para referéncias de velocidades mdltiplas se usadas

* C1-00 e C2-010 para acel/decel. E configuragdes do tempo da curva S

C6-01 para selegdo do modo de trabalho normal/pesado
L3-04 se as opgdes de frenagem forem usadasParametros basicos definidos?

0:Controle V/f Modo de controle 5: Vetor da malha aberta para motores PM
A1-02 =

2: Vetor da malha
aberta para
motores PM

Para
fluxograma
A-3

Para
fluxograma
A-2

Para
fluxograma
A-1

Do fluxograma A-1, A-2 ou A-3

Executar o motor sem carga, verifique a direcéo da rotagdo e operagéo.
Verifiqgue, comandos de sinais externos para o drive funcionar conforme desejado

Gcople a carga ou a maquina ao motor. Execute a maquina e verifique se opera conforme desejado)

N 72

( Parametros de sintonia fina. Ajuste as configuragdes da aplicagédo (PID, ... ) se necessario )
N3

( Verifique a operagdo da maquina e as configurages dos parametros )
s

( O drive esta pronto para executar a aplicagéo )

Figura 4.6 Partida e ajustes basicos de motor
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4.4 Fquogramas de partida

€ Subtabela A1: Ajuste simples de motor com economia de energia ou busca de
velocidade usando o modo VI/f.

AFigura 4.7, fluxograma Al, descreve o ajuste simples de motor para controle V/f. O controle de motor V/f é adequado
para a maioria das aplicagdes basicas, tais como ventiladores ou bombas. Este procedimento ilustra o uso de economia de
energia e busca de velocidade de estimativa de velocidade. O controle V/f pode ser usado onde o auto-ajuste rotacional
ndo pode ser realizado.

Economia de energia
(b8-01=1)
ou
Estimativa de velocidade
Busca de velocidade
(b3-24=1) habilitada?

O cabo do motor
€ maior que 50 m?

Executar auto-ajuste rotacional
para controle V/f
(T1-01 =3)

SIM
A NAO

Executar o auto-ajuste fixo para
a resisténcia do terminal (T1-01 = 2)

Retornar para
o fluxograma
A

Figura 4.7 Ajuste simples de motor com economia de energia ou busca de velocidade usando o modo V/f.
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4.4 Fquogramas de partida

@ Subtabela A2: Operagio de alto desempenho utilizando controle de motor vetorial
em malha aberta

AFigura 4.8, Fluxograma A2, utiliza controle vetorial em malha aberta para operacdo de motor de alto desempenho. Ele
¢ apropriado para aplicagdes que requerem alto torque inicial, limites de torque e regulagem melhorada de velocidade.

Do
fluxograma
A

SIM

Possivel para motor para
rotacionar durante o ajuste?’

*O ajuste rotacional deve
ser executado com a
carga desconectada

Relatério/planilhas do
teste do motor disponivel?

Calcular os dados do parametro )

Inserir os dados da planilha do motor| (parametro) necessario usando as Executar o auto-ajuste
para o0s parametros (parametro) informagdes na placa de identificag&o rotacional (T1-01 = 0)
J

O cabo do motor &
maior que 50 m?

Executar o auto-ajuste fixo para
a resisténcia do terminal (T1-01 = 2

Figura 4.8 Fluxograma A2: Operacgao de alto desempenho utilizando controle de motor vetorial em malha aberta
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4.4 Fquogramas de partida

€ Subtabela A3: Operagdo com motores de ima permanente

AFigura 4.9, fluxograma A3, ilustra o ajuste para motores [P em Controle vetorial em malha aberta. Os motores [P podem
ser usados para economia de energia em aplicagdes de torque reduzido ou variavel.

Do
fluxograma
A

O codigo do motor é conhecido?

Para parametro E5-01 A
(para motores PM Yaskawa)
SIM Inserir “FFFF” para o pardmetro
E5-01
Definir o cédigo do motor Inserir os dados do motor
para o parametro E5-01 nos parametros E5-02 até E5-24

Retornar para
o fluxograma
A

Figura 4.9 Operagao com motores de ima permanente
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4.5 Pré-ajustes da aplicagao

4.5 Pré-ajustes da aplicacao

@ Funcgio de pré-ajuste da aplicagio (APPL)

Este drive incorpora a fungdo de ajustar os pardmetros automaticamente para as aplicagdes que sdo utilizadas com mais
freqiiéncia. Utilizar esta fungdo de pré-ajuste de aplicagdes permite a configuragdo ou operagao mais facil do drive.

1: Bomba de fornecimento de dgua

2: Transportadores

3: Fornecimento de ar/exaustores

4: Ventilador AHU (HVAC)

5: Compressor

Nota: Para os detalhes dessas fun¢des,Consulte Pré-ajustes da aplicagdo na pdgina 87.

A
Bomba  Transportador Ventilador

@ Pré-ajustes da aplicagdo A1-06

O drive apresenta pré-ajustes de aplicagdo para facilitar o ajuste de aplicagdes comumente usadas, tais como uma bomba
de fornecimento de agua, transportadores, exaustores, exaustor HVAC, compressor, elevador e guindaste. Selecionar um
desses pré-ajustes configura automaticamente os parametros solicitados para os valores 6timos e altera os ajustes do
terminal de E/S apropriados para a aplicacdo especifica.

Verifique todos os sinais de E/S e seqiiéncias externas antes de operar o motor.

Consulte Pré-ajustes da aplicacdo A1-06 na pagina 87 quando selecionar uma aplicagdo com igamento.

Os usuarios conseguem fazer demais ajustes a essas configuragdes utilizando o modo de configuragao.

N° Nome do parametro Faixa de ajuste Padrao
0: uso geral (Os parametros A2 ndo sdo afetados)
1: Bomba de fornecimento de agua
A1-06 Pré-ajustes da aplicagdo % E;e;?lssfzgitadores 0 <>
4: Exaustor HVAC
5: Compressor de ar

<1> Todos os parametros de uso geral sio acessiveis quando A1-06 = 0.

ADVERTENCIA! Confirme os sinais de E/S do drive e seqiiéncia externa antes de iniciar a execucéo do teste. O pardmetro de
configuragdo A1-06 pode alterar a fungdo de E/S do terminal automaticamente da configuragado de fabrica. Erros podem resultar em
morte ou ferimento grave.

Realize uma inicializagdo a 2 fios ou a 3 fios (A1-03 = 2220 ou 3330) no drive antes de selecionar um dos pré-ajustes da
aplicacdo ou antes de alternar entre pré-ajustes da aplicag@o. O processo de inicializagdo deve resetar pardmetros do drive
antes de utilizar um pré-ajuste da aplicacao.

Salve os parametros editados pelo usuario em uma lista ajustando 02-03 para "1". Isso permite um acesso mais imediato
a uma lista especifica de pardmetros relevantes e economiza o tempo de navegagdo pelos itens do menu de parametros.
Ajuste o nivel de acesso do pardmetro para pardmetros preferenciais (A1-01 ="1"), para exibir apenas os parametros de
configuragdo.
Os parametros listados na tabela abaixo ndo sdo afetados pela inicializagdo do drive:
N° Nome do parametro
A1-02 <> Selec¢do do método de controle

C6-01 Selegdo de fungdes

E1-03 Sele¢do do padrdo V/f

E5-01 Sele¢do de codigo do motor (para motores IP)

02-04 Selecdo de drive/kVA

<1> O método de controle configurado para to A1-02 ndo ¢ afetado ao realizar uma inicializagdo a 2 fios ou a 3 fios, mas ele muda automaticamente
de acordo com o valor configurado para o parametro A1-06.

B Parametros relacionados

N° Nome do parametro Faixa de ajuste Padrao
0: Son}ente operaqﬁo, ' ] R '
Al-01 Selegdio do nivel de acesso l1lS 1E’é;\rriz(i)r)netros do usuario (acesso a um conjunto de pardmetros selecionados pelo 5 <I>
2: Nivel de acesso avangado
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4.5 Pré-ajustes da aplicagao

N° Nome do parametro Faixa de ajuste Padrao
0: Nio Inicializa

1110: O Usuario Inicializa (O usuério precisa primeiro configurar os valores de
pardmetro do usuario e entdo armazena-los usando o pardmetro 02-03)

A1-03 Inicializar parametros 2220: Inicializagdo a 2 Fios 0
3330: Inicializagdo a 3 Fios

4440: Inicializagdo DriveWorksEZ
5550: Reset do erro OPE04

A2:02p ametros do usudrio
até 2232 ’ b1-01 a 02-08 <I>
A2-32
0: Os parametros A2-01 a A2-32 sdo reservados para que o usudrio crie uma lista de
A2-33 Selegdo Automética de Parametros do Usuério. ) ' ) | <>
Parametro do usuario 1: Salve o histérico de pardmetros visualizados recentemente. Os pardmetros editados
recentemente serdo salvos de A2-17 a A2-32 para acesso rapido.
0: Sem mudanga
02-03 Valor padrdo de pardmetro |1: Padrdes configurados - Salva configuragdes de parametros atuais como inicializa¢do 0
do usuario do usuario.

2: Apagar todos - Apaga a inicializagdo do usuario atualmente salva.

<1> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro A1-06, Sele¢do de aplicacao
<2> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro A1-06. O valor de ajuste € 0 quando A1-06 =0, e 1 quando A1-06 ndo é=0.

B Pré-ajustes da aplicagao

Abaixo, uma lista de pré-ajustes de aplicacdo e os valores atribuidos automaticamente aos parametros como resultado de
cada pré-ajuste:

Tabela 4.5 Aplicagao bomba de fornecimento de agua: Parametros e ajustes

N° Nome do parametro Ajuste ideal
A1-02 Sele¢do do método de controle 0: Controle V/f
b1-04 Selegd@o da operacdo reversa 1: Sentido reverso proibido
C1-01 Tempo de aceleragdo 1 1.0s
C1-02 Tempo de desaceleragdo 1 1.0s
C6-01 Classificagio da aplicagdo 1: Aplica¢do normal
E1-03 Selecdo do padriao V/f OFH
E1-07 Freqiiéncia média de saida (FB) 30.0
E1-08 Tensdo média de freqiiéncia de saida (VC) 50.0
L2-01 Selegdo de operag@o de perda momentanea de poténcia 1: Habilitada
L3-04 Selegdo da prevencdo de travamento durante a desaceleragdo |1: Habilitada

Tabela 4.6 Parametros salvos automaticamente como preferidos (A2-01 a A2-16)

N° Nome do parametro N° Nome do parametro
b1-01 Selecdo da referéncia da freqiiéncia E1-08 Tensao média de freqiiéncia de saida (VC)
b1-02 Selegdo do comando de operagdo E2-01 Corrente nominal do motor
~ ~ Selecdo de fungdo do terminal multifuncional de
b1-04 Selegdo de operagdo reversa H1-05 entrada digital S5
N Selecdo de fungdo do terminal multifuncional de
C1-01 Tempo de aceleragdo 1 H1-06 entrada digital S6
5 Selecdo de fungdo do terminal multifuncional de
C1-02 Tempo de desaceleragdo 1 H1-07 entrada digital 7
E1-03 Selecdo do padrdo V/f L5-01 Numero de tentativas de partida automatica
E1-07 Freqiiéncia média de saida (FB)
Tabela 4.7 Aplicagao transportador: Pardmetros e ajustes
N° Nome do parametro Ajuste ideal
A1-02 Selegdo do método de controle 0: controle V/f
C1-01 Tempo 1 de aceleragao 30s
C1-02 Tempo de desaceleragdo 1 30s
C6-01 Classificagao de aplicagdo 0: Aplicacdo pesada
L3-04 Selecdo da prevencdo de travamento durante a desaceleragdo  |1: Habilitada

Tabela 4.8 Parametros salvos automaticamente como preferidos (A2-01 a A2-16)

N° Nome do parametro N° Nome do parametro
A1-02 Sele¢do do método de controle C1-02 Tempo de desaceleragdo 1
b1-01 Sele¢do da referéncia da freqiiéncia E2-01 Corrente nominal do motor
b1-02 Selegdo do comando de operagio L3-04 (Si,elec;éo da Erevengﬁo de travamento durante a
esaceleragdo
C1-01 Tempo 1 de aceleragdo
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4.5 Pré-ajustes da aplicagao

Tabela 4.9 Aplicagdao com exaustor: Parametros e ajustes

N° Nome do parametro Ajuste ideal
A1-02 Selegdo do método de controle 0: Controle V/f
b1-04 Selecdo de operagao reversa 1: Sentido reverso proibido
C6-01 Selecdo de aplicagdo 1: Normal DutyAplicagdo normal
E1-03 Sele¢do do padréo V/f OFH
E1-07 Freqiiéncia média de saida (FB) 30
E1-08 Tensdo média de freqiiéncia de saida (VC) 50
L2-01 Sele¢do de operagdo de perda momentanea de poténcia 1: Habilitada
L3-04 Sele¢do da prevencdo de travamento durante a desaceleragdo |1: Habilitada
Tabela 4.10 Parametros salvos automaticamente como preferidos (A2-01 a A2-16)
N° Nome do parametro N° Nome do parametro
b1-01 Selecdo da referéncia de freqiiéncia E1-07 Freqiiéncia média de saida (FB)
b1-02 Seleg@o do comando de operagdo E1-08 Tens@o média de freqiiéncia de saida (VC)
b1-04 Selegdo de operagdo reversa E2-01 Corrente nominal do motor
b3-01 Selegdo de busca de velocidade na partida H1-05 Selegio de funcéo do terminal multifuncional de
entrada digital S5
C1-01 Tempo de aceleragdo 1 H1-06 Sﬁ?ggg ((11;2 iftl;rll%aé) do terminal multifuncional de
C1-02 Tempo de desaceleragdo 1 HI1-07 Sﬁ?ggg(%?giftl;?%a;) do terminal multifincional de
E1-03 Selegdo do padrao V/f L5-01 Numero de tentativas de partida automatica
Tabela 4.11 Aplicacdo com exaustor HVAC: Parametros e ajustes
N° Nome do parédmetro Ajuste ideal
A1-02 Selegdo do método de controle 0: Controle V/f
b1-04 Selecdo do operagdo reversa 1: Sentido reverso proibido
C6-01 Classificagdo de aplicagdo 1: Aplicag@o normal
C6-02 Selecgdo da freqiiéncia portadora 3:8.0 kHz
H2-03 Selegdo de fung¢do dos terminais P2 (coletor aberto) 39: Saida de pulso watt hora
2: Poténcia de CPU ativa - O drive ird reiniciar se
L2-01 Sele¢do de operagdo de perda momentanea de poténcia a poténcia retornar antes do desligamento do
controle da fonte de alimentagdo.
L8-03 Selegdo de operagdo do pré-alarme de sobreaquecimento 4: Operag@o com capacidade reduzida
1.8-38 Redugdo da freqiiéncia portadora 2:Redugdo da capacidade da freqt’lénqia portadora
ao longo de toda a faixa de freqiiéncia.
Tabela 4.12 Parametros salvos automaticamente como preferidos (A2-01 a A2-16)
N° Nome do parametro N° Nome do parametro
b1-01 Selegdo da referéncia da freqiiéncia E1-03 Sele¢do do padrdo V/f
b1-02 Sele¢@o do comando de operagdo E1-04 Freqiiéncia maxima de saida (FMAX)
b1-04 Sele¢do de operagdo reversa E2-01 Corrente nominal do motor
C1-01 Tempo de aceleragdo 1 H3-11 Ajuste de ganho do terminal A2
C1-02 Tempo de desaceleragéo 1 H3-12 }l}(flfae rﬂigzglodcfeféi?&%?ziao(tce(;rrrrleigs) Aii;
C6-02 Selegdo da freqiiéncia portadora L2-01 Selefgﬁ() de operagiio de perda momenténea de
poténcia
d2-01 Limite superior da referéncia da freqiiéncia L8-03 Selegio de operagdo do pré-alarme de
sobreaquecimento
d2-02 Limite inferior da referéncia da freqiiéncia 04-12 Selec¢do do valor Inicial do monitor kKWH
Tabela 4.13 Compressor Application: Parameters and Settings
N° Nome do parametro Ajuste ideal
A1-02 Sele¢do do método de controle 0: Controle V/f
b1-04 Sele¢do do operagdo reversa 1: Sentido reverso proibido
C1-01 Tempo de aceleragdo 1 50s
C1-02 Tempo de desaceleragdo 1 50s
C6-01 Faixa de operag@o 0: Aplicacdo pesada
E1-03 Selecdo do padrdo V/f OFH
L2-01 Selecao de operacao de perda momentdnea de poténcia 1: Habilitada
L3-04 Selecdo da prevencdo de travamento durante a desaceleracdo  |1: Habilitada
Tabela 4.14 Parametros automaticamente salvos como preferidos (A2-01 a A2-16)
N° Nome do parametro N° Nome do parametro
b1-01 Selegdo da referéncia da freqiiéncia E1-03 Selecdo do padrdo V/f
b1-02 Sele¢@o do comando de operagdo E1-07 Freqiiéncia média de saida (FB)
b1-04 Sele¢do de operagdo reversa E1-08 Tensdo média de freqiiéncia de saida (VC)
C1-01 Acceleration Time 1Tempo de aceleragdo 1 E2-01 Corrente nominal do motor
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4.5 Pré-ajustes da aplicagao

N° Nome do parametro N° |Nome do parametro
C1-02 Deceleration Time 1Tempo de desaceleragdo 1

& Parametros do usuario: A2-01 a A2-32

O usudrio pode selecionar 32 pardmetros e ajusta-los para parametros de A2-01 a A2-32 para economizar tempo de
navegagao através do menu de parametros. A lista de parametros do usudrio pode também rastrear as configuragdes editadas
mais recentemente e salvar esses parametros em uma lista.

N° Nome do parametro Faixa de ajuste Padrao
A2-01 a A2-32 Pardmetros do usuario, 2 a 32 b1-01 a 02-08 <I>

<1> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro A1-06, Selecdo de aplicagao

B Descrigcao detalhada

Para salvar pardmetros especificos de A2-01 a A2-32, ajuste primeiro o nivel de acesso para permitir o acesso a todos os
parametros (A1-02 ="2"). Apos selecionar os parametros a serem salvos de A2-01 a A2-32, ajuste o nivel de acesso para
permitir o acesso somente a lista selecionada de Parametros do Usuario. Ajuste A1-01 para "1" para restringir o acesso,
de modo que os usuarios possam somente ajustar ¢ fazer referéncia aos parametros especificos salvos como parametros
do usuario.

@ Seleciao Automatica de Parametro do Usuario A2-33

A2-33 determina se os pardmetros que foram editados estdo salvos entre os pardmetros do usuario (A2-17 a A2-32) para
acesso rapido e facil.

N° Nome do parametro Faixa de ajuste Padrao
0: Nao salva o historico de pardmetros visualizados
A2-33 Selegdo automatica de pardmetro do usuario rc.:centement.e. ‘o A . . 0,1
1: Salva o histérico de parametros visualizados
recentemente.

B Descrigao detalhada

0: Nao salva o historico de parametros visualizados recentemente. Para selecionar manualmente os parametros listados no
grupo de parametros preferenciais, ajuste A2-33 para "0"

1: Salva o histérico de parametros visualizados recentemente.

Ajustando A2-33 para 1, todos os parametros que foram editados recentemente serdo salvos de A2-17 a A2-32. Um total
de 16 parametros sao salvos em ordem, com o paradmetro mais recentemente editado ajustado para A2-17.
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4.6 Ajustes basicos de configuragao do drive

4.6 Ajustes basicos de configuracao do drive

Esta se¢do explica os ajustes basicos necessarios para a operagao inicial do drive. Checar esses ajustes basicos de parametro
durante a partida ira auxiliar em uma partida do drive bem-sucedida.

Se forem necessarias mais informagoes para parametros ndo listados nesta se¢ao, Consulte Lista de pardmetros na pagina
209 as required for a complete listing of drive parameters.

@ Selecdao do modo de controle: A1-02
B Modos de controle disponiveis

Os modos de controle do motor estdo disponiveis. Selecione o modo de controle que melhor se adapta a aplicagdo em que
o drive sera utilizado.

Modo de controle Parametro Aplicagoes principais
» Aplicagdes gerais de velocidade varidvel, particularmente util para operar varios
Controle V/f A1-02=0(padrdo)| motores para um Unico drive.

» Na substitui¢do de um drive em que os ajustes de pardmetro sdo desconhecidos.
* Aplicagoes gerais de velocidade variavel

 Aplicagdes que requerem alta precisdo e alto controle de velocidade.

Aplicagdes de torque variavel que empregam motores de ima permanente e economia
de energia.

Controle vetorial em malha aberta Al1-02=2

Controle vetorial em malha aberta IP Al1-02=5

@ Valores de parametros de inicializagido: A1-03

O parametro A1-03 (Pardmetros de Inicializacdo) reseta todos os pardmetros para os valores padrdes originais.

Nota: Salve todas as alteragdes de ajustes de parametro ajustando 02-03="1" antes de inicializar o drive. Suas configuragdes serdo perdidas se
for realizada uma inicializagdo a 2 fios ou 3 fios utilizando 2220 ou 3330 sem que sejam salvos primeiro os parametros do usuario.
Consulte Back up dos valores de parametros: 02-03 na pagina 115

B Diferentes método de inicializagao do drive

1110: Reseta todos os parametros para valores padroes definidos pelo usuario

Uma inicializag¢do de usuario reconfigura todos os parametros para um conjunto de valores padrdes definidos pelo usudrio,
previamente salvos no drive. Ajuste o pardmetro 02-03 para "2" para apagar esses valores.

Nota: Ajuste 02-03 para "1" para salvar os ajustes e altera¢cdes de parametro atuais para uma "inicializagdo de usudrio." Depois de salvar todas
as alteragoes de ajuste de pardmetro, o pardmetro 02-03 automaticamente retorna para 0. Consulte Verificacio de ajustes de parimetro
e back-up das alteragoes na pagina 115.
2220: Inicializagao a 2 fios

Retorna todos os pardmetros para os valores padrdes de fabrica para controle de 2 fios.

3330: Inicializagao a 3 fios
Retorna todos os pardmetros para os valores padroes de fabrica para controle de 3 fios.

5550: Transfere dados de parametros da placa removivel do terminal do circuito de controle

Substituir a placa removivel do terminal do circuito de controle ou o drive e aplicar tensdo central pode resultar em uma
falha oPE04. Se os dados de ajuste do pardmetro da placa removivel do terminal do circuito de controle estiverem corretos,
ajuste A1-03 para "5550" para transferir os dados para o drive.

Nota: Consulte Selegio de entrada do comando de operagio:b1-02 na pagina 94 para mais informacdes sobre uma seqiiéncia de 2 fios e 3
fios.

Nota: Inicializar o drive para uma seqiiéncia de 2 fios (A1-03 = 2220) retorna todos os parametros do drive para as configuracdes de fabrica.
Faga back-up de todos os parametros no evento de inicializagdo acidental. O dado com seqiiéncia de 2 fios retorna todos os parametros
ajustados para as configuragdes de fabrica. Consulte Back up dos valores de pardmetros: 02-03 na pdgina 115

@ Pré-ajustes de aplicagio A1-06

O drive oferece pré-ajustes de aplicagdo para facilitar o ajuste nas aplicagdes comumente usadas, tais como uma bomba
de fornecimento de agua, transportadores, exaustores, exaustor HVAC, compressor, elevador e guindaste. Selecionar um
desses pré-ajustes configura automaticamente os parametros solicitados para os melhores valores e altera os ajustes de
terminal de E/S apropriados para a aplicacdo especifica.Consulte Pré-ajustes da aplicacdo na pdagina 87

Verifique todos os sinais de E/S e as seqiiéncias externas antes de operar o motor. Consulte Pré-ajustes da aplicacdo
AI-06 na pdgina 87 quando selecionar uma aplicagdo com igamento.

Os usuarios conseguem fazer demais ajustes a esses ajustes utilizando o modo de configuracao.
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N° Nome do parametro Faixa de ajuste Padrao

0: Uso geral (Os parametros A2 ndo sdo afetados)
1: Bomba de fornecimento de agua

2: Transportadores 0<I>
3: Exaustor

4: Exaustor HVAC
5: Compressor de ar

A1-06 Pré-ajustes da aplicagao

<1> Todos os pardmetros de uso geral sdo acessiveis quando A1-06 = 0.

@ Selecdo de fungdo DWEZ: A1-07

O DriveWorksEZ ¢ um pacote de software independente que pode ser utilizado para operar e monitorar o drive com uma
varredura de 2 ms. Ele ¢ completamente compativel com todos os tipos de software de comunicag@o serial disponiveis no
mercado.

Ajustar A1-07 para"1" permite ao drive se conectar com o pacote de software DriveWorksEZ. Ao utilizar o DriveWorksEZ,
certifique-se de ajustar uma das entradas multifuncional do terminal para DrivesWorksEZ (H1-OOO =“9F”). Este drive
estd pronto para se comunicar com o software quando o terminal é aberto. Ajuste A1-07 para "0" quando o DriveWorksEZ
ndo for utilizado.

Se o DriveWorksEZ tiver assumido fungdes para qualquer terminal multifuncional de saida, essas fungdes se mantém
configuradas depois que o DriveWorksEZ ¢ desabilitado ou desconectado.

N° Nome do parametro Faixa de ajuste Padrao
0: Desabilitado
A1-07 Selegdo da fung¢do DriveWorksEZ 1: Habilitado 0
2: Troca de entrada de terminal (requer que H1-XX = 9F)

@ Fonte de referéncia de freqiiéncia: b1-01

Estasecdo explica como atribuir referéncia de freqii€ncia. Os parametros b1-01 e b1-02 podem ser utilizados para selecionar
a fonte do comando de operagdo e a referéncia de freqiiéncia independentemente, por exemplo, configura a referéncia a
partir do operador € o comando de operagdo a partir dos terminais.

B Referéncia de frequiéncia do operador LED: b1-01 =0
Quando b1-01 = 0, a referéncia de freqiiéncia sera fornecida pelo operador LED. Consulte Os modos de programacgdio e
o drive na pagina 76 para mais informagdes sobre como ajustar a referéncia de freqiiéncia.
B Referéncia de freqliéncia do terminal de entrada analégica: b1-01 =1
Quando b1-01 = 1, as entradas analdgicas Al ¢ A2 fornecem a referéncia de freqiiéncia.
Nota: Ajuste H3-02 (Selegao de funcdo do terminal A1) para "0" para ajustar o terminal A1 para a referéncia de freqiiéncia analdgica principal.

Utilizagao de um unico sinal analégico (V ou I) como referéncia de freqiiéncia
Terminal A1 de circuito de controle (entrada em tensao):

Ao inserir a referéncia de freqiiéncia principal com um sinal de tensdo, utilize a configuracdo de entrada em tensdo no
terminal A1 do circuito de controle.

Drive

+V (+10.5 V, 20 mA)

A1 Referéncia da freqiiéncia
principal (entrada de tensao)

() A2 Referéncia da freqiéncia

principal (entrada de tensdo)
AC _ Ponto comum de referéncia
da frequiéncia

Figura 4.10 Entrada em tensao para a referéncia de freqiiéncia principal

Terminal A2 de circuito de controle (entrada em tensiao/corrente):

Utilize o Terminal A2 de circuito de controle ao fornecer um sinal de corrente entre 4 a 20 mA para a referéncia de
freqiiéncia. Utilize os seguintes ajustes de chave e parametro para configurar o terminal A2 para entrada de 0 a 20 mA ou
4220 mA.

92 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico



4.6 Ajustes basicos de configuragao do drive

* Ajuste o nivel de sinal para entrada analégica A2 para a entrada em corrente (H3-09 = "2" para 4 a 20 mA, H3-09 ="3"
para 0 a 20 mA).

* Ajuste a funcdo para entrada analogica A2 para referéncia de freqiiéncia (H3-10 ="0") para que o terminal de comando
A2 seja uma referéncia de freqiiéncia.

* Ajuste a chave DIP S1 para a posigao I, para uma entrada de sinal de corrente.

Minisseletora S1

Drive

O +V(+10.5V, 20 mA)

A1 Referéncia da freqiéncia
principal (entrada de tens&o)
Entrada (0) 4 — 20 mA

() A2 Referéncia da freqiiéncia

principal (entrada de corrente)
AC__ Ponto comum de referéncia
da freqtiéncia

Figura 4.11 Entrada em corrente para a referéncia de velocidade principal

Alternando entre as referéncias de freqiiéncia principal/auxiliar

Para configurar a referéncia de freqiiéncia para chaveamento entre as entradas analogicas Al e A2 (chave de freqiiéncia
principal/aux), utilize a seguinte configuragao:

1. Ajuste a fonte de referéncia de freqiiéncia para os terminais (b1-01 = "1").

2. Ajuste uma das entradas digitais para referéncia auxiliar 1, H1-0OO =*3” (pré-ajuste para o terminal S5).
3. Ajuste o tipo de sinal de entrada do terminal A2 utilizando a chave S1 e o parametro H3-09.

4. Ajuste a fungdo da entrada analdgica A2 para freqiiéncia auxiliar (H3-10 = "3").

Quando a entrada digital atribuida na etapa 2 estiver desligada, o terminal A1l ¢ a entrada de referéncia de freqiiéncia. Se
elaestiver fechada, o valor da entrada A2 se torna areferéncia de freqiiéncia. Os tempos ativos de aceleragdo / desaceleracao
sdo utilizados para a conversdo entre os valores.

Drive

+V (+10,5 V, 20 mA)

2 kohm| |-4———()A1 Referéncia de freqliéncia principal
(entrada de tens&o)

2 kohm| |—— A2 Referéncia de freqliéncia auxiliar 1
(entrada de tensao)

AC Referéncia de freqiiéncia comum

S5 Entrada digital multifuncional

SC Entrada digital comum g

3

g

Figura 4.12 Alternando entre as referéncias de freqiiéncia principal/auxiliar §

ug
o0
B Entrada do trem de pulso: b1-01 =4 £ §
o
Ajustar b1-04 em 4, programa o drive para que a referéncia de freqiiéncia seja fornecida pelo terminal de entrada RP de g%
[

circuito de controle do trem de pulso.

Configurando o drive para entrada de referéncia de freqiiéncia de trem de pulso
Configurando a entrada por pulso (RP) como entrada de referéncia de freqiiéncia:

1. Ajuste a fonte de referéncia para entrada por pulso (b1-01 = "4").

2. Ajuste a entrada de trem de pulso para ser referéncia de freqiiéncia programando o parametro H6-01 = "0" e
programando o ganho da entrada do trem de pulso para 100% (H6-03 = "100").

3. Ajuste a conversdo de escala da entrada por pulso (H6-02) para o valor de freqiiéncia de entrada igual ao valor
maximo de referéncia de freqléncia.

4. Aplique um sinal de pulso a entrada e verifique se o valor de referéncia é o valor desejado.

5. Reajuste o ganho de entrada por pulso e a polarizacdo, caso necessario.

Nota: 1. Se o display de freqiiéncia alcangar a freqiiéncia maxima desejada antes que o sinal maximo de referéncia de pulso seja aplicado,
aumente o valor de conversdo de escala do trem de pulso (aumente H6-02).
2. Se o display de freqiiéncia nunca alcangar o maximo desejado com o sinal de referéncia de pulso méximo aplicado, diminua o valor
de conversao de escala da entrada do trem de pulso (reduza H6-02).

A entrada por pulso tem as seguintes especificagcdes. Garanta que o sinal de pulso corresponda a essas especificagoes:
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Especificagoes de entrada de trem de pulso

Freqiiéncia de resposta 0.5a32 kHz
Ciclo de trabalho 30 a 70%
Alto nivel de tensdo 35al132V
Baixo nivel de tensao 0.0a0.8V

Impedancia de entrada 3 kQ

€ Selecio de entrada do comando de operagdo:b1-02

Esta se¢do explica como atribuir a entrada do comando de operacao.

Os parametros b1-01 e b1-02 podem ser utilizados para selecionar a fonte do comando de operagdo e a referéncia de
freqiiéncia independentemente, por exemplo, ajustar a referéncia a partir do operador e o comando de operacao a partir
dos terminais.

ADVERTENCIA! Perigo de movimento repentino. Quando o comando de operagéo é dado no momento da energizagéo do drive, o

motor comegara a girar assim que o drive estiver energizado. Certifique-se de tomar as devidas precaugdes se estiver utilizando esta
configuracéo. Certifique-se de que a area em torno do motor seja segura. Erros podem resultar em morte ou ferimento grave.

B Opere o drive a 6 Hz utilizando o operador LED digital: b1-02 = 0

Para atribuir o comando de operag@o ao painel do operador, ajuste o parametro b1-01 para "0". Isso ira ajustar o drive para
reconhecer o comando de operagdo através do operador LED. Inicialize o comando de operagdo utilizando as teclas Run
e Stop. Na energizagdo, o drive utiliza o pardmetro b1-02 para determinar a localizagdo do comando de operagao.

O seguinte procedimento indica como iniciar e parar o drive através do operador LED, depois que o pardmetro b1-02 foi
ajustado para 0.

Nota: . . .
Quando b1-02 (Selegdo do comando de operagio) ndo estiver configurado para 0 (operador), pressione @i para ajustar em LOCAL.
Etapa Display/Resultado
1. |Energize o drive. O display inicial é exibido. -»> S DRV T
Ajusta a referéncia de freqiiéncia para F6.00 (6 Hz).
2. |Nota:Consulte Detalhes do modo drive na pdgina 78 para instrugdes de como ajustar | = £ 500 ]
a referéncia de freqiiéncia.
. RUN .
3. Pressione a tecl para dar partida no motor. -
FROOL
> P s
4. |O motor deve acelerar até 6 Hz enquanto a luz RUN estiver ligada. =-> RU

-
off on

L‘ 'A
. @'stor . . i -
5. |Pressione a tecla- para parar o motor. A luz RUN ird piscar até que o motor pare| = ".Ié'"m RN
completamente. Piscando Apagado

B Opere o drive utilizando os terminais de entrada digitais: b1-02 = 1

Esta configuracdo utiliza os terminais de entrada digitais para inserir o comando de operagdo. O ajuste padrao € uma
seqliéncia de 2 fios.

Utilizagdo de uma seqiiéncia de 2 fios

Terminais de entrada digitais ON OFF
S1 Operagdo avante Parada
S2 Operagdo reversa Parada

Drive

Operagao de avango

S1

Operagao de reverséo

S2

SC Entrada digital comum

Figura 4.13 Exemplo de diagrama de fiagdo para seqiiéncia de 2 fios
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4.6 Ajustes basicos de configuragao do drive

Utilizacdo de uma sequéncia de 3 fios

Quando H1-05 (Selegdo de funcdo do terminal digital multifuncional S5) = 0, as fung¢des dos terminais S1 e S2 sdo
configuradas para seqiiéncia de 3 fios, e o terminal de entrada multifuncional se torna terminal de comando de operagdo
avante/reverso.

Chave de seguranga Chave de operagdo Drive
(N.F) S1

Comando de operagao
(opera quando aberto)
Comando de parada
(péra quando fechado)
Comando FWD/REV
(entrada multifungdes)*

SC

Ponto comum da entrada digital

Figura 4.14 Exemplo de diagrama de fiagdo para seqiiéncia de 3 fios utilizando o terminal S5

Nota: Quando o terminal S5 ¢ aberto, o motor roda para frente. Quando é fechado, o motor roda em reverso.

ADVERTENCIA! Quando a seqiiéncia de 3 fios é usada, ajuste o drive para seqiiéncia de 3 fios antes de fazer a fiagdo dos terminais
de controle e garanta que o parametro b1-17 esteja ajustado para 0 (o drive ndo aceita um comando de operagao na energizagdo
(padréo)). Se o drive estiver conectado para seqliéncia de 3 fios, mas configurado para seqiiéncia de 2 fios (padrdo), e se o parametro
b1-17 estiver ajustado para 1 (o drive aceita um comando de operagado na energizagdo), o motor iréa operar em direg¢do reversa na
energizagdo do drive, podendo resultar em ferimentos.

Nota: Consulte Lista de parametros na pdgina 209 para obter uma lista de fungdes de entradas digitais. Depois de realizar uma inicializagdo
a 3 fios (A1-03 ="3"), o drive ird automaticamente atribuir o comando avante/reverso ao terminal S5.

CUIDADO! O motor iréa comegar a operar assim que a energia for ligada. As devidas precaugbes devem ser tomadas para garantir
que a area ao redor do motor esteja segura antes da energizagdo do drive. Se isso nao for corretamente efetuado, podem ocorrer
ferimentos de gravidade pequena a moderada.

Nota: Operagéo por ligar/desligar a fonte de alimentagdo. Por razdes de seguranca, o drive é inicialmente configurado para ndo aceitar um
comando de operagdo na energizacdo (b1-17 ="0"). Se um comando de operagdo ¢ emitido na energiza¢do, o LED indicador de RUN ira
piscar rapidamente. Para alterar isso, e ter o comando de operagdo emitido pelo drive, mude o parametro b1-17 para 1.

@ Selecio do método de parada: b1-03

Quando um comando de parada é emitido, o drive para o motor utilizando um dos quatro métodos possiveis.

B Parada por rampa: b1-03 =0

When b1-03 = 0, the motor will decelerate to a stop when a stop command is entered. The deceleration time is set by C1-02
(Deceleration Time 1). Consulte Aceleragdo/Desaceleracio: C1-01 to CI-11 na pdagina 97.

Quando a freqiiéncia de saida cai abaixo da freqiiéncia de partida de frenagem por inje¢cdo CC (b2-01) durante a
desaceleracdo, a corrente da frenagem por injecao CC (b2-02) sera ativada para o tempo especifico de injecdo CC na parada
(b2-04).

ON

1
Freqliéncia de saida :
]
Desacelera de acordo com o tempo i
de desacelarag&o especificado !
|
1

Tempo de
desaceleragao
(C1-02, etc.)

Comando de operagao |

Nivel de velocidade zero
(b2-01)

Corrente de
inje¢éo CC (b2-02)

Frenagem de injegdo CC

I
‘ Tempo de frenagem CC na parada (b2-04) ‘

Figura 4.15 Parada por rampa

Nota: O parametro b2-04 ndo esta disponivel se for utilizado o vetor em malha aberta IP. Em vez disso, ajuste o tempo de frenagem de curto-
circuito para b2-13.

B Parada por inércia: b1-03 =1

Quando o comando de operagao é removido, o drive ird desligar sua saida e o motor vai parar por inércia (desaceleragio
ndo controlada). O motor vai parar por inércia a uma taxa determinada pela inércia da carga.
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4.6 Ajustes basicos de configuragao do drive

Comando de operacéo

OFF

H Tenséo de saida do drive interrompida

ON

Tenséao de entrada

Rotagdes do motor

Figura 4.16 Parada por inércia

Nota: 1. Depois de inserir um comando de parada, o drive ndo aceitara outro comando de operagdo até que o tempo configurado para L.2-03

(Tempo minimo de bloco de base) tenha passado.
2. Naio insira outro comando de operagao até que o motor atinja uma parada completa. Se um comando de operagdo tiver de ser inserido
antes que o motor tenha parado completamente, utilize a inje¢do CC ou fungdes de busca de velocidade para reduzir o motor ou para-

lo antes de reiniciar.

B Parada por frenagem de injegao CC: b1-03 = 2

A frenagem por inj egéo CC para um motor parando por inércia sem operagao regenerativa. Quando o comando de operagdo
¢ removido, o drive ira efetuar bloco de base (desligar sua salda) pelo tempo de bloco de base minimo (L2-03). Uma vez
que o tempo de bloco de base minimo tiver expirado, o drive ird injetar CC nos enrolamentos do motor para travar o eixo
do motor. O tempo de parada sera reduzido se comparado a parada por inércia. O nivel de corrente da Injecdo de CC ¢
configurado pelo parametro b2-02 (padrdo = 50%). O tempo para a frenagem por inje¢do CC € determinado pelo valor
configurado para b2-04 e pela freqiiéncia de saida no momento em que o comando de operagdo é removido.

Nota: A frenagem por inje¢do CC ndo pode ser selecionada como método de parada em controle vetorial em malha aberta IP.

Comando de operagao
ON OFF

Freqgiiéncia de saida
4{ Tempo minimo do bloco de base (L2-03)

‘ b

Frenagem de injegao CC ‘ ‘

Corrente de
frenagem CC (b2-02)

Tempo de frenagem
de injegao CC na
parada (b2-04)*

Ve do motor

Tempo de frenagem da injegao CC

b2-04 x 10

b2-04 T
1 Freqiiéncia de saida quando o
comando de parada foi inserido

10% 100%

Figura 4.17 Parada por frenagem por injegdo CC

<1> Consulte a Figura 4.16
Nota: Estenda o tempo de bloco de base (L2-03) se ocorrer uma sobrecorrente (OC) na entrada do comando de parada.

B Parada porinércia com temporizador: Ignorar uma entrada de comando de operagao dentro
do tempo de desaceleragao: b1-03 =3

Quando b1-03 = 3, um comando de parada interrompe a saida do drive e o motor para por inércia. O drive ndo ira aceitar
o proximo comando de operagao até que o tempo "t" tenha transcorrido. O tempo "t" € determinado pela freqiiéncia de
saida no momento em que o comando de parada foi inserido e pelo tempo de desaceleragdo configurado para o drive de

acordo com aFigura 4.18.
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ON OFF ON OFF ON

Comando de operagao

Frequiéncia de saida

Tensao de saida do drive interrompida }%

Tempo de espera da operagéo t

Tempo de desaceleragéo
(C1-02, etc.)

Tempo minimo
do bloco de base
(L2-03)

Freqiiéncia de saida quando o
comando de parada foi inserido

100%
Freqiiéncia minima de saida

(freqiéncia max. de saida)

Figura 4.18 Movimento de parada com temporizador

@ Aceleracio/Desaceleragao: C1-01 to C1-11

C1-01 (Tempo de aceleracdo 1) ajusta o tempo para aceleragao de 0 a freqiiéncia de saida maxima (E1-04). C1-02 (Tempo
de desaceleragdo 1) ajusta o tempo para desaceleragdo da freqiiéncia de saida maxima para 0.

® ~ A Faixa de -
N Nome do parametro Descrigao ajuste Padrao
5 Configura o tempo para aceleragdo de 0 a 100% (freqiiéncia de saida
<I> g po p ¢ q
C1-01 Tempo de Aceleragdol mAxima), 0.0 2 6000.0 100+
~ Configura o tempo para desacelerag@o de 100% (freqiiéncia de saida <2> ’
1
C1-02 <> |Tempo de desaceleragaol maxima) a 0%.
. Define a configurag@o de resolucdo de C1-01 para C1-09.
Intervalos de ajuste do tempo
C1-10 ~ %10: 0.01 s (0.00 para 600.00 s) 0,1 1
de Aceleragao/Desaceleragdo 1:1: 0.1 s (0.0 para 6000.0 s)

<1> O parametro pode ser alterado durante a operacao.
<2> A faixa de ajuste para os tempos de aceleracdo e desaceleracdo ¢ determinada por C1-10 (Unidades de ajuste de tempo de Acel/Desacel). Por
exemplo, se o tempo ¢ ajustado em unidades de 0.01 s (C1-10 = 0), a faixa de ajuste se torna de 0.00 a 600.00 s

ADVERTENCIA! Perigo de movimento repentino. A desaceleracéo rapida pode fazer que o drive falhe em uma condicéo de

sobretenséo, resultando em morte ou ferimento grave devido a um estado ndo controlado do motor. Ajuste um tempo de desaceleragao
aceitavel no pardmetro C1-09 ao utilizar o recurso de parada rapida.

B Acel/Desacel Time Setting Units

Ajuste as unidades de tempo para a aceleragdo e desaceleracao usando o parametro C1-10 (padrao = 1).

Ajustes Descrigao

0 O tempo ¢ ajustado em unidades de 0.01 s, constituindo a faixa de ajuste de 0.00 a 600.00 segundos.

1 O tempo ¢ ajustado em unidades de 0.1 s, constituindo a faixa de ajuste de 0.0 a 6000.0 segundos.

B Alternancia de tempos de Acel/Desacel com terminais de entrada digitais

Podem ser selecionados até quatro tempos de aceleragdo / desaceleragao diferentes, utilizando dois terminais de entrada
digital de S1 a S7.

Programe dois parametros de H1-01 a H1-07 para "07" (Tempo de Acel/Desacel 1) e "1A" (Tempo de Acel/Desacel 2).
A combinacdo dessas duas entradas ativa os tempos de aceleragdo/desaceleracdo, conforme mostrado abaixo. Como os
contatos dos terminais abrem e fecham, as seguintes combinagdes de tempos de aceleragdo e desaceleragdo sdo possiveis:

Tempo 1 de Acel/Desacel Tempo 2 de Acel/Desacel & &
H1-OO = 7 H1-0O0O = 1A Tempo de aceleragao Tempo de desaceleracao
Aberto (ndo selecionado) Aberto (ndo selecionado) C1-01 C1-02
Fechado Aberto (ndo selecionado) C1-03 C1-04
Aberto (ndo selecionado) Fechado C1-05 C1-06
Fechado Fechado C1-07 C1-08

B Alternédncia automatica de tempos de aceleragédo/desaceleragao

O drive pode alternar automaticamente entre os tempos de aceleracao e desaceleragao.
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Quando a freqiiéncia de saida atinge o valor configurado para C1-11, o drive ira trocar os tempos de aceleracgdo e
desaceleracdo, conforme mostrado na figura abaixo. Ajustar C1-11 para 0.0 Hz desabilita essa fungao.

Freqliéncia de saida

ct-11 L [ L SN
Freqiiéncia da chave i ! ! i
de tempo de acel./desacel.

! Lt |

Ajuste ‘ Ajuste ‘ ‘ Ajuste ‘ Ajuste
C1-07 C1-01 C1-02 C1-08
Quando a freqliéncia de saida for 2 C1-11, o drive usa o tempo de acel./desacel. 1 (C1-01, -02)

Quando a freqliéncia de saida for < C1-11, o drive usa o tempo de acel./desacel. 2 (C1-07, -08)

Figura 4.19 Freqiiéncia de alternancia de tempos de Acel/Desacel

B Utilizacao de caracteristicas de curva S durante a Aceleragao/Desaceleragao
Utilizar as caracteristicas da curva S para suavizar a aceleracdo e desaceleragdo minimiza choques abruptos a carga. Ajuste
o tempo caracteristico de curva S durante a aceleragao/desaceleracdo na partida e aceleragdo/desaceleragdo na parada.

Nota: 1. Ajustar caracteristicas de curva S ird estender os tempos de acel/desacel conforme segue: Tempo de Acel = Tempo de Acel selecionado
+(C2-01 + C2-02)/2 Tempo de Desacel = Tempo de Desacel selecionado + (C2-03 + C2-04)/2
2. Ajuste tempos de curva S mais longos utilizando controle vetorial em malha aberta IP.

Exemplo de ajuste
AFigura 4.20 ilustra caracteristicas de curva S alternando entre avante e reverso.

Comando de operagdo
de avanco
Comando de operagéo
de reversao
P g
L 202 o oaNGEM
G ~’
Freqiiéncia F--- -
de saida C2-01 .

C‘27-—01 C2-04
{

C202 €203

Figura 4.20 Caracteristicas da curva S

€ Modo de operacio do drive e selecio de freqiiéncia portadora: C6-01 and C6-02
H Selecao de modo de operagao do drive: C6-01

O drive possui dois modos de aplicagdo diferentes, os quais devem ser selecionados com base nas caracteristicas da carga.
A corrente nominal do drive, capacidade de sobrecarga, freqiiéncia portadora e freqiiéncia de saida maxima ira depender
da selecdo do modo de aplicacgdo. Utilize o parametro C6-01 (Ciclo de aplicagdo) para selecionar aplicagdo pesada (HD)
ou aplicacdao normal (ND) para a aplicagdo. A configuragdo de fabrica é ND.Consulte Especificacées na pdagina 197 para
detalhes sobre a corrente nominal.

Sele¢6es dos modos HD e ND

Modo Classificagao HD Classificagao de aplicagao ND
C6-01 0 1
Sobrecarga
150 % !
: 120 % Sobrecarga
Carga nominal H 100 % Carga nominal
100 % ] °
Caracteristicas
0 Velocidade do motor 100 % 0 Velocidade do motor 100 %
Utilize a classificagdo HD para aplica¢des projetadas que|Utilize a classificacdo ND para aplicagdes nas quais os
Aplicacio exigem uma alta tolerancia de sobrecarga com torque de |requisitos de torque caem com a velocidade. Os exemplos
plicag carga constante. Tais aplica¢des incluem extrusores, incluem exaustores ou bombas onde ndo se requer uma alta
transportadores e guindastes. tolerancia de sobrecarga.
Capacidade de sobrecarga|100% continua, 150% da corrente nominal do drive para [100% continua, 120% da corrente nominal do drive para 60
(OL2) 60 s s
L3-02 Prevencao de
travamento durante a 150% 120%
aceleracao
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Modo Classificagao HD Classificagao de aplicagdao ND
L3-06 Prevencao de
travamento durante a 150% 120%
operacio

Nota: Selecionando HD/ND, os parametros de motor E2 e E4 sdo alterados para os valores do maximo motor aplicavel.

B Selecao de freqliéncia portadora: C6-02

Freqiiéncias portadoras fixas
A freqiiéncia portadora pode ser configurada com uso do pardmetro C6-02, conforme mostrado na tabela abaixo.

Parametro Nome Descrigao Faixa de ajuste Padrao

:2.0 kHz
:5.0 kHz

: 8.0 kHz

: 10.0 kHz
: ig 8 lﬁg; laF depen((iie (jio.tamanho
: Variagdo PWM1 o dnve

: Variagdo PWM2

: Variagdo PWM3

A: Variagdo PWM4

F : Definido pelo usuario (C6-03 a C6-05)

Freqiiéncia
Co6-02 portadora

OO0\ WN—

Nota: Os ajustes de 7 a A para o pardmetro C6-02 usam uma variagio PWM equivalente a um ruido audivel de 2 kHz. Essa fun¢@o transforma
o ruido do motor em um ruido branco menos perceptivel.

Nota: O limite mais alto para a freqiiéncia portadora ¢ determinado pela capacidade do drive.

Precautions when setting parameter C6-02:

Sintoma Solugao
A velocidade e o torque sdo instaveis em velocidades baixas.
O ruido do drive esta afetando dispositivos periféricos.
Corrente de fuga excessiva do drive.

Diminua a freqiiéncia portadora.

A fiagdo entre o drive e o motor é muito longa. <>
O ruido acustico do motor é muito alto. Aumente a freqiiéncia portadora ou use variagio PWM.

<1> A freqiiéncia portadora pode precisar ser baixada se o cabo do motor for muito longo. Consulte a tabela abaixo.

Distancia de fiagao Até 50 m Até 100 m Maior que 100 m
C6-02 (Selegdo de freqiiéncia portadora) 1 aA (15 kHz) la2,7aA (5kHz) al,7aA (2kHz)

Nota: Ao utilizar controle vetorial em malha aberta IP com extensdes de cabo longas, ajuste a freqiiéncia portadora para 2 kHz (C6-02 ="1").
Utilize controle V/f se o cabo do motor exceder 100 m.

Frequéncia portadora definida pelo usuario e variavel
Ajuste o parametro C6-02 para "F" para ajustar os valores de freqiiéncia portadora entre valores fixos.
No controle vetorial em malha aberta e motor IP, o valor desejado pode ser configurado no pardmetro C6-03.

No controle V/f, a freqiiéncia portadora pode ser ajustada para mudar linearmente com a freqiiéncia de saida. Neste caso,
os limites maximo e minimo para a freqiiéncia portadora e o ganho proporcional da freqiiéncia portadora (C6-03, C6-04,
C6-05) devem ser ajustados conforme o mostrado na Figura 4.21.

Nota: Ajuste ambos C6-03 e C6-04 para o mesmo valor, ou ajuste C6-05 para 0, para manter a freqiiéncia portadora em um nivel constante.
C6-03 ajusta o limite maximo da freqiiéncia portadora.

Freqliéncia portadora

C6-03

- Freqliéncia de saida
C6-04 x (C6-05) x K

Freqliéncia de saida
E1-04
Freqliéncia max. de saida

Figura 4.21 Alteragdes da freqiiéncia portadora em relagao a freqiiéncia de saida

Nota: Para o modo vetorial em malha aberta, A1-02 =2 ¢ OLV, a freqiiéncia portadora ¢ fixada em um valor definido por C6-02, ou C6-03 se
C6-02 ¢ ajustado para F (programavel).

Erro de ajuste de freqiiéncia portadora (oPE11)

Um erro de configuragdo de freqiiéncia portadora (o0PE11) ocorrera quando o ganho de freqiiéncia portadora (C6-05) for
maior que 6 ¢ C6-03 < C6-04.

Nota: Consulte Localizacdo de falhas sem exibi¢do da falha na pagina 154 para informagdes sobre erros do operador (oPE).
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4.6 Ajustes basicos de configuragao do drive

B Frequéncia portadora e nivel de corrente de sobrecarga do drive

Com C6-01 ajustado para 1, a configuracéo de freqiiéncia portadora define o nivel de corrente de saida do drive.

Tabela 4.15 Reducgéao de corrente por ajuste de freqiiéncia portadora

Monofasico 200 V Trifasico 200V Trifasico 400 V
Freqiiéncia Freqiiéncia Freqiiéncia
Modelo Corrente de Modelo Corrente de Modelo Corrente de
2 ortadora - ? ortadora ~ . ortadora x
(capacidade) P (kHz) saida (A) [(capacidade) P (kHz) saida (A) |[(capacidade) P (kHz) saida (A)
BI0001 2 1.2 2000001 2 1.2
0.2 kW/ 10 0.8 0.2 kW/ 10 0.8
0.1 kW 15 0.6 0.1 kW 15 0.6
BI0002 2 1.9 2000002 2 19 4000001 2 12
0.4 kW/ 10 1.6 0.4 KW/ 10 1.6 0.4 KW/ 8 1.2
0.2 kW 15 1.3 0.2 kW 15 1.3 0.2 kW 15 0.7
BOI0003 2 33 2000004 2 3.3 400002 2 2.1
0.75 kW/ 10 3.0 0.75 kW/ 10 3.0 0.75 kW/ 8 1.8
0.4 kW 15 2.4 0.4 kW 15 2.4 0.4 kW 15 1.1
BOI0006 2 6.0 4000004 2 4.1
1.1 kW/ 10 5.0 1.5 kW/ 8 3.4
0.75 kW 15 4.0 0.75 kW 15 2.0
2000006 2 6.0
1.1 kW/ 10 5.0
0.75W 15 4.0
BOI0010 2 9.6 2000010 2 9.6 400005 2 5.4
2.2 kW/ 8 8.0 2.2 kW/ 8 8.0 2.2 kW/ 8 4.8
1.5SW 15 6.4 1.5W 15 6.4 1.5W 15 2.9
BOI0012 2 12.0 2000012 2 12.0 400007 2 6.9
3.0 kW/ 8 11.0 3.0 kW/ 8 11.0 3.0 kW/ 8 55
2.2kW 15 8.8 2.2 kW 15 8.8 2.2kW 15 33
4000009 2 8.8
3.7kW/ 8 7.2
3.0 kW 15 4.3
2 17.5 2000020 2 19.6 400011 2 11.1
1
Bﬁg‘?ﬁ\y 8 17.5 5.5 KW/ 8 175 5.5 KW/ 8 92
‘ 15 14.0 4.0 kW 15 14.0 4.0 kW 15 5.5

<1> CIMR-V OBAO0018 esta disponivel somente na faixa de aplicagdo pesada.

@ Ajuste de tensio de entrada do drive: E1-01

Ajuste E1-01 de acordo com a tensao da fonte de alimentagdo. Este ajuste serve como valor base para certas fungdes de
protecdo do drive.

ATENGAO: Ajuste a tenséo de entrada do drive (ndo a tensdo do motor) no pardmetro E1-01, para o funcionamento adequado dos
recursos protetores do drive. Erros podem resultar na operagdo inadequada do drive. Ajuste o pardmetro E1-01 para corresponder a
tensdo de entrada do drive.

Parametro Nome Descrigao Faixa de ajuste Padrao
Ajuste da Ajuste a tensdao nominal da linha de entrada. Define a tensdo maxima,
Jus e nominal usadas pelos padrdes V/f pré-ajustados (E1-03), e ajusta Classe 200 V: 155 a 255
E1-01 tensdo de iveis d do dri 1 b ~ | 4 231 1 230V
entrada os niveis dos recursos protetores do drive (por exemplo, sobretensdo, Classe 400 V: 310a 510
nivel de resistor de frenagem, preven¢do de travamento etc.).

B Valor de ajuste de tensao de entrada: E1-01

O nivel de tensdo de entrada determina o nivel de deteccao de sobretensao e o nivel de operagdo do transistor de frenagem,
conforme mostrado na tabela abaixo.

(Valores aproximados)
_ F Transistor de 5 Nivel de tenséo para
Tenséao AL _ajuste de Nivel de frenagem Nivel de deteccio UV ngss:.:gaA supressao de OV e
deteccdo OV Nivel de ¢ durantfe KEB prevencao de
operagao travamento

Classe 200 . 190 V

vV Todos os ajustes 410V 394V (monofasico=160 V) 240V 370 vV
Classe 400 |ajuste > 400V 820V 788 V 380 V 480 V 740 V

\ ajuste <400V 740 V 708 V 350 V 440 V 660 V

Nota: Esta informacdo ¢ para um resistor de frenagem dinamica interna de 0.1 a 18.5 kW. Para unidades maiores, consulte "Unidade de resistor
de frenagem dindmica para VARISPEED Série 600, TOBPC72060000"
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4.6 Ajustes basicos de configuragao do drive

@ Selegio do padrao V/f: E1-03

O parametro E1-03 s6 esta disponivel quando for usado o controle V/f. Ele permite ao usudrio ajustar o padrdo V/f
necessario ¢ a tensdo de saida do drive. Ao operar um motor de alta velocidade ou de uso especial, essa fungdo ajusta de
forma precisa a quantidade de torque necessaria para a carga. Selecione o padrdo V/f de 15 padrdes V/f fixos ou 1 padrao
V/f programavel pelo usuario.

A A Faixa de 5
o
N Nome do parametro Descricao ajuste Padrao
~ ~ 0 a E: Selecione a partir de 15 padrdes V/f pré-ajustados.
E1-03 |Selegao do padréo V/f F: Customize o padrao V/f (permite uso de E1-04 até¢ E1-10). OaF F

B Instrugoes de ajuste para configuragao de um padrao V/f

1. Ajuste a tensado de entrada para o drive. Consulte Ajuste de tensao de entrada do drive: E1-01 na pdgina
100.
2. Selecione um dos dois padrdes V/f seguintes:

* *Selecione um dos 15 padrées V/f pré-ajustados (ajuste = 0 até E)

» **Selecione o padrao de customizagao V/f (ajuste = F)
3. Em caso de * os seguintes parametros s&o automaticamente ajustados.

Em caso de **, os seguintes parametros sdo ajustaveis.

E1-04 (Freqiéncia max. de saida), E1-05 (Tensdo max.), E1-06 (Freqténcia nominal), E1-07 (Freqiiéncia média
de saida), E1-08 (Tensdo média de freqiéncia de saida), E1-09 (Frequéncia min. de saida), E1-10 (Tensao min.
de freqliéncia de saida)

Tensao de entrada (V)
E1-05
E1-12

E1-13

E1-08

E1-10 |-

E1-09 E1-07 E1-06 E1-11 E1-04
Freqliéncia (Hz)

Figura 4.22 Padrao V/f

B Selegdo de um padrao V/f pré-ajustado

Existem dois tipos de padrdo V/f: um método para selecionar um dos 15 pré-ajustados (valor de ajuste: 0 a E) e um método
para selecionar modelo V/f arbitrario (valor de ajuste: F). Consulte aTabela 4.16.

N° Nome do parametro N° Nome do parametro
E1-04 Freqiiéncia de saida maxima (FMAX) E1-08 Tensdo média de freqiiéncia de saida (VC)
E1-05 Tensdo maxima (VMAX) E1-09 Freqiiéncia minima de saida(FMIN)
E1-06 Freqiiéncia nominal (FA) E1-10 Tensdo minima de freqiiéncia de saida (VMIN)
E1-07 Freqiiéncia média de saida (FB)

Nota: O ajuste padrdo para o padrdo V/f ¢ para um padrdo V/f customizado (E1-03 = F).
Tabela 4.16 Padrées V/f

Ajustes Especificagao Caracteristica Aplicagao
0 50 Hz
1(F) |60Hz Toraue constante |P2ra aplicagdes de uso geral, o torque se mantém constante, independentemente das

2 60 Hz (com 50 Hz de base) q alteracdes de velocidade.
3 72 Hz (com 60 Hz de base)
4 50 Hz, Aplicagdo pesada 3
5 50 Hz, Aplicagdo pesada 2 |Torque reduzido |Para aplicagdes nas quais o torque muda com a velocidade, como exaustores, bombas e
6 60 Hz, Aplicagdo pesada 3 |ou varidvel outros que requerem torque reduzido em relagdo a carga.
7 60 Hz, Aplicacdo pesada 2
8 50 Hz, torque médio de

partida )

50 Hz, torque de partida A partida alta s6 deve ser selecionada quando:
9 elevado T . .|+ A fiagdo entre o drive e o motor exceder 150 m

orque de partida | , E har d tidade d d id
“dio do clevado necessdria uma grande quantidade de torque de partida

A 60 Hz, torque médio « Um reator CA ¢ instalado

partida + O motor excede o tamanho maximo de motor recomendado para aquele drive utilizado
B 60 Hz, torque de partida

elevado
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Ajustes Especificagao Caracteristica Aplicagao
C 90 Hz (com 60 Hz de base) N locidad . O H . tenss tante. Aci
, o operar em velocidades maiores que z, 0 motor requer tensdo constante. Acima
D 120 Hz (com 60 Hz de base)|Saida constante de 60 Hz, o motor opera em faixa de poténcia constante.
E 180 Hz (com 60 Hz de base)

B Caracteristicas do padrao V/f

Esses graficos se aplicam a drives da classe 200 V; o dobro dos valores para drives de classe 400 V.

» Caracteristicas de torque constante, ajustes de 0 até 3

Freqliéncia (Hz)

Freqtiéncia (Hz)

Ajuste=0 | 50 Hz Ajuste=1 | 60 Hz Ajuste=2 | 60 Hz Ajuste=3 | 72 Hz
200 200 200 [encmmmemmnns 200
s - -
5 8 i @
T 2161+ © 16 ]- “iel.
12p-f ] 12f-( : 12t/ L 12}t
0 1325 50 0153 60 0153 50 60 0153
Freqliéncia (Hz) Freqiiéncia (Hz) Freqtiéncia (Hz)
* Caracteristicas de torque reduzido, ajustes de 4 até 7
Ajuste=4 | 50 Hz Ajuste=5 | 50 Hz Ajuste=6 | 60 Hz Ajuste=7 | 60 Hz
200 p---mmmmmmnne- 010 200 pemmme e 200 [--nnmmm e
s S s S
g S S ]
@ 2 2 <R T
8 35} A 2 35 Lo e %0
8l . , o : - 8} : ; o : ;
013 25 50 013 25 50 015 30 60 015 30 60
Freqliéncia (Hz) Freqtiéncia (Hz) Fregiiéncia (Hz) Freqiiéncia (Hz)
» Caracteristicas de torque de partida elevado, ajustes de 8 até B
Ajuste=8 | 50 Hz Ajuste=9 | 50 Hz Ajuste=A | 60 Hz Ajuste=B | 60 Hz
200 p----mmmmmm s
200 (--mmmeeeeae 200 [--mmmmmee e 200 m-mmmme e
s
s § 24| s s
x§ e 13 }- !§ l§ 24 t-
@ 19 ! : 2 19 8
12 01325 50 12 15
1 1 Frequéncia (Hz) - : ] H ]
0 1325 50 015 3 60 015 3 60
Frequiéncia (Hz) Freqliéncia (Hz) Freqliéncia (Hz)
* Caracteristicas de saida constantes, ajustes de C até F
Ajuste = C | 90 Hz Ajuste =D | 120 Hz Ajuste=E | 180 Hz
200 [--ememmmmenne ) 200 poemnmmmmemnes ) 200 prmenmmmmenmmees
s s s
5 5] 2
= 16 |- 16 |- F 16 f-
12t ] 120 ] 120 ]
0153 60 90 0153 60120 0153 60180

Freqtiéncia (Hz)

Nota: O ajuste inadequado de padrdo V/f pode resultar em torque reduzido de motor ou aumento de corrente (devido ao excesso de excitacdo).

102

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico




4.6 Ajustes basicos de configuragao do drive

€@ Parametros de motor: E2-01 até E2-12 (Ajustes de parametro de entrada manual)

No Controle vetorial de malha aberta, os parametros do motor sdo ajustados automaticamente durante o processo de auto-
ajuste. Ajuste manualmente os parametros do motor se o auto-ajuste nao puder ser realizado. Consulte Auto-ajuste na
pdgina 109 para mais informacdes. Consulte E: Pardmetros do Motor para uma lista de pardmetros do motor E2-01 a
E2-12.

B Ajuste manual de parametros do motor

A tabela seguinte fornece instru¢des de como ajustar pardmetros de motor. Consulte a folha de dados do motor para obter
os dados corretos.

N° Nome do parametro Método de ajuste
E2-01 Corrente nominal do motor Define a corrente de carga total, em amperes (A), da placa de identificagdo do motor.
Calcula e ajusta o escorregamento nominal do motor com base na velocidade nominal descrita na
E2-02 Escorregamento nominal do placa de identificacdo do motor.
motor Escorregamento nominal do motor = freqiiéncia nominal do motor [Hz] - velocidade nominal [1/

min] x N° de pélos do motor / 120.

Ajuste o motor de corrente sem carga para a tensdo nominal e freqiiéncia nominal.

Contate o fabricante do motor para obter a corrente sem carga. Essa informagdo geralmente ndo estd
escrita na placa de identificagdo do motor.

A corrente sem carga padrdo ¢ para um motor Yaskawa de 4 pdlos.

Exibido somente quando o modo de controle OLV esta selecionado. Ajusta o nimero de polos do
motor descritos na placa de identificagdo do motor.

Esse valor ¢ automaticamente ajustado durante o auto-ajuste. Quando o auto-ajuste regular néo for
possivel, entre em contato com o fabricante do motor para descobrir a resisténcia entre linhas (T-
lead para T-lead). Se estiver utilizando o relatorio de teste do motor, calcule a resisténcia entre as
E2-05  |Resisténcia do motor linha a linha|linhas da seguinte maneira:

Isolamento do tipo E: Valor de relatorio de teste para resisténcia de linha a 75 °C a 0.92 ohms
Isolamento do tipo B: Valor de relatorio de teste para resisténcia de linha a 75 °C a 0.92 ohms
Isolamento do tipo F: Valor de relatorio de teste para resisténcia de linha a 115 °C a 0.87 ohms

Ajusta a quantidade de queda de tensdo devido & indutancia de fuga do motor na freqiiéncia nominal
e corrente nominal do motor. Esse valor deve ser ajustado ao utilizar um motor de alta velocidade
E2-06  |Indutancia de fuga do motor ou outro tipo de motor que tenha uma quantidade de indutancia relativamente pequena. Entre em
contato com o fabricante do motor para obter a indutancia de fuga do motor, visto que essa informacao
geralmente nao esta escrita na placa de identificacdo do motor.

E2-03  |Motor de corrente sem carga

E2-04  |Numero de p6los do motor

Coeficiente 1 de saturagdo do
ntcleo de ferro do motor

Coeficiente 2 de saturagdo do
ntcleo de ferro do motor

E2-07 <[> Esse valor ¢ automaticamente ajustado durante o auto-ajuste rotacional.

E2-08 <I> Esse valor ¢ automaticamente ajustado durante o auto-ajuste rotacional.

Mostrado somente na utilizag@o do controle vetorial em malha aberta. Nao é necessario ajustar esse
parametro, mas ele pode requerer ajuste sob as seguintes circunstancias:

E2-09  |Perda mecéanica do motor Grande quantidade de perda de torque relacionada aos mancais do motor.

Aplicagdes exaustor ¢ bomba, com uma grande quantidade de perda de torque.

A quantidade de perda mecanica ird se refletir na quantidade de compensagao de torque.

E2-10 Perda de ferro do motor para Mostrado somente na utilizagdo de Controle V/f. Aumenta a perda de ferro do motor em watts a fim
compensagdo de torque de aumentar a precisdo de compensagdo de torque.
- — . - - - - o
E2-11 Saida nominal do motor Ajusta a poténcia nominal do motor em quilowatts (kW). Esse valor € automaticamente ajustado 3
durante o auto-ajuste em unidades de 0.01 £
E2-12 <I> Coeficiente 3 de saturacdo do  [Ajusta o coeficiente de saturagdo de ferro do motor em 130% do fluxo magnético. Esse valor é .
} nucleo de ferro do motor automaticamente ajustado durante o auto-ajuste rotacional. o
o
<1> Os parametros E2-07 a E2-08 e E2-12 podem ser de dificil ajuste manual. Se o auto-ajuste ndo for possivel, simplesmente deixe esses ajustes '§]g
nos valores padrao. ES
28
(<)
oo

€ Saidas digitais H2-01 a H2-03

Os parametros H2-01, H2-02 e H2-03 atribuem fungdes aos terminais de saida digitais MA, MB, MC, P1 e P2. Ajuste ﬂ
esses parametros conforme o solicitado pela aplicagdo. Os valores padrio estdo listados abaixo.
ATENGAO: Nio atribua uma funcdo que repita ON/OFF com freqiiéncia para os terminais MA e MB. O descumprimento reduziré o

tempo de vida do contato do relé. O nimero de vezes estimado para o chaveamento do contato do relé é normalmente de 200.000
vezes (corrente de 1 A, carga de resisténcia).

N° Nome do Parametro Padrao
H2-01 Selegdo de func¢do dos terminais MA, MB e MC (relé) E: Falha
H2-02 Selecdo de fungdo do terminal P1 (coletor aberto) 0: Durante a operagao
H2-03 Selegdo de fungdo do terminal P2 (coletor aberto) 2: Concordancia de velocidade 1

Nota: A faixa de ajuste para H2-01 a H2-03 é de 0 a 14D. Consulte Lista de pardmetros na pagina 209para mais informagdes.
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Saidas dos contatos multifungdes
250 Vca, 10mAa 1A

30 Vee, 10mAa 1A
(configuragao padrao)

M, Falha
-«

MB

Falha
«—

Saidas do coletor aberto multifungdes
48 Vcc, 50 mA ou menos
(configuragéo padrao)

P1 | Durante a operagéo (coletor aberto 1)

i

>
%* < pc| Ponto comum do coletor aberto

p2 ] Acordo de velocidade (coletor aberto 1)

Figura 4.23 Diagrama de conexao de saida digital

€ Saidas analégicas: H4-01 a H4-03

Os parametros do grupo U podem ser utilizados para observar o status do drive (condigdes operacionais) através do operador
LED. As saidas analogicas correspondentes a esses monitores podem ser obtidas no terminal analogico de saida AM ou
FM, quando programado com o grupo de pardmetro H4. Alguns monitores do grupo U nao estdo disponiveis como saidas
analogicas.

N° Nome do parametro Descrigao

Seleciona o dado para saida através do terminal AM de saida analdgica multifuncional.

Ajuste o pardmetro de monitor desejado para os digitos disponiveis em UO-CIO. Por exemplo,
entre "103" para U1-03.

Quando estiver utilizando esse terminal como terminal de transmiss@o, ou mesmo quando ele
nao for utilizado, ajuste "000" ou "031."

Analdgico 1 multifuncional (ganho |Ajusta o ganho de nivel de tenso da saida analdgica multifuncional 1 (terminal AM). A tensdo

H4-01 Analogico 1 multifuncional (Sele¢ao
de monitor do terminal AM)

<I>
H4-02 de saida do terminal AM) a ser adicionada vai de 0 a +/- 10% quando se supde que 10 V seja 100%.
. . . . Ajusta a polarizagdo de nivel de tensdo para o terminal AM.
H4-03 <> Analogico 1 multifuncional I (Ajuste A polarizagdo acrescentada ¢ de 0 para £10% , com uma saida de tensdo maxima de 10 V como

de polarizagdo do terminal AM)

100%.

<I> O parametro pode ser alterado durante a operagao.

B Alteragao das configuragoes da saida analégica

O exemplo seguinte ilustra como programar um terminal FM de saida anal6gica para gerar um sinal proporcional para
conduzir corrente de saida (monitor U1-03).

Utilizagcao de H4-01 para exibigdo dos contetiidos do monitor
Etapa Display/Resultado

Coann

1. |Energize o drive. O display inicial € exibido. ‘= B DRV
A\Yy,
Pressione até que seja mostrado o menu de configuragdo de pardmetro. L
3
*  |Pressione ¥5%=¥ para entrar no menu de configuragdo de pardmetro.

> y
4. |pressione e para selecionar H4-01.

-
Pressione $S%W= para mostrar o valor atual configurado para H4-01.

> y-
6. |pressione e para ajustar a corrente de saida (103).

.
. . )
Salve os ajustes presswnando.

8. |O display retorna automaticamente para o menu de configuragdo de parametro.

JE2R AR 2R AR AR AR AR

-
. £sc . -
Pressione a tecla. até voltar a tela inicial.

Ajuste da tensao do terminal de saida analégica com H4-02 e H4-03
Nota: Este exemplo é continuac@o da etapa 3 do exemplo anterior.
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Etapa Display/Resultado
vy
> y
L. |Selecione H4-02 ou H4-03 pressionando as teclas e . nd
) Pressione a tecla enquanto o drive esta parado, ¢ a seguinte tensdo ¢ dada para - m
* |ajuste: tensdo de saida = (10 V x Ganho de saida (H4-02) + Polarizag@o de saida (H4-03).
Usando essa saida, ajuste o ganho de saida (H4-02) e a polarizagdo de saida (H4-03).
Tens&o de entrada
10
Ganho X —— v s
%) 100
10V
. 10
Bias X ==V
(%) 100 Monitorar
ov*™ contetido

0%

100%

Figura 4.24 Ajuste da saida do monitor

@ Protegio do motor: L1-01 e L1-02

Esta secdo explica como ajustar a protecao de sobrecarga do motor.

B Protecao eletrotérmica de motor

O drive possui uma protegao de sobrecarga eletrotérmica integrada para detectar condigdes de sobrecarga. Essa protecdo
segue os padrdes estabelecidos pelo UL e cUL para protecdo térmica de sobrecarga de motor. Este recurso de protecdo ¢
ativado quando a corrente de saida aumenta acima da corrente nominal do motor durante um tempo especificado. Esse

recurso protetor, sensivel a velocidade, interrompe a corrente do motor para proteger a fiacao e os enrolamentos do motor
no evento de uma sobrecarga, eliminando a necessidade de um dispositivo externo de sobrecarga. Quando varios motores
sdo utilizados com um unico drive, dispositivos de sobrecarga separados sdo necessarios para proteger adequadamente as
ramificagdes individuais do motor.

Parametros relacionados

Nome do A . . . =
o
N parametro Descrigao Faixa de ajuste Ajuste padrao
Define a corrente de carga total, em ampéres (A), da placa de|10 para 200% da corrente nominal
Corrente identificagdo do motor. Este valor de ajuste se torna o valor [do drive Determinado por
E2-01 |nominal do de referéncia para a prote¢do do motor, limite de torque e  |Menos que 11 kW: 2 digitos abaixo 02-04 ¢ C 6_01p
motor controle de torque. Esse valor ¢ automaticamente ajustado |do ponto decimal, 11 kW ou mais:
durante o auto-ajuste. 1 digito abaixo do ponto decimal.
Define a corrente de plena carga, em ampéres (A), da placa
Corrente de identificag@o 2 do motor. Este valor de ajuste se torna o o - -
. gy = P 10 a 200% da corrente nominal do [Determinado por
E4-01 |nominal 2 do |valor de referéncia para a prote¢ao do motor, limite de torque| , .-
P - f drive 02-04 ¢ C6-01
motor e controle de torque. Esse valor ¢ automaticamente ajustado
durante o auto-ajuste.
Habilita ou desabilita a protecio de sobrecarga térmica do 0a4d 1
Selegiio da g?o]gor ((l))'lfl)d Utilize L1-13 (Selegdo de operagdo eletrptg’rmica continua)
protecio de - Desabilitada para selecionar se o valor térmico eletronico deve ser
L1-01 sobrecarga do 1: Protegdo para motor de uso geral "mantido" ou "ndo mantido" quando a fonte de alimentagio
motor 2: Protegdo para motor inversor ¢ desligada.
3: Protegdo para motor vetorial . Ao conectar varios motores a um drive, ajuste para
4: Protegdo para motor de torque varidvel IP "0" (desabilitado) e instale um relé térmico em cada motor.
T d Ajusta o tempo de detecgdo da protecdo eletrotérmica de
empo ¢a b d fungdo d do de sob d
rotecio de sobrecarga de motor na fung¢io de protec@o de sobrecarga do
L1-02 [Protee motor (OL1). 0.1a5.0 1.0 min
sobrecarga do A .
Esse ajuste raramente necessita ser mudado e deve ser
motor - P
ajustado de acordo com a tolerancia de sobrecarga do motor.
Nota: Ao executar C6-01 (Ciclo de aplicag@o), os parametros de motor E2 e E4 sdo alterados, incluindo corrente nominal de motor de acordo

com os valores maximos do motor aplicaveis.

Saidas digitais (H2-01 a H2-03)

Ajustes

Funcgao

Descrigao

1F

Sobrecarga de motor
Aviso de alarme OL1 (incluindo OH3)

mais.

Fechado = Quando a fung¢do OL1 estd a 90% de seu ponto de desarme ou

Procedimento de ajuste
1. Ajuste E2-01 (Corrente nominal do motor) e E4-01 (Corrente nominal do motor 2) & corrente nominal do motor.

Nota: 1. Os valores configurados para a corrente se tornam a corrente nominal para a protecdo de sobrecarga térmica eletronica.
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2. Esses valores sdo ajustados automaticamente na realizagdo do auto-ajuste.
3. O ajuste de E4-01 ndo é necessario se o motor 2 n&o estiver sendo utilizado.

2. Ajuste o nivel adequado de protegéo do motor para L1-01.

A habilidade de o exaustor manter um motor de indugéo refrigerado varia de acordo com a faixa de controle de
velocidade. As caracteristicas de protegdo da protegdo de sobrecarga térmica eletrdbnica devem ser ajustadas
de acordo. Consulte a Tabela 4.17 de acordo com os tipos de motor e tolerancias de sobrecarga.

ATENGAO: Ao conectar vérios motores a um drive, desabilite a protecéo eletrénica de sobrecarga do drive (L1-01 =0) e
proteja cada motor com sua propria sobrecarga térmica de motor. Erros podem resultar na operacdo inadequada do drive.

ATENGAO: A protegdo inadequada do motor pode resultar em dano ao motor. Configure uma sobrecarga térmica de motor
para desconectar a alimentagao principal do drive quando for desarmado. Ao utilizar um relé térmico, desabilite a fungao de

prote¢do do motor (L1-01 = "0").

3. Ajuste o nivel do aviso de alarme de sobrecorrente do motor.
Quando H2-01, H2-02 e H2-03 (Selegao de fungéo dos terminais MA, MB e MC, Selecao de fungéo do terminal
P1 e Selegédo de fungao do terminal P2) estédo ajustados para sobrecarga de motor 1F(aviso de alarme OL1), um
alarme de sobrecarga de motor esta habilitado. Se o valor térmico eletrénico exceder 90% do nivel de detecgéo
de sobrecarga, o terminal de saida configurado é ligado.
Tabela 4.17 Tipo de motor e tolerancias de sobrecarga
q q Protecao eletrotérmica
Ajuste Tipo do motor Tolerancia de sobrecarga Capacidade do exaustor de (sobrecarga de motor de
L1-01 refrigeragao 100%)
150 Velocidade nominal = 100% da velocidade
60 segundos \
1oof| = Operar continuamente com
ool /I\ Os motores de uso geral sdo menos da freqiiéncia da
g : desenvolvidos para operar a partir da ;. = .
M g : . fo . . alimentacgdo pode disparar a
1 otor de uso geral o ‘ alimentagdo. O resfriamento mais protecio de sobrecarga do motor
(motor padrao) O o eficaz ocorre ao operar nas e
sof| Cotinuo . ~ . ~ (OL1). Uma falha ¢ entdo
: especificagdes da alimentagdo da . .
‘ linha comunicada e o motor para por
‘ ) inércia.
Poic
053 0120 167 200
(60Hz)
Velocidade (%)
150 Velocidade nominal =
100% da velocidade
60 segundos
3 100
5
Motor especial para| Motor desenvolvido para auto- o . . 6
2 uso com inversores refrigeragdo eficaz em velocidades peracdo continua entre 6 ¢
X %) 55 ~ . . 50/60 Hz.
(1:10) (% 20 tdo baixas equivalentes a 6 Hz.
Continuo| i A i
B
i
0110 100120 167 200
(60 Hz)
Velocidade (%)
150
Velocidade nominal =
100% da velocidade
60 segundos
100
o 90
=]
: s Motor capaz de se auto-resfriar com ~ .
3 }\i[.olt(())(r) )Vetorlal = : eficiéncia a velocidades I(_)I[Z)era(;ao continua entre 0.6 e 60
’ (%) 90 AN extremamente baixas (0.6 Hz). ’
Continuo | # /B
U ip
R
0 100120 167 200
(60 Hz)
Velocidade (%)
A: Velocidade maxima tipica para carcaga de motor Yaskawa niimero 200LJ e maior
B: Velocidade maxima tipica para carcaca de motor Yaskawa numero 160MJ -- 180LJ
C: Velocidade maxima tipica para carcaca de motor Yaskawa nimero 132MHJ ou menos
D: Velocidade maxima tipica para carcaga de motor Yaskawa namero 132MJ ou menos
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Notas sobre a prote¢dao do motor

* A protecdo de motor segundo os padrdes UL e cUL é alcangada com o tempo de protegdo de sobrecarga de motor (L1-02)
ajustado para a configuragdo padrio de fabrica. Normalmente, L.1-02 (Tempo de protecdo de sobrecarga do motor) ndo
requer ajuste. Se a tolerancia de sobrecarga de motor estiver removida, ajuste o tempo de protegdo de sobrecarga para
partida a quente, de acordo com o motor. Para detectar sobrecarga com maior antecedéncia, reduza o ajuste.

Nota: Figura 4.25 ilustra as caracteristicas de operacdo de protecdo do motor.

Tempo de operagao (minutos)

== Partida a frio

04 [ remmmmmmmme et LY .
. . : ~— Partida a quente

01 : : Corrente do motor (%)
0 100 150 200 E2-01=100%

Figura 4.25 Operacgao de protecdo do motor

* Desabilite a prote¢do do motor (L1-01 = 1) ao operar varios motores a partir do mesmo drive. Fixe um relé térmico para
cada motor para proporcionar prote¢ao de sobrecarga.

» Utilize L1-13 (Selecao de operacgdo eletrotérmica continua) para selecionar se o valor eletrotérmico deve ser "mantido"
ou "ndo mantido" quando a fonte de alimentagdo ¢ desligada. O ajuste padrao ¢ 1 (habilitado).

* Em caso de um motor de uso geral (padrdo), a capacidade de resfriamento ¢ reduzida a uma velocidade baixa. A protecao
de sobrecarga do motor (OL1) deve ocorrer em freqiiéncias menores que a corrente nominal do motor. Utilize um motor
de uso exclusivo ou especial para drives em corrente nominal ou baixa freqiiéncia.

€ Monitores de status do drive: U1-01 to U6-19

O grupo de pardmetros U exibe varios dados em relacio ao status operacional do drive.
O exemplo seguinte demonstra a visualizagdo da referéncia de tensao de saida (U1-06).

Etapa Display/Resultado
1. [Energize o drive. O display inicial é exibido. -
A
2. Ipressione até que seja exibido "Display do monitor". nd ﬁ
3. |Pressione para entrar na tela de configuracdo de parametro. g M
A
4 |pressione até que seja exibido U1-06. nd m
5. Prg:sg(iione para exibir a referéncia de tenso. A referéncia de tenso de saida é -p> m
exibida.

Consulte Lista de parametros na pdagina 209 para mais detalhes sobre os monitores de status do drive.

Tabela 4.18 Monitores de status do drive

N° |Nome do parametro Pagina N° [Nome do parametro Pagina
U1-01 |Referéncia da freqgiiéncia 245 U1-24 [Monitor de pulso de entrada 247
U1-02 |Freqiiéncia de saida 245 U1-25 |Numero do software (Flash) 247
U1-03 |Corrente de saida 245 U1-26 |Numero do Software (Flash) 247
U1-04 |Modo de controle 245 U2-01 |Falha atual 247
U1-05 |Velocidade do motor 245 U2-02 |Falha anterior 247
U1-06 |Referéncia de tensdo de saida 245 U2-03 |Referéncia de freqiiéncia na falha anterior 247
U1-07 |Tensdo de barramento CC 245 U2-04 |Freqiiéncia de saida na falha anterior 247
U1-08 |[Poténcia de saida 245 U2-05 |Freqiiéncia de saida na falha anterior 247
U1-09 |Referéncia de torque 245 U2-06 |Velocidade do motor na falha anterior 247
U1-10 |Status do terminal de entrada 246 U2-07 |Tensdo de saida na falha anterior 247
Ul-11 |Status do terminal de taida 246 U2-08 |Tensdo do barramento CC na falha anterior 247
U1-12 |Status do drive 246 U2-09 [Poténcia de saida na falha anterior 247
Ul1-13 |Tensao de entrada do terminal A1l 246 U2-10 [Referéncia de torque na falha anterior 247
Ul-14 |Tensdo de entrada do terminal A2 246 U2-11 |Status do terminal de entrada na falha anterior 247
Ul1-16 |Freqiiéncia de saida depois da partida suave 246 U2-12 |Status do terminal de saida na falha anter. 247
U1-18 |Falha oPE 246 U2-13 |Status de operagdo do drive na falha anter. 247
Ul1-19 |Codigo de erro MEMOBUS/Modbus 247 U2-14 |Tempo de operagdo acumulado na falha anterior 247
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N° [Nome do parametro Pagina N° |Nome do parametro Pagina
U2-15 Referéncia de velocidade do motor de partida suave 248 U4-07 |Manuteng¢do do IGBT 249
na falha anterior U4-08 |Temperatura do dissipador 249
U2-16 |Corrente do eixo q do motor na falha anterior 248 U4-09 |Verificagdo do LED 250
U2-17 |Corrente do eixo d do motor na falha anterior 248 U4-10 [kWH, 4 Digitos abaixo 250
U3-01 |Falha mais recente 248 U4-11 [kWH, 5 Digitos acima 250
U3-02 |A 2* falha mais recente 248 U4-13 |Corrente de controle de pico 250
U3-03 |A 3" falha mais recente 248 U4-14 |Freqiiéncia de saida de controle de pico 250
U3-04 |A 4° falha mais recente 248 U4-16 |Estimativa de sobrecarga do motor (OL1) 250
U3-05 |A 5 ralha mais recente 248 U4-18 |Resultados da selegdo de referéncia de freqiiéncia 250
U3-06 |A 6° falha mais recente 248 U4-19 |Freq. Ref. da comunicagdio MEMOBUS/Modbus 250
U3-07 |A 7° falha mais recente 248 U4-20 |Referéncia de freqiiéncia opcional 250
U3-08 |A 8° falha mais recente 248 U4-21 |Resultados da sele¢do do comando de operagdo 251
U3-09 |A 9° falha mais recente 248 U4-22 [Com. MEMOBUS/Modbus. Ref. 251
U3-10 |A 10" falha mais recente 248 U4-23 |Referéncia de cartdo opcional 251
U3-11 |Tempo de operacdo acumulado na falha mais recente| 248 U5-01 |Feedback PID 251
U3-12 I]I“lzlil;prcg (i; ?g)eragﬁo acumulado na segunda falha 248 U5-02 |Entrada PID (feedback) 251
Tempo de operagdo acumulado na terceira falha U5-03 |Saida do PID 231
U3-13 | o ety 248 US-04 [Setpoint PID 251
U3-14 Tempo de operagdo acumulado na quarta falha mais 248 U6-01 |Referéncia de totq‘ue (Interno) 251
recente U6-02 |Corrente secundaria do motor (Iq) 251
U3-15 |Tempo de operagio acumulado na quinta falha mais| U6-03 |Corrente de excitagdo do motor (1d) 251
) recente U6-04 Saida do controle de velocidade (ASR) (para simples 251
U3-16 Tempo de operagdo acumulado na sexta falha mais 248 V/fPG) :
recente U6-05 |Referéncia de tensdo de saida (Vq) 251
U3-17 Tempo de operagdo acumulado na sétima falha mais 248 U6-06 |Referéncia de tensdo de saida (Vd) 251
recente § : : U6-07 [Saida ACR do eixo g 251
U3-18 Tempo de operagdo acumulado na oitava falha mais 249 U6-08 |Saida ACR do eixo d 251
fecente - lor de calculo do coeficiente de economia de
U3-19 Ieir:&(; de operagdo acumulado na nona falha mais | ) ue6-17 ;ifgria 251
Tempo de operagdo acumulado na décima falha mais U6-18_|Feedback diferencial de PID 21
U3-20 | o conte 249 U6-19 |Feedback ajustado de PID 251
U4-01 |Tempo de operagio acumulado 249 U6-20 |Ref. de tensdo polarizagdo (Para cima/baixo 2) 251
U4-02 |Namero de comandos de operagio 249 U6-21 |Offset da freqtiéncia 252
U4-03 |Tempo de operagdo do exaustor de refrigeragio 249 U8-O0 [Monitores de customizag@o para DriveWorksEZ 252
U4-05 |Manutengdo do capacitor 249
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@ Energizagio do drive e tela de status de operagio

B Energizagao do drive

Consulte a seguinte lista de verificacdo antes de ligar a alimentag@o.

Item a ser verificado

Descrigao

Tensao da fonte de alimentacao

Certifique-se de que a tensdo da fonte de alimentagao esteja correta:
Classe 200 V: monofasico 200 a 240 Vca 50/60 Hz

Classe 200 V: trifasico 200 a 240 Vca 50/60 Hz

Classe 400 V: trifasico 380 a 480 Vca 50/60 Hz

Faca o cabeamento correto dos terminais de entrada da fonte de alimentagdo (R/L1, S/L2, T/L3).
(para modelos monofasicos classe 200 V, ligue somente R/L1 ¢ S/L.2)

Verifique o aterramento adequado do drive e do motor.

Terminais de saida do drive e
terminais do motor

Ligue adequadamente os fios dos terminais de saida do drive U/T1, V/T2 e W/T3 com os terminais do motor U,
VeW.

Terminais do circuito de
controle

Verifique as conexdes do terminal do circuito de controle.

Status do terminal de controle
do drive

Abra todos os terminais do circuito de controle (off).

Status da carga e do
magquinario conectado

Desacople o motor da carga.

M Display de status

Quando a fonte de alimentagdo do drive ¢ ligada, as luzes do operador LED aparecerdo da seguinte forma:

N° Nome Descrigao
g‘ﬂe;;gl:ao A area de exibi¢ao de dados mostra a referéncia de freqiiéncia. piscando.

Falha

Baixa tensdo do circuito principal (ex)

O dado mostrado varia de acordo com o tipo de falha. Consulte Apresentacio da falha,
causas e solugdes possiveis na pdgina 131 para mais informagdes e a¢do corretiva.[Am
e S30 acesos.

€ Auto-ajuste

O Auto-ajuste regula e configura automaticamente os parimetros necessarios a operagao do motor.

H Tipos de auto-ajuste

Ha trés tipos de auto-ajuste.

para a aplicagdo.

Consulte Selegdo de auto-ajuste na pdagina 110 para selecionar o melhor tipo de auto-ajuste

Tipo Ajuste Condigoes e beneficios da aplicagao Modo de controle

Considere que o motor pode girar durante o processo de auto-ajuste

Auto-ajuste rotacional T1-01 =3 Melhora a compensagao de torque, compensacao de Controle V/f

para controle V/f escorregamento, economia de energia e desempenho de busca de
velocidade

Auto-ajuste rotacional _ Considera que o motor pode girar durante o processo de auto-ajuste .

para controle OLV T1-01=0 Atinge alto desempenho de controle de motor e el

?Sltlﬁtl(c);(?ill&lisr‘:if) somente Para uso quando o cabo do motor exceder 50 m

ara resisténcia linha a T1-01 =2 O comprimento do cabo do motor foi modificado apds a realizacdo|Controle V/f Controle vetorial em
Enha de controles V/f e anterior da auto-ajuste malha aberta
OLV Quando as capacidades do motor e do drive diferem

Nota: O auto-ajuste ndo pode ser realizado em motores de ima permanente (IPM, SPM etc.).
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B Selecdo de auto-ajuste

( PARTIDA )

Selecionar o modo de controle do motor A1-02

Controle V/f Vetor de malha aberta Controle de vetor da malha
A1-02=0 A1-02=2 aberta PMA1-02=5
A : :
Selecionar um padréo V/f : %ececcssccsne
E1-03 .
AV \/

O cabo esta a

mais de 50 m

entre o motor
e o drive?

Aaplicagdo permitira A carga pode ser
a rotagao do motor desconectada a
para auto-ajuste? partir do motor?

AVISO: é possivel o auto-ajuste

Espera-se que com uma carga conectada, mas
a carga total pode resultar em menos que o
conectada seja menor desempenho 6timo.
que 30% da classificagao,
do motor? .
.
Auto-ajuste .
rotacional V/f .
(T1-01=3) - \'/
Auto-ajuste Selecionar modo de
- - rotacional controle V/f (A1-02 = “0”)
Auto-ajuste fixo para a (T1-01=0) para o drive.
resisténcia do terminal

somente (T1-01 =2)

Nota: definir os parametros manualmente

\:/ N/ quando o controle OLV for necessario.
ceee > [ Executar o motor sem a carga. ] < eeceee
N/

[ Conectar a carga e operar o motor. ]
AV g
[ Verificar se o sistema opera conforme especificado. ]
N/
( Auto-ajuste concluido. )
Figura 4.26

B Antes do auto-ajuste do drive

Verifique os itens abaixo antes de realizar o auto-ajuste do drive:

Preparos basicos de auto-ajuste

* O auto-ajuste determina automaticamente as caracteristicas elétricas do motor. Isso é fundamentalmente diferente dos
outros tipos de recursos de auto-ajuste usados em sistemas servo.

» Antes do auto-ajuste, certifique-se de que a tens@o da fonte de alimentag@o de entrada é equivalente ou excede a tensdo
nominal do motor. O desempenho pode ser aperfeigoado com a utilizagdo de um motor com uma tensdo nominal de 20
V (40 V para modelos da classe 400 V) mais baixa do que a tensao de alimentagdo de entrada. Isso pode ser de especial
importancia quando o motor é operado acima de 90% da velocidade nominal, na qual é necessaria alta precisdo de torque.

* O auto-ajuste ndo € possivel com motores de ima permanentes.

* Para cancelar o auto-ajuste, pressione a tecla STOP no operador LED.

» A proxima tabela descreve os status dos terminais de entrada e saidas digitais durante o auto-ajuste.

Tipo de auto-ajuste Entrada digital Saida digital
Auto-ajuste para economia de energia em controle V/f Nao disponivel |Funciona da mesma forma durante a operagdo normal
Auto-ajuste do tipo rotacional Nao disponivel |Funciona da mesma forma durante a operagdo normal
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Tipo de auto-ajuste Entrada digital Saida digital
Auto-ajuste para resisténcia entre linhas Nao disponivel  [Mantém o status do inicio do auto-ajuste

ADVERTENCIA! Ao realizar o auto-ajuste em um motor que é utilizado em uma aplicagdo em conjunto com um freio, tome especial
precaugdo para garantir que o freio permanega aplicado. O auto-ajuste ativa as saidas multifuncionais do drive de acordo com a tabela
abaixo. Por isso, um freio pode ser liberado enquanto o motor é desacoplado da carga, resultando em uma condigéo insegura. As
devidas precaucbes devem ser tomadas, portanto, antes da realizacdo do auto-ajuste.

Nota: E recomendado que o auto-ajuste rotacional seja realizado com a carga desconectada. Erros podem resultar na operagdo inadequada do
drive. Se o auto-ajuste rotacional ¢é realizado para um motor acoplado a carga, as constantes do motor serdo inexatas e o motor pode exibir
operagao irregular. Desconecte ou desacople o motor da carga.

Auto-ajuste rotacional para controle V/f

* O motor gira durante o auto-ajuste.

 Ajusta os parametros necessarios para a compensagao de torque, compensagao de escorregamento, economia de energia
e busca de velocidade.

* Disponivel somente quando o drive esta ajustado para Controle V/f.

» Necessario para realizar a busca de velocidade do tipo estimativa no uso do controle V/f.

Auto-ajuste rotacional para controle vetorial em malha aberta

« Utilizado somente quando no controle vetorial em malha aberta.

* Deve ser realizado somente com o motor desacoplado da carga, para aplicagdes que requeiram alto desempenho sobre
uma larga faixa de velocidade.

* Desconecte a carga antes de realizar o auto-ajuste do drive e do motor. Realizar o auto-ajuste rotacional com a carga
conectada ajustara os parametros do motor de forma incorreta, e também sera perigoso pela rotagdo irregular do motor
que ird ocorrer.

* E possivel realizar o auto-ajuste rotacional com uma carga conectada se a carga for menos que 30% da carga nominal.

* Certifique-se de que um freio montado no motor esteja completamente liberado.

* O maquinario conectado ndo deve produzir energia suficiente para operar o motor.

Auto-ajuste estacionario somente para resisténcia terminal

* Se o comprimento do cabo condutor foi significativamente modificado depois de o auto-ajuste ter sido realizado, faga
0 auto-ajuste estacionario com os novos cabos.
* Realize quando estiver utilizando cabos de motor com mais de 50 m de comprimento com controle V/f.

ADVERTENCIAL! Perigo de choque elétrico Ao executar o auto-ajuste estacionério somente para a resisténcia linha-a-linha, o motor
néo gira, no entanto, a alimentacéo é aplicada. Nao toque no motor até que o auto-ajuste esteja completo. Erros podem resultar em
ferimento por choque elétrico.

Nota: Ao realizar o auto-ajuste em um motor que ¢ utilizado em uma aplicagdo em conjunto com um freio, tome especial precaugdo para garantir
que o freio permanega aplicado.

B Cébdigos de falha do auto-ajuste
@'sTor

Consulte Erros de auto-ajuste na pagina 130 para mais informagoes.

O célculo de medicdes irregulares ou pressionar antes que o auto-ajuste esteja completo ird interrompé-lo.

A — Display normal de auto-ajuste B - Auto-ajuste interrompido
Figura 4.27 Display de interrupgao de auto-ajuste

B Realizagao do auto-ajuste
O exemplo seguinte ilustra como realizar o auto-ajuste rotacional.
Nota: O exemplo seguinte ¢ mostrado com o drive em controle vetorial em malha aberta (A1-02 = 2).

Selegéo do tipo de auto-ajuste

Etapa Display/Resultado
1. |Energize o drive. O display inicial ¢ exibido. -»> Z,
AR N4
2. Pressione a tecla até que a tela de auto-ajuste seja exibida. nd m
Yy
3. |Pressione para comecar a ajustar os parametros. nd m
Yy
4. Pressione para exibir o valor para T1-01. nd m
S |Pressione para selecionar o digito a ser editado. nd j
vy
6. |pressione ¢ ajuste o drive para realizar o auto-ajuste rotacional (00). nd m
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Etapa Display/Resultado
-

. . J [

7. |salve os ajustes pressmnando. nd ol
AtV y,
8. |O display automaticamente retorna para a tela mostrada na etapa 3. b -0
. ESC A N e .

9. |pressione a tecla . até voltar a tela inicial. -

Insira os dados da placa de identificagdo do motor
Apos selecionar o tipo de auto-ajuste, insira o dado solicitado da placa de identificagdo do motor.

Nota: Essas instrugdes continuam a partir da etapa 7 em Sele¢do do tipo de auto-ajuste.

Etapa Display/Resultado
— Yy
L |pressione . para acessar o parametro de poténcia de saida do motor T1-02. ng Fi-ld
- vy
2. |pressione para visualizar o ajuste padrao. nd LU
Ty
3. |pressione para selecionar o digito a ser editado. nd
4. |Pressione einsira "0.2." Insira o valor com base nos dados da placa de identificacdo| =
do motor.
. < . [
5 |pressione para salvar o ajuste. -»>
AXYYYYY ),
6. |O display automaticamente retorna para a tela mostrada na etapa 1. -»> m
. - . R PSRAAAALD)
Repita as etapas de 1 a 5 para ajustar os seguintes parametros: EE
T1-03,Tensdo nominal do motor —
7 T1-04, Corrente nominal do motor - .
* |T1-05, Freqiiéncia nominal do motor A4
T1-06, Pélos do motor A\TYVVY
T1-07, Freqiiéncia nominal do motor m

Nota: Para os detalhes de cada ajusteConsulte Dados do motor para o auto-ajuste na pdgina 113.

Nota: Para auto-ajuste estacionario somente para a resisténcia linha-a-linha, ajuste T1-02 e T1-04.

Inicio do auto-ajuste

ADVERTENCIA! Perigo de movimento repentino. O drive e o motor podem iniciar inesperadamente durante o auto-ajuste, o que pode
resultar em morte ou ferimento grave. Certifique-se de que as areas em torno do motor do drive e da carga estejam livres antes de

prosseguir com o auto-ajuste.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico Sera fornecida alta tensdo para o motor na realizagéo do auto-ajuste estacionario, mesmo
com o motor parado, o que pode resultar em morte ou ferimento grave. Ndo toque no motor até que o auto-ajuste esteja completo.

ATENGAO: O auto-ajuste néo funcionaré de maneira apropriada se um freio de suporte estiver afixado a carga. Erros podem resultar

na operagéo inadequada do drive. Certifique-se de que o motor pode girar livremente antes de iniciar o auto-ajuste.

ATENGAO: Nunca realize auto-ajuste rotacional para um motor com carga conectada. Erros podem resultar na operagéo inadequada
do drive. Se o auto-ajuste rotacional é realizado para um motor acoplado a carga, as constantes do motor serdo inexatas e o motor

pode exibir operagéo irreqular. Desconecte ou desacople o motor da carga.

V-
Insira a informacgao necessaria da placa de identificagdo do motor. Pressione para seguir para a tela de inicio do auto-

ajuste.
Etapa Display/Resultado
1. |Ap6s ajustar T1-07, conforme ilustrado na se¢do anterior, pressione e confirme b Fin il
que a tela esteja como segue:
. RUN . . .
2 Pressione ara ativar o auto-ajuste. .'BRVI pisca. - T B
* [Note: O primeiro digito indica qual motor esta realizando o auto-ajuste (motor 1 ou motor —ALRICR DR
2). O segundo digito indica o tipo de auto-ajuste que esta sendo realizado.
3. |O auto-ajuste termina em aproximadamente um ou dois minutos. =) End
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Bl Dados do motor para o auto-ajuste

Tabela 4.19 Ajuste de parametros durante o auto-ajuste

Modo de
N° Nome Descrigao Faixa Def. controle
VIif | OLV
Seleciona quais pardmetros do motor serdo ajustados durante o auto-ajuste. Se a
sele¢do do motor 2 (H1-OO=16) néo for selecionada, esse pardmetro ndo serd
exibido.
Selecdo de 1: Motor 1 - E1 a E2
T1-00- 1 hotor 172 2: Motor 2 - E3 a E4. <> 1,2 1 A A
Habilitado quando os motores 1 e 2 sdo trocados entre si (H1-OO =16).
Exibido somente quando qualquer uma das saidas de contato multifuncional
H1-01 a H1-07 esta ajustada em 16.
Seleciona o modo de auto-ajuste.
0: Auto-ajuste rotacional OLV 0
Selecdo do 2: Auto-ajuste estaciondrio, somente para resisténcia do termina (“2” no
T1-01 |modo de auto- |3: Auto-ajuste rotacional V/f 0,2,3 do V/ A A
ajuste Somente os ajustes 2 ¢ 3 estdo disponiveis na utilizagdo do controle V/£. mo
Somente o ajuste 2 esta disponivel quando ¢ utilizado o motor 2. b
Os ajustes 0 e 2 estdo disponiveis na utilizagdo do controle OLV.
Poténcia Ajuste a poténcia nomina} de saida do motor. Um valor de ajuste que pode
T1-02 |nominal do [Proporcionar controle estavel no modo de controle em malha aberta varia de 50 a|  0.00 a 040kW| A A
100% da capacidade do drive. Em caso de motores que operam acima da 650.00 )
motor B pacic . . que op
velocidade nominal, ajuste o valor na velocidade nominal.
T1-03 <2> Tensao Ajusta a tensdo nominal do motor de acordo com a informagao impressa na placa
nominal do  |de identificagdo do motor. Em caso de motores que operam acima da velocidade|0.0 a 255.5| 200.0 V A A
motor nominal, ajuste o valor na velocidade nominal.
Insira a corrente nominal do motor conforme especificado na placa de 10 2 200%
Corrente identificagdo do motor. a °| Det. por
: - . . da corrente
T1-04 |nominal do  |Para melhor desempenho ao utilizar OLV, selecione o drive de modo que o motor inal d 02-04 ¢ A A
motor represente 50 a 100% da corrente nominal do drive. Insira a corrente necessaria norgma ol C6-01
: : : : : rive
para a velocidade nominal para motores com faixas de velocidade estendidas.
Freqiiéncia  |Insira a freqiiéncia nominal do motor conforme especificado na placa de
T1-05 |nominaldo [identificag@o do motor. Insira a freqiiéncia nominal do motor para motores de 0.0 a 400.0| 60.0 Hz A A
motor faixa de velocidade estendida.
T1-06 Nimero de Insira o nimero de p6élos do motor indicado na placa de identificagdo do motor. | 2 a 48 4 A A
p6los do motor
Velocidade  |Ajuste a velocidade nominal do motor em revolugdes por minuto r/min. (RPM). 1750
T1-07 |nominal do  |Insira a velocidade nominal do motor para motores de faixa de velocidade 0 a 24000 /min A A
motor estendida. r/min
Fornece a perda de ferro para determinacao do coeficiente de economia de energia.
Ti1-11 Perda de ferro |Quando a poténcia ¢ ciclica, o valor configurado para E2-10 ira aparecer (a perda 0265535 | 14w A B
do motor de ferro do motor). Se T1-02 ¢ alterado, um valor inicial para a capacidade do
motor ird aparecer, que ¢ proximo da capacidade que foi alterada.
<1> Normalmente ndo exibida.

<2>

de tensdo sem carga forem exibidos, insira esses valores em T1-03 e T1-05.

B Ajustes de precisao para auto-ajuste

Os dados basicos da placa de identificagdo do motor podem ser utilizados para o auto-ajuste de um motor. No entanto, um
melhor desempenho pode ser alcangado com a utilizagdo de dados precisos para a tensdo nominal e a freqiiéncia nominal.
Se a tensdo sem carga e a freqiiéncia nominais sdo conhecidas, insira esses dados ao executar o auto-ajuste para melhorar

o desempenho.

Os ajustes de tensao e freqiiéncia para motores vetoriais e motores drives sdo freqlientemente menores que para motores padrdo. Certifique-se
de inserir os dados de auto-ajuste de acordo com a placa de identificagdo do motor e folhas de dados do motor. Se os valores de freqiiéncia e

Parametro Ajustes normais Ajuste de precisdao
T1-03 Insira a tensio nominal do motor Insira a~tensa0 sem carga quando 0 motor estiver em operagao €m suas
revolugdes por minuto
T1-05 Insira a freqiiéncia nominal do motor Insira a ~frequenc1:c1 sem carga quando o motor estiver em operagdo em suas
revolucdes por minuto

€ Operagio sem carga

Esta secdo explica como operar o drive com o motor desacoplado da carga durante uma bateria de teste.

B Antes da partida do motor

Verifique os seguintes itens antes da operagdo:
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* Certifique-se de que a area em torno do motor seja segura.

* Ajuste a corrente nominal do motor apropriada para T1-04, para prevenir o sobreaquecimento ou outro dano de
sobrecarga do motor.

« Certifique-se de que o circuito externo de parada de emergéncia esteja funcionando devidamente e outras precaucoes
de seguranga foram tomadas.

B Durante a operagao
Verifique os seguintes itens durante a operagao

* O motor deve girar suavemente (ou seja, sem ruidos anormais ou oscilagio).
* O motor deve acelerar e desacelerar suavemente.

M Instrucoes de operagao

O exemplo seguinte ilustra um procedimento para operar o drive utilizando o operador digital.

Nota: Antes de iniciar o motor, ajuste a referéncia de freqiiéncia para 6 Hz. Consulte Os modos de programacdo e o drive na pagina 76 para

instrugdes.
Etapa
1. |Energize o drive. O display inicial é exibido. b
oMo
2. |pressione a tecla para selecionar LOCAL. O LED LO/RE acende. nd

. RUN .. - . .,
3. |Pressione para emitir um comando de operagdo ao drive. RUN ird acendere | =
o motor ird operar a 6 Hz.

4 Certifique-se de que o motor esteja rodando na diregdo correta e nenhuma falha ou
* |alarmes ocorrem.

Avango

Se néo houver erro na etapa 4, pressione . para aumentar a referéncia de freqiiéncia.

Aumentar a freqiiéncia em 10 Hz incrementa os resultados de verificagdo de

5 funcionamento suave em todas as velocidades. Para cada freqiiéncia, monitore a corrente
* |de saida do drive (U1-03) através do operador LED para confirmar que a corrente esta

bem abaixo da corrente nominal do motor. Exemplo : 6 Hz — 50 Hz/60 Hz.

Nota:Consulte Erros de auto-ajuste na pagina 130 f para ajuda com erros que ocorrem

durante o auto-ajuste do drive.

v
. . STOP . ,
6. |O drive deve operar normalmente. Press10ne para parar o motor. RUN pisca até¢| =
que o motor pare completamente.

1
-
ff

Flashing O

Nota: Para operar o drive, o comando de operagdo (avante/reverso) e a referéncia de freqiiéncia (ou velocidade multinivel) sdo necessarios. Insira
esses comandos e as referéncias no drive.

€ Operagio com a carga conectada
Apos realizar uma bateria de teste sem carga, conecte o motor e prossiga rodando a carga.

B Notas sobre maquinario conectado

* Libere a area ao redor do motor.
* O motor deve chegar a uma parada completa sem problemas. Conecte o0 maquinario.

* Aperte todos os parafusos de instalagdo de maneira adequada. Verifique se o motor € 0 maquinario conectado estio
seguros no lugar.

* Confirme se o circuito de parada rapida ou seguranga mecénica estdo operando corretamente.
* Esteja preparado para pressionar o botdo STOP no caso de uma emergéncia.
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B Lista de verificagao antes da operagao

* O motor deve girar na diregdo adequada.
* O motor deve acelerar e desacelerar suavemente.
* Verifique U1-03 para garantir que ndo ha sobrecorrente.

Se a aplicag@o permitir operar a carga na direcdo reversa, tente mudar a direcdo do motor ¢ a referéncia de freqii€ncia e
atente para oscilagdo ou vibragdo anormais do motor. Corrija o problema se ocorrer variagdo da rotagdo ou oscilagdo ou
se houver problemas relativos ao controle. Consulte Parametros de controle da variacdo de rotacdio e da oscilagdo do
motor na pdagina 126.

B Operagao do motor sob condi¢goes de carga

Execute o teste da aplicagdo ao conectar o maquinario ao motor de forma similar ao procedimento do teste sem carga.

@ Verificacdo de ajustes de parametro e back-up das alteracdes
Verifique as alteracdes nos ajustes dos parametros como resultado do auto-ajuste utilizando a funcao de verificagao.
Consulte Verificagdo de alteragoes de pardmetro: Menu de verificacio na pagina 80.

Salve os ajustes de pardmetro verificados. Altere o nivel de acesso ou defina uma senha para o drive para evitar modificagoes
acidentais dos ajustes de parametro.

B Back up dos valores de parametros: 02-03

A realizag@o do procedimento seguinte armazena todos os ajustes de parametros na memoria do drive, local em podem

ser chamados novamente posteriormente, caso necessario. Ajuste 02-03 para "1" para salvar as alteragdes de parametro.
Isso salva todos os ajustes de parametros e depois retorna 02-03 para 0. O drive pode agora "chamar novamente" os
parametros salvos realizando uma "inicializagdo de usuario" (A1-03 = 1110).

Nome do e Faixa de Ajuste
o
N parametro Descrigdo ajuste padrao
Permite o armazenamento de ajustes de pardmetros como uma selegio de
inicializagdo de usuario.
Valor padrdo do 0: Salvo/Ngo definido . . . ~
02-03  |parametro do l1lS lIl’:r(ii(r)oes ajustados - Salva os ajustes de parametros atuais como ajustes padrdo do 0a2 0
usuario 2: Apagar todos - Apaga os ajustes do usudrio atualmente salvos. Apds salvar o valor
de ajuste do pardmetro do usuario, os itens de 1110 (Inicializacdo de pardmetro de
usuario) sdo exibidos em A1-03 (valor padrdo de pardmetro do usuario).
Seleciona um método para inicializar os pardmetros.
0: Sem Inicializagdo
Pardmetros de 1110: Inicializag@o de Usuario (O usuario deve primeiro programar e armazenar os
A1-03 inicializacio ajustes desejados usando o pardmetro 02-03) 0a 5550 0
¢ 2220: Inicializagdo a 2 fios (pardmetro inicializado antes da expedigdo)
3330: Inicializagdo a 3 fios
5550: Reset da falha OPE4

B Nivel de acesso de parametro: A1-01
Ajustar o nivel de acesso para "somente operagdo" (A1-01 = 0) permite ao usuario acessar os parametros A1-C00 e UO-
00 apenas. Os outros parametros ndo sao exibidos.
Ajustar o nivel de acesso para "pardmetros do usuario" (A1-01 = 1) permite ao usuario acessar os parametros que foram
previamente salvos como pardmetros preferenciais. Isso € ttil ao exibir apenas os pardmetros relevantes para uma aplicagdo
especifica.
Nome do — Faixa de =
o
N parametro Descricao ajuste Padrao
Seleciona quais pardmetros estdo acessiveis através do operador digital.
0: Somente operagdo (A1-01, -04 e -06 podem ser ajustados e monitorados. Os parametros
Al-01 Selegdo do U podem ser monitorados) 0a2 2
nivel de acesso |1: Parametros do usuario (Somente aqueles recentemente alterados dentre os pardmetros
da aplicacdo A2-01 a-16 e A2-17 a -32 podem ser ajustados e monitorados)
2: Nivel de acesso avangado (todos os parametros podem ser ajustados e monitorados)
Os parametros selecionados pelo usuario sdo armazenados no menu de parametros do
usudrio. Isso inclui os parametros recentemente visualizados ou pardmetros selecionados
especificamente para acesso rapido.
A2-01 |Parametros Se o parametro A2-33 for configurado para 1, os parametros recentemente visualizados
to preferencia is 1 |serdo listados entre A2-17 e A2-32. Os parametros A2-01 a A2-16 devem ser selecionados|b1-01 a 02-08 -
A2-32 |to 32 manualmente pelo usuario.
Se A2-33 for ajustado para 0, entdo os parametros visualizados recentemente ndo serdo
salvos no grupo de parametros do usuario. Todo o grupo de pardmetros A2 esta agora
disponivel para programag¢do manual.
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o Nome do A Faixa de -
N parametro Descrigao ajuste Padrao

0: Os parametros A2-01 a A2-32 sdo reservados para que o usudrio crie uma lista de

Selegéo parametros do usuario.

A2-33 automatica de |1: Salve o historico de parAmetros visualizados recentemente. Os parmetros editados 0.1 |

parametro recentemente serdo salvos de A2-17 a A2-32 para acesso rapido. O parametro alterado mais >

preferencial  |recentemente ¢é registrado em A2-17. O segundo pardmetro alterado mais recentemente é
registrado em A2-18.

B Configuragoes de senhas: A1-04, A1-05

O usuario pode definir uma senha para o drive para restringir o acesso. A senha ¢ selecionada através do parametro A1-05.
A senha selecionada deve ser inserida no parametro A1-04 para desbloquear o acesso ao parametro (ou seja, o ajuste de
pardmetro A1-04 deve corresponder ao valor programado em A1-05). Os pardmetros seguintes ndo podem ser visualizados
ou editados até que o valor programado em A1-04 corresponda corretamente ao valor programado no parametro A1-05:
Al1-01, A1-02, A1-03, A1-06 e A2-01 até A2-33.

Nota: O parametro A1-05 esta oculto para visualizagdo. Para exibir A1-05, acesse o parametro A1-04 e pressione simultaneamente a tecla

e atecla .

B Funcao copia (opcional)

Utilizando uma opgao, o ajuste de parametro pode ser copiado para outro drive. O armazenamento dos contetidos
modificados pode tornar a restauragdo facil, desde que esses parametros ndo tenham de ser ajustados desde o comego se
o drive quebrar e precisar ser substituido. Para esse drive, as duas op¢des seguintes podem ser utilizadas:

» Unidade de copia com USB (conversor USB com fung¢ao de copia)
* Drive Wizard (ferramenta de gerenciamento de pardmetro do software para PC)
Unidade de cépia com USB

Conecte e utilize exclusivamente o cabo com o conector de comunicagdo do drive e use o botdo ON/OFF da unidade de
copia com USB para copiar os dados.

Drive Wizard

Utilize o Drive Wizard para copiar o ajuste de parametro para outro drive. Para detalhes, consulte a Ajuda no software do
Drive Wizard.

@ Operaciao de Jog: FJOG/RJOG

As entradas digitais programadas como Forward Jog (H1-OOO = 12) e Reverse Jog (H1-OO = 13) serdo entradas de Jog
que ndo requerem um comando de operagdo. Fechar o terminal configurado para entrada Forward Jog fara com que o drive
suba em rampa até a Referéncia de Freqiliéncia de Jog (d1-17) na diregdo avante. O Reverse Jog ird causar a mesma acao
na diregdo reversa. O Forward Jog e o Reverse Jog podem ser ajustados independentemente.

B Parametros de operagao de Jog

Faixa de Ajuste

N° Nome Descricao ajuste padrédo

Referéncia da freqiiéncia quando: "A referéncia de freqiiéncia de Jog" ¢
selecionada através dos terminais de entrada multifuncionais. "A Referéncia de
freqiiéncia de Jog" tem prioridade sobre "a referéncia de velocidade multinivel | 0.00 a 400.00 6.00 Hz
1 a16." O parametro d1-17 também ¢ a referéncia para a tecla JOG do operador
digital e as entradas multifuncionais "Forward Jog" e "Reverse Jog."

Referéncia de

di-17 freqiiéncia de jog

B Selegdes para os terminais de entrada digital S1 a S7 (H1-01 a H1-07)

Setting Name
12 Comando FJOG (ON: gira para frente na freqiiéncia de jog ajustada para d1-17)
13 Comando RJOG (ON: gira em reverso na freqiiéncia de jog ajustada para d1-17)

B Exemplo de conexao para a fungao jog
Neste exemplo, H1-07 =12 e d1-17 = 6.0 Hz.

Drive
gga(’)s\i/co )200 Vca
ca
UimT @
i3 —0
WIT3 ©

Figura 4.28 Comando jog a partir de terminais externos
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6.0 Hz

Freqliéncia
de saida

ON

Referéncia de jog
(FJOG)

Figura 4.29 Padrao de operagao de jog

B Procedimentos de operagao de jog
Ajuste H1-07 (selecdo de funcao do terminal S7 de entrada de contato multifuncional) para "12" (comando FJOG).

Etapa Display/Resultado
1. |Energize o drive. O display inicial ¢ exibido. -> F 000 prges
2. Ipressione a tecla até que o menu de ajuste de parametro seja exibido. nd
3. |Pressione para entrar no menu de configuragdo de parametro. g
y e
4. |Pressione e até que H1-07 seja exibido. Nota: Selecione um pardmetro entre| =
H1-01 e H1-07.
J
5 |Pressione e ajuste o valor paraH1-07. nd
9 4
6 Pressione e até que "12" seja exibido na tela. -
* |Note: Na operagao de jog em operacao reversa, ajuste a entrada de contato multifuncional
para 13.
J
7 |pressione para salvar o ajuste. nd
Para comegar a operar o motor:
Etapa Display/Resultado
1 Energize o drive. O display inicial ¢ exibido. - CooAan
* |Nota: Ajuste o drive para REMOTO. el DRV
Com o terminal S7 de entrada de contato multifuncional fechado, o motor roda para
2. |frente a 6 Hz. -p
Nota: Nao ¢ necessario um comando de operagdo quando a freqiiéncia de jog ¢ utilizada.
3. |O drive ird parar com o terminal S7 aberto. =)

€ Operacao de velocidade multinivel (velocidade de 4 niveis)

Selecione até 17 referéncias pré-ajustadas (incluindo referéncia de jog), utilizando cinco entradas multifuncionais de S3
até S7. Quatro referéncias multiniveis podem ser selecionadas utilizando duas entradas multifuncionais, conforme ilustrado
na Figura 4.30.

B Parametros de operagao de velocidade multinivel

N° Nome Descrigao
d1-01 |Referéncia de freqiiéncia 1 Referéncia de freqiiéncia. 01-03 determina as unidades, com Hz como padrio.
Referéncia de freqiiéncia quando a entrada multifuncional "Referéncia de velocidade multinivel
1" (H1-O0 = 3) esta ligada. Unidade de ajuste: ajustada por 01-03.
d1-03  |Referéncia da freqiianeia 3 Referéncia de Freqiiéncia quando a entrada multifuncional "Referéncia de Velocidade Multinivel

q 2" (H1-O0 = 4) esta ligada. Unidade de Ajuste: ajustada por 01-03.

Referéncia de freqiiéncia quando as entradas multifuncionais "Referéncia de velocidade multinivel 1
e 2" (H1-O0O = 3 e 4) estdo ambas ligadas. Unidade de ajuste: ajustada por 01-03.

d1-02 |Referéncia de freqiiéncia 2

d1-04 |Referéncia da freqiiéncia 4

B Entrada digital

Terminal Parametro Ajustes Conteudo
S5 H1-05 3 Referéncia 1 de velocidade multinivel
S6 H1-06 4 Referéncia 2 de velocidade multinivel

B Exemplo de fiagao
Configura as chaves externas SW1 e SW2.
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Trifasico, 200 Vca

Drive U1
© R/L1 ©
(AC400V) S/L2 VIT2 @—0

Figura 4.30 Terminais de controle para 4 velocidades multiniveis

Ref. freq. 4
Referéncia
de freqiiéncia Ref. freq. 3
Ref. freq. 1
Operagéo/parada de avango/reversao ON
Velocidade multi-passos 1 OFF ON ON
Velocidade multi-passos 2 OFF ON |

Figura 4.31 Tabela de tempo de velocidades de 4 niveis

B Procedimento de ajuste

Etapa Display/Resultado

1. |Energize o drive. O display inicial é exibido. - RV

Ajuste as freqiiéncias listadas abaixo aos parametros especificados:

1. d1-01 = 5 Hz: Nivel 1 <>
2. |2.d1-02 =20 Hz: Nivel 2<%

3. d1-03 = 50 Hz: Nivel 3

4. d1-04 = 60 Hz: Nivel 4
3. |Pressione a tecla até voltar a tela inicial.
4. liga =->

® 10

5. |Pressione para selecionar LOCAL. A luz LO/RE acende. nd
6. Pressione para operar o motor em 5 Hz. A luz RUN acende. nd
7. |Com SW1 fechada, o drive roda o motor na velocidade multinivel 2 (20 Hz). =->
8. |Com SW1 aberta e SW2 fechada, o drive opera o motor no multinivel 3 (50 Hz). b
9. [Com ambas SW1 e SW2 fechadas, o drive gira o motor no multinivel 4 (60 Hz). —p
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Etapa

Display/Resultado

v
. STOP . S i
10. |Pressione para parar o drive. A luz RUN ira piscar até que o motor pare
completamente.

@LE
oF

A\ V' “
i -~ e

N
Flashing Off

<1> Quando a referéncia de freqiiéncia ¢ atribuida ao operador LED (b1-01=0), a primeira etapa em uma seqiiéncia de velocidade multinivel vem

de d1-01.

<2> Ajuste H3-10 (Selecao de fungdo de entrada analdgica multifuncional (corrente) do terminal A2) para "F" (ndo utilizado).

Nota: Quando um comando de operagao ¢ inserido do terminal do circuito de controle, o valor de referéncia de freqiiéncia ¢ selecionado da
seguinte forma: Quando b1-01 = 0 e o comando de operagio é emitido, o drive utiliza a freqiiéncia ajustada para d1-01. Quando b1-01 =
1 e o comando de operag@o ¢ emitido, o drive utiliza o valor de referéncia de freqiiéncia inserido para o terminal A1 de controle analogico.
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4.8 Lista de verificagao da bateria de teste

Consulte a lista de verificacdo antes de realizar uma bateria de teste. Verifique cada item que se aplica.

4 Ne Lista de verificago Pagina
O 1  |Leia o manual por completo antes de realizar uma bateria de teste.

O 2 |Ligue a alimentag@o. 109
O 3 |Ajuste a tensdo para a fonte de alimentagdo para E1-01. 100

Verifique os itens que correspondem ao modo de controle que esta sendo utilizado.

ADVERTENCIA! Certifique-se de que os circuitos de seguranca e de partida/parada estdo conectados de forma adequada e no estado
correto antes de energizar o drive. Erros podem resultar em morte ou ferimento grave pelo equipamento em movimento. Se estiver
programado para controle de 3 fios, um fechamento momenténeo no terminal S1 pode causar a inicializagdo do drive.

[Zf N° Lista de verificagao Pagina
Controle V/f (A1-02 = 0)
O 4 Selecione o melhor padrdo V/f de acordo com as caracteristicas da aplicagdo e do motor. 101
Exemplo : Se for utilizado um motor com uma freqiiéncia nominal de 60.0 Hz, ajuste E1-03 para "1".
O 5 |Realize o auto-ajuste para economia de energia se estiver utilizando as fungdes de economia de energia. 109
Controle vetorial em malha aberta (A1-02 = 2)
O 6  [Desacople a carga do motor ao realizar o auto-ajuste rotacional. 109
P & Yy
O 7  |Realize o auto-ajuste rotacional. 111
Os seguintes dados inseridos durante o auto-ajuste devem combinar com as informagdes escritas na placa de
identifica¢do do motor:
* poténcia de saida nominal do motor (kW) — T1-02
* tensao nominal (V) — T1-03
O 8 * corrente nominal (A) — T1-04 13
* freqiiéncia nominal (Hz) — T1-05
» numero de pdlos do motor — T1-06
* rotacdes do motor por minuto (r/min) — T1-07
Controle vetorial em malha aberta IP (A1-02 = 5)
Juste os parametros permanentes de motor de E5-01 ate E5-
O 9 |Aj 4 d de E5-01 até E5-24 86
Passe para a lista de verificagdo seguinte apos verificar os itens de 4 a 9.
M N° Lista de verificagao Pagina
O 10 |OBRV! deve ficar iluminado apds um comando de operagao.
O " ara emitir um comando de operagdo e a referéncia de freqliéncia do operador LED digital, pressione 81
Ao
para ajustar em LOCAL. A tecla LO/RE acende enquanto LOCAL ¢ exibido.
¢ o motor operar na diregdo oposta durante a bateria de teste, troque dois dos terminais de saida do drive
O n S P diregdo op d bateria d que dois d inais de saida do drive (U/ 109
T1, V/T2, W/T3).
O 13 |Selecione a classificag@o correta (C6-01) para a aplicagao. 98
O 14 Ajuste os valores corretos para a corrente nominal do motor (E2-01) e a selec@o de prote¢ao do motor (L1-01) 105
para garantir a protecdo térmica do motor.
O 15 Se o comando de operagdo e a referéncia de freqiiéncia forem fornecidos através do circuito de controle, ajuste 81
o drive para REMOTO e certifique-se de que a luz LO/RE esteja desligada.
O 16 |Seos terminais de circuito de controle tiverem de fornecer a referéncia de freqiiéncia, selecione o nivel de sinal 81
de entrada em tensao correto (0 a 10 V) ou nivel de sinal de entrada em corrente correto (4 a 20 mA).
O 17  |Ajuste a tens@o adequada para o terminal Al. (0 a 10 V) 92
O 18 |Ajuste a tens@o adequada para o terminal A2. (4 a 20 mA) 92
O 19 Quando ¢ utilizada a entrada em corrente (4 a 20 mA), ajuste H3-09 para "2" (entrada em corrente) ¢ ajuste 92
H3-10 para "0".
O 20 IQ(uélIlch;o a entrada em corrente (4 a 20 mA) ¢ utilizada, mude a chave integrada S1 do lado V (OFF) para o lado 93
Ajuste as referéncias de freqiiéncia minima e maxima para os valores desejados. Faga os seguintes ajustes se
o drive ndo operar conforme o esperado:
* Entrada em tensdo, 0 a 10 V: Para o terminal A1, ajuste o ganho de referéncia de freqiiéncia (H3-03) até
O 21 atingir o valor desejado (60 Hz).
* Entrada em corrente, 4 a 20 mA: Para o terminal A2, ajuste a polarizacdo de corrente (H3-12) até que a
referéncia de freqiiéncia atinja 0.0 Hz. A seguir, ajuste o ganho de corrente (H3-11) até que a referéncia de
freqiiéncia atinja 60 Hz.
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Este capitulo fornece descrigdes das falhas do drive, alarmes, erros, displays relacionados e
solucdes possiveis. Este capitulo também pode ser util como um guia de referéncia para ajustes do
drive durante uma secdo de teste.

51 SEGAO DE SEGURANGA.........ccoorertrertrerseneseesassesessesesas e e nessssssessssssssaes 122
5.2 AJUSTES FINOS NO DESEMPENHO DO MOTOR.......ccccrrmmminiinnnnnnnnennnnnns 125
5.3 DRIVE ALARMES, FALHAS E ERROS.........cccoiiinnrrrrrrrsn s 128
5.4 DETECGAO DA FALHA.......c.oooiiererertseresenessesese e se s se s e sas s s ssnses 131
5.5 DETECGAO DE ALARME.........ccceceetrertrueneraesessesessessssssessssesssssssssssssssssssssssaes 142
5.6 ERROS DE PROGRAMAGAO DO OPERADOR.........cccoceetrmrerernneresnesesesaens 148
5.7 DETECGAO DE FALHA DE AUTO-AJUSTE......cccccovrintrenernenessenessesessssessnns 151
5.8 DIAGNOSTICO E RESET DE FALHAS..........c.oceeeeerererereereneresesss e eesenenenans 153
5.9 LOCALIZAGAO DE FALHAS SEM EXIBIGAO DA FALHA.........cccccocvveemnee. 154
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5.1 Secdo de seguranca

5.1 Secao de segurancga

A PERIGO

Perigo de choque elétrico
Nao ligue ou desligue os cabos enquanto a alimentacio estiver ligada.
Uma falha nesta observacdo pode resultar em morte ou ferimento grave.

Perigo de choque elétrico
Nio opere o equipamento com as tampas removidas.

Uma falha nesta observacdo pode resultar em morte ou ferimento grave.

Os diagramas nesta se¢@o podem ilustrar os drives sem as tampas ou placas de protecéo para mostrar detalhes. Certifique-
se de reinstalar as tampas ou placas de prote¢do antes de operar os drives e liga-los de acordo com as instrugdes descritas
neste manual.

Sempre aterre os terminais de terra do lado do motor.

O aterramento inadequado do equipamento podera resultar em morte ou ferimento grave pelo contato com a carcaga do
motor.

Nao toque nos terminais externos antes que os capacitores estejam totalmente descarregados.

Uma falha nesta observacdo pode resultar em morte ou ferimento grave.

Antes de conectar os terminais externos, desconecte a alimentagdo do equipamento. O capacitor interno permanece
carregado mesmo apo6s a alimentacdo na entrada do drive ter sido desligada. O LED indicador de carga apagara quando
a tensdo CC no barramento estiver abaixo de 50 Vcc. Para evitar choque elétrico, aguarde pelo menos cinco minutos
apos todos os indicadores apagarem e o valor da tensdo CC no barramento confirmar um nivel seguro.
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5.1 Segao de seguranga

A\ ADVERTENCIA

Nio permita que pessoal nao qualificado execute trabalho no drive.
Uma falha nesta observacao pode resultar em morte ou ferimento grave.

A instala¢do, a manuteng¢ao, a inspegao ¢ os trabalhos devem ser executados somente por pessoal autorizado familiarizado
com a instalacdo, ajuste e manutencdo dos drives CA.

Nio execute o trabalho no drive usando luvas desgastadas, joias ou sem d6culos de seguranca.
Uma falha nesta observacdo pode resultar em morte ou ferimento grave.

Remova todos os objetos metalicos como relogio e anéis, prenda roupas soltas e use 6culos de seguranga antes de comegar
a trabalhar no drive.

Nio retire tampas ou toque em placas de circuito com a alimentacio ligada.
Uma falha nesta observacao pode resultar em morte ou ferimento grave.

A ADVERTENCIA

Risco de incéndio
Aperte todos os parafusos dos terminais com o torque especificado.

As conexdes elétricas soltas podem resultar em morte ou ferimento grave por incéndio devido ao sobreaquecimento
dessas conexdes.

Nio utilize uma fonte de tensao inadequada.

Uma falha nesta observacao pode resultar em morte ou ferimento grave por incéndio.

Verifique a tensdo nominal do drive esteja de acordo com a tensdo de entrada do drive antes de ligar a alimentacgao.
Nao utilize materiais combustiveis impréprios.

Uma falha nesta observacao pode resultar em morte ou ferimento grave.

Conecte o drive a um metal ou outro material ndo inflamavel.
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5.1 Secdo de seguranca

ATENGAO

Observe os procedimentos de descarga eletrostatica adequados (ESD) quando manuseando o drive e placas de
circuito.

Uma falha nesta observacdo pode resultar em danos ESD ao circuito do drive.

Nunca conecte ou desconecte o motor do drive enquanto o drive estiver produzindo tensao.
O seqiienciamento inadequado do equipamento podera resultar em danos ao drive.

Nao utilize cabo nao blindado para a fiacao de controle.

Uma falha nessa observacao pode causar interferéncia elétrica resultando em baixo desempenho do sistema. Utilize um
par de cabos torcidos e blindados e aterre a blindagem aos terminais de aterramento do drive.

Nio permita que pessoal nio qualificado utilize o produto.
Uma falha nessa observagdo podera resultar em dano ao drive ou ao circuito de protegao.

Revise cuidadosamente o manual de instrug¢do TOBPC72060000 quando da conexdo de uma prote¢ao opcional para o
drive.

Nio modifique o circuito do drive.
Uma falha nessa observagdo podera resultar em dano ao drive e anulara a garantia.
A Yaskawa ndo se responsabiliza por modificagao no produto feita pelo usuario.

Verifique toda a fiacao antes de instalar o drive e conecte os outros dispositivos para garantir que todas as conexoes
estejam corretas.

Uma falha nessa observagdo podera resultar em danos ao drive.
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5.2 Ajustes finos no desempenho do motor

Esta se¢do oferece informagdes uteis para neutralizar oscilagdes, variagdes na rotagao ou outras falhas que ocorram
enquanto se executa um teste de operagdo. Consulte a se¢do abaixo que corresponde ao método utilizado para o controle

do motor.

Nota: Esta segdo descreve pardmetros que sdo comumente editados. Consule a Yaskawa para mais informagdes de configuracdes detalhadas e

ajuste fino do drive.

@ Ajustes do método de controle V/f do motor

Tabela 5.1 Parametros para ajustar o drive no método de controle V/f do motor

o ~ . Valor | Configuraciao
o
Problema N° do parametro Acao corretiva padrio sugerida
o~ ~ ~ |+ Se o torque insuficiente do motor relativo a carga causar
* Variagdo de rotagdo do motor e|Ganho na prevengao . o .
P - e variagdo de rotacdo, reduza o ajuste.
oscilagdo em velocidades entre|de varia¢do de ~ g 1.00 0.50 2 2.00
~ » Quando ocorrer a rotagdo e a oscilagdo do motor com
10e 40 Hz rotagdo (n1-02) ) .
carga baixa, aumente o ajuste.
* Se o ruido do motor for muito alto, aumente a freqiiéncia
portadora.
* Ruido do motor * Quando a variagdo de rotagdo e oscilacdo do motor
* Variagdo de rotagdo do motor e|Selegao da freqiiéncia| ocorrerem em velocidades de até 40 Hz, diminua a 7 (Balango laA
oscilagdo em velocidades de |potadora (C6-02) freqiiéncia portadora. PWM 1)
até 40 Hz * O ajuste padrio para a freqiiéncia portadora depende da
capacidade do drive (02-04) e da selegdo de trabalho do
drive (C6-01).
Bai Tempo de retardo da | * Se o torque do motor e a resposta da velocidade forem
* Baixo torque ou resposta de = - . .
velocidade compensacgdo muito baixos, reduza o ajuste. 200 ms <'>| 100 a 1000 ms
Al I primaria de torque  |* Se ocorrer variagdo de rotacdo e oscilagdo, aumente o ms
* Variagdo e oscilagdo do motor -
(C4-02) ajuste.
. * Se o torque do motor for insuficiente em velocidades
* Baixo torque do motor em Ganho de : :
. - N abaixo de 10 Hz, aumente o ajuste.
velocidade abaixo de 10 Hz  |compensagdo de ~ e ! 1.00 0.50 a 1.50
e P * Se a rotagdo e a oscilagdo variarem com carga
* Variacdo e oscilagdo do motor|torque (C4-01) . - S -
relativamente baixa do motor, diminua o ajuste.
* Se o torque do motor for insuficiente em velocidades
* Baixo torque do motor a baixas|Saida média datensdo| abaixo de 10 Hz, aumente o ajuste. E1-08: 16.0
velocidades A (E1-08) * Se ocorrer instabilidade do motor na partida, diminua o e e
. 1 o ) . VEI1-10: |Valor inicial £5 V
+ Baixa estabilidade do motor na|tensdo minima de ajuste. 12.0V

partida

saida (E1-10)

Nota: O valor recomendado do ajusteé para drives da classe
200 V. Dobre esse valor quando usar um drive de 400 V.

+ Baixa precisdo da velocidade

Ganho na .
compensagdo do
escorregamento
(C3-01)

Apbs ajustar o torque nominal (E2-01), escorregamento
nominal (E2-02) e a corrente do motor sem carga (E2-03),
ajuste o ganho de compensagdo do escorregamento
(C3-01).

0.5al.5

<1> Osajustes padrdo mudam quando o método de controle ¢ modificado (A1-02) ouum padréo diferente de V/f ¢ selecionado utilizando o parametro
E1-03. O ajuste padrdo mostrado € para o controle V/f.

Nota: Utilize a compensagéo de escorregamento para melhorar a precisio da velocidade no controle V/f. Primeiro, certifique-se de que os valores
corretos foram ajustados para a corrente nominal para E2-01, escorregamento nominal (E2-02) e corrente do motor sem carga (E2-03).
Depois, ajuste o ganho de compensagdo do escorregamento para C3-01 de forma que fique entre 0,5 a 1,5.

@ Ajustes do método de controle do motor pelo vetor de malha aberta (OLV)

Tabela 5.2 Parametros para ajustes do drive no método OLV de controle do motor

A = . = - | Configuragao
o
Problema N° do parametro Acao corretiva Valor padrao sugerida
+ Baixo torque do motor e resposta, * Se o torque do motor e a resposta da velocidade
de velocidade Ganho AFR forem muito baixos, diminua gradualmente o
» Controle a variacdo de rotacdo do (n2-01) ajuste em 0,05. 1.00 0.50 a2.00
motor ¢ oscilagdo em » Se ocorrer variagdo de rotagdo e oscilagdo,
velocidades entre 10 e 40 Hz. aumente gradualmente o ajuste em 0,05.
+ Para melhorar a resposta de velocidade do torque
do motor, reduza gradualmente esse ajuste em 10
. ms e verifique o desempenho.
+ Baixo torque do motor e resposta .S iacio de rotaca ilacio d
de velocidade Constante de tempo © OCOITer varlagao de rotagao ¢ oscilacao do
P ~ motor devido a inércia da carga, aumente
* Controlar a variag@o de rotagdo |AFR 1 - . 50 ms 50 a 2000 ms
oative gradualmente o ajuste em 50 ms e verifique o
do motor e oscilagdo em (n2-02)
velocidades entre 10 e 40 Hz desempenho.
’ Nota: Certifique-se de n2-02<n2-03. Ao fazer
ajustes em n2-02, ajuste C4-02 (Constante do tempo
de retardo de compensagdo primaria 1).
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5.2 Ajustes finos no desempenho do motor

Problema

N° do parametro

Acao corretiva

Valor padrao

Configuragao

sugerida
¢ Se ocorrerem saltos de sobretensdo, aumente
gradualmente o ajuste em 50 ms.
* Desarme por sobretensdao Constante de temno » Se aresposta for baixa, reduza gradualmente o
quando acelera, desacelera ou AFR 2 P ajuste em 10 ms. 750 ms 750 2 2000 ms
durante mudangas subitas de (n2-03) Nota: Certifique-se de que -02< n2-03. Ao fazer
velocidade ou carga. ajustes em n2-03, aumente o valor de C4-06 (Tempo
de retardo de compensagao primaria do torque 2)
proporcionalmente.
 Para melhorar a resposta da velocidade de torque
) Constante do tempo de do motor, reduza gradualmente o ajuste em 2 ms
* Baixo torque do motor e resposta tardo d P e verifique o desempenho.
de velocidade retardode . |+ Seocorrerem variacdo de rotag¢do e oscilagdo do ) <> 202100
» Variagdo de rotacdo e oscilagdo ggr?g)rer;s:giao primaria motor, aumente gradualmente o ajuste em 10 ms. 0 ms a ms
do motor. (C 4_0% Nota: Certifique-se de que C4-02< C4-06. Ao
ajustar C4-02, aumente n2-02 (constante de tempo
AFR).
» Se ocorrerem desarmes por sobretensao, aumente
gradualmente esse ajuste em 10 ms e verifique o
* Desarme por sobretensao Constante do tempo de |, (Sizszrrlze%};?é for lenta, reduza gradualmente esse
quando acelera, desacelera ou  retardo de ajuste er% 2 ms e verifique o degsem enho 150 ms 150 a 750 ms
durante mudangas subitas de compensagdo primaria NotJa' Certifique-se de quile C4-02< CAII)-O 6 Quan do
velocidade on carga. do torque 2 (C4-06) mudar C4-06 (constante do tempo de retardo de
compensacdo primaria do torque 2), aumente o valor
de n2-03 proporcionalmente.
C(:ns(}ante. de, t;:mé)o def, Se a resposta for lenta, reduza gradualmente o
» Baixa estabilidade e respos de retardo p r1n~1ar(110 a ajuste em 10 ms. 5 <I> 100 2 500
velocidade ggé?)?f?gs;&i%mo * Se a rotagdo estiver instavel, aumente 00 ms a ms
(C3-02) gradualmente o ajuste em 10 ms.
Ganho na compensagio ¢ Se a velocidade e§tiver muito baixa, aumente
* Baixa precisdo da velocidade |do escorregamento . §raduallm epClte do ajuste em 0.1 H}S' dimi 1.0 <> 05al.5
(C3-01) ¢ a velocidade estiver muito alta, diminua
gradualmente o ajuste em 0.1 ms.
* Se houver muito ruido do motor, a freqiiéncia
portadora ¢ muito alta.
* Ruido do motor * Se a variacdo de rotacdo ¢ a oscilacdo do motor
» Controle da variagdo e oscilagdo|Selecdo da freqiiéncia ocorrerem em baixa velocidade, reduza a 7 (Balango 0 para o ajuste
do motor ocorrem em portadora (C6-02) freqiiéncia portadora. PWM 1) padrao
velocidades abaixo de 10 Hz. O ajuste padrdo para a freqiiéncia portadora
depende da capacidade do drive (02-04) e da
sele¢@o de sua carga (C6-01).
* Se o torque do motor e a resposta da velocidade
forem muito baixos, aumente o ajuste.
 Baixo torque do motor em baixa Saida média da tensio | ° Se o motor apresentar excessiva instabilidade na |g1_0g8: 12.0 v
velocidade A (E1-08) partida, reduza o ajuste. <I>
» Resposta de velocidade baixa Tensio minima de Nota: O valor padréo ¢ para unidades da classe 200 E1-10: 25V Inicial £2 V
* Instabilidade do motor na V. Dobre esse valor quando utilizar um drive da [ "

partida.

saida (E1-10)

classe 400 V. Quando trabalhar com uma carga
relativamente baixa, aumentar muito esse valor pode
criar um torque de referéncia excessivamente alto.

E1-03. O ajuste padrdo mostrado ¢ para o controle V/f.

<1> Osajustes padrdo mudam quando o método de controle ¢ modificado (A 1-02) ou um padrio diferente de V/f¢é selecionado utilizando o parametro

Quando utilizar o controle OLV do motor, deixe o ganho de compensac¢ao de torque (C4-01) em seu ajuste padrao de 1,00.

escorregamento durante a regeneracdo (C3-04 = “17).

Para aumentar a precisdo da velocidade durante a regeneragdo no controle OLV do motor, habilite a compensagdo de

€ Parametros de controle da variacio de rotacdo e da oscilacdo do motor

Tabela 5.3 Parametros que afetam o desempenho do controle em aplicagées

Além dos parametros discutidos em Selecdo do padrio V/f: EI-03, os seguintes parametros afetam indiretamente a
variagdo de rotagdo e oscilacdo do motor.

Nome (N° do parametro)

Aplicagao

Funcio dwell (b6-01 até b6-04)

Evita a queda de velocidade do motor pela manutengéo da freqiiéncia de saida quando trabalhar com altas
cargas ou houver folgas significativas do lado da maquina.

Tempo de acel/desacel (C1-01 até C1-11)

O ajuste dos tempos de aceleracdo e desaceleracdo afetara o torque aplicado ao motor durante a aceleragao
e a desaceleragdo.

Caracteristicas da curva S (C2-01 até

C2-04)

Evita choque no inicio da acelerag@o e da desaceleragao.

Freqiiéncia de salto (d3-01 até d3-04)

Pula sobre as freqiiéncias de ressondncia das maquinas acopladas.

Constante de tempo do filtro analégico

(H3-13)

Evita a flutuacdo do sinal de entrada analdgica devido a ruidos.
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5.2 Ajustes finos no desempenho do motor

Nome (N° do parametro)

Aplicagao

Prevencao de travamento (L3-01 até
L3-06, L3-11)

Evita a perda de velocidade do motor e sobretensdo. Utilizado quando a carga for muito alta e também
durante aceleracdo/desaceleracdo subita.
O ajuste ndo ¢ normalmente necessario porque a prevengao de travamento esta habilitada como padrgo.

Desabilite a prevengao de travamento durante a desaceleragao (L3-04 =0"") quando utilizar um resistor
de frenagem.

Limites de torque (L7-01 até L7-04,
L7-06, L7-07)

Ajusta o torque maximo para o controle vetorial de malha aberta.
Certifique-se de que a capacidade do drive ¢ maior que a capacidade do motor quando aumentar este

ajuste. Cuidado quando reduzir esse valor porque podera ocorrer perda de velocidade do motor com
cargas pesadas.

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico

Localizagao de

problemas

127



5.3 Drive alarmes, falhas e erros

5.3 Drive alarmes, falhas e erros

@ Tipos de alarmes, falhas e erros

Verifique o LED indicador para informagdes sobre possiveis falhas se o drive ou o motor falharem na operagdo. Consulte
Utilizacdo do operador LED digital na pdagina 73.

Se ocorrerem problemas ndo abordados neste manual, entre em contato com o representante mais proximo Yaskawa com
as seguintes informagdes:

* Modelo do drive

* Versdo do software

* Data da compra

* Descri¢do do problema

A Tabela 5.4 contém as descri¢des dos varios tipos de alarmes, falhas e erros que podem ocorrer durante a operagao do
drive.

Entre em contato com a Yaskawa em caso de falha do drive.

Tabela 5.4 Tipos de alarmes, falhas e erros
Tipo Resposta do drive a alarmes, falhas e erros

Quando o drive detecta uma falha:

* O operador digital mostrara um texto que indicara a falha especifica e o LED indicador ALM permanecera aceso até
que a falha seja resetada.

* A falha interrompe a saida do drive e o motor para por inércia.

[Pl » Dependendo do ajuste, o drive e o0 motor podem parar por diferentes métodos que os listados.
* Se uma saida digital for programada por falha de saida (H2-OOO = E), ela desliga em caso de falha.
* Quando o drive detectar uma falha, ele permanece inoperante até que a falha seja resetada. Consulte Métodos de reset
de falha na pagina 153.
Quando o drive detectar um alarme ou uma falha de adverténcia:
* O operador digital mostra um texto indicando o alarme especifico ou a falha de adverténcia e um LED indicador ALM
pisca.
Falhas e alarmes de * O motor ndo para.
adverténcia » Uma das saidas de contato multifuncional desliga se ajustado para ser ativada por uma falha de adverténcia (H2-O00O =

10), mas ndo por um alarme.
* O operador digital mostrara um texto indicando um alarme especifico e o LED indicador ALM piscara.
* Remova a causa do alarme ou falha de adverténcia para reset automatico.

Quando o ajuste dos pardmetros conflitar com outro ou ndo for compativel com os ajustes do hardware (como uma placa

opcional), resulta um erro de operagéo.

Quando o drive detectar um erro de operacao:

Erros de operacio * O operador digital mostrara um texto indicando o erro especifico.

* As saidas de contato multifuncional ndo funcionardo.

* Quando o drive detectar um erro de operagio, ele ndo colocara o motor em operagao até que o erro seja resetado. Corrija
0s ajustes que causaram o erro de operacgao de reset.

Os ajustes dos erros ocorre durante a execucdo da Auto Ajuste.
Quando o drive detectar um ajuste de erro:

* O operador digital mostrara um texto indicando o erro especifico.
* As saidas de contato multifuncional ndo funcionardo.

* O motor para por inércia.

» Remova a causa do erro e repeta o processo de Auto Ajuste.

Ajustes de erros

@ Displays de erro e alarme
H Falhas

Quando o drive detectar uma falha, os LEDs indicadores ALM permanecerdo acesos sem piscar. Se os LEDs piscarem, o
drive tera detectado uma falha de adverténcia ou alarme. Consulte Falhas de adverténcia e alarmes na pagina 129 para
mais informagdes. Uma situag@o de sobretensdo despara falhas e falhas de adverténcia, portanto, ¢ importante observar se
os LEDs permanecem acesos ou se eles piscam.

Apresentagao do ot Apresentagao do ot
LED operador Nome Ragina LED operador Nome Pagina
b5 bUS  |Erro de comunicagio opcional 131 roEnT CPFo7 |Falha na comunicagao da placa de 132
e CE  |Erro de comunicagio MEMOBUS/ | 5, terminais
L_"_ Modbus FOERG CPFO8 Falha na comunicagéo da EEPROM 132
LF CF  |Falha de controle 131 —— serial
fof CoF  |Falha do offset corrente 131 LrE CPF1l |Falha da RAM 132
TEENZ | CPFO2 |Erro de conversio A/D 131 LPF i | CPF12 |Falha da memoria flash 132
TN CPFO3 |Falha nos dados PWM 132 CPFIS CPF13 |Excecdo do circuito watchdog 132
Especificagio incompativel do drive CPE Y CPF14 |Falha no circuito de controle 132
CREQG CPF06 |durante a substitui¢do das placas de | 132 CPEIG CPF16 |Falha do relogio 132
terminais ou de controle CRE T CPF17 |Falha de temporizacao 132
CPEIR CPF18 |Falha no circuito de controle 132

128 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico



5.3 Drive alarmes, falhas e erros

"PED operador Nome Pagina| | APESDerador Nome Pagina

CRPEIS CPF19 |Falha no circuito de controle 133 LF GF  |Falhaa terra 134

Falha da RAM 133 LF LF |Desbalanceamento da fase de saida | 134

LRFZ0ou CPF20 [Falha da memoria flash 133 LE2 LF2 |Fase aberta de saida 135

LREC CI(’)EZI Excecdo do circuito watchdog 133 of oC  |Sobrecorrente 135

Falha do rel.(')gio 133 oF A0 oFA00 |Falha na cartio opcional (porta A) 135

o3 oH3 (Se(iﬁizggli?%gemo do motor 1 136 ol ol Solbreaquecimento do dissipador de | 5

calor
aHY oH4 (Se(;llgzzgu;%iél;ento do motor 2 136 ol o1 s;l)l%rreaquecimento do dissipador de | ,5¢
/ / .

57| o2 Jsobmecaee do e T | Ple | Pao [euedoRGGun Viisimles | g5

ol 3 oL3 |Deteccio de sobretorque 1 138 H rH  |Resistor de frenagem dindmica 139

ol oL4 |Detecgdo de sobretorque 2 138 rr rr |Transistor de frenagem dindmica 140

ol 5 oL5 |Detec¢do de fadiga mecénica 1 138 [yam gEr |Muitos reinicios com procura por 140
ol 7 oL7 |Frenagem OL de alto 138 — VClOCldflde

escorregamento Jiu STO |Detecgdo de pull-out 140

oFr oPr |Falha da conexdo do operador 138 U3 UL3 |Detecgio de subtorque 1 140

CREZZ CPF22 |Erro de conversdo A/D 133 [T UL4 |Deteccio de subtorque 2 140

roca3 CPF23 llz a\t{/l;\e/t[ nos dados de realimentalgdo 133 :"_:: L 5/ UL5 Dett)ecgio de fadiga mecanica 2 140

[N} vl tensal 1

CTPF2Y | CPF24 [Falhado sinal de capacidade dodrive| 133 . . :Ebt:nzﬁz da fonte de alimentagdo de u

= dEv Desvio de velocidade excessiva 133 "L”_ Uv2 controle 141

___ (para V/f simples com PG) Lud Uv3  |Falha no circuito de carga suave 141

EFl EF0 |Falha externa da placa opcional 133 c S Sobrevelocidade (para V/f simples 138

[ EF1 até |Falha externa (terminais de entrada 133 o 0 com PG)
_ EF7 |S1aS7) ou ov Sobretensdo 138
:_bH FbH |Feedb. PID excessivo 134 o pp _|Desbalanceamento de fase da 139
ol FbL  |Perda do feedback PID 134 " entrada

1
)
[}
i
2

Nota: Se ocorrer uma falha de CPF11 até CPF19, o LED operador mostrara L~ (i ou CREIL

B Falhas de adverténcia e alarmes

Quando ocorrer uma falha ou alarme de adverténcia, o LED ALM piscard e o display de textos mostrard um codigo de
alarme. Uma falha ocorreu se o texto permanecer aceso e nao piscar. Consulte Detecgdo de alarme na pdagina 142. Uma
situacdo de sobretensdo, por exemplo, pode disparar falhas e falhas de adverténcia. Portanto, é importante observar se os
LEDs permanecem acesos ou piscando.

Tabela 5.5 Exibi¢ao das falhas e alarmes de adverténcia

Falha de
Exibi¢cao do LED operador Nome adverténcia Saida Pagina
(H2-00 = 10)
bb bb Bloco de base do drive Sem saida 142
bUS bUS Erro de comunicagdo do cartdo opcional Sim 142
CRLL CALL  |Erro de transmissdo da comunicagio serial Sim 142
Lk CE Erro de comunicagdo MEMOBUS/Modbus Sim 142
dEu dEv Desvio de velocidade excessiva (V/f simples ¢/ PG) Sim 143 °
dnk dnE Drive desabilitado Sim 143 °
EF EF Erro de entrada do comando de execugdo Sim 143 % é
EFD EF0 Falha externa do cartdo opcional Sim 143 % 2
EFltwoEFT EF1 a EF7 |Falha externa (terminais de entrada S1 até S7) Sim 144 § g_
FhH FbH Feedb. PID excessivo Sim 144
Fhi FbL Perda do feedback PID Sim 144 ﬂ
Hbh Hbb Entrada de sinal do bloco de base da fiagio Sim 144
HbbF HbbF Entrada de sinal do bloco de base da fiagio Sim 144
SE SE Falha no modo de teste do MEMOBUS/Modbus Sim
ol b oL5 Deteccdo de fadiga mecanica 1 Sim 138
HLs UL5 Detecgdo de fadiga mecanica 2 Sim 140
dbJAL dWAL  |Alarme DriveWorksEZ Sim 133
HLR HCA Alarme da corrente Sim 144
oH oH Sobreaquecimento do dissipador de calor Sim 145
oHe oH2 Sobreaquecimento do drive Sim 145
ahd oH3 Sobreaquecimento do motor Sim 145
ol 3 oL3 Sobretorque 1 Sim 145
ol oL4 Sobretorque 2 Sim 146
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5.3 Drive alarmes, falhas e erros

Falha de
Exibicao do LED operador Nome adverténcia Saida Pagina
(H2-O00O = 10)
o5 oS Sobrevelocidade (para V/f simples com PG) Sim 146
au ov Sobretensdo Sim 146
PRSS PASS Modo de teste completo para MEMOBUS/Modbus Sem saida 146
Plia PGo Desligue PG (para V/f simples com PG) Sim 146
rin rUn Entrada do comando da chave do motor, na operagéo 2 Sim 146
rinl rUnC Reset do comando de operacdo Sim 147
] UL3 Subtorque 1 Sim 147
[ UL4 Subtorque 2 Sim 147
L Uv Subtensao Sim 147
B Erros de operacao
Tabela 5.6 Apresentacao do erro de operagao
Exibi¢ao do LED Pagina Exibi¢cao do LED Pagina
operador Nome operador Nome
oPED oPEO1 |[Erro de ajuste de kVA do drive 148 ofEDE oPEO8 |Erro de sele¢do de parametro 149
oPEDC oPE02 |(Erro da faixa de ajuste do pardmetro | 148 oPELS oPE09 |Erro da selecdo do controle de PID 150
aPERT oPE03 |ErTo de ajuste da entrada 148 oPE 0 oPE10 |Erro de ajuste de dados V/f 150
gultlgun'cwnal e oPE 1! | oPEll |Erro de ajuste da fregiiéncia portadora| 150
O rro de incompatibilidade da placa de — po -
oftl oPE04 terminais 149 aPE 1T oPE13 I]ilﬁgode sele¢do do monitor de trem de 150
_ocinc Erro da selegdo do comando de
orcod oPEO05 execuc;ﬁo 149
aPEOT oPEO7 Erro de selegdo de entrada analogica 149
multifuncional

H Erros de auto-ajuste

Tabela 5.7 Exibigao do erro de auto-ajuste

Exu::)lgz?aﬂg I!.ED Nome Pagina Exm:gzcr)azg |!_ED Nome Pagina
Er-0 Er-01 |Erro de dados do motor 151 Er- 11 Er-11 |Erro de velocidade do motor 152
£r-ac Er-02 |Alarme 151 Er- i Er-12 |Erro de detecgdo de corrente 152
Er-03 Er-03 |Entrada do botdo STOP 151 End i Endl |Ajuste excessivo de V/f 152
4':: - :'_2' ’-_/ Er-04 |Erro de resisténcia linha a linha 151 Endd End2 El:ro do coeficiente de saturagdo do 152
tr-U5 Er-05 |Erro de corrente sem carga 151 — nucleo de fego do motor i

Er-08 Er-08 |Erro de escorregamento nominal 151 tnod End3 |Alarme do ajuste da corrente nominal| 152
E--08 Er-09 |Erro de aceleragéo 152
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5.4 Detecgao da falha

5.4 Deteccao dafa

lha

€ Apresentagio da falha,

causas e solugoes possiveis

Tabela 5.8 Apresentacgao de falhas, causas e solugdes possiveis

Exibiciao do LED operador

Nome da falha

bUS

Erro de comunicagdo opcional

* Depois de estabelecer a comunicagao inicial a conexao foi perdida.
* Detectada somente quando a referéncia de freqiiéncia do comando de operagao for atribuida a um
cartdo opcional.

Causa

Solugdo possivel

Nenhum sinal recebido do CLP.

Verifique fiagdo defeituosas.

O cabo de comunicagio esta danificado ou ha
um curto-circuito.

 Corrija a fia¢do.
Verifique se ha fios soltos e curto-circuitos. Repare conforme necessario.

Um erro nos dados de comunicagdo ocorreu
devido a ruidos.

Verifique as vérias op¢des disponiveis para minimizar os efeitos do ruido.

Neutralize o ruido no circuito de controle, circuito principal e fiagdo terra.

Garanta que outros equipamentos como chaves ou relés ndo causem ruido e utilize supressores de
picos, se necessario.

» Use cabos recomendados pela Yaskawa ou outra linha blindada. Aterre a blindagem no lado do
controlador ou da alimentagdo de entrada do drive.

Separe toda a fiagao de dispositivos de comunica¢@o das entradas das linhas de alimentagdo do drive
e instale um filtro de ruidos nelase.

O cartdo opcional esta danificado.

 Substitua o cartdo se ndo houver problemas na fiagdo e o erro ainda ocorrer.

O cartdo opcional ndo estd adequadamente
conectado ao drive.

» Os pinos conectores no cartdo opcional ndo estdo adequadamente alinhados com os pinos do conector
no drive.
Reinstale o cartdo opcional.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

CE

==
L’

Erro de comunicagido MEMOBUS/Modbus

Os dados de controle ndo recebidos para o tempo de detec¢do CE em H5-09.

Causa

Solugdo possivel

Fiagdo de comunicagdo defeituosa ou existe
um curto-circuito.

* Verifique fiagdo defeituosa.
« Corrija a fia¢do.
Verifique se ha fios soltos e curto-circuitos. Repare conforme necessario.

Um erro nos dados de comunicagdo ocorreu
devido a ruidos.

Verifique as varias opgdes disponiveis para minimizar os efeitos do ruido.

Neutralize o ruido no circuito de controle, circuito principal e fiagdo terra.

» Garanta que outros equipamentos como chaves ou relés ndo causem ruido e utilize supressores de
picos, se necessario. Use cabos recomendados pela Yaskawa ou outra linha blindada.

Aterre a blindagem no lado do controlador ou da alimentagdo de entrada.

Separe toda a fiagao dos dispositivos de comunicagdo das entradas das linhas de alimentagio do
drive e instale um filtro de ruidos nelas.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

F CF

==

Falha de controle

Um limite de torque foi atingido continuamente por trés segundos ou mais durante uma parada por
rampa enquanto em controle de vetor de malha aberta.

Causa

Solugdo possivel

Os parametros do motor ndo estao ajustados
adequadamente.

Verifique os ajustes dos pardmetros do motor e repita o auto-ajuste.

Llimite de torque muito baixo.

Ajuste o limite de torque para uma valor mais adequado (L7-01 até L7-04).

A inércia da carga esta muito alta.

* Ajuste o tempo de desaceleragdo (C1-02, -04, -06, -08).
* Ajuste a freqliéncia para o valor minimo e interrompa o comando de operagdo quando o drive

terminar de desacelerar.
Exibicio do LED operador Nome da falha
o Falha do offset corrente
Lof CoF Existe um problema com o circuito de detecgdo de corrente ou o drive tentou iniciar uma parada por
inércia do motor IP.
Causa Solucio possivel

Quando o drive ajustou o offset corrente, o
valor excedeu a faixa de ajuste permitida. Isso
pode ocorrer ao reiniciar um motor IP que
para por inércia.

Habilite a procura por velocidade na partida (b3-01 = 1). Utilize os terminais multifuncionais para
executar uma procura por velocidade externa 1 e 2 (H1-OO = 61 ou 62).

Nota: Quando se utiliza um motor IP, ambas as procuras de velocidade externa 1 e 2 executam a mesma
operagao.

O drive tentou gravar valores de parametros
quando a alimentagdo de entrada do drive foi
desligada (cartdo opcional sem
comunicagio).

Reinicialize o drive (A1-03).

Exibi¢ao do LED operador

Nome da falha

CoCcna
[}

CPF02

Erro de conversdo A/D

muC

Ocorreu um erro de conversdao A/D.

Causa

Solucio possivel

O circuito de controle esta danificado.

* Desligue e ligue a alimentagdo do drive.

» Se o problema persistir, substitua o drive.
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5.4 Detecgao da falha

Terminais do circuito de controle foram

* Verifique os erros de fiagdo dos terminais externos do circuito de controle.
» Corrija a fiagdo.

curto-circuitados (+V, CA).

Verifique a resisténcia do potenciometro de velocidade e fiagdo relacionada.

A corrente de entrada dos terminais de
controle excederam os limites permitidos.

* Verifique a corrente de entrada.
» Reduza a entrada da corrente do terminal do circuito de controle (+V) p/ 20 mA.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

Erro nos dados PWM

CPFO03

()

oC i
I}

—=

Existe um problema nos dados PWM.

Causa

Solugdo possivel

Hardware do drive danificado.

Substitua o drive.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

) ! "
LHFUG

Erro nos dados da EEPROM

CPF06

Existe um erro nos dados salvo na EEPROM.

Causa

Solucao possivel

O circuito de controle estd danificado.

Desligue e ligue a alimentagdo do drive. Se o problema persistir, substitua o drive.

O drive tentou gravar valores de pardmetros
quando a alimentagdo de entrada do drive foi
desligada (cartdo opcional sem
comunicacao).

Reinicialize o drive (A1-03).

Exibicido do LED operador

Nome da falha

Erro de comunicagdo da placa de terminais

CPF07

Um erro de comunicagdo ocorreu na placa de terminais.

Causa

Solucao possivel

Existe um erro de comunicag@o entre a placal
de terminais e a placa de controle.

Desligue a alimentagdo e reconecte os terminais do circuito de controle.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

Falha de comunicagdo serial da EEPROM

CPFO08

A comunicacdo da EEPROM nio esta funcionando adequadamente.

Causa

Solucao possivel

A placa de terminais ou a de controle néo esta
conectada corretamente.

Desligue a alimentagdo e verifique as conexdes dos terminais de controle.

Exibicao do LED operador

Nome da falha

CRE CPF11

Falha da RAM

Causa

Solugio possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

g |
LII_'

Falha da memoéria FLASH

CPF12

==

= r

Problema com a ROM (memoria FLASH).

Causa

Solucio possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.

Exibi¢ao do LED operador

Nome da falha

o

[

Excecgao do circuito watchdog

i CPF13

Problema de auto-diagndstico.

Causa

Solugdo possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

Falha no circuito de controle

PE Iy

CPF14

Erro da CPU (a CPU funciona incorretamente devido a ruido, etc.)

Causa

Solugio possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.

Exibi¢ao do LED operador

Nome da falha

1o
CL,

Falha do relogio

CPF16

==

[ =

Erro do relogio padréo.

Causa

Solugio possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.

Exibicao do LED operador

Nome da falha

Falha de temporizag@o

CPF17

’I_

Um erro de temporizag¢do ocorreu durante um procedimento interno.

Causa

Solugio possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

[y

Falha no circuito de controle

8 CPF18

==

= r

Erro da CPU (a CPU funciona incorretamente devido a ruido, etc.)

Causea

Solugio possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.
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Exibicao do LED operador

Nome da falha

roc o0
CREIS

CPF19

Falha no circuito de controle

Erro da CPU (a CPU funciona incorretamente devido a ruido, etc.)

Causa

Solugéo possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

Ocorreu uma das seguintes falhas: falha da RAM, erro da memoria FLASH, excecdo do circuito
watchdog, erro do relogio

FOCa0 oW OED * Falha da RAM.
shroUou rC CPF20 ou CPF21 * Erro da memoria FLASH (erro da ROM).
* Excegfo do circuito watchdog (erro de auto-diagnostico).
* Erro do reldgio.
Causa Solugdo possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

PE2C CPF22

Falha de conversdo A/D

Erro de conversdo A/D

Causa

Solugio possivel

O circuito de controle esta danificado.

* Desligue e ligue a alimentac@o do drive. Consulte Diagndstico e reset de falhas na pdgina 153.
» Se o problema persistir, substitua o drive.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

[PE23

CPF23

Falha de feedback do PWM

Erro do feedback do PWM.

Causa

Solucio possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

CPEPY CPF24

Falha do sinal de capacidade do drive

Foi inserida uma capacidade que ndo existe.(Verificado quando o drive foi energizado.)

Causa

Soluc¢éo possivel

O hardware esta danificado.

Substitua o drive.

Exibicio do LED operador

Nome da falha

dEv

-
dtu

Desvio de velocidade (para V/f simples com PG)

De acordo com a entrada do pulso (RP), o desvio de velocidade é maior que o ajuste em F1-10 para o
tempo maior que o ajustado em F1-11.

Causa

Solucio possivel

A carga ¢ muito pesada.

Reduza a carga.

Os tempos de aceleragd@o e desaceleracao
ajustados sdo muito curtos.

Aumente os tempos de aceleragdo e desaceleragdo (C1-01 até C1-08).

A carga esta travada.

Verifique a maquina.

Os parametros nao estdo ajustados
adequadamente.

Verifique os ajustes dos parametros F1-10 e F1-11.

Frenagem do motor aplicada.

Garanta que o freio do motor funcione adequadamente.

Exibicdo do LED operador Nome da falha
dbdFL dWFL Falha de DriveWorksEZ
dbdAL dWAL Saida de erro do programa DriveWorksEZ

Causa

Solucio possivel

O programa DriveWorksEZ apresentou uma
falha.

 Corrija o que tenha causado a falha.

Exibicio do LED operador

Nome da falha

[ n]
]

Fl EFO

Falha externa do cartdo opcional

Uma condi¢do de falha externa esta presente.

Causa

Solugdo possivel

Uma falha externa foi recebida do CLP com
F6-03 = 3“somente alarme” (o drive ainda
funciona).

¢ Remova a causa da falha externa.
* Remova a entrada da falha externa do CLP.

Problema no programa do CLP.

Verifique o programa do CLP e corrija os problemas.

Exibicao do LED operador

Nome da falha

£E EF1 Falha externa (terminal de entrada S1)
- Falha externa no terminal de entrada multifuncional S1.
coa Falha externa (terminal de entrada S2)
s EF2 Falha externa no terminal de entrada multifuncional S2.
£E3 EF3 Falha externa (terminal de entrada S3)
- Falha externa no terminal de entrada multifuncional S3.
£y EF4 Falha externa (terminal de entrada S4)
- Falha externa no terminal de entrada multifuncional S4.
£rs EFS Falha externa (termine.ll de entrada S5) . .
Falha externa no terminal de entrada multifuncional S5.

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico

133

Localizagao de
problemas



5.4 Detecgao da falha

cLE EF6 Falha externa (terminal de entrada S6)
- Falha externa no terminal de entrada multifuncional S6.
£En EF7 Falha externa (terminal de entrada S7)
- Falha externa no terminal de entrada multifuncional S7.

Causa

Solucio possivel

Um dispositivo externo disparou uma fungéo
de alarme.

Remova causa da falha externa e resete a falha.

A fiagdo esta incorreta.

* Certifique-se de que os cabos de sinal tenham sido conectados corretamente aos terminais externos
designados para a deteccdo de falha (H1-OOO = 20 a 2F).
» Reconecte o cabo de sinal.

Ajuste incorreto das entradas de contato
multifuncionais.

* Cheque os terminais ndo usados ajustados H1-OOO = 20 para 2F (falha externa).
* Modifique o ajuste dos terminais.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

Crd

Err

Erro de escrita na EEPROM

Os dados ndo sdo compativeis com a EEPROM que esta sendo escrita.

Causa

Solugdo possivel

. <

Pressione o botﬁo.

* Corrija os ajustes do pardmetro.

* Desligue e ligue a alimentagao do drive. Consulte Diagndstico e reset de falhas na pdgina 153.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

-~

[y
o

FbH

Feedb. PID excessivo

A entrada do feedback PID é maior que o nivel b5-36 ajustado para o maior tempo em b5-37. Para
habilitar a detec¢@o de falha, ajuste b5-12 = “2” ou “5”.

Causa

Solugio possivel

Parametros ajustados incorretos.

Verifique os ajustes dos pardmetros b5-36 e b5-37.

A fiaglo para o feedback PID esta incorreta.

Corrija a fiagdo.

Existe um problema com o sensor de
feedback.

* Verifique o sensor do lado do controle.
+ Substitua o sensor se danificado.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

FbL

Perda do feedback PID

Essa falha ocorrera quando a deteccdo da perda de feedback PID for programada para falhar (b5-12 =
2) e o feedback PID< nivel de detec¢do da perda de feedback (b5-13) para o tempo de deteccdo da
perda de feedback PID (b5-14).

Causa

Solugio possivel

Parametros ajustados incorretos.

Verifique os ajustes dos pardmetros b5-13 e b5-14.

Fiacdo de feedback PID incorreta.

Corrija a fiagdo

Existe um problema com o sensor de
feedback.

* Verifique o sensor do lado do controlador.
» Substitua o sensor se estiver danificado.

Exibicao do LED operador

Nome da falha

[
U

GF

Falha de aterramento

* A corrente de curto-circuito do terra excedeu 50% da corrente nominal do lado da saida do drive.
* L8-09 definido em 1 habilita a detecgdo de falha de aterramento nos modelos de 5,5 kW ou maiores.

Causa

Solugdo possivel

Isolamento do motor danificado.

Verifique a resisténcia de isolamento do motor.
Substitua o motor.

Um cabo danificado do motor esta
provocando um curto-circuito.

Verifique o cabo do motor.
Corrija o curto-circuito e ligue a alimentagcdo novamente.

Verifique a resisténcia entre o cabo e o terminal de aterramento®.
Substitua o cabo.

A fuga de corrente na saida do drive esta
muito alta.

* Reduza a freqiiéncia portadora.
Reduza o valor da capacitancia parasitaria.

O drive iniciou a operagdo durante a falha do
offset de corrente ou enquanto parava por
inércia.

+ O valor excede a faixa de ajuste permitida quando o drive ajusta automaticamente o offset da corrente
(isso ocorre somente ao reiniciar um motor IP que esteja parando por inércia).

* Habilite a procura por velocidade na partida (b3-01 = 1).

Execute a procura por velocidade 1 ou 2 (H1-xx = 61 ou 62) por dos terminais externos. Nota: A

procura da velocidade 1 e 2¢ a mesma quando usar PM OLV.

Problema de hardware.

 Substitua o drive.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

LF

Desbalanceamento da corrente de saida

* Desbalanceamento de fase no lado de saida do drive.
* A deteccdo da perda de fase estd habilitada quando L8-07 for“1” ou “2”.

Causa

Solugio possivel

Cabo de saida desconectado.

* Verifique erros de fiagdo e se o cabo estd conectado adequadamente.
+ Corrija a fiagdo.

O enrolamento do motor esta danificado.

* Verifique a resisténcia entre as bobinas do motor.
 Substitua 0 motor se o enrolamento estiver danificado.

O terminal de saida esta solto.

 Aplique o torque especificado neste manual para apertar os terminais. Consulte Especificacées da
bitola do cabo e do torque na pdagina 59.

O motor utilizado com menos de 5% da
corrente nominal do drive.

Verifique as capacidades do drive e do motor.
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Transistor de saida danificado.

Substitua o drive.

Uma tnica fase do motor usada.

O drive utilizado ndo pode comandar um motor monofasico.

Exibi¢do do LED operador

Nome da falha

[}
L

LF2

Desbalanceamento da corrente de saida

Uma ou mais fases da corrente de saida esta perdida.

Causa

Soluc¢éo possivel

O desbalanceamento de fase ocorreu no lado
de saida do drive.

 Verifique se ha fiagdo com defeito ou conexdes soltas no lado de saida do drive.
 Corrija a fia¢do.

Os cabos dos terminais no lado da saida do
drive estdo soltos.

Aplique o torque especificado neste manual para apertar os terminais. Consulte Especificacoes da
bitola do cabo e do torque na pdagina 59.

Nenhum sinal mostrado da placa de disparo
do drive.

Substitua o drive. Contate a Yaskawa para assisténcia.

A impedancia do motor ou as fases do motor
sdo irregulares.

* Meca a resisténcia linha a linha para cada fase do motor. Certifique-se de que todos os valores sejam
iguais.
» Substitua o motor. Contate a Yaskawa para assisténcia.

Exibicao do LED operador

Nome da falha

al oC

Sobrecorrente

Os sensores do drive detectaram uma corrente de saida maior que o nivel especificado de corrente.

Causa

Solugdo possivel

Motor danificado por sobreaquecimento ou
isolamento esta danificado.

Verifique a resisténcia do isolamento.
Substitua o motor.

Um cabo do motor em curto-circuito ou
problema de aterramento.

* Verifique os cabos do motor.
« Corrija o curto-circuito e ligue a alimentagao novamente.

« Verifique a resisténcia entre os cabos do motor e o terminal de aterramento®.
* Substitua os cabos danificados.

A carga esta muito pesada.

* Mega o fluxo de corrente do motor.

* Substitua o drive por uma unidade de maior capacidade se o valor da corrente exceder a corrente
nominal do drive.

* Determine se existe uma subita flutua¢@o do nivel da corrente.

» Reduza a carga para evitar mudangas subitas no nivel da corrente ou mude para um drive maior.

Os tempos de aceleracdo e desaceleragdo sao
muito curtos.

Calcule o torque necessario durante a aceleragao relativa a inércia da carga e o tempo de aceleracéo
especificado.

Se o valor correto do torque ndo puder ser ajustado, faca as seguintes alteragdes:

* Aumente o tempo de aceleragao (C1-01, -03, -05, -07)

* Aumente as caracteristicas da curva S (C2-01 até C2-04)

* Aumente a capacidade do drive.

O drive esta tentando operar um motor
especial ou um motor maior que o tamanho
maximo permitido.

 Verifique a capacidade do motor.
* Certifique-se de que a capacidade nominal do drive ¢ maior ou igual a capacidade nominal encontrada
na placa de identificagdo do motor.

O interruptor magnético (MC) do lado de
saida do drive foi ligado ou desligado.

Ajuste a seqiiéncia de operag@o de modo que o MC nio seja ativado enquanto o drive esteja fornecendo
a corrente.

O ajuste do V/f ndo estd operando conforme
previsto.

* Verifique as relagdes entre tensdo e freqiiéncia.

* Ajuste o parametro E1-04 até E1-10 adequadamente. Ajuste E3-04 até E3-10 quando utilizar um
segundo motor.

» Diminua a tensdo se ela estiver muito elevada em relacdo a freqiiéncia

Compensagao excessiva de torque.

* Verifique o valor da compensagdo de torque.
» Reduza o ganho de compensagio de torque (C4-01) até que nio haja perda de velocidade e menos
corrente.

O drive falha ao operar adequadamente
devido a interferéncia de ruido.

* Reveja as solugdes possiveis para manuseio da interferéncia por ruido.
* Revejaa segdo sobre manuseio da interferéncia por ruido e verifique as linhas de circuito de controle,
linhas do circuito principal e fiacdo de terra.

O ganho de superexcitacdo esta ajustado
muito alto.

 Verifique se a falha ocorre com a operagdo da funcdo de superexcitagao.
» Considere a saturagdo do fluxo do motor e reduza o valor de n3-13 (ganho de desaceleragdo da
superexcitacdo).

Execute o comando aplicado enquanto o
motor estiver parando por inércia.

» Habilite a procura por velocidade na partida (b3-01 ="1").
* Programe a entrada do comando de procura por velocidade por um terminal externo de entrada de
contato multifuncional (H1-OO =61 ou “62”).

Cddigo errado do motor inserido para o vetor
de malha aberta IP (somente motores
Yaskawa).

Insira o c6digo correto do motor para E5-01 para indicar um motor IP acoplado.

O método de controle do motor e 0 motor ndo
sdo compativeis.

Verifique qual método de controle do motor o drive esta ajustado (A1-02).
» Para motores IM, ajuste A1-02 =“0” ou “2”.
» Para motores IP, ajuste A1-02 = “5”.

Cabo do motor muito comprido

Utilize um drive maior.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

0F A0S

oFA00

Falha no cartdo opcional (porta A)

O cartdo opcional ¢ incompativel com o drive.

Causa

Solucio possivel

Cartdo opcional incompativel com o drive.

Utilize um cartdo opcional compativel.

Exibi¢ao do LED operador

Nome da falha

_Con
arng

oFAO1

Falha no cartdo opcional (porta A)

Substitua o cartdo opcional.
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Causa

Solucio possivel

Cartdo opcional conectado incorretamente ao
drive.

Desligue a alimentagao e reconecte o cartdo opcional.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

cana Falha no cartio opcional (porta A)
ornud oFA03 . .. ~ .
Erro no auto-diagndstico do cartdo opcional
L£a0Y oFA04 Falha no cartdo opcional (porta A) _ _ .
Um erro ocorreu ao tentar escrever na memoria do cartdo opcional.
COTA L. COU , Falha no cartdo opcional (porta A)
offdlaté afA57 | oFA30 até oFA43 ——
Erro de comunicagéo ID
Causa Solucio possivel

Cartdo ou hardware danificado.

Substitua o cartdo opcional. Contate a Yaskawa para assisténcia.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

oH

ot

Sobreaquecimento do dissipador de calor

* A temperatura do dissipador de calor excedeu o valor de L8-02 (90-100°C).
* O valor padréo para L8-02 ¢ determinado pela capacidade do drive (02-04).

Causa

Solugdo possivel

A temperatura ambiente ao redor esta muito
alta.

* Verifique a temperatura proxima do drive. Verifique se a temperatura esta dentro das especificagdes
do drive.

* Melhore a circulag@o do ar dentro do gabinete do painel.

Instale um ventilador ou condicionador de ar para resfriar ao redor do drive.

Retire qualquer coisa de perto do drive que possa produzir calor excessivo.

A carga ¢ muito pesada.

Mega a corrente de saida.
Reduza a carga.
Baixe a freqiiéncia portadora (C6-02).

O ventilador de resfriamento interno esta
parado.

* Substitua o ventilador.Consulte Substituicdo do ventilador de refrigeragdo na pagina 172.
Depois de substituir o drive, corrija o pardmetro de manutengdo do ventilador (04-03 =“0").

Exibi¢ao do LED operador

Nome da falha

L
O

oH1

Sobreaquecimento 1 (sobreaquecimento do dissipador de calor)

Temperatura do dissipador de calor excedeu o valor de L8-02 (100-110°C). Valor padrdo de L8-02
determinado pela capacidade do drive (0204).

Causa

Solugio possivel

A temperatura do ambiente préximo esta
muito alta.

Verifique a temperatura proxima do drive.

Melhore a circulagdo do ar dentro do gabinete do painel.

Instale um ventilador ou condicionador de ar para resfriar ao redor do drive.
Retire qualquer coisa de perto do drive que possa produzir calor excessivo.

A carga é muito pesada.

Mega a corrente de saida.
Baixe a freqiiéncia portadora (C6-02).
Reduza a carga.

O ventilador interno atingiu sua vida util ou
esta funcionando mal.

Verifique o tempo de manutengao para o ventilador(U4-04).

* Se U4-04 exceder 90%, substitua o ventilador.Consulte Substituicio do ventilador de
refrigeracdo na pdgina 172.

» Apos trocar o ventilador, resete o tempo de manutengdo (04-03 =“0").

Excedida a tolerancia do fluxo de corrente
para o terminal +V do circuito de controle.

* Verifique o nivel de corrente do terminal.
* Ajuste a corrente do terminal do circuito de controle para 20 mA ou menos.

Exibicio do LED operador

Nome da falha

oH3

Alarme de sobreaquecimento do motor (entrada PTC)

* O sinal de sobreaquecimento do motor para o terminal Al ou A2 da entrada analdgica excedeu o
nivel de detecgdo do alarme.
» A detecco requer a entrada analdgica multifuncional H3-02 ou H3-10 em“E”.

Causa

Solucio possivel

O motor superaqueceu

Verifique a intensidade da carga, tempos de acel/desacel e tempos dos ciclos.
Diminua a carga.
Aumente os tempos de aceleragdo e desaceleragdo (C1-01 até C1-08).

Ajuste o padrao V/f predefinido (E1-04 até E1-10) que envolve principalmente a reducéo de E1-08
e E1-10.

» Cuidado para ndo reduzir E1-08 e E1-10 excessivamente, pois isso reduz a tolerancia a carga em
baixas velocidades.

Verifique a corrente nominal do motor.

Insira a corrente nominal indicada na placa de identificagdo do motor (E2-01).
Verifique se sistema de resfriamento do motor esteja funcionando normalmente.
Repare ou substitua o sistema de resfriamento do motor.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

oHY oH4

Falha no sobreaquecimento do motor (entrada PTC)

* O sinal de sobreaquecimento do motor para o terminal A1 ou A2 da entrada analdgica excedeu o
nivel de detecgdo do alarme.
* A deteccgdo requer a entrada analogica multifuncional H3-02 ou H3-10 em“E”.
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Causa

Solucio possivel

O motor superaqueceu.

Verifique a intensidade da carga, tempos de acel/desacel e os tempos dos ciclos.
Diminua a carga.
Aumente os tempos de aceleragdo e desaceleragdo (C1-01 até C1-08).

Ajuste o padrao V/f predefinido (E1-04 até E1-10) que envolve principalmente a redugdo de E1-08
e E1-10.

* Cuidado para ndo diminuir E1-08 e E1-10 excessivamente porque isso reduz a tolerancia a carga em|
baixas velocidades

Verifique a corrente nominal do motor.

Insira a corrente nominal indicada na placa de identificagcdo do motor (E2-01).
Verifique se o sistema de resfriamento do motor funciona normalmente.
Repare ou substitua o sistema de resfriamento do motor.

Exibicio do LED operador Nome da falha
" Sobrecarga do motor
oL oLl PO p o
O sensor eletrotérmico disparou a protecdo de sobrecarga.
Causa Solucio possivel

A carga ¢ muito pesada.

Reduza a carga.

Os tempos do ciclo sdo muito curtos durante
a acel/desacel.

Aumente os tempos de aceleragdo e desaceleragdo (C1-01 até C1-08).

* Sobrecarga do drive em baixas velocidades

* A sobrecarga pode ocorrer a rotagoes
baixas com um motor de uso geral
operando no limite de corrente nominal.

* Reduza a carga.

» Aumente a velocidade.

* Se o drive deve funcionar a baixas rotagdes, aumente a capacidade do motor ou utilize um motor
especificamente projetado para operar com o drive.

Embora use um tipo especial de motor, a
protegdo ¢ para um motor de uso geral(L1-01

=1).

Ajuste L1-01 =2".

A tensdo ¢ muito alta para as caracteristicas
V/A.

* Ajuste aos padrdes do usuario V/f (E1-04 até E1-10). Pode ser necessario reduzir os pardmetros
E1-08 e E1-10.

* Se E1-08 e E1-10 estiverem ajustados muito alto, pode haver uma tolerancia muito pequena em
baixas velocidades.

A corrente nominal errada do motor é
ajustada paraE2-01.

* Verifique a corrente nominal do motor.
Insira o valor da placa de identificagdo do motor para o pardmetro E2-01.

Freqiiéncia maxima da alimentagéo de
entrada do drive muito baixa.

* Verifique a freqiiéncia nominal indicada na placa de identificagdo do motor.
Insira a freqiiéncia nominal para E1-06 (freqiiéncia de base).

Varios motores estdo funcionando com o
mesmo drive.

Desabilite a fungéo de protegdo do motor (L1-01 =“0”) e instale um relé térmico em cada motor.

As caracteristicas de protegdo termoelétricas
e de sobrecarga do motor ndo sdo
compativeis.

* Verifique as caracteristicas do motor.
Corrija o valor ajustado em L1-01 (funcéo de protecdo do motor).
Instale um relé térmico externo.

O relé termoelétrico esta funcionando em um
nivel errado.

* Verifique a corrente nominal mostrada na placa de identificagcdo do motor.
Verifique o valor ajustado para a corrente nominal do motor (E2-01).

Corrente de superexcitagdo habilitada.

A superexcita¢ao ¢ um problema potencial sério para o motor.

Reduza a excitagdo do ganho da desaceleragdo (n3-13).

Ajuste L3-04 (prevengdo da perda de velocidade na desacel.) diferente de 4.
Desabilite a superexcitagdo (n3-23 =“0”).

Os parametros relacionados a procura da
velocidade ndo estdo ajustados a valores
adequados.

Verifique os valores dos pardmetros relacionados a procura por velocidade.

Ajuste a corrente e os tempos de desaceleragdo da procura por velocidade (b3-02 ¢ b3-03
respectivamente).

» Depois do auto-ajuste, habilite a procura do tipo (b3-24 =“17).

Flutuacdo da corrente de saida por
desbalanceamento de fase de entrada

Verifique a fonte de alimentagdo para o desbalanceamento de fase.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

ol2

olc

Sobrecarga do drive

O sensor térmico do drive disparou a protegdo a sobrecarga.

Causa

Solucio possivel

A carga € muito pesada.

Reduza a carga.

Ciclos muito curtos na acel./desacel.

Aumente os tempos de aceleragéo e desaceleragido (C1-01 até C1-08).

A tensdo € muito alta para as caracteristicas
V/A.

 Ajuste o padrdo V/f predefinido (E1-04 até E1-10). Isso vai envolver principalmente a redugéo de
E1-08 e E1-10.

* Tenha cuidado para ndo reduzir E1-08 e E1-10 excessivamente porque isso reduz a tolerancia a cargal
em baixas velocidades.

Capacidade do drive pequena.

Substitua o drive por um modelo maior.

A sobrecarga ocorreu ao operar em baixas
velocidades.

* Reduza a carga ao operar em baixas velocidades.
* Substitua o drive por um modelo que seja um tamanho maior.
+ Baixe a freqiiéncia portadora (C6-02).

Compensagao excessiva de torque.

Reduza o ganho de compensagdo de torque (C4-01) até ndo haver perda de velocidade, porém, menor
corrente.

Os parametros relacionados a procura por
velocidade ndo estdo ajustados corretamente.

+ Verifique os ajustes para todos os pardmetros de procura por velocidade.

* Ajuste a corrente utilizada durante a procura por velocidade e o tempo de desaceleragdo da procura
por velocidade (b3-03 e b3-02 respectivamente).

» Depois de auto-ajustar o drive, habilite o tipo de estimativa da procura por velocidade (b3-24 =“1).

Flutuacdo da corrente de saida por

Verifique a fonte de alimentagdo para o desbalanceamento de fase.

desbalanceamento de fase entrada
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Exibicao do LED operador

Nome da falha

oL3

[
oL

Detecgdo de sobretorque 1

A corrente foi excedida do valor ajustado para a detecg@o de torque (L6-02) para o tempo maior que o
permitido (L6-03).

Causa

Solugdo possivel

Ajustes dos parametros incorretos para o tipo
de carga.

Verifique os ajustes dos pardmetrosL6-02 e L6-03.

Falha no lado da méaquina (p. ex.: maquina
travada).

 Verifique o estado da carga.
* Remova a causa da falha.

Exibicao do LED operador

Nome da falha

[}
a

o oL4

Detecgdo de sobretorque 2

A corrente foi excedida do valor ajustado para a detecg@o de torque 2 (L6-05) para o tempo maior que
o permitido (L6-06).

Causa

Solugdo possivel

Ajustes dos parametros incorretos para o tipo
de carga.

Verifique os ajustes dos pardmetros L6-05 e L6-06.

Falha no lado da maquina (p.ex.: a maquina
esta travada).

Verifique o estado da carga. Remova a causa da falha.

Exibicao do LED operador

Nome da falha

[
oo

oL7

Frenagem de alto escorregamento OL

A freqiiéncia de saida permaneceu constante por um tempo maior que o tempo ajustado em n3-04
durante a frenagem de alto escorregamento.

Causa

Solugdo possivel

Inércia da carga excessiva.

O motor ¢ movido pela carga.

Alguma coisa no lado de carga esta
restringindo a desaceleragao.

» Reduza os tempos de desaceleracdo utilizando os pardmetros C1-02, -04, -06 e -08 em aplicacdes
que ndo utilizem frenagem de alto escorregamento.
« Utilize um resistor de prote¢do para reduzir o tempo de desaceleragdo.

Tempo de sobrecarga na frenagem com alto
escorregamento esta muito curto.

* Aumente o parametro n3-04 (tempo de sobrecarga da frenagem com alto escorregamento).
« Instale um relé térmico e aumente o valor do pardmetro do n3-04 até o maximo.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

oPr

Falha de conexdo do operador digital

* O LCD operador foi desconectado do drive. Nota: Uma falha oPr ocorrera quando todas as seguintes
condigdes forem verdadeiras:

* A saida estara interrompida quando o operador for desconectado (02-06 = 1).

O comando de execugdo estiver atribuido ao LCD operador (b1-02 =0 e LOCAL tiver sido

selecionado).

Causa

Solugdo possivel

Operador LCD conectado incorretamente ao
drive.

Verifique a conexao entre o operador LCD e o drive.

« Substitua o cabo se estiver danificado.

Desligue a alimentagdo de entrada do drive e desconecte o operador LCD. Reconecte o operador e
ligue a alimentacdo a entrada do drive novamente.

Exibicao do LED operador

Nome da falha

oS

_C
o3

Sobrevelocidade (V/f simples com PG)

A entrada por pulso (RP) indica que o feedback da velocidade do motor excedeu o ajuste em F1-08.

Causa

Solucio possivel

Esta ocorrendo overshoot ou undershoot.

* Ajuste o ganho pelo uso dos pardmetros de entrada do trem de pulso (H6-02 até H6-05).
* Aumente os ajustes para C5-01 (ganho 1 proporcional do controle de velocidade) e reduza C5-02
(tempo 1 integral do controle de velocidade).

Ajustes incorretos de pulsos PG.

Ajuste o H6-02 (conversdo de escala de entrada do trem de pulso) = 100%, o nimero de pulsos durante
a velocidade maxima do motor.

Ajustes inadequados do pardmetro.

Verifique o ajuste para o nivel e para o tempo de detecg@o de sobrevelocidade (F1-08 e F1-09).

Exibicido do LED operador

Nome da falha

ou ov

Sobretensao

A tensdo no barramento CC excedeu o nivel de detecgdo da sobretensao.
 Para a classe 200 V: aproximadamente 410 V
* Para a classe 400 V: aprox. 820 V (740 V quando E1-01 for menor que 400)

Causa

Solugdo possivel

Tempo de desaceleragdo é muito curto e a
alimentagdo regenerativa flui do motor para
o drive.

* Aumente o tempo de desaceleracao(C1-02, -04, -06, -08).

« Instale um resistor de prote¢do ou unidade de resistor de frenagem dinamica.

» Habilite a prevencdo de travamento durante a desaceleragao (L3-04 =1"). A prevengdo de
travamento estd habilitada como ajuste padrio.

Tempo de aceleragdo muito curto.

 Verifique se uma aceleragdo subita dispara um alarme de sobretenséo.
* Aumente o tempo de aceleracao.
» Utilize tempos maiores da curva S de aceleragio e desaceleracdo.

Carga de frenagem excessiva.

Torque de frenagem muito alto causou alimentag@o regenerativa para a carga do barramento CC.
Reduza o torque de frenagem, use uma opg¢ao de frenagem ou aumente o tempo de desaceleragio.

Picos de tensdo entrando pela alimentacdo de
entrada do drive.

Instale um reator CC. Nota: Um tiristor conversor e capacitor de avanco de fase que usam a entrada
de fonte de alimentagdo do drive podem causar picos de tensdo.supply.

Falha de aterramento no circuito de saida
causando sobrecarga no capacitor do
barramento CC.

* Verifique a fiagdo do motor contra falhas de aterramento.
 Corrija os curto-circuitos de aterramento e ligue a alimentagdo novamente.
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Ajustes incorretos de pardmetros de procura
por velocidade. (Inclui procura por
velocidade apds uma perda momentanea de
poténcia e ap6s uma falha de reinicio.)

Verifique os ajustes para os parametros relacionados & procura por velocidade.

+ Habilite a repetica da procura por velocidade (b3-19 maior ou igual a 1 até 10).

* Ajuste o nivel da corrente durante a procura por velocidade ¢ o tempo de desaceleragdo (b3-02 e
b3-03 respectivamente).

+ Execute o auto-ajuste da resisténcia linha a linha e habilite estimativa de velocidade do tipo de

procura por velocidade (b3-24 =“17).

Regeneracdo excessiva ao ocorrer um
overshoot apos a aceleragéo.

+ Habilite a funcdo de supressdo de sobretensdo (L3-11 =“1").
* Aumente a curva S no final da aceleragéo.

A tensdo da alimentag@o de entrada no drive
esta muito alta.

* Verifique a tensdo.
» Diminua a tensdo da alimentacdo de entrada no drive como as especificagdes.

Transistor de frenagem dinadmica danificado.

Substitua o drive.

Erro na fiagdo do transistor de frenagem.

* Verifique se ha erros na fiagdo do transistor de frenagem.
» Refaga a fiagdo do dispositivo do resistor de protegao.

Falha do drive ao operar corretamente devido
a ruido.

* Reveja a lista de possiveis solu¢des fornecida para controlar ruido.
» Reveja a segdo sobre gerenciamento da interferéncia por ruido e verifique as linhas de circuito de
controle, do circuito principal e fiagdo de aterramento.

A inércia de carga foi ajustada
incorretamente.

* Verifique os ajustes da inércia de carga quando usar KEB, supressdo de sobretensdo ou prevengao
de travamento durante a desaceleragao.
+ Ajuste L3-25 (relagdo de carga e inércia) de acordo com a carga.

Frenagem usada no controle vetorial de
malha aberta em PM.

Conecte um resistor de frenagem.

Ocorre variagdo de rotagdo do motor.

+ Ajuste os parametros que controlam a variagao.

* Ajuste o ganho de prevengao de variagdo (n1-02).

+ Ajuste a constante de tempo do AFR (n2-02 e n2-03) em controle de OLV.

» Use n8-45 (ganho de supressdo de deteccao de feedback de velocidade PM) e n8-47 (constante de
tempo de compensagéo de corrente Pull-In).

Exibiciao do LED operador

Nome da falha

0 C
‘L =

PF

Perda de fase da entrada

A alimentacdo de entrada do drive possui uma fase aberta ou um grande desbalanceamento de tensao
entre as fases. Detectado em L8-05 = 1 (habilitado).

Causa

Solucio possivel

Ha desbalanceamento de fase na alimentagao
de entrada do drive.

* Procure erros na fiagdo na alimentagdo de entrada do drive de circuito principal.
Corrija a fiacdo.

Ha fiacdo solta nos terminais de alimentagéo
de entrada do drive.

+ Garanta que os terminais estejam adequadamente apertados.
+ Aplique o torque especificado neste manual para apertar os terminais.Consulte Bitolas de cabo e
torque de aperto na pdgina 52

Flutuagdo excessiva de tensdo da alimentagdo
de entrada do drive.

Verifique a tensdo da alimentagdo de entrada do drive.

* Reveja as possiveis solu¢des para estabilizar a alimentagdo de entrada do drive.

* Desabilite a detec¢@o de desbalanceamento de fase de entrada (L8-05 =“0"). A PF sera detectada se
aondulagdo do barramento for muito alta. Se estiver desabilitada, ndo existira falha, mas a ondulagdo
ainda sera muito alta, portanto, os capacitores estardo mais solicitados e perderdo vida util.

Existe pouco equilibrio entre as fases de
tensao.

* Estabilize a alimentagdo de entrada do drive ou desabilite a detec¢do de desbalanceamento de fase.

Os capacitores do circuito principal estdo
gastos.

Verifique o tempo de manutengao para os capacitores (U4-05).
Substitua o drive se U4-05 for maior que 90%.

Verifique se ha qualquer coisa errada na entrada de energia do drive.

Se nada estiver errado com a alimentacdo de entrada do drive, tente as seguintes solu¢des caso o
alarme continue ativado:

Desabilite a sele¢do de protecao de desbalanceamento de fase de entrada (L8-05 =“0”). PF sera
detectada se o ripple do barramento for muito alta. Se estiver desabilitada, ndo existira falha, mas a
ondulagdo ainda serd muito alta, portanto, os capacitores estardo mais solicitados e perderdo vida
util.

Substitua o drive.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

Pl

PGo

Desligue PG (para V/f simples com PG)

Nenhum pulso PG ¢ recebido por um tempo maior que o ajustado em F1-14.

Causa

Solucio possivel

Entrada por pulso (RP) desconectada.

Conecte a entrada por pulso (RP) novamente.

Fiacdo da entrada por pulso (RP) incorreta.

Corrija a fiagdo.

Frenagem do motor aplicada.

Garanta que a frenagem do motor funciona adequadamente.

Exibi¢ao do LED operador

Nome da falha

rH rH

Sobreaquecimento do resistor de frenagem

A protecdo do resistor de frenagem foi ativada.
A detecgdo de falha sera habilitada quando L8-01 = 1 (desabilitada como padrao).

Causa

Solucio possivel

O tempo de desacelerag@o ¢ muito curto ¢ a
alimentagdo regenerativa excessiva esta
fluindo de volta para o drive.

Verifique a carga, tempo de desaceleragdo ¢ a velocidade.

Reduza a carga.

Aumente os tempos de aceleragdo e desaceleragdo (C1-01 até C1-08).

Substitua a op¢do de protecdo com um dispositivo maior que pode gerenciar a alimentacdo que ¢
descarregada.

Inércia excessiva de frenagem.

Recalcule a carga e a alimentacdo de frenagem. Tente reduzir a carga de frenagem, verifique os ajustes
do resistor de frenagem e melhore a capacidade de frenagem.

Os resistores adequados de protecdo ndo

* Verifique as especificagdes e condigdes para o dispositivo do resistor de frenagem.

foram instalados.

+ Selecione o resistor de frenagem 6timo.
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estiver muito quente.

Nota: A magnitude da carga de frenagem ativa o alarme do sobreaquecimento do resistor de prote¢do, NAO a temperatura da superficie. Utilizando
o resistor de frenagem mais freqiientemente do que sua classificagdo desarma o alarme mesmo quando a superficie do resistor de frenagem ndo

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

i 1T

Transistor de frenagem dinamica

O transistor de frenagem dindmica incorporado falhou.

Causa

Solucio possivel

O transistor de frenagem esta danificado.

* Desligue e ligue a alimentagao do drive e verifique se a falha volta a ocorrer. Consulte Diagnéstico

O circuito de controle estd danificado.

e reset de falhas na pagina 153.
» Substitua o drive se a falha persistir.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha

(]

Er SEr

Muitos reinicios com procura por velocidade
O namero de reinicios com procura por velocidade excedeu o niimero ajustado em b3-19.

Causa

Solugdo possivel

Os parametros de procura de velocidade estdo
ajustados para valores errados.

» Reduza o ganho de compensagdo de deteccdo durante procura por velocidade (b3-10).
* Aumente o nivel da corrente quando tentar a procura por velocidade (b3-17).

* Aumente o tempo de deteccdo durante a procura por velocidade(b3-18).

» Repita o auto-ajuste.

O motor esta parando por inércia no sentido
contrario do comando de operagdo.

Habilite a procura por velocidade bidirecional (b3-14 =“17).

Exibicao do LED operador

Nome da falha

My

[
!

STO

3

Detecgdo de pull-out
Ocorreu pull-out no motor.

Causa

Solugéo possivel

Foi ajustado um cédigo errado do motor
(somente motores Yaskawa).

* Insira o c6digo correto do motor para o PM utilizado em E5-01.
» Para motores com aplicagdes especiais, insira os dados corretos para todos os pardmetros ES de
acordo com o relatorio de testes fornecido para o motor.

A carga é muito pesada.

Aumente o valor ajustado em n8-55 (inércia da carga para PM).
Aumente o valor ajustado em n8-51 (corrente de pull-in durante a aceleragdo ¢ a desacelerago para
PM).

Reduza a carga.

* Aumente a capacidade do motor ou do drive.

A inércia da carga estd muito pesada.

Aumente n8-55 (inércia da carga para PM).

Os tempos de aceleragdo e de desaceleracdo
estdo muito curtos.

* Aumente os tempos de aceleracdo e desaceleragdo (C1-01 até C1-08).
* Aumente os tempos de aceleragio e desaceleragdo da curva S (C2-01).

Exibicido do LED operador

Nome da falha

UL3

!
Lo

Detecgdo de subtensio 1

A corrente caiu abaixo do valor minimo ajustado para a detec¢do de torque (L6-02) para o tempo maior
que o permitido (L6-03).

Causa

Solucio possivel

Os ajustes dos parametros nao estao
apropriados para o tipo de carga.

Verifique os ajustes dos pardmetros L6-02 e L6-03.

Existe uma falha do lado da maquina.

Verifique se ha problemas na carga.

Exibicio do LED operador

Nome da falha

UL4

Detecgao 2 de subtorque

A corrente caiu abaixo do valor minimo ajustado para a detec¢io de torque (L6-05) para o tempo maior
que o permitido (L6-06).

Causa

Solugdo possivel

Os ajustes dos pardmetros ndo estdo corretos
para o tipo de carga.

Verifique os ajustes dos pardmetros L6-05 e L6-06.

Existe uma falha do lado da maquina.

Verifique se ha problemas na carga.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

ULS

Deteccao 2 de fadiga mecanica

As condigdes de operagdo coincidem com as condigdes ajustadas em L6-08.

Causa

Solugdo possivel

Foi detectado subtorque e coincidiu com a
condicdo de selegdo de operagdo de deteccdo
de perda mecanica (L6-08).

Verifique se ha problemas no lado da carga.

Exibicio do LED operador

Nome da falha

Subtensdo do barramento CC

Uvl

Ocorreu uma das seguintes condi¢des enquanto o drive estava parado:

* A tensdo no barramento CC caiu abaixo do nivel de detec¢do de subtensdo (L2-05).

* Para a classe 200 V: aproximadamente 190 V (160 V para drives monofasicos)

Para a classe 400 V: aproximadamente 380 V (350 V quando E1-01 for menor que 400)

A falha ¢ apontada somente se L2-01 =0 ou L2-01 =1 e a tens@o do barramento CC estiver abaixo
de L1-05 para tempos maiores que L2-02.

Causa

Solucio possivel

Desbalanceamento de fase na alimentagdo de
entrada.

A alimentag@o de entrada do circuito principal do drive esta ligada incorretamente.
Corrija a fiacdo.

entrada do drive esta solto.

Um dos terminais de fiagdo da alimentagdo de|

» Garanta que ndo existem terminais soltos.
Aplique o torque especificado neste manual para apertar os terminais.Consulte Especificagées da

bitola do cabo e do torque na pdgina 59
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Existe um problema com a tensdo da
alimentagdo de entrada do drive.

* Verifique a tens@o.
+ Corrija a tensdlo para a faixa listada nas especifica¢des da alimentagdo de entrada do drive.

A alimentacdo foi interrompida.

Corrija a alimenta¢do de entrada do drive.

O circuito interno do drive ficou desgastado.

* Verifique o tempo de manutencéo para os capacitores (U4-05).
* Substitua o drive se U4-05 exceder 90%.

O transformador de alimentago da entrada
do drive ndo tem a capacidade suficiente e a
tensdo cai depois de ligar o interruptor.

Verifique a capacidade do transformador de alimentacdo de entrada do drive.

O ar dentro do drive estd muito quente.

Verifique a temperatura interna do drive.

Problema com o indicador CHARGE.

Substitua o drive.

Exibicao do LED operador

Nome da falha

L]

Uv2

1
o

Falha de tens@o na fonte de alimentagad do controle

A tensdo estd muito baixa para controlar a alimentagdo de entrada do drive.

Causa

Solucio possivel

L.2-02 mudou do seu valor padrao no drive
que ¢ de 7,5 kW ou menor, sem instalar um
tempo de permanéncia funcional em perda de
poténcia momentanea.

Corrija o ajuste do parametro L2-02 ou instale uma unidade opcional de tempo de permanéncia
funcional em perda de poténcia momentanea.

A fiacdo da fonte de alimentagdo de controle
esta danificada.

* Desligue e ligue a alimentag@o do drive. Verifique se a falha persiste.
» Substitua o drive se a falha continua a ocorrer.

O circuito interno esta danificado.

* Desligue e ligue a alimentagao do drive. Verifique se a falha persiste.
+ Substitua o drive se a falha continua a ocorrer.

Exibicido do LED operador

Nome da falha

(]

Uv3

1N
oo

Subtensdo 3 (Falha no circuito de prevenc¢io de energizagdo)

O circuito de prevencdo de energizacdo falhou.

Causa

Solucio possivel

O contator do circuito de prevengdo de
energizagdo esta danificado.

* Desligue ¢ ligue a alimentagao do drive. Verifique se a falha persiste.

 Substitua o drive se a falha continua a ocorrer.

* Verifique o monitor U4-06 para a vidautil do circuito de prevengdo de energizagao.
* Substitua o drive se U4-06 exceder 90%.
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5.5 Deteccao de alarme

Alarmes sao fungdes de protegao do drive que ndo operam o contato da falha. O drive retornara ao estado original quando
a causa do alarme tiver sido removida.

Durante uma condigdo de alarme, o operador digital pisca e uma saida de alarme ¢ gerada nas saidas multifuncionais
(H2-01 até H2-03), se programada.

Investigue a causa do alarme e consulte aTabela 5.9para a acdo apropriada.

& Cédigos de alarme, causas e solugdes possiveis

Tabela 5.9 Coédigos de alarme, causas e solugdes possiveis

Exibicido do LED operador Nome da falha de adverténcia
b bb Bloco de base
L B B B B B N
B Saida do drive interrompida como indicada por um sinal externo do bloco de base.
Falha de
Causa Solugbes possiveis adverténcia
(H2-00 =10)
Sinal do bloco de base externo entrou
através dos terminais multifuncionais de |Verifique a seqiiéncia externa e a temporizagao da entrada do sinal do bloco de base. Sem saida
entrada (S1 até S7).
Exibicio do LED operador Nome da falha de adverténcia
~ Erro de comunicagéo opcional
bus bUS + Depois de estabelecer a comunicagio inicial, a conexio foi perdida.
* Atribuir uma referéncia de freqiiéncia de comando de operagio para a placa opcional.
Falha de
Causa Solucdes possiveis adverténcia
H2-O00 =10)
~ L . * Verifique fiacdo defeituosa.
A conexao esta interrompida ou o " % .
. * Corrija a fiag8o. Sim
controlador mestre parou de comunicar. ~
» Repare a fiagdo de aterramento ou os cabos desconectados.
A placa opcional est4 danificada. Substitua a placa opcional se ndo existir problemas com a fiacdo e o erro continuar Sim
ocorrendo.
A placa opcional ndo est4 adequadamente * Os pinos conectores na placa opcional néo estdo adequadamente alinhados com os )
: pinos do conector no drive. Sim
conectada ao drive. . .
* Reinstale a placa opcional.
* Verifique as op¢des disponiveis para minimizar o ruido.
* Neutralize o ruido na fiag@o do circuito de controle, linhas do circuito principal e fiagdo
de aterramento.
* Tente reduzir o ruido do lado do controlador.
+ Utilize amortecedores de picos nos contatores magnéticos ou em outro equipamento
Um erro nos dados de comunicagio que esta causando o distrbio. Sim
ocorreu devido a ruidos. + Utilize cabos recomendados pela Yaskawa ou outro tipo de linha blindada. A
blindagem devera ser aterrada do lado do controlador ou do lado da alimentagao de
entrada do drive.
* Toda a fiagdo para os dispositivos de comunicag@o devera ser separada das linhas de
alimentacdo de entrada do drive. Instale um filtro de ruidos no lado da alimentagao de
entrada do drive.
Exibicido do LED operador Nome da falha de adverténcia
cant CALL Erro de tr.ansrflisslﬁo da Somu.nicagﬁo se.rial
A comunicag¢ao ainda ndo foi estabelecida.
Falha
Causa Solugbes possiveis secundaria
H2-00 =10)
A fiagdo da comunicagdo esta com falha, |+ Verifique os erros de fiagao.
existe um curto-circuito ou algo ndo esta |+ Corrija a fiacdo. Sim
conectado adequadamente. » Remova e aterre os curto-circuitos e reconecte os cabos soltos.
Erro de programacdo do lado mestre. Verifique a comunicagdo na partida e corrija os erros de programagao. Sim
O circuito de comunicagao esta danificado. * Execute uma verificagio de auto-diagndstico. Sim
+ Substitua o drive se a falha continuar a ocorrer.
. A _ . |Os terminais do drive escravo devem ter a minisseletora da resisténcia do terminal interno
O ajuste da resisténcia dos terminais esta | - tad ¢ te. Posici inisseletora S2 DIP icio ON. C lte Ai Si
incorreto. ajustada corretamente. Posicione a minisseletora naposi¢do ON. Consulte Ajuste im
da chave MEMOBUS/Modbus na pdgina 261.
Exibicido do LED operador Nome da falha de adverténcia
e Erro de comunicagdo MEMOBUS/Modbus
L CE = - -
Os dados de controle ndo foram recebidos corretamente por dois segundos.
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ou danificado.

Falha
Causa Solucdes possiveis secundiria
H2-00 =10)
* Verifique as opgdes disponiveis para minimizar o ruido.
* Neutralize o ruido na fiagdo do circuito de controle, nas linhas do circuito principal e
na fiacdo do aterramento.
* Reduza o ruido do lado do controlador.
U A « Utilize amortecedores de picos nos contatores magnéticos ou em outro equipamento
m erro nos dados de comunicagao . S g .
ocorreu devido a ruidos.. que esta causando o distarbio. ) ) . Sim
« Utilize cabos recomendados pela Yaskawa ou outro tipo de linha blindada. A
blindagem devera ser aterrada do lado do controlador ou do lado da alimentagéo de
entrada do drive.
* Separe toda a fiacdo para dispositivos de comunicag@o das linhas de alimentagdo de
entrada do drive. Instale um filtro de ruidos no lado da alimentagdo de entrada do drive.
O protocolo de comunicagédo ¢  Verifique os ajustes do parametro H5 bem como o ajuste do protocolo no controlador. Sim
incompativel. » (aranta que os ajustes sejam compativeis.
O tempo de detec¢do CE (H5-09) esta * Verifique o CLP.
ajustado mais curto que o tempo necessario| « Mude os ajustes de software no CLP. Sim
para um ciclo de comunicagdo ocorrer. * Ajuste um tempo mais longo de detec¢do CE (H5-09).
Ajustes incompativeis do software do CLP|+ Verifique o CLP. Sim
ou existe um problema com o hardware. |+ Remova a causa do erro do lado do controlador.
O cabo de comunicag@o esta desconectado|* Verifique se ha sinal no conector do cabo. Sim

Substitua o cabo de comunicagéo.

Exibicido do LED operador

Nome da falha de adverténcia

~ Desvio de velocidade (para V/f simples com PG)
dlu dEv De acordo com a entrada do pulso (RP), o desvio de velocidade é maior que o ajuste em F1-10 para um
tempo maior que o ajustado em F1-11
Saida de falha
Causa Solucdes possiveis secundaria
H2-00 =10)
A carga ¢ muito pesada. Reduza a carga. Sim
Os tempos de acel./desacel. ajustados sio Aumente os tempos de aceleracio e desaceleragdo (C1-01 até C1-08). Sim
muito curtos.
A carga esta travada. Verifique a maquina. Sim
Ajustes inadequados do parametro. Verifique os ajustes dos pardmetros F1-10 e F1-11. Sim
Frenagem do motor ativada. Garanta que a frenagem do motor funcione adequadamente. Sim
Exibicio do LED operador Nome da falha de adverténcia
dnf dnE Drive desabilitado
Saida de falha
Causa Solugdes possiveis secundaria
H2-00=10)
“Habilitar drive” ajustado para entrada de
contato multifuncional (H1-OO = 6A) e o|Verifique a seqiiéncia de operagdo. Sim
sinal foi desligado.
Exibicdo do LED operador Nome da falha de adverténcia
cc EF Erro de entrada do comando de operagdo avante/reverso
o
- As operagdes avante e reversa fecharam simultaneamente por mais de 0,5 s.
Saida de falha
Causa Solugdes possiveis secundaria
H2-00=10)
Erro de seqiiéncia Verifique a seqiiéncia de comandos e corrija o problema. Sim

Nota: Quando uma falha de adverténcia EF ¢ detectada, o motor para por rampa.

Exibicido do LED operador

Nome da falha de adverténcia

ccn EFO Falha externa da placa opcional
o
s Uma condigdo de falha externa esta presente.
Saida de falha
Causa Solucdes possiveis secunddria
(H2-00 =10)
Falha externa foi recebida do CLP com
F6-03 =3 (fazendo com que o drive * Remova a causa da falha externa. Sim
continue a operar com a ocorréncia de uma|* Remova a entrada da falha externa do CLP.
falha externa).
Problema com o programa CLP. Verifique o programa do CLP e corrija os problemas. Sim
Exibicio do LED operador Nome da falha de adverténcia

£C EF1 Falha externa (terminal S1 de entrada)

- Falha externa no terminal S1 de entrada multifuncional.

cca EF2 Falha externa (terminal S2 de entrada)

I

st Falha externa no terminal S2 de entrada multifuncional.

£E3 EF3 Falha externa (terminal S3 de entrada)

T Falha externa no terminal S3 de entrada multifuncional.

oy EF4 Falha externa (terminal S4 de entrada)

- Falha externa no terminal S4 de entrada multifuncional.
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FEs EF5 Falha externa (terminal S5 de entrada)
! Falha externa no terminal S5 de entrada multifuncional.
cco EF6 Falha externa (terminal S6 de entrada)
Cro
T Falha externa no terminal S6 de entrada multifuncional.
ccn EF7 Falha externa (terminal S7 de entrada)
1
= Falha externa no terminal S7 de entrada multifuncional.
Saida de falha
Causa Solucdes possiveis secundaria
H2-O00=10)
5:1nglespos1tlvo externo disparou um Remova a causa da falha externa e resete o valor de entrada multifuncional. Sim
 Garanta que os cabos de sinal tenham sido conectados corretamente aos terminais
A fiag8o estd incorreta. externos designados para a deteccdo de falha externa (H1-OOO = 20 a 2F). Sim

» Reconecte o cabo de sinal.

As entradas do contato multifuncional
estdo ajustadas incorretamente.

* Verifique se os terminais externos néo utilizados foram ajustados em H1-OO= 20 até
2F (falha externa).
* Modifique os ajustes dos terminais.

Sim

Exibicio do LED operador

Nome da falha de adverténcia

FhH FbH

Feedback excessivo do PID

A entrada de feedback do PID é maior que o nivel ajustado em b5-36 por um tempo maior do que o

ajustado em b5-37, e b5-12 esta ajustado em 1 ou 4.

danificado.

Saida de falha
Causa Solucdes possiveis de
adverténcia
(H2-00 =10)
Ajustes dos pardmetros em b5-36 ¢ b5-37 Verifique os pardmetros b5-36 ¢ b5-37. Sim
mncorretos.
A fiagdo de feedback do PID esta com Corrija a fiagdo. Sim
falha.
(f) sensor do feedback estd com mauy Verifique o sensor e substitua se estiver danificado. Sim
uncionamento.
O circuito de entrada de feedback esta Substitua o drive. Sim

Exibicao do LED operador

Nome da falha de adverténcia

L

FbL

]

Perda do feedback do PID

A entrada de feedback do PID é menor que o nivel ajustado em b5-13 por um tempo maior do que o

ajustado em b5-14, e b5-12 esta ajustado em 1 ou 4.

falha.

Saida de falha
Causa Solugdes possiveis secundaria
H2-O00 =10)
Osgqutes dos pardmetros em b5-13 e b514 Verifique os parametros b5-13 a b5-14. Sim
estao incorretos.
A fiagdo de feedback do PID esta com Corrija a fiagdo. Sim
falha.
fQ sensor do feedback esté com mau Verifique o sensor e substitua se estiver danificado. Sim
uncionamento.
(0] circuito de entrada do feedback esta Substitua o drive. Sim
danificado.
Exibicio do LED operador Nome da falha de adverténcia
Hbb Hbb Entrada de sinal do bloco de base da fiagao
" O sinal de entrada da fiagdo do bloco de base esta aberto.
Saida de falha
Causa Solugbes possiveis secundaria
(H2-0O00 =10)
Internamente, canais da fiagdo do bloco de . . .
base quebrados. Substitua o drive. Sim
Nao existe sinal no terminal H1. Verifique a fiagdo do terminal H1. Verifique se o sinal do CLP esté ajustado corretamente. Sim
Exibicido do LED operador Nome da falha de adverténcia
- Entrada do sinal do bloco de base da fiagdo
Hbbr HbbF - -
H6b! bb Um dos canais do bloco de base esta danificado.
Saida de falha
Causa Solucdes possiveis secunddria
(H2-O00 =10)
Um dos canais do bloco de base estd com Substitua o drive. Sim

Exibicio do LED operador

Nome da falha de adverténcia

HCR HCA

Alarme da corrente

A corrente excedeu o nivel de alerta de sobrecorrente (150% da corrente nominal).
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Saida de falha
Causa Solugdes possiveis secundaria
H2-00 =10)
A carea & muito pesada * Mega o fluxo de corrente do motor. Sim
g p ’ * Reduza a carga ou aumente a capacidade do drive.
* Calcule o torque necessario na aceleragdo e para inércia.
Os tempos de acelerag@o e desaceleragdo | Se o torque nao for adequado para a carga, faga o seguinte: Sim
estdo muito curtos. » Aumente os tempos de aceleracdo e desacelerag@o (C1-01 até C1-08).
* Aumente a capacidade do drive.
Um motor para fins especiais estd sendo |, . .
utilizado ou o drive esta tentando operar um ?J/e.rl.ﬁque a capacidade do motor. . . .
. . L « Utilize um motor adequado para o drive. Garanta que o motor esteja dentro da faixa Sim
motor maior que a capacidade maxima de capacidade permitida
permitida. P p )
O nivel de corrente aumentou devido a
procura por velocidade apos perda de O alarme aparecera rapidamente. Nao ha necessidade de se tomar uma agdo para evitar Sim
poténcia momentanea ou quando tentava |a ocorréncia do alarme nessa circunstancia.
executar um rearme por falha.
Exibi¢cio do LED operador Nome da falha de adverténcia
U oH Sobreaquecimento do dissipador de calor
on . ..
" A temperatura excedeu o valor maximo permitido.
Falha de
Causa Solugdes possiveis adverténcia
H2-00 = 10)
* Verifique a temperatura das proximidades.
. . .| * Melhore a circulagio do ar dentro do painel.
A temperatura do ambiente préximo esta - . . . ot .
muito alta * Instale um ventilador ou aparelho de ar condicionado para resfriar a area proxima do Sim
: drive.
* Remova qualquer coisa proxima do drive que possa causar um calor extra.
* Substitua o ventilador de resfriamento. Consulte Substituicdo do ventilador de
O ventilador de resfriamento interno parou. refrigeragdo na pdgina 172. A . . Sim
* Depois de reposicionar o drive, resete o pardmetro de manutengdo do ventilador de
resfriamento para (04-03 =“0”).
* Providencie um espago de instalagdo adequado em torno do drive como indicado no
manual. Refer to Figura 2.1 on page 34. Si
. ~ . , . . . ~ . m
A circulagdo de ar em torno do drive estd |* Reserve o espago especificado e assegure que haja circulagdo suficiente em torno do
restrita. painel de controle.
* Verifique se ha poeira ou objetos obstruindo o ventilador. Sim

Retire os detritos do ventilador que impegam a circulag@o de ar.

Exibi¢ao do LED operador

Nome da falha de adverténcia

10

Aviso de sobreaquecimento do drive

de sobreaquecimento no drive.

ohHc oH2 “Aviso de sobreaquecimento do drive” foi inserido num terminal de entrada multifuncional, S1 até S7
(H1-O0O = B).
Falha
Causa Solucdes possiveis secundaria
H2-00 =10)
Um dispositivo externo disparou um aviso|* Procure o dispositivo que disparou o aviso de sobreaquecimento. Sim

* A solugdo do problema apagara o aviso.

Exibi¢ao do LED operador

Nome da falha de adverténcia

Sobreaquecimento do motor

ohd oH3 O sinal de sobreaquecimento do motor inserido num terminal de entrada analogica multifuncional excedeu
o nivel de alarme (H3-02 ou H13-10 = E).
Falha
Causa Solugdes possiveis secundaria
(H2-O00 = 10)
Falha na fiagdo do termostato do motor 5 .
(entrada PTC). Repare a fiag@o de entrada PTC. Sim
Existe uma falha no lado da maquina (p.ex.,| * Verifique o estado da maquina.
a maquina esta travada). * Corrija a causa da falha.
* Verifique o tamanho da carga, tempos de acel/desacel e ciclos.
* Diminua a carga.
* Aumente os tempos de aceleragdo e desaceleragao (C1-01 até C1-08).
* Ajuste o padrao V/f pré-definido (E1-04 até¢ E1-10). Isso vai envolver principalmente
a reducdo de -08 e E1-10. Nota: Nao reduza E1-08 e E1-10 excessivamente porque .
O motor sobreaqueceu. Sim

isso reduz a tolerancia a carga com baixas velocidades.
Verifique a corrente nominal do motor.

Insira a corrente da placa de identificacdo do motor (E2-01).
Verifique se o sistema de resfriamento funciona normalmente.
Repare ou substitua o sistema de resfriamento do motor.

Exibicao do LED operador

Nome da falha de adverténcia

olL3

ol 3

Sobretorque 1

A corrente de saida do drive (ou torque em OLV) era maior que L6-02 por um tempo maior do que o

ajustado em L6-03.
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Falha
Causa Solucdes possiveis secundaria
(H2-00 =10)
Ajustes inadequados do pardmetro. Verifique os parametros L6-02 e L6-03. Sim
Falha no lado da maquina (p.ex., maquina | Verifique o estado da maquina. Sim
travada). » Corrija a causa da falha.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha de adverténcia

ol oL4

Sobretorque 2

A corrente de saida do drive (ou torque em OLV) era maior que L6-05 por um tempo maior do que o
ajustado em L6-06.

Saida
Causa Solugbes possiveis secundaria
H2-00=10)

Os ajustes do pardmetro nio séo Verifique os pardmetros L6-05 e L6-06. Sim
apropriados.
Falha no lado da maquina (p.ex., maquina |+ Verifique o estado da maquina sendo utilizada. Si

. im
travada). * Corrija a causa da falha.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha de adverténcia

c oS Sobrevelocidade (para V/f simples com PG)
- A entrada por pulso (RP) indica que o feedback da velocidade do motor excedeu o ajuste em F1-08.
Saida de falha
Causa Solucdes possiveis secundaria
(H2-0O0 =10)
* Ajuste o ganho pelo uso dos parametros de entrada do trem de pulso (H6-02 até H6-05).
A + Ajuste a precisdo do feedback da velocidade. .
Ocorréncia de overshoot ou undershoot. Sim

» Aumente os ajustes para C5-01 (Ganho 1 proporcional de controle de velocidade) e
reduza C5-02 (Tempo 1 integral do controle de velocidade).

Ajuste 0 H6-02 (conversdo de escala de entrada do trem de pulso) = 100%, o nimero de

Os ajustes de pulsos PG estao incorretos. pulsos durante a méxima rotagio do motor. Sim
. . A Verifique o ajuste para o nivel de deteccao de sobrevelocidade e para o tempo de detec¢ao .
Ajustes inadequados do pardmetro. de sobrevelocidade(F1-08 ¢ F1-09). Sim
Exibicio do LED operador Nome da falha de adverténcia
Sobretensdo do barramento CC
au ov A tensdo do barramento CC excedeu o ponto de desarme.
- Para a classe 200 V: aproximadamente 410 V
Para a classe 400 V: aproximadamente 820 V (740 V quando E1-01 <400)
Falha
Causa Solugbes possiveis secundaria
H2-00 =10)
. ~ . ~ * Instale um reator CC ou CA.
Pico de tensio presente na alimentagéio de|, O pico de tensdo pode resultar de um conversor tiristor e um capacitor de avanco de Sim
entrada do drive. . ; ~ . " .
fase operando na mesma entrada do sistema de alimentag@o de alimentagdo do drive.
* Motor em curto-circuito.
* Corrente de aterramento sobrecarregou | * Verifique o cabo de alimentacdo do motor, os terminais do relé e a caixa de terminais
os capacitores do circuito principal quanto a curto-circuitos. Sim
através da alimentacdo de entrada do |+ Corrija os curto-circuitos do terra e ligue a alimentacdo novamente.
drive.
* Revise as solugdes para lidar com a interferéncia por ruido.
» Revise a se¢do sobre interferéncia por ruido e verifique as linhas de circuito de controle,
Interferéncia por ruido causa operagdo as linhas do circuito principal e a fiagdo do aterramento. Sim
incorreta do drive. * Se o contator magnético for identificado como uma fonte de ruido, instale um protetor
de picos na bobina MC.
Ajuste o nimero de rearmes por falha (L5-01) para um valor diferente de 0. Sim
Exibicio do LED operador Nome da falha de adverténcia
PRSS | PASS Comunicagio MEMOBUS/Modbus Modo de teste completo
Saida
Causa Solucdes possiveis secundaria
(H2-0O0 =10)
O teste MEMOBUS/Modbus terminou Isso mostra que o teste foi bem sucedido. Sem saida
normalmente.
Exibicio do LED operador Nome da falha de adverténcia
oha PGo Desconectar PG (para V/f simples com PG)
" Detectado quando nenhum pulso PG foi recebido por mais tempo que ajustado em F1-14.
Saida de falha
Causa Solugbes possiveis secundaria
H2-00=10)
Entrada por pulso (RP) desconectada. Reconecte a entrada por pulso (RP). Sim
A fiag@o da entrada por pulso (RP) esta Corrija a fiagdo. Sim
errada.
Frenagem do motor ativada. Garanta que a frenagem do motor funcione adequadamente. Sim

Exibicdo do LED operador

Nome da falha de adverténcia

r _} n rUn

Chaveamento do motor durante a operago

Um comando para chavear os motores foi inserido durante a operagéo.
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Saida de falha
Causa Solucdes possiveis secundiria
H2-00 =10)
Um comando de chaveamento do motor foiMude o padrio da operagéo para que o comando de chaveamento do motor seja inserido Sim
inserido durante a operagao. enquanto o drive estiver inativo.
Exibicio do LED operador Nome da falha de adverténcia
oo Reset de falha quando inserido o comando de operacao
munL rUnC — - po
O reset da falha estava sendo executado quando foi inserido um comando de operagao.
Falha
Causa Solugdes possiveis secundaria
H2-O00 =10)
O reset da falha estava sendo executado |+ Garanta que o comando de operagdo ndo pode ser inserido a partir de terminais externos
quando foi inserido um comando de ou da placa opcional durante o reset de falha. Sim
operagao. * Desligue o comando de operagao.

Exibiciao do LED operador

Nome da falha de adverténcia

UL3

()

i
oL

Detecgao 1 de subtorque

Corrente de saida do drive (ou torque em OLV) menor que L6-02 por um tempo maior do que o ajustado
em L6-03.

Falha
Causa Solugdes possiveis secundaria
H2-00=10)
Ajustes inadequados do parametro. Verifique os parametros L6-02 e L6-03. Sim
A carga caiu ou diminuin Verifique se ha pegas quebradas no sistema de transmissao. Sim
significativamente.

Exibicdo do LED operador

Nome da falha de adverténcia

e

Detecgdo 2 de subtorque

L UL4 p -
HeT Corrente de saida do drive (ou torque em OLV) menor que L6-05 para tempo maior que L6-06.
Falha de
Causa Solugdes possiveis adverténcia
H2-00 =10)

Ajustes inadequados do pardmetro. Verifique os parametros L6-05 e L6-06. Sim
A carga caiu ou diminuiu . . . o .
significativamente. Verifique se ha pecas quebradas no sistema de transmissao. Sim

Exibicido do LED operador

Nome da falha de adverténcia

Subtensao

Uma das seguintes condigdes era verdadeira quando o drive estava parado e um comando de operacdo

foi inserido:

* A tensdo no barramento CC caiu abaixo do nivel especificado em L2-05.

* O contator para suprimir a corrente de energizag@o no drive estava aberto.

 Baixa tensdo na alimentacdo de entrada do controle do drive. Esse alarme é emitido somente se L2-01
ndo for 0 e a tensdo no barramento CC estiver abaixo de L2-05.

Falha de
Causa Solugdes possiveis adverténcia
H2-00 =10)
Perda de fase na alimentacdo de entrada do|Verifique se ha erros de fiagdo no circuito principal de alimentaggo de entrada do drive. Sim
drive. Corrija a fiago.
s~ - . ~ |+ Garanta que os terminais foram adequadamente apertados.
Fiacdo solta nos terminais de alimentagdo : . . X .
.  Aplique o torque especificado neste manual para apertar os terminais. Consulte Bitolas Sim
de entrada do drive. L,
de cabo e torque de aperto na pdgina 52
Existe um problema com a tensio na * Verifique a tensdo.
. P . » Diminua a tensdo na alimentagdo de entrada do drive de tal modo que esteja dentro Sim
alimentagdo de entrada no drive. o ” - ~
dos limites listados nas especificagdes.
O circuito interno do drive estd deseastado. | ° Verifique o tempo de manutengio para os capacitores (U4-05). Sim
g |+ Substitua o drive se U4-05 exceder 90%.
O transformador de alimentagdo da entrada| ¢ Verifique se ha alarme desarmado quando o contator magnético, disjuntor da linha e
do drive ndo tem a capacidade suficiente ¢| disjuntor de corrente de fuga estdo ligados. Sim
a tensdo cai quando a alimentacao ¢ ligada.|* Verifique a capacidade do transformador da alimentagdo de entrada do drive.
O ar dentro do drive estd muito quente. |+ Verifique a temperatura dentro do drive. Sim
A lampada do indicador CHARGE esta . . .
: * Substitua o drive. Sim
queimada ou desconectada.
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5.6 Erros de programacao do operador

Ocorrera um erro de programagao do operador (oPE) quando um ajuste inadequado de parametro for feito ou um ajuste

individual de parametro for inapropriado.

O drive ndo funcionara até que o parametro seja ajustado corretamente; no entanto, ndo ocorrera nenhuma saida de alarme
ou falha. Se ocorrer um oPE, investigar a causa e referir-se a Tabela 5.10 para uma agdo apropriada. Quando o erro oPE
for mostrado, pressione a tecla ENTER para mostrar U1-34 (a constante de falha oPE). Esse monitor mostra o parametro

que esta causando o erro oPE.

& Cédigos de oPE, causas e solugdes possiveis

Tabela 5.10 Coédigos de alarme, causas e solugdes possiveis

Exibicido do LED operador

Nome do erro

)
-

£l oPEO1

!
!

[

Falha no ajuste da capacidade do drive

A capacidade do drive e o valor ajustado em 02-04 ndo sdo compativeis.

Causa

Solucbes possiveis

O ajuste da capacidade do drive (02-04) e a capacidade real do drive ndo
s30 as mesmas.

Corrija o valor ajustado em 02-04.

Exibicdo do LED operador

Nome do erro

)
o

oPE(02

Erro de ajuste da faixa do parametro

Utilize U1-18 para encontrar quais pardmetros foram ajustados fora da
faixa de ajuste.

Causa

Solucbes possiveis

Os parametros foram ajustados fora da faixa possivel.

Ajuste os parametros aos valores adequados.

Nota:E dada precedéncia a outros erros sobre oPE02 quando ocorrerem erros miiltiplos simultaneamente.

Exibicdo do LED operador

Nome do erro

oPE03

Erro de selecdo da entrada multifuncional

Um ajuste contraditorio ¢ atribuido as entradas de contato multifuncional
H1-01 até H1-07.

Causa

Solucbes possiveis

* A mesma fungdo ¢ atribuida a duas entradas multifuncionais.
» Exclui “Nao utilizado” e “Falha externa.”

» Garanta que todas as entradas multifuncionais sdo atribuidas as
diferentes fungdes.

+ Insira novamente os ajustes multifuncionais para garantir que isso ndo
ocorra.

O comando Para cima foi ajustado mas o comando Para baixo néo, ou vice-
versa (ajustes 10 vs. 11).

Ajuste corretamente as fungdes que precisam ser habilitadas em

O comando Para cima 2 foi ajustado mas o comando Para baixo 2 ndo, ou
vice-versa (ajustes 75 vs. 76).

combinagdo com outras fungdes.

O comando de operacdo para uma seqiiéncia de 2 fios foi ajustado, mas o
comando avante/reverso para a seqiiéncia de 2 fios ndo foi. “Habilitar
drive” estd ajustado para uma entrada de contato multifuncional (H1-01 =
6A ou HI-02 = 6A).

Ajuste corretamente as fungdes que precisam ser habilitadas em
combinagdo com outras fungdes.

Duas da seguintes fung¢des foram ajustadas simultaneamente:

* Comando Para cima / Para baixo (10 vs. 11)

* Comando Para cima 2 / Para baixo 2 (75 vs. 76)

* Manter Parada Acel/Desacel (A)

» Amostra de referéncia de freqiiéncia analdgica / Manter (1E)
» Calculos (44, 45, 46) do offset de freqiiéncia 1, 2, 3

* Verifique se ajustes contraditorios foram atribuidos aos terminais de
entrada multifuncional simultaneamente.
 Corrija os erros de ajuste.

O comando Para cima/Para baixo (10, 11) ¢ habilitado a0 mesmo tempo
que o controle PID (b5-01).

Desabilite o controle PID (b5-01 =“0"") ou o comando Para cima/Para
baixo.

Um dos seguintes ajustes nos terminais da entrada multifuncional:

» Um dos seguintes ajustes nos terminais da entrada multifuncional:
Comandos 1 e 2 de procura externa (61 vs. 62)

Paradas rapidas N.A. e N.F. (15 vs. 17)

KEB para perda de poténcia momentanea e frenagem de alto
escorregamento (65, 66, 7A, 7B vs. 68)

Comando de chaveamento do motor e tempo 2 de acel/desacel (16 vs.
1A)

Comandos 1 ¢ 2 KEB (65, 66 vs. 7A, 7B)

Comando de operagdo FWD (ou REV) e comando de operacdo (2 fios)
FWD/REV (40, 41 vs. 42, 43)

Comando externo DB e habilitacdo do drive (60 vs. 6A)

Comandos de chaveamento do motor e comando Para cima2/Para baixo2
(16 vs. 75, 76)

Verifique se ajustes contraditorios foram atribuidos aos terminais de
entrada multifuncional simultaneamente.
Corrija os erros de ajuste.
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5.6 Erros de programagéo do operador

Um dos seguintes ajustes foi introduzido quando H1-OO = 2 (referéncia

alternativa):

* bl-15 =4 (entrada de trem de pulso) e H6-01 (selecdo da fungdo de
entrada de trem de pulso) ndo = 0 (referéncia de freqiiéncia)

* bl-15 ou bl-16 ajustados para 3, mas sem placa opcional conectada

* Emborabl-15=1 (entrada analdgica) e H3-02 ou H3-10 sejam ajustados
em 0 (polarizagdo a freqiiéncia).

Corrija os ajustes para os pardmetros de terminais de entrada
multifuncional.

H2-0O0 = 38 (drive habilitado) mas H1-OO néo esta ajustado em 6A
(habilitar drive).

H1-0O0 = 7E (deteccao de dire¢do) embora H6-01 néo esteja ajustado para
3 (V/f simples com PQG).

Exibiciao do LED operador

Nome do erro

'~

oPENY | oPE04

]
L

Necessaria inicializagao.

Causa

Solugbes possiveis

O drive, a placa de controle ou a placa de terminais foram reposicionados
e os ajustes de pardmetros entre a placa de controle e a de terminais ndo
sdo mais compativeis.

Para carregar os ajustes do pardmetro para o drive que estdo armazenados
na placa de terminais, ajuste A1-03 para 5550.

Inicializar os pardmetros depois do reposicionamento do drive pelo ajuste
de A1-03 para 1110 ou 2220.

Exibiciao do LED operador

Nome do erro

oPEO05

Erro da sele¢do do comando de execugdo

O parametro de sele¢do do comando de operagdo b1-02 esta ajustado para
3 mas nenhuma placa opcional esta instalada.

Causa

Solucdes possiveis

A referéncia da freqiiéncia esta atribuida a uma placa opcional (b1-01 = 3)
que ndo esta conectada ao drive.

O comando de operagdo esta atribuido a uma placa opcional (b1-02 = 3)
que ndo esta conectada ao drive.

Reconecte a placa opcional ao drive.

A referéncia da freqiiéncia esta atribuida a entrada do trem de pulso
(b1-01 =4), mas o terminal RP ndo esta ajustado para a entrada de trem de
pulso (H6-01 é maior que 0).

Ajuste H6-01 para “0”.

Exibicao do LED operador

Nome do erro

PED

oPEO7

o

Erro de selegdo de entrada analdgica multifuncional

Um ajuste contraditorio esta atribuido as entradas analdgicas
multifuncionais H3-02 até H3-10 e conflita com as fungdes do PID.

Causa

Solugdes possiveis

H3-02 e H3-10 estdo ajustados para o mesmo valor.

Mude os ajustes de H3-02 e H3-10 para que as fungdes ndo entrem em
conflito.

Nota: Ambos 0 (referéncia da freqiiéncia analdgica primaria) e F (ndo
utilizado) podem ser ajustados em H3-02 e H3-10 simultaneamente.

Os seguintes ajustes simultaneos contraditorios:
H3-02 ou H3-10 = B (feedback do PID)
H6-01 (Entrada por trem de pulso) = 1 (feedback do PID)

Os seguintes ajustes simultaneos contraditorios:
H3-02 ou H3-10 = C (valor alvo do PID)
H6-01 = 2 (a entrada por trem de pulso ajusta o valor alvo do PID)

Os seguintes ajustes simultaneos contraditorios:
H3-02 ou H3-10 = C (valor alvo do PID)
b5-18 = 1 (habilita b5-19 como o valor alvo do PID)

Desabilite uma das sele¢des do PID.

Os seguintes ajustes simultaneos contraditorios:
H6-01 ou H3-10 = C (valor alvo do PID)
b5-18 = 1 (habilita b5-19 como valor alvo do PID)

Exibi¢ao do LED operador

Nome do erro

Erro de selegdo de pardmetro

oPE08

Uma funcdo foi ajustada que ndo pode ser utilizada na sele¢do do método
de controle do motor.

Causa

Solucdes possiveis

Tentou-se utilizar uma fun¢do no método de controle V/f do motor que s6
¢ possivel no controle vetorial de malha aberta.

Verifique o método de controle do motor e as fungdes disponiveis.

V/f simples com PG foi habilitado enquanto nao esta no controle V/f
(H6-01 = 3).

Parautilizar V/fsimples com PG, assegure-se de que o método de controle
do motor tenha sido ajustado em controle V/f (A1-02 =<0).

No controle vetorial de malha aberta, n2-02 é maior que n2-03

Corrija os ajustes do pardmetro para que n2-02 seja menor que n2-03.

No controle vetorial de malha aberta, C4-02 é maior que C4-06

Corrija os ajustes do parametro para que C4-02 seja menor que C4-06.

No controle vetorial de malha aberta PM, os parametros E5-02 até ES-07
sdo ajustados para 0.

* Ajuste o codigo correto do motor de acordo com o motor em uso
(ES-01).

* Quando da utilizagao de um motor para aplicagdes especiais, ajuste E5-
00 de acordo com o relatorio de teste fornecido.

As seguintes condigdes sdo verdadeiras no controle vetorial de malha
aberta PM:
* E5-03 ndo ¢ iguala 0

* Ajuste E5-09 ou E5-24 para o valor correto e ajuste o outro para“0”.
+ Ajuste a corrente nominal do motor para PM em “0”(E5-03).

* E5-09 e E5-24 s8o ambos iguais a 0 ou nenhum deles ¢ igual a 0

Nota: Utilize U1-18 para encontrar quais parametros foram ajustados fora
ocorrerem erros multiplos simultaneamente.

da faixa de ajuste. E dada precedéncia a outros erros sobre oPE0OS quando
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5.6 Erros de prog_jramagéo do operador

Exibi¢ao do LED operador

Nome do erro

oPE09

Falha na sele¢do do controle do PID

A selegio da fungdo de controle do PID estd incorreta.
E necessario que o controle do PID esteja habilitado (b5-01 = 1 até 4).

Causa

Solucbes possiveis

Os seguintes ajustes simultaneos contraditorios:

* b5-15 ndo € 0,0 (nivel de operacdo da fungdo em espera do PID)

* O método de parada esta ajustado tanto para injegdo por frenagem CC
ou parada por inércia com um temporizador (b1-03 =2 ou 3).

* Ajuste b5-15 para outro valor diferente de 0.
* Ajuste o método de parada para parada por inércia ou parada por rampa
(b1-03 =“0” ou “17).

Exibicdo do LED operador

Nome do erro

_oc

Erro de ajuste de dados V/f

Os seguintes erros de ajuste ocorreram onde: E1-04¢ maior que ou igual

ofE il oPEI0 a E1-06 é maior que ou igual a E1-07¢ maior que ou igual a E1-09.
Os seguintes erros de ajuste ocorreram: E3-04 ¢ maior que ou igual a
E3-06¢ maior que ou igual a E3-07 é maior que ou igual a E3-09.

Causa Solucbes possiveis
o Corrija os ajustes para E1-04, -06, -07 e -09 (ou E-04, -06, -07, -09 para
0 motor 2).
Exibicido do LED operador Nome do erro

QPE 1 oPEII Erro .(.ie aju.ste da frequc.:.ricm. portadora

Corrija o ajuste da freqiiéncia portadora.

Causa

Solucbes possiveis

Os seguintes ajustes simultaneos contraditorios:

C6-05 ¢ maior que 6 e C6-04 é maior que C6-03 (o limite inferior da
freqiiéncia portadora ¢ maior que o limite superior). Se C6-05 for menor
que ou igual a 6, o drive funcionard em C6-03.

Os limites superior e inferior entre C6-02 e C6-05 se contradizem.

Corrija os ajustes do pardmetro.

Exibicido do LED operador

Nome do erro

oPEI3

Erro de sele¢do do monitor de pulso

Ajuste incorreto da selecdo de monitor para trem de pulso (H6-06) .

Causa

Solugbes possiveis

Conversao de escala para o monitor de trem de pulso esta ajustada em 0
(H6-07 = 0) enquanto que H6-06 ndo estéd ajustado em 101, 102, 105 ou
116.

Mude a conversao de escala para o monitor de trem de pulso ou ajuste
H6-06 em 101, 102, 105, ou 116.
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5.7 Detecgao de falha de auto-ajuste

5.7 Deteccao de falha de auto-ajuste

As falhas de auto-ajuste estdo mostradas abaixo. Quando as seguintes falhas forem detectadas, elas serdo mostradas no
operador digital € o motor parara por inércia. Nao ocorrera nenhuma falha ou saida no alarme.

@ Codigos de auto-ajuste, causas e possiveis solugdes

Tabela 5.11 Codigos de auto-ajuste, causas e possiveis solugoes

Exibicido do LED operador Nome do erro
Er-01 | Er-01 Erro de dados do motor
Causa Solugbes possiveis

* Verifique se os dados do motor inseridos nos parametros T1 sdo compativeis com a informagéo gravada
na placa de identificagdo do motor antes do auto-ajuste.
* Inicie 0 auto-ajuste novamente e insira as informagoes corretas.

Dados do motor ou dados inseridos
incorretamente durante o auto-ajuste.

Saida do motor e ajustes da corrente
nominal do motor (T1-02 ¢ T1-04) nao sdo
compativeis.

Ajustes da saida do motor e de corrente
sem carga do motor (T1-04 e T1-03) ndo
sdo compativeis. Esses dados s@o
necessarios somente quando se realiza o
auto-ajuste para o controle vetorial de
malha aberta ou ao executar o auto-ajuste
estatico.

A freqiiéncia nominal e as rotagdes
nominais do motor (T1-05 ¢ T1-07) ndo |Ajuste T1-05 e T1-07 para o valor correto.
sdo compativeis.

Exibiciao do LED operador Nome do erro
Er-ic | Er-02 Falha de adverténcia
Causa Solugbes possiveis

* Os dados do motor inseridos nos pardmetros T1 ndo sdo compativeis com a informagdo gravada na
placa de identificagdo do motor. Insira os dados corretos.
+ Inicie o auto-ajuste novamente ¢ insira as informagdes corretas.

* Verifique as capacidades do drive e do motor.
* Corrija os ajustes dos parametros T1-02 ¢ T1-04.

* Verifica as correntes nominal e sem carga do motor.
* Corrija os ajustes dos pardmetros T1-04 ¢ E2-03.

Os dados do motor estavam errados
quando da inser¢do durante o auto-ajuste.

A fiag8o estad com falha. * Verifique a fiagdo e corrija as conexdes defeituosas.
* Verifique toda a maquina.
A carga é muito pesada. * Verifique a carga.
Utilize a informacdo da pagina 237 para encontrar a causa do problema.
Exibicio do LED operador Nome do erro
Er-03 Er-03 Entrada da tecla STOP
Causa Solugbes possiveis
;tlcllt;)-;%}lcs)t;cancelado aopressionara |q auto-ajuste ndo foi completado adequadamente e devera ser executado novamente.
Exibicido do LED operador Nome do erro
Er-04 | Er-04 Erro de resisténcia linha a linha
Causa Solugdes possiveis

* Os dados do motor inseridos nos parametros T1 ndo sdo compativeis com a informacdo gravada na
placa de identificagdo do motor. Insira os dados corretos.
* Inicie 0 auto-ajuste novamente e insira as informagoes corretas.

Os dados do motor estavam errados
quando da inser¢do durante o auto-ajuste.

O auto-ajuste ndo se completou dentro do
cronograma de tempo estabelecido. * Verifique e corrija a fiagdo defeituosa do motor.

Valores calculados pelo drive fora da faixa| * Desligue o motor da maquina e efetue o auto-ajuste rotacional.
de ajuste do pardmetro.
Exibiciao do LED operador Nome do erro
Er-05 | Er-05 Erro de corrente sem carga
Causa Solugbes possiveis

* Os dados do motor inseridos nos pardmetros T1 ndo sdo compativeis com a informagdo gravada na
placa de identificagdo do motor. Insira os dados corretos.
* Reinicie o auto-ajuste ¢ insira a informacao correta.

Os dados do motor estavam errados
quando da inser¢ao durante o auto-ajuste.

O auto-ajuste ndo se completou dentro do
cronograma de tempo estabelecido. * Verifique e corrija a fiagdo defeituosa do motor.

Valores calculados pelo drive fora da faixa| * Desligue o motor da maquina e efetue o auto-ajuste rotacional.
de ajuste do parametro.
Exibicido do LED operador Nome do erro

— -
tr-Ub Er-08 Erro do escorregamento nominal

Causa Solucdes possiveis

* Os dados do motor inseridos nos pardmetros T1 ndo sdo compativeis com a informagdo gravada na
placa de identificagdo do motor. Insira os dados corretos.
+ Reinicie o auto-ajuste e insira a informacéo correta.

Os dados do motor estavam errados
quando da inser¢do durante o auto-ajuste.
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5.7 Detecgédo de falha de auto-ajuste

O auto-ajuste ndo se completou dentro do
cronograma de tempo estabelecido.

Os valores calculados pelo drive estao fora
das faixas de ajuste permitidas dos
parametros.

 Verifique e corrija a fiagdo defeituosa do motor.
* Desligue o motor da maquina e efetue o auto-ajuste.

Exibicio do LED operador

Nome do erro

— Ao
:'_‘ - Il_l LI' EI"-O9

Erro de aceleragao (detectado somente durante o auto-ajuste rotacional)

Causa

Solucbes possiveis

O motor ndo acelerou pelo tempo de
aceleragdo especificado.

* Aumente o tempo de aceleraggo (C1-01).
» Verifique se é possivel desconectar a maquina do motor.

O limite de torque, na aceleragao, esta
muito baixo (L7-01 e L7-02).

* Verifique os ajustes dos pardmetros L7-01 e L7-02).
* Aumente o ajuste.

Exibi¢ao do LED operador

Nome do erro

Er- 11 | Er-11

Falha da velocidade do motor (detectada somente quando o auto-ajuste estiver habilitado)

Causa

Solugbes possiveis

A referéncia de torque esta muito alta.
(Habilitar somente em OLV.)

* Aumente o tempo de aceleragdo (C1-01).
» Desconectar a maquina do motor, se possivel.

Exibicdo do LED operador

Nome do erro

Er-id | Er-12

Erro de detecgdo de corrente

i
Causa

Solucbes possiveis

Esta faltando uma das fases do motor (U/
T1, V/T2, W/T3).

Verifique a fiagdo do motor e corrija os problemas.

A corrente excedeu a corrente nominal do
drive.

A corrente esta muito baixa.

* Verifique se ha curto-circuito na fiagdo do motor entre as linhas do motor.
» Se um contator magnético for utilizado entre os motores, garanta que esteja ligado.
* Substitua o drive.

Tentativa de auto-ajuste sem que o motor
estivesse conectado ao drive.

Conecte 0 motor e execute o auto-ajuste.

Erro no sinal de detecg¢do de corrente.

Substitua o drive.

Exibicdo do LED operador

Nome do erro

[
[N

[l C" ! Endl

Ajuste excessivo de V/f Detectado somente durante o auto-ajuste rotacional e mostrado depois que o auto-
ajuste estiver completo.

Causa

Solucbes possiveis

A referéncia de torque excedeu em 20%
durante o auto-ajuste.

O resultado do auto-ajuste ¢ que nenhuma
corrente sem carga excedeu 80%.

» Antes de realizar o auto-ajuste do drive, verifique a informagao gravada na placa de identificagdo do
motor e insira os dados em T1-03 até T1-05.

* Insira a informag@o adequada nos pardmetros T1-03 a T1-05 e repita o auto-ajuste.

* Se possivel, desconecte o motor da carga e efetue o auto-ajuste.

Exibicdo do LED operador

Nome do erro

£ End2

(]
noc

Coeficiente de saturagdo do niicleo de ferro do motor. Detectado somente durante o auto-ajuste rotacional
e mostrado depois que o auto-ajuste estiver completo.

Causa

Solucbes possiveis

Os dados do motor estavam errados
quando da inser¢do durante o auto-ajuste.

* Os dados do motor inseridos nos pardmetros T1 ndo s@o compativeis com a informagdo gravada na
placa de identificagdo do motor.
* Reinicie o auto-ajuste e insira a informagéo correta.

Os valores calculados no auto-ajuste estao
fora da faixa de ajuste do parametro,
atribuindo ao coeficiente de saturagdo do
nucleo de ferro (E2-07, -08) um valor
temporario.

* Verifique e corrija a fiagdo defeituosa do motor.
* Desligue o motor da maquina e efetue o auto-ajuste rotacional.

Exibicdo do LED operador

Nome do erro

C_ 13 |
cnod

End3

Alarme do ajuste da corrente nominal (mostrado depois que o auto-ajuste estiver completo)

Causa

Solucbes possiveis

A resisténcia linha a linha do motor ¢ a
corrente nominal do motor ndo sdo
consistentes entre si.

* A corrente nominal correta impressa na
placa de identificagdo ndo foi inserida
em T1-04.

* Verifique o ajuste do parametroT1-04.
* Verifique os dados do motor e repita o auto-ajuste.
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5.8 Diagnéstico e reset de falhas

5.8 Diagnéstico e reset de falhas

Quando uma falha ocorrer e o drive parar, siga as instrugdes abaixo para remover qualquer condi¢do que dispare a falha;
reinicie, entdo, o drive.

@ Falha ocorre simultaneamente com a perda de poténcia

ADVERTENCIAL! Perigo de choque elétrico. Garanta que ndo haja curto-circuitos entre os terminais (R/L1, S/L2, e T/L3) do circuito
principal ou entre o terra e esses terminais antes de reiniciar o drive. Falha no cumprimento pode resultar em ferimentos sérios ou
morte, além de danos ao equipamento.

1. Ligue a alimentacg&o de entrada do drive.
2. Utilize parametros U2 do monitor OO para mostrar dados do status de operacéo do drive imediatamente antes

de ocorrer a falha.
3. Remova a causa da falha e faca o reset.
Nota: Para descobrir quais falhas foram disparadas, verifique U2-02 (histérico de falhas). Informagdes sobre o status do drive
quando a falha ocorreu, como freqiiéncia, corrente e tensdo, podem ser encontradas em U2-03 até U2-17. Consulte

Visualizagdo do levantamento dos dados apos a falha na pdgina 153 para informagdes de como visualizar os dados do
levantamento da falha.

Nota: Quando a falha continuar a ser mostrada depois de desligar e ligar a alimentag&o, remova a causa e faga o reset.

@ Se o drive ainda tiver alimentagdo depois que a falha ocorrer

1. Observe o operador LED para informacéo sobre a falha.
2. Consulte Apresentagdo da falha, causas e solugdes possiveis na pagina 131
3. Resete a falha.Consulte Métodos de reset de falha na pagina 153.

@ Visualizagido do levantamento dos dados apés a falha

Passo Visor/Resultado
ﬁ e
7 A‘

1. |Ligue a alimentag@o de entrada do drive. A primeira tela é exibida. =) Y

y
2. |pressione . até que a tela do monitor seja exibida. nd

y

. < - . R

3. |Pressione para exibir a tela de ajuste do parametro. nd

y
4 |pressione e > até que U2-02 (historico de falhas) seja exibido. nd

y
5. |Pressione para visualizar a falha mais recente (aqui, 0C). nd

-
6. |pressione . para visualizar a informagdo de status do drive quando a falha ocorreu.
7. |Os parametros U2-03 até U2-17 ajudam a determinar a causa da falha. g

@ Métodos de reset de falha

Depois que a falha ocorreu Procedimento

Corrija a causa da falha, reinicie o

drive ¢ faca o reset da falha Pressione o botdo de RESET no operador digital

Drive

. . Feche e depois abra a entrada digital do sinal da
dR:sfz‘h?;rg\:‘es daentrada digital deeset falha através do terminal S4. S4 esta ajustado,
como padrdo (H1-04 = 12), para resetar a falha Ponto comum de enrada dighal SC

-——— Entrada digital de reset de falha S4

Se os métodos acima nao resetarem a falha, desligue a fonte de alimentacéo principal do
drive. Reaplique a alimentagdo depois que o visor do LED do operador apagar.
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5.9 Localizagao de falhas sem exibi¢ao da falha

5.9 Localizagao de falhas sem exibicao da falha

Esta se¢@o ¢ dedicada a problemas de localizagdo de falhas que ndo disparam um alarme ou falha.

€ Nio pode mudar os ajustes de parametro

Causa

Solugbes possiveis

O drive esta operando o motor (o comando de
operacdo estd presente).

Pare o drive e mude para o modo de programagao.
A maioria dos pardmetros nido podem ser editados durante a operago.

O nivel de acesso esta ajustado para restringir o acesso
aos ajustes dos parametros.

 Ajuste o nivel de acesso para permitir que os pardmetros sejam editados (A1-02 = 2).

O operador ndo esta no modo de ajuste de pardmetro
(atela de LED apresentara “PAr”).

* Veja qual modo de pardmetro LED esta atualmente ajustado.
* Os parametros ndo podem ser editados no modo de ajuste (“STUP”). Alterne os modos para
que “PAr” apareca na tela.

Um terminal de entrada de contato multifuncional esta
ajustado para permitir ou restringir a edi¢éo de
pardmetro (H1-01 até H1-10 = 1B).

* Quando o terminal estiver aberto, os parametros ndo poderdo ser editados.
* Ligue a entrada do contato multifuncional ajustado em 1B.

Uma senha errada foi inserida.

Se a senha inserida em A1-04 ndo for compativel com a senha gravada em A1-05, os ajustes|
do drive ndo poderao ser alterados.

* Resete a senha

Se ndo conseguir lembrar a senha:

. y
. R . STOP .
Exiba o parametro A1-04. Pressione a tecla enquanto pressmnar
simultaneamente. O pardmetro A1-05 aparecera.
» Ajuste uma nova senha para o pardmetro A1-05.

Foi detectada uma subtensao.

* Verifique a tensdo de alimentagdo de entrada do drive observando a tensdo do barramento
CC(U1-07).
* Verifique toda a fiagdo do circuito principal.

€ O motor néo gira adequadamente apés pressionarmos a tecla RUN ou apés inserir
um comando de operagao externo

Bl O motor nao gira

Causa

Solugoes possiveis

O drive nio esta no modo Drive.

 Verifique se a lampada DRV no operador LED esta acesa.
* Insira 0o modo Drive para iniciar a operagdo do motor. Consulte Os modos de programagdo
e o drive na pagina 76.

A tecla LO/RE foi pressionada.

Pare drive e verifique se a fonte da referéncia da freqiiéncia esta selecionada. Se o teclado do
operador for a fonte, o LED da tecla LO/RE devera estar acesa; se a fonte for REMOTE, ela
devera estar apagada.

Siga os seguintes passos para resolver o problema:

* Pressione a tecla LO/RE.

* Se 02-01 estiver ajustado em 0, entdo a tecla LO/RE estara desativada.

O auto-ajuste acabou de ser concluida.

* Quando o auto-ajuste for concluido, o drive sera chaveado de volta ao modo de
programac@o. O comando de operacdo ndo sera aceito a menos que o drive esteja no modo
Drive.

« Utilize o operador LED para inserir o modo Drive.Consulte Os modos de programacdo e
o drive na pdgina 76.

Uma Fast-Stop foi executada e ainda ndo foi resetada.

Resete o comando Fast-Stop.

Os ajustes estdo incorretos para a fonte que
providencia o comando de operagéo.

Verifique o pardmetro b1-02 (selecdo do comando de operagao).

Ajuste b1-02 de tal forma que corresponda a fonte correta do comando de operagao.
0: Operador LED/LCD

Terminal do circuito de controle (ajuste-padrao)

Comunicagdo MEMOBUS/Modbus

Cartdo Opcional

Uma das entradas de segurancga esta aberta.

Verifique se ha curto-circuito entre os terminais H1 e HC.
Veja se uma das entradas de seguranga esta aberta.

1:
2:
3:
* Corrija qualquer falha de fiagdo.

Existe uma fiagao defeituosa nos terminais do circuito
de controle.

* Verifique a fiagdo do terminal de controle.
* Corrija os erros de fiagdo.
* Verifique o monitor de estado do terminal de entrada (U1-10).

O drive foi ajustado para aceitar a referéncia de
freqiiéncia a partir da fonte incorreta.

Verifique o parametro b1-01 (selegdo 1 referéncia de freqiiéncia).
Ajuste b1-01 para a fonte correta de referéncia de freqiiéncia.

0: Operador LED

1: Terminal do circuito de controle (ajuste-padrao)

2: Comunicagio MEMOBUS/Modbus

3: Cartdo Opcional

4: Entrada por trem de pulso (RP)

O ajuste do terminal para aceitar a referéncia da
velocidade principal esta definido na tensdo e/ou
corrente incorretas.

Verifique a minisseltora S1. Em seguida, atribua o nivel de entrada correto para o terminal
A2(H3-09).Consulte Chave do terminal A2 na pdgina 64.

A selecdo para o modo sink/source esta incorreto.

Verifique a minisseletora S3. Consulte Chave seletora de modo sink/source na pdgina 62.

A referéncia de freqiiéncia esta muito baixa.

* Verifique o monitor da referéncia de freqiiéncia (U1-01).
* Aumente a freqiiéncia pela mudanga da freqiiéncia maxima de saida (E1-09).
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Causa

Solugdes possiveis

A entrada analdgica multifuncional esta ajustada para
aceitar ganhos para a referéncia de freqiiéncia mas
nenhuma tensdo (corrente) foi fornecida.

Verifique os ajustes de entrada analdégica multifuncional.

Verifique se a entrada analogica A1 ou A2 esta ajustada para ganho de referéncia de
freqiiéncia (H3-02/10=1). Se positivo, verifique se o sinal correto esta aplicado ao terminal.
O ganho e a referéncia de freqiiéncia serdo 0 se nenhum sinal estiver aplicado a entrada do
ganho.

Verifique se H3-02 e H3-10 foram ajustados para valores adequados.

Verifique se o valor da entrada analdgica foi ajustado adequadamente.

A tecla STOP foi pressionada quando o drive foi
iniciado a partir de uma fonte REMOTE.

* Quando a tecla STOP estiver pressionada, o drive desacelerara até parar.
* Desligue o comando de operacdo e insira novamente um comando de operagao.
A tecla STOP sera desabilitada quando 02-02 for ajustado para 0.

O motor ndo estd produzindo torque suficiente no
método V/f de controle do motor.

» Garanta que o padrdo V/f selecionado corresponde as caracteristicas do motor sendo
utilizado.

Ajuste o padrdo V/f correto para E1-03.

Quando E1-03 = F, aumente tanto as tensdes de freqiiéncia minima como média (E1-08,
E1-10).

Aumente a referéncia de freqiiéncia de tal modo que seja mais alta que a referéncia de
freqiiéncia minima (E1-09).

Execute o auto-ajuste da resisténcia linha a linha quando utilizar cabos particularmente longos
do motor.

Aumente o ganho de compensacao de torque (C4-01).

O motor ndo estd produzindo torque suficiente no
controle vetorial de malha aberta.

» Execute o auto-ajuste rotacional.

* Se os cabos do motor forem substituidos por cabos mais longos depois de efetuado um auto-
ajuste rotacional, pode ser necessario repetir o auto-ajuste devido a queda de tensdo através
linha.

* Verifique se os parametros do limite de torque foram ajustados muito baixos (L7-01 até
L7-04).
» Resete o limite de torque para seu ajuste padrdo (200%).

Aumente as tensoes da freqiiéncia de saida tanto da minima como da média (E1-08 e E1-10).

O drive esta ajustado tanto para a seqiiéncia de 2 como
para 3 fios simultaneamente.

* O drive estd ajustado para uma seqiiéncia de 3 fios quando um dos parametros H1-03 até
H1-07 estiver ajustado para 0.

* Se o drive estiver previsto para uma seqiiéncia de 2 fios, assegure-se de que os pardmetros
H1-03 até H1-07 nao estdo ajustados para 0.

* Se o drive estiver previsto para ser ajustado para 3 fios, entdo H1-O1O devera estar ajustado
para 0. Consulte a Tabela 5.2 para informagdes adicionais.

H O motor gira em sentido contrario daquele do comando de operagao

Causa

Solugbes possiveis

A fiagdo das fases entre o drive e o motor esta incorreta.

* Verifique a fiagao do motor.

» Troque dois cabos do motor (U, V e W) para inverter o sentido do motor.

* Conecte os terminais de saida do drive U/T1, V/T2 e W/T3 na ordem certa aos terminais
correspondentes do motor U, Ve W.

O sentido avante para o motor esta ajustado
incorretamente.

Tipicamente, avante esta designado como sendo no sentido anti-horario quando se olha a partir
do eixo do motor (consulte a figura abaixo).

2

1. Motor girando avante (olhando pelo eixo do motor)
2. Eixo do motor

O motor esta girando a quase 0 Hz e a procura da
velocidade estimou a velocidade no sentido oposto.

* Desabilite a procura em ambos os sentidos (b3-14 = “0”) de tal modo que a procura de

velocidade seja executada somente no sentido especificado.

Nota: Verifique as especificacdes do motor para os sentidos avante e reverso. As especificagdes do motor irfio variar dependendo do fabricante

do motor.

B O motor gira somente em um sentido

Causa

Solugdes possiveis

O drive proibe o sentido reverso.

* Verifique o parametrob1-04.
* Ajuste o drive para permitir que o motor gire em sentido reverso (b1-04 = “0”).

Um sinal de operagao reversa nio foi inserido, embora
a seqiiéncia de 3 fios esteja selecionada.

* Certifique-se de que um dos terminais de entrada S3 a S7 utilizado para a seqiiéncia de 3
fios tenha sido ajustada para reverso.

B O motor esta muito quente

Causa

Solugdes possiveis

A carga esta muito pesada.

Se a carga estiver muito pesada para o motor, o motor ira sobreaquecer, pois excede seu torque

nominal por um periodo de tempo longo.

Lembre-se que o motor também possui uma classificagdo de curto termo de sobrecarga em

adigdo as possiveis solugdes fornecidas abaixo:

* Reduza a carga.

* Aumente os tempos de aceleracdo e desaceleragdo.

* Verifique os valores ajustados para a prote¢ao do motor (L1-01, L1-02), bem como sua
corrente nominal (E2-01).

* Aumente a capacidade do motor.
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Causa

Solugbes possiveis

O ar em volta do motor estd muito quente.

 Verifique a temperatura do ambiente.
» Resfrie a drea até que esteja dentro da faixa especificada de temperatura.

O drive esta operando num modo de controle vetorial,
mas o auto-ajuste ainda ndo foi executado.

» Execute o auto-ajuste.
* Calcule o valor do motor e resete seus parametros.
* Mude o método de controle do motor para V/f (A1-02 =“0").

Tolerancia insuficiente de tensdo entre as fases do
motor.

Quando o motor estiver conectado aos terminais U/T1, V/T2 e W/T3, ocorrerdo picos de tensdo

entre as bobinas do motor e o chaveamento do drive.

Normalmente, os picos podem alcancar até trés vezes a tensio da fonte de alimentagdo na

entrada do drive (600 V para classe 200 V e 1200 V para classe 400 V).

« Utilize um motor com tolerancia de tensdo maior que o pico maximo de tensao.

« Utilize um motor projetado para trabalhar especificamente com um drive ao utilizar uma
unidade da classe 400 V.

* Instale um reator CA no lado da saida do drive.

O ventilador do motor parou ou esta obstruido.

Verifique o ventilador do motor.

B O drive nao permite selecao do

auto-ajuste rotacional

Causa

Solugdes possiveis

O drive esta no método incorreto de controle do motor
para o auto-ajuste rotacional.

* Verifique se o drive esta ajustado para o controle V/f por engano (A1-02 = 0).
* Mude o método de controle do motor para controle vetorial de malha aberta (A1-02 =“2”).

B Variacao de velocidade do motor ocorre com velocidades baixas

Causa

Solugbes possiveis

Excessive load inertia in Open Loop Vector Control.

» Excesso de inércia de carga pode causar variagdo de rotacdo do motor no controle vetorial
de malha aberta devido a resposta demorada do motor.

* Aumente a constante de tempo de detec¢@o do feedback da velocidade (n2-02) de seu valor
padrdo de 50 ms para um nivel adequado entre 200 ¢ 1000 ms. Ajuste essa corre¢ao em
combinagdo com n2-03 (constante 2 de tempo de controle de detec¢@o de feedback).

B Ocorre sobretensdao em operag

ao com velocidade constante

Causa

Solugbes possiveis

Inércia excessiva da carga em controle vetorial de
malha aberta.

 Cargas com alta inércia (ventiladores, etc.) podem disparar uma falha de sobretensdo ao
operar em controle vetorial de malha aberta.

* Mude para o método V/f de controle do motor.

 Ajuste os valores determinados para a constante de tempo de controle de deteccdo do

feedback da velocidade (n2-02, n2-03).

B O motor trava durante a aceleragao ou com altas cargas

Causa

Solugoes possiveis

A carga é muito pesada.

Siga as etapas a seguir para resolver o problema:

* Reduza a carga.

+ Aumente o tempo de acelerag@o.

» Aumente a capacidade do motor.

* Embora o drive tenha uma fungéo de prevengdo de travamento e uma fungio de limite de
compensacdo de torque, acelerar muito rapidamente ou tentar acionar uma alta carga pode
exceder a capacidade do motor.

B O motor nao vai acelerar ou o tempo de aceleragao é muito grande

Causa

Solugoes possiveis

A referéncia de freqiiéncia estd muito baixa.

» Verifique a freqiiéncia maxima de saida (E1-04).
* Aumente E1-04 se estiver ajustado muito baixo.
Verifique U1-01 para referéncia de freqiiéncia adequada.

Verifique se o sinal de referéncia da freqiiéncia foi ajustado para um dos terminais de entrada
multifuncional.

Verifique se ha baixo nivel de ganho ajustado para os terminais A1 ou A2 (H3-03, H3-11).

A carga ¢ muito pesada.

* Reduza a carga de tal forma que o valor da corrente de saida permaneca dentro da faixa da
corrente nominal do motor.

* Em aplicagdes de extrusoras e misturadores, a carga as vezes aumentara conforme a
temperatura diminua.

Verifique se o freio mecanico esta funcionando como deveria.

A fungéo do limite de torque esta funcionando em
controle vetorial de malha aberta.

 Verifique o ajuste do limite de torque. Ele pode estar muito baixo. (L7-01 até L7-04).
» Resete o limite de torque para seu valor padrdo (200%).

O tempo de aceleragdo ajustado é muito extenso.

Verifique se os pardmetros do tempo de aceleragdo ajustado foram muito extensos(C1-01,
-03, -05, -07).

Os ajustes das caracteristicas do motor e do pardmetro
do drive sdo incompativeis entre si no controle V/£.

* Selecione o padrdo V/f correto de tal modo que ele seja compativel com as caracteristicas
do motor utilizado.
» Verifique E1-03 (sele¢@o do padrdo V/f).

A combinagio correta das caracteristicas do motor ndo
foram ajustadas no controle vetorial de malha aberta.

Execute auto-ajuste rotacional.
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Causa

Solugdes possiveis

Ajuste incorreto da referéncia de freqiiéncia.

Verifique os ajustes de entrada analégica multifuncional.

Verifique se o terminal A1 ou A2 de entrada analogica multifuncional est4 ajustado para
ganho de freqiiéncia (H3-02 ou H3-10 =“1”). Se positivo, a referéncia de freqiiéncia sera
0 se nao existir fornecimento de tensdo (corrente) de entrada.

Garanta que H3-02 e H3-10 estejam ajustados em valores adequados.

Garanta que o valor de entrada analdgica esteja ajustado em um valor correto (U1-13,
Ul-14).

O nivel de prevengdo de travamento durante a
acelerag@o e desaceleragdo esta ajustado muito baixo.

* Verifique o nivel de prevengédo de travamento durante a acelerago (L3-02).
* Se L3-02 estiver ajustado muito baixo, a aceleragdo gastara um tempo bastante grande.
* Aumente L3-02.

O nivel de preven¢do de travamento durante a
operagao foi ajustado muito baixo.

* Verifique o nivel de prevengdo de travamento durante a operagao (L3-06).
+ Se L3-06 estiver ajustado muito baixo, a velocidade caira enquanto o drive produz torque.
* Aumente o valor do ajuste.

Embora o drive esteja funcionando no método de
controle vetorial de malha aberta do motor, o auto-
ajuste ndo foi executado.

» Execute o auto-ajuste.
* Calcule os dados do motor ¢ resete seus parametros.
* Mude o método de controle do motor para V/f (A1-02 =“0").

do motor.

O drive alcangou os limites do método V/f de controle

* O cabo do motor pode ser bastante longo (mais de 50 m) para precisar de auto-ajuste para
a resisténcia linha a linha. Lembre-se de que o controle V/f é comparativamente limitado
quando se trata de produzir torque em velocidades baixas.

» Considere a troca para controle vetorial de malha aberta.

H A referéncia da frequéncia do drive difere do comando de referéncia da frequéncia do

controlador

Causa

Solugdes possiveis

O ganho e a polarizacdo de freqiiéncia de entrada
analogica estdo ajustados para valores incorretos.

* Verifique o nivel de ganho da entrada do terminal da referéncia de freqiiéncia atribuido aos
terminais Al e A2, bem como a polarizagdo da entrada da referéncia de freqiiéncia para os
terminais Al e A2 (parametros H3-03, H3-04 ¢ H3-12).

» Ajuste esses parametros para valores adequados.

O sinal da polarizagdo de freqiiéncia esta sendo
inserido através dos terminais de entrada analdgica
Al ouA2.

* Se os terminais de entrada analdgica multifuncionais A1 e A2 estiverem ajustados para a
referéncia de freqiiéncia (H3-02 = 0 e H3-10 = 0), a adi¢do de ambos os sinais constrdi a
referéncia da freqiiéncia.

Garanta que H3-02 e H3-10 estao ajustados adequadamente.

Verifique o nivel de entrada ajustado para os terminais Al e A2 (U1-13, Ul-14).

B Precisao do controle de velocidade deficiente

Causa

Solugbes possiveis

O drive alcangou o limite de compensagao do
escorregamento.

* Verifique o limite de compensacao do escorregamento(C3-03).
» Aumente o valor ajustado para C3-03.

A tensdo nominal do motor esta ajustada muito alta
no controle vetorial de malha aberta.

* A tensdo de entrada para o drive determina a maxima tensdo de saida. Um drive com uma
entrada de 200 Vca somente pode liberar um maximo de 200 Vca. O controle vetorial de
malha abertaas vezes calcula um valor de referéncia de tensio de saida que excede o nivel
maximo de tensdo de saida do drive, resultando numa perda de precisdo do controle de
velocidade.

* Utilize um motor com uma tensdo nominal menor (um motor com controle vetorial).

* Aumente a tensdo da alimentagdo de entrada.

O auto-ajuste ndo foi completado adequadamente
para o controle vetorial de malha aberta.

» Execute novamente o auto-ajuste.

B A desaceleragao demora muito

com a frenagem dinamica habilitada

Cause

Possible Solutions

O L3-04 esta ajustado incorretamente.

* Verifique o nivel de prevengdo de travamento durante a acelerag@o (L3-04).
* Se um resistor de prote¢ao opcional estiver instalado, desabilite a prevencdo de travamento
durante a desaceleracao (L3-04 = “0”).

O tempo de desacelerac@o ajustado ¢ muito longo.

Ajuste a desaceleracdo para um tempo mais adequado (C1-02, C1-04, C1-06, C1-08).

Torque insuficiente do motor.

+ Assumindo que os ajustes do pardmetro sejam normais e que nio ocorra sobretensdo quando
o torque for insuficiente, provavelmente significa que a demanda do motor tenha excedido
sua capacidade.

« Utilize um motor maior.

Verifique os ajustes para o limite de torque (L7-01 até L7-04).

Se o limite de torque estiver habilitado, a desaceleragdo devera levar mais tempo que o
esperado porque o drive ndo pode entregar mais torque que o limite ajustado. Garanta que
o limite de torque seja ajustado para um valor suficientemente grande.

* Aumente o ajuste do limite de torque.

Alcangando o limite de torque.

* Se o terminal de entrada analégica multifuncional A1 ou A2 estiver ajustado para o limite
de torque (H3-02 ou H3-10 se iguala a 10, 11, 12 ou 15), garanta que os niveis de entrada
analogica estejam ajustados para niveis corretos.

Garanta que H3-02 e H3-10 estejam ajustados para niveis corretos.

Garanta que a entrada analdgica esteja ajustada para o valor correto.

A carga excedeu o limite interno de torque
determinado pela corrente nominal do drive.

Mude para um drive de capacidade maior.
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B Ocorre oscilagao do motor em

operagao com uma carga leve

Causa

Solugdes possiveis

A freqiiéncia portadora estd muito alta.

Diminua o ajuste da freqiiéncia portadora C6-02.

Um valor de ajuste alto de V/f com velocidades
baixas dispara uma superexcitagao.

* Selecione um padrao V/f adequado (E1-03).
« Utilize parametros E1-04 até E1-10 para ajustar o padrdo do V/fem relagdo as caracteristicas
da carga.

A freqiiéncia maxima de saida e a referéncia de
freqiiéncia nominal ndo estdo ajustadas
adequadamente uma em relagdo a outra.

Ajuste os valores adequados de acordo com a méaxima freqiiéncia de saida e a freqiiéncia
nominal (E1-04, E1-06).

A prevencdo de oscilagdo esta desabilitada (apenas
controle de V/f).

 Habilite a prevengdo de oscilagdo ajustando n1-01 =*1".
* (somente OLV) Aumente a constante de tempo e o o ganho do controle de deteccao do
feedback da velocidade (n2-01, n2-02).

B A carga cai quando o freioé aplicado (aplicagées do tipo igamento)

Causa

Solugbes possiveis

O tempo para aplicar e liberar o freio nao esté ajustado
adequadamente.

Utilize a detecgdo da referéncia da freqiiéncia para aplicagdo e liberagdo do freio.

* No inicio: Libere o freio depois de criar torque suficiente.

* Na parada: Aplique o freio quando o motor ainda estiver produzindo torque.

Efetue as seguintes mudancas de ajuste para manter a frenagem:

* Ajuste a detecc@o de frenagem como inativa durante o bloco de base (L4-07 = 0).

* O terminal de saida de contato multifuncional ira ligar quando a freqiiéncia de saida for
maior que o nivel de deteccdo da freqiiéncia ajustado em L4-01. Ajuste L4-01 entre 1,0 e
3,0 Hz.

* O escorregamento podera ocorrer quando da parada porque a histerese ¢ utilizada na
referéncia 2 da freqiiéncia (onde o ajuste de concordancia com a freqiiéncia em L4-02¢ de
2,0 Hz). Para evitar isso, mude o ajuste para 0,1 Hz.

» Nao utilize o ajuste de saida de contato multifuncional “During Run” (H2-01 = 0) para o
sinal do freio.

Frenagem por injecdo CC insuficiente.

Aumente a quantidade de frenagem por inje¢do CC (b2-02).

B Ruido do drive ou linhas de sa

ida quando o drive estiver energizado

Causa

Solugdes possiveis

A comutagdo do relé no drive gera ruido excessivo.

* Reduza a freqiiéncia portadora (C6-02).

* Instale um filtro de ruidos no lado da alimentagdo de entrada do drive.

« Instale um filtro de ruido no lado da saida do drive.

* Colocar a fiagdo dentro de um conduite metalico para blindé-lo do ruido de chaveamento.
* Aterre o drive e 0 motor adequadamente.

» Separe a fia¢@o do circuito principal das linhas de controle.

B Interruptor do circuito de falha

ao terra (GFCI) desarma durante a operagao

Causa

Solugbes possiveis

Corrente de fuga excessiva desarma o MCCB.

» Aumente a sensibilidade do GFCE ou do GFCI com um threshold mais alto.
* Reduza a freqiiéncia portadora(C6-02).

* Reduza o comprimento do cabo utilizado entre o drive e o motor.

* Instale um filtro de ruido ou reator no lado da saida do drive.

B O maquinario acoplado vibra quando o motor gira

Oscilagao excessiva do motor e rotagciao

irregular

Causa

Solugbes possiveis

Equilibrio deficiente entre as fases do motor.

Verifique a tensdo de entrada no drive para garantir que ele forneca alimentagdo estabilizada.

Ruido inesperado do maquinario conect

ado

Causa

Solugoes possiveis

A freqiiéncia portadora esta numa freqiiéncia
ressonante do maquinario conectado.

Ajuste a freqiiéncia portadora utilizando parametros C6-02 até C6-05.

A freqiiéncia de saida do drive estd na mesma
freqiiéncia ressonante do maquinario conectado.

* Ajuste os pardmetros utilizados para a fungdo de salto de freqiiéncia (d3-01 até d3-04) para
pular a causa do problema da largura de banda.
* Coloque o motor sobre uma placa de borracha para reduzir a vibragao.

Nota: O drive pode ter problemas para acessar o

estado da carga devido ao ruido de fundo gerado quando se utiliza Swing PWM (C6-02=7 a

A, ou 7 se ajustado para aplicagdo normal).

B Oscilacao ou variagao de rotagao

Causa

Solugbes possiveis

Regulagem insuficiente no controle vetorial de malha
aberta.

Ajuste os seguintes parametros na ordem listada para se obter melhor ganho.

Um aumento no ganho devera ser seguido de um aumento na constante de tempo de retardo
primario.

* C4-02 (Tempo de retardo primario de compensagdo de torque)

* n2-01 (Constante 1 de tempo [AFR] do controle de detecgdo do feedback da velocidade)
* C3-02 (Tempo de retardo primario de compensacédo de escorregamento)

A resposta para as compensagdes de torque e de escorregamento caira conforme a constante

de tempo for aumentada.
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Causa

Solugbes possiveis

O auto-ajuste ainda ndo foi executado (necessario para
controle vetorial de malha aberta).

Execute o auto-ajuste.
Ajuste os parametros do motor ap0ds calcular os valores adequados.
Mude o método de controle do motor para V/f (A1-02 =“0").

Ajuste insuficiente no controle vetorial de malha
aberta.

Ajuste os seguintes parametros na ordem listada para se obter melhor ganho.

Um aumento no ganho devera ser seguido de um aumento na constante de tempo de retardo
primario.

* C4-02 (Tempo de retardo primario de compensagio de torque)

* n2-02 (Constante 1 de tempo AFR)

* n1-02 (Ajuste do ganho de preven¢io da variagdo da rotacdo)

A resposta para as compensagdes de torque e de escorregamento caira conforme a constante
de tempo for aumentada.

O ganho ¢ muito baixo quando se utiliza o controle
PID.

Verifique o periodo de oscilagdo e ajuste P, I ¢ D de acordo.

A referéncia da freqiiéncia ¢ atribuida a uma fonte
externa.

» Garanta que o ruido ndo esteja afetando as linhas de sinal.

* Separe a fia¢do do circuito principal ¢ de controle.

« Utilize pares de cabos torcidos ou blindados para o circuito de controle.
» Aumente a constante do filtro de tempo da entrada analogica(H3-13).

O cabo entre o drive e 0 motor ¢ muito comprido.

.

Execute o auto-ajuste.
Reduza o comprimento do cabo.

B Falha na saida PID

Causa

Solugdes possiveis

Nenhuma entrada no feedback do PID.

Verifique os ajustes dos terminais de entrada anal6gica multifuncional.

Ajuste os terminais A1 ou A2 de entrada analégica multifuncional para feedback PID (H3-02
ou H3-10 =“B”).

E necesséria uma entrada de sinal para a selecio de terminais para o feedback PID.
Verifique a conexao do sinal do feedback.

Verifique os varios ajustes do pardmetro relacionado ao PID.

Nenhuma entrada de feedback do PID para o terminal faz com o valor detectado seja 0,
fazendo com que uma falha no PID e o drive operem em freqiiéncia maxima.

O nivel de detecgdo e o valor objetivo ndo
correspondem entre si.

O controle PID mantém a diferenca entre os valores alvo e de detec¢cdo em 0. Ajuste o nivel
de entrada para os valores relativos entre si.

Utilize ganhos de entrada analogica H3-03/11 para ajustar o alvo PID e a conversdo de escala
do sinal de feedback.

Detecgao de velocidade e de freqiiéncia de saida do
drive em reverso. Quando a freqiiéncia de saida sobe,

Ajuste a saida PID para caracteristicas de reversdo (b5-09 =“17).

o sensor detecta uma diminui¢do na velocidade.

B Torque insuficiente do motor

Causa

Solugbes possiveis

O auto-ajuste ainda ndo foi efetuado (necessario para
controle do OLV).

Execute o auto-ajuste.

O modo de controle foi mudado apos a execugdo do
auto-ajuste.

Execute novamente o auto-ajuste.

Somente o auto-ajuste da resisténcia linha a linha foi
executado.

Execute o auto-ajuste rotacional.

Bl O motor gira depois que a saida do drive foi desligada

Causa

Solugoes possiveis

Baixa frenagem por inje¢do CC e o drive ndo pode
desacelerar adequadamente.

* Corrija os ajustes da frenagem por injecdo CC.
* Aumente o valor de b2-02 (corrente de frenagem por injegdo CC).
» Aumente o b2-04 (tempo de frenagem por injecdo CC na parada).

Bl OV ou perda de velocidade ocorre na partida com carga rotacional

Causa

Solugoes possiveis

A carga ja esta girando quando o drive esta tentando
inicia-la.

Pare o motor utilizando a frenagem por inje¢do CC.

Reinicie o motor.Aumente o valor de b2-03 (tempo de frenagem por inje¢do CC na partida).
Habilite a procura por velocidade na partida (b3-01 ="1").

Ajuste um terminal de entrada multifuncional para o comando externo de procura de
velocidade (H1-OO=“61"ou “62” durante o reinicio). Figura 4.15 na 95.

B A frequéncia de saida nao é tao

alta quanto a referéncia de frequiéncia

Causa

Solugbes possiveis

A referéncia de freqiiéncia esta ajustada dentro da
faixa da freqiiéncia de salto.

* Ajuste os parametros utilizados para a fungao de freqiiéncia de salto (d3-01 até d3-03).
Ao habilitar a freqiiéncia de salto, evita-se que o drive emita as freqiiéncias especificadas
na faixa de freqiiéncia de salto.

O limite superior para a referéncia da freqiiéncia foi
excedido.

 Ajuste a freqiiéncia maxima de saida e o limite superior da referéncia da freqiiéncia para
valores mais adequados (E1-04, d2-01).

» O seguinte calculo gera o valor superior para a freqiiéncia de saida = E1-04 x d2-01 / 100
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Causa

Solugdes possiveis

Uma carga alta disparou a fungdo de prevengéo de
travamento durante a aceleracdo.

* Reduza a carga.
Ajuste o nivel de prevenc¢do de travamento durante a aceleracao(L3-02).

B Zumbidos do motor a 2 kHz

Causa

Solugbes possiveis

Excedeu 110% da corrente nominal de saida do drive
ao operar com velocidades baixas.

Se a corrente de saida se elevar muito em velocidades baixas, a freqiiéncia portadora

automaticamente se reduz e causa um zumbido.

* Se o som vier do motor, desabilite a reducdo de capacidade da freqiiéncia portadora (L8-38
—40”).

Ao desabilite a redugdo de capacidade automatica da freqiiéncia portadora, aumentam as

chances de uma falha por sobrecarga (0L2). Substitua por um motor de maior capacidade se

a falha oL.2 ocorrer muito freqiientemente.

B Velocidade instavel do motor quando se utiliza PM ou IPM

Causa

Solugbées possiveis

O cédigo do motor para PM (E5-01) esta ajustado
incorretamente. (somente para motores Yaskawa)

Ajuste o parametro E5-01 de acordo com a motor que esta sendo utilizado.

O drive esta operando a menos de 10% da velocidade
de referéncia.

Consulte a Yaskawa sobre a utilizagao de um tipo diferente de motor quando se tenta operar a
10% da velocidade de referéncia.

Ocorre variagdo de rotagdo do motor.

Corrija e ajuste cuidadosamente os seguintes parametros na ordem listada:
* n8-45 (Ganho na supressdo da deteccdo do feedback da velocidade)

* n8-55 (Inércia de carga para motores IP) )

* C4-02 (Tempo de retardo primario da compensagdo de torque)

A variagdo de rotagdo ocorre na partida.

Aumente o tempo da curva S na partida da aceleragdo (C2-01).

Muita corrente esta fluindo através do drive.

* Se utilizar um motor IP, ajuste o cddigo correto do motor em E5-01.
+ Se utilizar um motor especial, ajuste o parametro E5-xx para o valor correto de acordo com
o relatorio de teste do motor.

B O motor nao funciona enquanto a tecla RUN no operador digital estiver pressionada

Causa

Solugoes possiveis

O modo LOCAL/REMOTE niéo esta adequadamente
selecionado.

Pressione a tecla LOCAL/REMOTE para mudar. O LED LO/RE devera estar aceso para o
modo LOCAL.

O drive ndo esta no modo Drive.

Um comando de operacdo ndo serd emitido. V4 para o modo do drive e desligue e ligue o
comando de operagao.

A referéncia de freqiiéncia estd muito baixa.

* Se areferéncia da freqiiéncia for ajustada abaixo da freqiiéncia ajustada em E1-09
(freqliéncia minima de saida), o drive ndo funcionara.

» Aumente a referéncia da freqiiéncia para, pelo menos, a freqiiéncia minima de saida.

B O motor nao funciona quando

um comando externo de operacgao for inserido

Causa

Solugoes possiveis

O modo LOCAL/REMOTE nio esta adequadamente
selecionado.

Pressione a tecla LOCAL/REMOTE para mudar. O LED LO/RE devera estar apagado para o
modo REMOTE.

O drive ndo esta no modo Drive.

Um comando de operacdo ndo serd emitido. Va para o modo do drive e desligue e ligue o
comando de operagao.

A referéncia de freqiiéncia estd muito baixa.

* Se areferéncia da freqiiéncia for ajustada abaixo da freqiiéncia ajustada em E1-09
(freqliéncia minima de saida), o drive ndo funcionara.
» Aumente a referéncia da freqiiéncia para, pelo menos, a freqiiéncia minima de saida.

B O motor para durante a aceleragao ou quando uma carga for conectada

Causa

Solugao possivel

* A carga estd muito pesada.

* O limite da resposta do motor pode ser atingida
durante uma acelerag@o rapida. Isso pode ser
resultado de uma prevengao de travamento
inadequada ou um ajuste da fungdo de impulso
automatico de torque. (L3-01 = 2)

Aumente o tempo de aceleragdo (C1-01) ou reduza a carga do motor. Além disso, considere o
aumento do tamanho do motor e¢/ou do drive.

B O motor gira somente em um sentido

Causa

Solugao possivel

"Operagdo reversa proibida" esta selecionado. Se
b1-04 (operagao reversa proibida) estiver ajustado em
1 (operagdo reversa proibida), o drive ndo aceitard um

Ajuste b1-04 = “0” para permitir a operagao reversa.

comando de operagao reversa.
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H O motor funciona numa velocidade maior que o comando de velocidade

Causa

Solugao possivel

O PID esta habilitado. Se o modo PID estiver
habilitado (b5-01 =1 a 4), a freqiiéncia de saida do
drive mudara para regular a variavel do processo para
o ponto de ajuste alvo. O PID pode comandar uma
velocidade até o maximo da freqiiéncia de saida
(E1-04).

Se a operagdo do PID ndo for o alvo, desabilite o PID ajustando b5-01 =“0".

B Precisiao no controle da velocidade deficiente acima da velocidade nominal no método de
controle vetorial do motor de malha aberta

Causa

Solugao possivel

A tensdo maxima de saida do drive é determinada por
sua tensdo de entrada. O controle vetorial utiliza a
tensdo para controlar as correntes no motor. Se o valor
de referéncia da tensdo de controle vetorial exceder a
capacidade da tensdo de saida do drive, a precisdo do
controle da velocidade sera reduzida porque as
correntes do motor ndo podem ser controladas

adequadamente.

Utilize um motor com uma tensdo nominal mais baixa comparada a tenséo de entrada ou mude
para o controle vetorial de fluxo.

B Dispositivos periféricos afetados pela operagao do drive

Causa

Solugbes possiveis

A interferéncia pela freqiiéncia de radio pode ser
gerada pela forma da onda PWM de saida do drive.

* Mude a selecdo da freqiiéncia portadora (C6-02) para reduzir essa freqiiéncia. Isso ajudara
a reduzir o volume de ruido do chaveamento de transistores.

* Instale um filtro de ruidos de entrada nos terminais de alimentac¢do de entrada.

* Instale um filtro de ruidos de saida nos terminais do motor.

« Utilize conduite. O metal pode blindar o ruido elétrico.

» Faga o aterramento do drive e do motor.

 Separe a fiagdo do circuito principal e de controle.

H Interruptor de falha de aterramentoé ativado quando o drive esta em operacgao

Causa

Solugoes possiveis

A saida do drive ¢ uma série de pulsos de alta
freqiiéncia (PWM), portanto existe uma certa
quantidade de corrente de fuga. Isso pode provocar a
operagdo do interruptor de falha de aterramento, e
interrupgdo da alimentagdo de entrada no drive.

* Mude para um interruptor de falha de aterramento com um nivel maior de detecgao de
corrente de fuga (como uma sensibilidade de corrente de 200 mA ou maior por unidade, com
um tempo de operacdo de 0,1 s ou mais), ou um que incorpore um contra-recurso de alta
freqiiéncia.

* Mude a selegdo da freqiiéncia portadora (C6-02) para reduzir essa freqiiéncia. Nota: A
corrente de fuga aumenta na propor¢do do comprimento do cabo.
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Inspecao periodica e manutencao
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Este capitulo descreve a inspe¢ao e manutengao periddica do drive para assegurar que ele receba
os cuidados necessarios para seu total desempenho.
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6.1 Seguranca da secéo

6.1 Seguranca da secao

A PERIGO

Perigo de choque elétrico
Nao conecte ou desconecte fios enquanto a energia estiver ligada.
Erros poderdo resultar em morte ou ferimentos graves.

Perigo de choque elétrico
Nio opere o equipamento sem cobertura.

Erros podem resultar em morte ou ferimentos graves.

Os diagramas nesta se¢do podem mostrar drives sem coberturas ou protegdes de segurangas para mostrar os detalhes.
Assegure-se de reinstalar as coberturas ou protegdes antes de operar os drives e fazé-los funcionar de acordo com as
instrucdes descritas neste manual.

Sempre ligue 0 motor ao lado de terminais de terra.

Uma ligagdo errada pode resultar em morte ou ferimentos graves ao contato com o involucro do motor.
Nao remova as coberturas ou toque nos painéis de circuito enquanto a energia estiver ligada.
Erros podem resultar em morte ou ferimentos graves.

Pessoas nio qualificadas ndo devem realizar nenhum trabalho no drive.

Erros podem resultar em morte ou ferimentos graves.

A instalacdo, a manuteng¢ao a inspe¢ao e conservagao devem ser realizadas somente por pessoas autorizadas, acostumadas
com a instalacdo, ajuste a manutengdo de drives CA.

164 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico



6.1 Seg_jurang.a da segao

A\ ADVERTENCIA

Nao trabalhe com o drive sem roupas apropriadas, protecoes para os olhos ou com joias.
Erros podem resultar em morte ou ferimentos graves.

Remova todos os objetos de metal, assim como reldgios ou anéis, vista roupas apropriadas e 6culos de protecao antes de
iniciar o trabalho com o drive .

Niao toque em nenhum terminal antes que os capacitores estejam totalmente desligados.
Erros podem resultar em morte ou ferimentos graves.
Antes de ligar os terminais, desconecte toda a energia do equipamento. O capacitor interno permanece carregado, mesmo
depois do suprimento de forga ter sido desligado. O LED indicador de carga apagara quando a voltagem de barramento
CC estiver abaixo de 50 Vcc. Para prevenir choques elétricos, espere pelo menos cinco minutos apos todos os indicadores
estarem desligados e meca o nivel de voltagem de barramento CC para confirmar o nivel de seguranca.

Perigo de fogo
Aperte todos os parafusos dos terminais para a forca de tor¢ao tensora especificada.

A perda de conexdes elétricas pode resultar em morte ou em ferimentos graves por fogo devido ao super aquecimento
de conexdes elétricas.

Nao utilize fonte de voltagem inadequada.
Erros podem resultar em morte ou ferimentos graves.

Verifique se a tensdo nominal do drive combina com a fonte da fonte de alimentacdo de entrada antes de aplicar a
alimentacdo.

Nao utilize materiais inflamaveis.
Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.
Conecte o drive a um metal ou outro material ndao inflamavel.
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ATENGAO

Observe os procedimentos apropriados de descarga eletrostatica (ESD) ao manusear o drive e as placasainéis de
circuito.

Erros podem danificar a ESD nos circuitos do drive.
Nunca conecte ou desconecte o motor do drive enquanto ele estiver em voltagem de saida.

Equipamentos improprios sucessivos podem danificar o drive.
Nao utilize cabo nao-blindado para fiacao de comando.

Falhas podem causar interferéncia elétrica resultante do desempenho inadequado do sistema. Utilize fios blindados,
torcido aos pares e ligue a protecdo ao terminal de terra do drive.

Nio permita que pessoas nao-qualificadas utilizem o produto.

Falhas podem danificar o drive ou o circuito de frenagem.

Revise o manual de instru¢des TOBPC72060000 com aten¢do ao conectar um opcional de frenagem ao drive.

Nao modifique o conjunto de circuitos do drive.

Falhas podem danificar o drive e invalidar a garantia.

A Yaskawa ndo € responsavel por qualquer modificacdo no produto feita pelo usuario.Este produto ndo deve ser
modificado.

Verifique toda a fiacdo para assegurar que todas as conexdes estdo corretas apos a instalagdo do drive e a conexio
com outros dispositivos.

Falhas podem danificar o drive.

166 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico



6.2 Inspegao

6.2 Inspecao

Eletronicas de forga possuem vida limitada e podem exibir novas caracteristicas ou menor desempenho apos anos de uso
sob condigdes normais . Para evitar tais problemas, ¢ importante fazer manuteng@o preventiva e inspegao periodica no
drive.

Os drives possuem uma variedade de eletronicas de forga assim como transistores de energia, semi-condutores, capacitores,
resistores, ventiladores e relés. As eletronicas no drive tém o papel importante de manter o controle adequado do motor.

Siga as listas de inspecdo fornecidas neste capitulo como parte de um programa regular de manutencgao.
Nota: O drive exigira inspe¢des mais freqiientes se for colocado em ambientes severos:

-temperaturas de alto ambiente

-liga e desliga freqiientes

-flutuagdes no suprimento ou carga AC

-vibragdes excessivas ou carga de choque

-poeira, poeira metalica, sal, acido sulfurico, atmosferas cloradas

-condi¢des inadequadas de armazenamento

Faga a primeira inspe¢ao do equipamento 3 meses apos a instalagéo.
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@ Inspecio diaria recomendada

Tabela 6.1 resume a inspecdo diaria recomendada para os drives Yaskawa. Verifique os seguintes itens diariamente com
o0 objetivo de evitar um mal desempenho precoce ou falha no produto. Copie esta lista de verificagdo e marque a coluna
"checado" ap6s cada inspegao.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Ndo conecte ou desconecte fios com a alimenta¢do aplicada. Os erros podem resultar em
morte ou ferimentos graves. Antes de ligar o drive, desconecte toda a alimentagdo do equipamento. O capacitor interno permanece
carregado mesmo depois de desligar a fonte de alimentacdo. O LED de carga apagara quando a tensdo do barramento CC estiver
abaixo de 50 Vcc. Para prevenir choques elétricos, espere cinco minutos apds todos os indicadores apagarem e mega o nivel de tensdo
do barramento CC para confirmar o nivel de seguranca.

Tabela 6.1 Lista de verificagao de inspecao geral recomendada diariamente

Categoria da

longo periodo.

inspecio Pontos de inspec¢ao Acao corretiva Checado
+ Inspecionar oscilagio anormal ou ruido vindo do || Verificar o acoplamento de carga
Motor motor * Medir a vibragao do motor
)  Apertar todos os componentes soltos
* Verificar carga excessiva
Refrigeracio * Inspecionar calor anormal gerado pelo drive oupelo| ¢ Conexdes soltas
gera¢ motor ¢ descoloragdo visivel. * Verificar dissipador ou motor sujo
» Temperatura ambiente
q o * Inspecionar funcionamento do ventilador de * Verificar VenAtllador sujo ou entupido.
Refrigeragao refrigeracio do drive * Verificar parametro do drive de funcionamento do
gerag ' ventilador.
* Verificar se 0 ambiente do drive esta de acordo com L . .
5 . o = X ~ + Eliminar a fonte de contaminadores ou corrigir
Ambiente as especificagdes listadas na se¢éo de instalagio bi inad d
deste manual. ambiente 1nadequado.
* A corrente de saida do drive ndo deve ser mais alta| * Verificar carga excessiva
Carga que a voltagem nominal do motor ou drive por um |« Verificar os ajustes de pardmetro do motor do

drive.

Voltagem da fonte de
alimentacao

Verificar a fonte de alimentag@o principal e
controlar as voltagens.

Corrigir a voltagem ou fonte de alimentacao
dentro das especificagdes da placa identificadora.
Verificar todas as fases do circuito principal.
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@ Inspecio periédica recomendada

Tabela 6.2 resume as inspegoes periddicas recomendadas para as instalagdes do drive Yaskawa. As inspe¢des periddicas,
normalmente, devem ser feitas a cada 3-6 meses; entretanto, o drive pode exigir inspe¢ao mais freqiiente devido a ambientes
inadequados ou uso excessivo. As condigdes de funcionamento e do ambiente, em conjunto com a experiéncia de cada
aplicagdo, determinara a real freqiiéncia de inspecao para cada instalagdo. A inspecao periodica ajudara a evitar danos
precoces ou falha do produto. Copie esta lista de verificacdo e marque a coluna "checado" apds cada inspecao.

B Inspecao periddica

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Ndo conecte ou desconecte fios com a alimentagéo aplicada. Os erros podem resultar em

morte ou ferimentos graves. Antes de ligar o drive, desconecte toda a alimentacdo do equipamento. O capacitor interno permanece
carregado mesmo depois de desligar a fonte de alimentagdo. O LED de carga apagara quando a tensdo do barramento CC estiver

abaixo de 50 Vdc. Para evitar choques elétricos, espere cinco minutos apds todos os indicadores apagarem e meca o nivel de tensdo

do barramento CC para confirmar o nivel de seguranca.

Tabela 6.2 Lista de verificagao

de inspecao periddica

Area de inspegdo |Pontos de inspegéo |Acéo corretiva | Checado
Inspecio periédica do circuito principal
* Verificar todo o circuito de forga principal e Tomar as medidas adequadas (por exemplo, apertar
terminais de terra conexdes soltas).
I . . ~ . * Substituir componentes danificados como
* Inspecionar se ha descoloragdo no equipamento exigido
devido ao calor excessivo ou deterioragao. gido. .
I . . * O drive possui poucas partes operantes e pode
* Inspecionar partes danificadas ou deformadas. (oir substituics leta do dri
Geral exigir substituigao completa do drive .
* Inspecionar se hé lacre na porta do involucro.
Substituir componentes caso nao seja possivel
+ Inspecionar particulas sujas, estranhas ou poeira nos| limpa-los. . .
componentes. « Utilize ar seco para limpar substancias estranhas.
Utilize uma pressdo de 39.2 x 10* a 58.8 x 10*
Pa (4 - 6 kgeecm?).
* Inspecionar fiagdo e conexdes para o caso de
Condutores e fiacao descoloragfio, danos ou efeito violento ou  Reparar ou substituir fiacdo danificada.
prolongado do calor.
* Inspecionar isolamento e blindagem da fiagao.
Terminai * Inspecionar os terminais para o caso de conexdes | Apertar parafusos soltos e substituir parafusos ou
erminais : 4 ;
espanadas, danificadas ou soltas. terminais danificados.
. InSpeC}onar contatores € _reles para evitar ruido « Verificar voltagem de bobina para condicdes de
excessivo durante o funcionamento. subvoltagem on sobrevoltagem
Relés e contatores * Inspecionar as bobinas para sinais de calor a8 gem.
. f : : * Substituir contatores de relés removiveis ou
excessivo, assim como isolamento derretido ou S P :
painéis de circuito danificados.
rachado.
- . * Inspecionar descoloragdo de efeito violento ou * Pouca descoloragéo p~0de ser aceltaverl. ~
Resistores de freio - * Se houver descoloragéo, verificar se ha conexdes
prolongado do calor nos resistores ou ao redor deles. soltas
Capacitores . Insgeglonar vazamentos, descoloragdo ou . O ) ;
eletroliticos rachaduras. drive possui poucas partes operantes ¢ pode
* Inspecionar a valvula de descarga para ruptura exigir substitui¢do completa do drive.
(barramento) -
inchada ou vazamento.
« Utilizar ar seco para limpar substancias
. « Inspecionar o acamulo de poeira ou outras particulas| —estranhas.
LT 2 LU estranhas nos componentes. * Utilizar uma pressio de: 39.2 x 10% a 58.8 x
10* Pa (4 - 6 kgecm?).
Inspecio periédica do motor
Verifica¢do do * Verificar se hd aumento de vibragdo ou ruido * Desligar o motor e contatar pessoal de
funcionamento anormal. manuteng¢io adequado, como exigido.
Inspecéio periddica do circuito de controle
* Apertar parafusos soltos e substituir parafusos ou
* Inspecionar os terminais para o caso de conexdes terminais danificados.
Geral espanadas, danificadas ou soltas. * Se os terminais forem integrantes do painel de
* Verificar a rijeza. circuito, o painel ou o drive pode precisar ser
substituido.
*» Recolocar os conectores soltos.
* Recolocar os PCBs se o vacuo anti-estatico ndo
.1 . descoloracio i hei tranh conseguir limpar o PCB.
Placas de circuit nsgecmngr Zscoforag:ao INComuU, Cheiro es rta,m 10 + Nio utilizar solventes nos PCBs.
imac::ss: IR ﬁ;l areegluaelgari(e)l’ci:srr(rogsez:r(l)r?:cggggSaggfzgcf’)ll)el(;/?)ﬁ » Utilize ar seco para limpar substancias estranhas.
p g propriada »P ’ Utilize uma pressio de 39.2 x 10* a 58.8 x 10*
outra contaminagao. 5
Pa (4 - 6 kgecm?).
* O drive possui poucas partes operantes € pode
exigir substitui¢do completa do drive .
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6.2 Inspecgao

Area de inspecido |Pontos de inspegao

|Agao corretiva

Checado

Inspecio periodica do sistema de refrigeracio

Verificar se ha oscilagdo ou ruido anormal.

Substituir se necessario.
Consulte Consulte Ventiladores de

Inspecionar se ha poeira ou outro material estranho
nos componentes.

Ven'tlladm: de * Verificar se as pas do ventilador estdo danificadas refrigeracdo do drive na pdgina 172 para
refrigeracio - x . R
ou faltando. informagdes de como limpar ou substituir o
ventilador de refrigerag@o.
« Utilizar ar seco para limpar substancias
Dissipador « Inspecionar se hé poeira ou outro material estranho| estranhas.
p em sua superficie. * Usar uma pressio de 39.2 x 10* a 58.8 x 10* Pa
(4 - 6 kgecm?).
* Inspecionar a entrada de ar e aberturas de * Inspecionar visualmente a a area.
Aeroduto escapamento. Eles devem estar livres de obstrugdo |+ Retirar as obstrugdes e limpar o aeroduto como
e adequadamente instalados. exigido.
Inspecdo periddica de LED
» Assegurar-se que o LED liga corretamente.
+ Assegurar-se que os inimeros componentes  Contatar seu representante Yaskawa caso haja
LEDs funcionam adequadamente. algum problema com o LED ou keypad.

» Limpar o LED.

Nota: Inpegdes periddicas devem ser realizadas a cada um ou dois anos. Entretanto, o drive pode exigir inspe¢do mais freqiiente devido a
ambientes inadequados ou uso excessivo.
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6.3 Manutencgao periédica

6.3 Manutencao periddica

O drive possui varios "monitores de manutencao". Este recurso promove aviso de manutencao avancado e elimina a
necessidade de fechar todo o sistema no caso de problemas inesperados. O drive permite que o usuario verifique os seguintes
periodos de manutencgao.

* Ventilador de Refrigeracdo

» Capacitores eletroliticos (circuito principal)
* Fusivel de irrupgao

* IGBT

@ Pecas de substituigao

A Tabela 6.3 contém a vida de desempenho estimada de componentes que requerem substitui¢ao durante a vida do drive.
Use apenas pecas de reposi¢ao Yaskawa para o modelo e revisao do drive apropriado.

Tabela 6.3 Vida de desempenho estimada
Componente Vida de desempenho estimada
Ventilador de refrigeragdo 10 anos
Capacitores eletroliticos (circuito principal) 10 anos <>

<1> O drive possui poucas partes operantes e pode exigir substituicdo completa do drive .

ATENCAO: Vida de desempenho estimada baseada em condi¢des especificas de uso. Estas condi¢bes sdo fornecidas com o objetivo
de substituir pegas para manter o desempenho do aparelho. Algumas pecgas podem exigir substituicbes mais freqiientes devido a
ambientes inadequados ou uso excessivo. Condi¢gbes de uso para a vida de desempenho estimada: « Temperatura ambiente: Média
anual de 40°C « Fator de carga: maximo 80% « Tempo de operagdo: 24 horas por dia

Bl Monitores de vida de desempenho

O drive calcula o periodo de manutengao para componentes que podem exigir substituicdo durante a vida do drive. A
porcentagem do periodo de manutengdo ¢ mostrado no operador digital do LED, visualizando o pardmetro adequado do
monitor.

Quando o periodo de manutengao alcanca 100%, aumenta o risco de mal funcionamento do drive . A Yaskawa recomenda
verificar o periodo de manutengdo regularmente com o objetivo de um maximo desempenho.

Consulte Inspecdo periodica recomendada na pdgina 169 para mais detalhes.

Tabela 6.4 Monitores de vida de desempenho usados para substituicio de componentes

Parametro Componente Conteudo
Mostra o tempo de operagio acumulado do ventilador de refrigeracdo, de 0 a 99999 horas. Este
U4-03 . . .
. . ~ valor ¢ automaticamente reajustado para 0 uma vez alcancado 999999.
Ventilador de refrigeracao

Mostra o tempo de operagdo acumulado do ventilador de refrigeragdo como uma porcentagem
U4-04 : 5 : 0
do periodo de manuten¢do especificado (mostrado em %).

Capacitores eletroliticos Mostra o tempo acumulado de utilizagdo dos capacitores como uma porcentagem do periodo

U4-05 (barramento CC) do circuito = .
P de manutengao especificado.
principal
U4-06 relé de irrupcéio (pré-carga) g/f[:()iﬁlpg érg.’lmero de vezes que o drive ¢ ligado como uma porcentagem da vida ttil do circuito
U4-07 IGBT Mostra a porcentagem do periodo de manutengao alcancado pelos IGBTs.
B Parametros relacionados ao drive
Tabela 6.5 Ajustes de parametros de manutengao
Nome do Pardmetro Modo de Controle
Parametr: Vetor de _ Vetor de
arametro Mostrador do operador VIif circuito | circuito aberto
aberto para PM
04-03 Ajuste de manutencdo do ventilador de refrigeragao (tempo de operacédo) A A A
04-05 Ajuste de manutencdo do capacitor A A A
04-07 Ajuste de manutengdo (pré-carga) do relé de prevengdo de irrupgao A A A
04-09 Ajuste de manutengdo de IGBT A A A

ATENGAO: Apds a substituigdo das pegas, reajustar os pardmetros de manutengdo adequados (04-3, 04-5, 04-07, and 04-09) para
0. Se estes parametros ndo forem reajustados, a fungdo continuara a contagem da vida de desempenho dos novos componentes.

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico 171

Inspegao periodica e

manutengao



6.4 Ventiladores de refrigeragéo do drive

6.4 Ventiladores de refrigeracao do drive

ATENGAO: Siga as instrugdes para substituicdo do ventilador de refrigeragdo. O ventilador de refrigeragdo néo funcionara
adequadamente ou danificara seriamente o drive se instalado de maneira incorreta. Para assegurar a maxima vida util do produto,
substitua todos os ventiladores de refrigeragdo ao realizar a manutengéo.

Contate seu representante ou fornecedor Yaskawa para solicitar a substituicdo dos ventiladores de refrigeragdo comforme
as exigéncias.

Alguns modelos de drives possuem varios ventiladores de refrigeragao.

Para drives com varios ventiladores de refrigeracdo, substitua todos os ventiladores ao realizar a manutengao, assegurando
o maximo de vida ttil ao produto.

€ Substituicdo do ventilador de refrigeragao

O ventilador de refrigeragdo ¢ instalado no topo do drive . O ventilador de refrigeragdo pode ser facilmente substituido
sem ferramentas ou remog¢ao do drive ou pecas encobertas.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Ndo conecte ou desconecte fios enquanto com a alimentagdo aplicada. Os erros podem
resultar em morte ou ferimentos graves. Antes de ligar o drive, desconecte toda a alimentagdo do equipamento. O capacitor interno
permanece carregado mesmo depois de desligar a fonte de alimentagédo. O LED de carga apagara quando a tensdo do barramento
CC estiver abaixo de 50 Vcc. Para evitar choques elétricos, espere cinco minutos apdés todos os indicadores apagarem e mega o nivel
de tensdo do barramento CC para confirmar o nivel de seguranca.

CUIDADO! Risco de queimadura. Ndo toque no dissipador quente do drive. Os erros podem resultar em ferimentos pequenos ou
moderados. Desligue a energia do drive quando substituir o ventilador de refrigeracdo. Para prevenir queimaduras, espere, pelo menos,
15 minutos e assegure-se de que o dissipador esteja frio

172 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico



6.4 Ventiladores de refrigeragéo do drive

B Remocao do ventilador de refrigeracao

1. Abaixe os lados direito e esquerdo das abas da cobertura do ventilador e puxe-as para cima. Remova a cobertura
do ventilador de cima do drive . A figura ilustra um drive com um Unico ventilador de refrigeracéo.

A - Cobertura do ventilador
B - Ventilador de Refrigeragio

Figura 6.1 Remocao da cobertura do ventilador de refrigeragao

2. Remova o cabo do ventilador, cuidadosamente, desconecte o conector e remova o ventilador.

B Instalacao do ventilador de refrigeragao

= . . . . ~ g~ . . ~ g~ o
ATENCAO: Previna danos no equipamento. Siga as instrugbes para substituicdo do ventilador de refrigeragdo. A substituicao S
inadequada do ventilador de refrigeragdo pode resultar em danos no equipamento. Ao instalar o novo ventilador de refrigeragéo no '§
drive , assegure-se de que ele esta com a face para cima. Para assegurar o maximo de sua vida util, substitua todos os ventiladores %o
ao realizar a manutencgao. g

. . ~ . . . S <

1. Instale o novo ventilador de refrigeragéo no drive , assegurando seu alinhamento, como mostrado na figura '§g
abaixo: 25

£E
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6.4 Ventiladores de refrig_jerag.éo do drive

T HYE [

. J

A - Etiqueta para cima C - Frente
B - Verso

Figura 6.2 Orientagdo para o ventilador de refrigeragao

2. Assegure-se de que os conectores estam adequadamente conectados e coloque o cabo no véo do drive.

A - Empurre os conectores juntos para que nao haja espago entre eles.

Figura 6.3 Conectores

3. Alinhe as abas de cobertura direita e esquerda para instalar a cobertura do ventilador sobre o drive.

Nota: Assegure-se de que as abas direita e esquerda estdo travadas no lugar.
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6.5 Substituigao do drive

6.5 Substituicao do drive

@ Pecas operantes

O drive contém poucas pecas operantes. Sdo consideradas partes substituiveis no drive:

* PCBs I/E do painel de controle principal e do painel dos terminais I/E.
* Ventilador(es) de refrigeracao
* Cobertura frontal

Substitua o drive se o conjunto de circuitos de alimentagdo principal estiver danificado. Contate seu representante Yaskawa
antes de substituir pegas na garantia. A Yaskawa reserva-se o direito de substituir ou reparar o drive conforme sua politica
de garantia.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Ndo conecte ou desconecte fios com a alimentagéo aplicada. Os erros podem resultar em
morte ou ferimentos graves. Antes de ligar o drive, desconecte toda a alimentagdo do equipamento. O capacitor interno permanece
carregado mesmo depois de desligar a fonte de alimentacdo. O LED de carga apagara quando a tensdo do barramento CC estiver
abaixo de 50 Vcc. Para evitar choques elétricos, espere cinco minutos apés todos os indicadores apagarem e mega o nivel de tensédo
do barramento CC para confirmar o nivel de seguranca.

€ Resumo do painel dos terminais

O drive possui um bloco modular de terminais de E/S que facilita a substituicdo do drive. O painel dos terminais contém
uma memoria que armazena todos os ajustes de pardmetro do drive e permite que os pardmetros sejam salvos e transferidos
para o novo drive desconectando o painel de terminais do drive danificado e reconectando-o no novo drive. Nao € necessario
reprogramar o novo drive manualmente.

A - LED de carga C - Painel de terminais removivel
B - Parafuso do painel de terminais

Figura 6.4 Painel de terminais

@ Substituicdo do drive

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Nunca conecte ou desconecte fios, remova conectores ou cartdes opcionais, ou substitua
o ventilador de refrigeracdo com a energia ligada. Erros podem resultar em ferimentos graves. Antes da manutencéo, desconecte toda
a energia do equipamento. O capacitor interno permanece carregado mesmo depois da fonte de alimentagao ter sido desligada.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico Pessoas ndo qualificadas ndo devem realizar nenhum trabalho no drive. Erros podem
resultar em ferimentos graves. A instalagdo, a manutengao a inspegédo e conservagdo devem ser realizadas somente por pessoas
autorizadas, acostumadas com a instalagéo, ajuste a manutencgao de drives AC.

ATENGAO: Danos ao equipamento. Observe os procedimentos apropriados de descarga eletrostatica (ESD) ao manusear o drive e
as placas de circuito. Erros podem danificar a ESD nos circuitos do drive.

1. Solte o parafuso na cobertura frontal do drive para remové-la.

Figura 6.5 Remocao da cobertura frontal

2. Puxe o pino no terminal de terra do bloco de terminais removivel.
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6.5 Substituicao do drive

Puxar o pino do
terminal de terra

na dire¢éo indicada
pela seta.

Cabo —d —~

Terminal f

Figura 6.6 Abaixe a aba plastica

3. Empurre o pino de instalacdo na placa de terminais com uma chave de fenda.

Empurrar o
pino de
instalagdo com
uma chave

de fenda.

/v

4

o] — . [fera —v |
=] B ] f
H A

B

J[ 1 (7 = lg

Figura 6.7 Remocao do painel de terminais

Figura 6.8 Remocao do painel de terminais desconectado do drive

B Substituicao do painel de terminais
1. Substitua o bloco de terminais removivel no drive de acordo com a Figura 6.9
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6.5 Substituigao do drive

Empurrar o pino fixo na superficie
inferior do borne, deslize o borne
= = = na diregdo indicada pela seta.
|
=l
T}
]|
T
= =
] —— T
E——|| L
0o | —
Y — !
‘EL; ] 1
] —— ]

Figura 6.9 Substituicdo do painel de terminais

2. Assegure-se de que o bloco de terminais esteja bem presa ao conector.
Conector

= = =
=]
o
.

[S] . - Tl
Eee— |
—

13 | E—

[ — Vol

vm‘— !

(L] — —

Figura 6.10 Painel de terminais instalado

@ Detalhes na substituicido do painel de terminais (TB) ou do painel de comando (CNT)

O painel de terminais do drive retém ajustes de pardmetro do drive com o objetivo de facilitar a substitui¢do do drive .
Consulte aFigura 6.11 para visualizar um fluxograma de substituicdo do painel. Ao substituir o drive , ou trocar o painel
de comando ou o painel de terminais, os seguintes cddigos de erros podem ser encontrados na aplicacdo de energia:

* oPE04 Os ajustes de parametros do drive precisam ser inicializados ou carregados a partir do painel de terminais.
* CPF06 A especificagdo do drive ndo combina com o novo drive.
* 0PE01 O pardmetro do drive 02-04 kV A necessita de ajuste.

Notas processuais:

1. Ao substituir o drive , o painel de comando ou o painel de terminais, assegure-se de que o ajuste de kVA, pardmetro
02-04 esteja correto conforme a energia inicial.

2. Faga uma inicializacgdo (através do pardmetro A1-03) a fim de obter os ajustes de parametro desejados.

3. Em casos em que um painel de terminais previamente programado ¢ presevado, pode-se inicializar o drive com um
ajuste de A1-03 =5550) para programar o drive com ajustes previamente programados (ajustes utilizados anteriormente
para substituir o drive ou o painel de comando).
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6.5 Substituicao do drive

Troubleshooting Fault Codes at
Terminal Board (TB) or Control Board (CNT) Replacement

YES “CPFO06” Fault is
displayed upon drive

replacement

Note: Drive kVA Setting 02-04 = “FF”
inside a new Terminal Board

YES

Fault “oPEO1”

y
Set parameter 02-04 to match drive
nameplate rating

Fault “"oPE04”

YES
NO
Fault “oPE04” drive parameter settings need
to be initialized or uploaded from the TB
y
Initialize the drive using »le Initialize the drive using
parameter A1-03 = 2220 or 3330 Set value = 2220 parameter A1-03
or 3330 Set value = 5550
Parameter setting values
< are copied
TB to CNT
v
| Ready |
END

Figura 6.11 Reparagao do painel de terminais ou substitui¢ao do painel de comando
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Dispositivos periféricos e opcionais
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7.1 Secdo de seguranca

7.1 Secao de segurancga

A PERIGO

Perigo de choque elétrico
Nao conecte ou desconecte a fiacdo se a alimentacao estiver ligada.
Se a instrug@o nao for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

Desconecte toda a alimentagdo do drive, espere pelo menos 5 minutos apés todos os indicadores estarem apagados, mega
a tensdo de barramento CC para confirmar o nivel de seguranga e verifique se ha tensdes perigosas antes de realizar
servigos de manutengdo para prevenir choques elétricos. O capacitor interno permanece carregado, mesmo apos o
desligamento da fonte de alimentagdo. O LED indicador de carga apagara quando a tens3o de barramento CC estiver
abaixo de 50 Vcc.

Perigo de choque elétrico
Nao opere o equipamento sem as coberturas.

Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

Os diagramas nesta se¢do podem mostrar drives sem coberturas ou protecdes de seguranga para a exibicdo de detalhes.
Assegure-se de reinstalar as coberturas ou prote¢des antes de operar os drives e coloque-os em operacao de acordo com
as instru¢oes descritas neste manual.

Nao remova as coberturas ou toque nas placas de circuito enquanto a alimentacéo estiver ligada.
Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.
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7.1 Segao de seguranga

A\ ADVERTENCIA

Nio toque em nenhum terminal antes que os capacitores estejam totalmente descarregados.
Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

Antes de conectar os terminais, desconecte toda a alimentacao do equipamento. O capacitor interno permanece carregado,
mesmo apos o desligamento da fonte de alimentagdo. O LED indicador de carga apagard quando a tensdo de barramento
CC estiver abaixo de 50 Vcc. Para prevenir choques elétricos, espere pelo menos cinco minutos apos todos os indicadores
estarem desligados e meca o nivel de tensdo de barramento CC para confirmar o nivel de seguranga.

Pessoas nio qualificadas nio devem realizar nenhum trabalho no drive.
Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

A instalagdo, a manutengao, a inspecao e a conservacao devem ser realizadas somente por pessoas autorizadas e
familiarizadas com a instalagdo, ajuste e manutencdo de drives CA.

Nao trabalhe no drive usando roupas inadequadas, jéias ou sem protecio para os olhos.
Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

Remova todos os objetos de metal, como relogios e anéis, vista roupas apropriadas e use 0culos de prote¢do antes de
iniciar o trabalho no drive.

Faca o aterramento sempre no terminal de terra no lado do motor.

O aterramento inapropriado do equipamento pode resultar em morte ou ferimentos graves no contato com a carcaga do
motor.
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7.1 Secdo de seguranca

Nio mude a fiacdo ou remova os cartdes opcionais se o drive estiver ligado.

Se a instrug@o ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.
Desconecte toda a alimentacdo do drive e verifique se ha tensdes perigosas antes da manutengao.
Aperte todos os parafusos dos terminais de acordo com o torque de aperto especifico.

As conexdes elétricas soltas podem resultar em morte ou em ferimentos graves devido a incéndio provocado pelo
sobreaquecimento de conexoes elétricas.

Observe os procedimentos apropriados de descarga eletrostatica (ESD) ao manusear o drive e as placas de circuito.
Se essa instrucdo nao for seguida, a descarga eletrostatica pode danificar os circuitos do drive.
Nunca conecte ou desconecte o motor do drive enquanto ele estiver em tensao de saida.

O sequenciamento improprio de equipamentos pode danificar o drive.
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7.2 Dispositivos periféricos

A tabela seguinte de dispositivos periféricos mostra os nomes de varios dispositivos/opcionais disponiveis para os drives
Yaskawa. Contate a Yaskawa ou seu agente Yaskawa para solicitar estes dispositivos periféricos.

* Selecio de dispositivos periféricos: Consulte o catalogo Yaskawa para selecdo de filtro EMC e numeros de pega.
* Instalaciio de dispositivos periféricos: Consulte o manual de opcionais para instrugdes de instalagdo de opcionais.

Tabela 7.1 Dispositivos periféricos disponiveis

Nome

Nome

Supressor de pico

Fixacdes em trilho DIN

Reator CC NEMA Type 1 Kit
Reator CA DriveWizard
Reator de fase zeroDriveWorksEZ DriveWorksEZ

Resistor de frenagem

Fixacdo para dissipador externo

Tabela 7.2 Objetivos e dispositivos periféricos especificos

Dispositivo Objetivo Dispositivo Objetivo
Protege o drive quando a fonte de 3
Reator CA alimentagdo ¢ muito grande. Resistor de Para fungdes que necessitem de
Necessario para fontes de frenagem frenagem dinamica.
alimentagdo maiores que 600 kVA.
S Suprime a tensdo de pico gerada a
upressor de .
% ico partir do chaveamento do contator
Supressdo de harmonicas. Melhora p magnético.
° Reator CC o fator de poténcia da fonte de DriveSelect .
‘\I/ li P [ DiveWizard| Ferramentas de |Software para selecionar a
alimentacao. DriveWorksEZ . : 1 i
engenharia de  |capacidade do drive, personalizar e
software programar o drive.
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7.3 Conexao de dispositivos periféricos

7.3 Conexao de dispositivos periféricos

A Figura 7.1 mostra como o drive € 0 motor se conectam juntos com varios dispositivos periféricos.

* Para instrucdes detalhadas de instalacdo, consulte o manual de opcionais de dispositivos periféricos.

Ferramentas de engenharia de software

DriveSelect
DriveWizard

DriveWorksEZ
Entrada Y 1
Fonte de (mddulo adaptador RJ-45/USB)
alimentagao (777K ey l ]
—
Interruptor Para porta de com. serial PC
de linha
(MCCB) ou
interruptor (P30 ( 0 T e
de fuga \I
1
1
1
1
Amortecedor i
de pico H
1
1
1
1
=H] 1
— ]
N 1
1
Reator AC 4 Unidade do :
resistor 1
M3 de frenagem H

.............. .

| AL
[Ean

Filtro de ruido no
lado da entrada

Filtro de ruido
no lado da saida

Motor

Figura 7.1 Conexao de dispositivos periféricos
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7.4 Instalacao de dispositivos periféricos

Esta secdo descreve as precaugdes e os passos apropriados que devem ser seguidos ao instalar ou conectar varios
dispositivos periféricos ao drive.
* Para instrugdes detalhadas de instala¢do, consulte o manual de dispositivo periférico.

ATENGAO: Use uma fonte de alimentagéo classe 2 (padrdo UL) ao conectar os terminais de controle. A aplicagéo inadequada dos
dispositivos periféricos pode ocasionar degradagdo de desempenho do drive devido a uma fonte de alimentagéo inadequada.

@ Instalagao do disjuntor em caixa moldada (MCCB)

Instale um MCCB para prote¢do da linha entre a fonte de alimentagdo e os terminais de saida da fonte de alimentacao do
circuito principal R/L1, S/L2 e T/L3. Essa precaucdo protege o circuito principal e os dispositivos conectados aos fios
elétricos para o circuito principal enquanto fornece protecao contra sobrecarga.

Ao selecionar e instalar um MCCB considere os seguintes itens:

* A capacidade do MCCB deve ser 1,5 a 2 vezes a corrente nominal de saida do drive. Utilizar um MCCB evita falhas no
drive, ao invés de utilizar protecdo contra sobreaquecimento (150% por cada minuto na corrente nominal de saida).

* Se varios drives estiverem conectados a um MCCB ou um MCCB ¢ compartilhado com outros equipamentos, utilize
uma seqiiéncia que desligue a alimentacdo quando falhas sdao produzidas utilizando um contator magnético (MC) como
mostrado na figura seguinte.

* Instale um transformador de 400/200 V ao utilizar a entrada da fonte de alimentacdo de classe 400 V.

Drive
MCCB MC
, —o R/L1
I~ T
NG /—< S/L2
9 T/L3
Trifasico MC
AC200~240 V 0 MB
50/60 Hz N
Monofasico iy T mC
AC200~240 V ]
50/60 Hz MC

Figura 7.2 Conexdo de um MCCB (para classe de 200 V trifasica)

Drive
MCCB MC
~ .— RIL1
~ 1 —© S/L2
bl = TL3
Trifasico MC
AC380~480 V '!| MB
50/60 Hz i | e
MC

Transformador
400 /200 V

Figura 7.3 Conexao de um MCCB (para classe de 400 V trifasica)

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico Desconectar o MCCB e o contator magnético antes de conectar os terminais. Se a instrucéo
néo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

[72]

o
@ Instalagao de um interruptor contra fuga 5
As saidas do drive geram corrente de fuga de alta freqiiéncia como resultado do chaveamento de alta velocidade. Instale 2
um interruptor de circuito de falha de aterramento (GFCI) no lado de entrada do drive para chavear as correntes de fuga §.£
potencialmente perigosas. =5
Fatores que determinam a corrente de fuga: %%’-

oo

» Tamanho do drive CA

* Freqiiéncia portadora de drive CA

* Tipo e comprimento do cabo do motor
* Filtro EMI/RFI

Para protegdo do sistema de acionamento, selecione um disjuntor que detecte todos os tipos de corrente (CA e CC) e
correntes de alta freqiiéncia

~)

Nota: Escolhaum GFCI designado especificamente paraum drive CA. O tempo de operacgdo deve ser de pelo menos 0,1 segundo com amperagem
de sensibilidade de, pelo menos, 200 mA por drive. A forma de onda de saida do drive pode causar aumento da corrente de fuga. Isso pode
causar mal funcionamento do interruptor contra fuga. Siga as instrugdes abaixo para corrigir o problema:

» Aumente a amperagem de sensibilidade.
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* Diminua a freqiiéncia portadora.

@ Instalagio de um contator magnético
B Desconexao da fonte de alimentagao

O drive pode ser desligado em caso de alguma falha no equipamento externo, assim como nos resistores de frenagem,
através do uso de um contator magnético (MC).

ATENGAO: Instale o MC no lado de entrada do drive quando este ndo deve ser automaticamente reiniciado apés perda de alimentagéao.
Para obter um total desempenho dos capacitores eletroliticos e relés de circuito, evite chavear o MC mais do que uma vez a cada 30
minutos. O uso freqliente pode causar danos ao drive. Utilize o drive para desligar e ligar o motor.

B Protecgao do resistor de frenagem ou da unidade do resistor de frenagem

Para proteger um resistor de frenagem ou uma unidade de resistor de frenagem contra sobreaquecimento ou incéndio, use
um MC no lado de entrada do drive.

ADVERTENCIA! Perigo de incéndio. Ao utilizar uma unidade de frenagem, use um relé térmico nos resistores de frenagem e configure
uma saida de contato de falha para a unidade do resistor de frenagem, a fim de desconectar a alimentag&o principal do drive através
de um contator de entrada. Uma protegdo inadequada do circuito de frenagem pode resultar em morte ou ferimentos graves por incéndio
resultante de sobreaquecimento dos resistores.

4@ Conexio de um reator CA ou CC

Os reatores CA e CC suprimem os picos de corrente ¢ melhoram o fator de poténcia no lado de entrada do drive.
Para melhor suprimir a corrente harmonica, utilize um reator CA e um CC juntos.
Utilize um reator CC ou um reator CA ou ambos:

* Para suprimir a corrente harmonica ou melhorar o fator de poténcia da fonte de alimentagéo.
* Ao utilizar um interruptor capacitor de avanco.
» Com um transformador de fonte de alimentacdo de alta capacidade (mais de 600 kVA).

Nota: Useumreator CA ou CC ao conectar um conversor tiristor (como por exemplo, um drive CC) para o mesmo sistema de fonte de alimentagao,
independente das condigdes da fonte de alimentagao.

B Conexao de um reator CA

C D
A B
Ul A~~~ X RILT
= V| Y si2
0 Wl A~ |z Tis
A — Fonte de alimentagao C - Reator CA
B - MCCB D - Drive

Figura 7.4 Conexao de um reator CA
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7.4 Instalagao de dispositivos periféricos

B Conexao de um reator CC

Assegure-se de que o jumper entre os terminais +1 e +2 (os terminais sdo jumpeados para embarque) seja removido ao
conectar o reator CC. O jumper deve ser instalado se nenhum reator CC for utilizado. Consulte a Figura 7.5 como exemplo

de ligacao do reator CC.

A
TN
T~
TN
D
A - Fonte de Alimentagao C - Drive
B - MCCB D - Reator CC

Figura 7.5 Conexao de um reator CC

€ Conexio de um protetor de pico

Um protetor de pico suprime a tensdo de pico gerada pelo chaveamento de uma carga indutiva perto do drive. As cargas
indutivas incluem contatores magnéticos, relés, valvulas, solendides e freios. Utilize sempre um protetor contra pico ou

diodo ao operar com uma carga indutiva.

Nota: Nunca conecte um protetor de pico a saida do drive.

& Conexio de um filtro de ruido
B Filtro de ruido na entrada

As saidas do drive geram ruido como resultado do chaveamento de alta velocidade. Este ruido sai do drive e retorna para

a fonte de alimentag@o, podendo afetar outros equipamentos. Instalar um filtro de ruido na entrada do drive pode reduzir
o ruido que retorna a fonte de alimentacao. Isto também evita que o ruido proveniente da fonte de alimentagdo entre no

drive.

+ Utilize um filtro de ruido especificamente designado para drives CA.
* Instale o filtro de ruido o mais perto possivel do drive.

A MCCB
—, 1
g i ’

MCCB

A - Fonte de Alimentagao C - Drive
B - Filtro de ruido na entrada Modelo: LNFD-O D - Outro dispositivo de controle

Figura 7.6 Filtro de ruido na entrada (monofasico 200 V)
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7.4 Instalagao de dispositivos periféricos

B (o3
A
.
~_ :
[N
N
MCCB
i D
A - Fonte de alimentagao C - Drive

B - Filtro de ruido na entrada Modelo: LNFD-OO D - Outro dispositivo de controle
Figura 7.7 Filtro de ruido na entrada (trifasico 200/400 V)

B Filtro de ruido na saida

Um filtro de ruido na saida do drive reduz o ruido indutivo e o ruido irradiado. A Figura 7.8 ilustra um exemplo de conexao
do filtro de ruido na saida.

ATENCAO: N4o conecte capacitores de avango de fase ou os filtros de ruido LC/RC aos circuitos de saida. A aplicagéo inadequada
de filtros de ruido pode danificar o drive.

B (o
A MCCB
RIL1 umt Ly 4
-~ / SiL2 VT2 |, 5
0 | TIL3 W3 4 6
hs
A — Fonte de Alimentagao C - Filtro de ruido na saida
B - Drive D - Motor

Figura 7.8 Filtro de ruido na saida

Ruido irradiado:

» As ondas eletromagnéticas irradiadas a partir do drive e dos cabos geram ruido através da largura de banda
do radio, podendo afetar os dispositivos.

Ruido induzido:
* O ruido gerado por indugao eletromagnética pode afetar a linha de sinal e pode causar mal funcionamento
no controlador.

Prevencao do ruido induzido
Utilize um filtro de ruido na saida ou utilize blindagem de cabos. Deixe os cabos, pelo menos, 30 cm distantes da linha de
sinal para prevenir o ruido induzido.

NS
N
A — Fonte de Alimentagao E - Distancia de, pelo menos, 30 cm
B - Drive F — Controlador
C - Cabo de motor blindado G - Linha de sinal
D - Motor

Figura 7.9 Prevencgéao do ruido induzido

Redugéo do ruido de freqiiéncia de radio/irradiado
O drive, as linhas de entrada e as linhas de saida geram ruido de freqiiéncia de radio. Utilize filtros de ruido na entrada e
na saida e instale o drive em um painel com gabinete metdlico para reduzir o ruido da freqiiéncia de radio.

Nota: O cabo entre o drive e 0o motor deve ser o mais curto possivel.
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7.4 Instalagao de dispositivos periféricos

A - Gabinete metalico E - Filtro de ruido

B - Fonte de Alimentagao F — Cabo de motor blindado
C - Filtro de ruido G - Motor

D - Drive

Figura 7.10 Reducéao do ruido da freqiiéncia de radio

@ Instalagio do filtro EMC

Este drive ¢ testado de acordo com as normas européias EN6 1800-3 e esta em conformidade com as diretrizes da EMC.
As condi¢des seguintes devem ser cumpridas de acordo com as diretrizes.

* Selecio do filtro EMC: Consulte o catalogo Yaskawa para selecao de filtro EMC e numeros de peca.
* Instalacio do filtro EMC: Consulte o manual de opcionais para instrugdes de instalagdo de opcionais.

B Método de instalagao

Verifique as seguintes condi¢des de instalagdo para assegurar-se que outros dispositivos € maquinarios usados em conjunto
com o drive também estejam de acordo com as diretrizes da EMC.

1.
2.
3.
4.

Instale um filtro de ruido EMC na entrada especificada pela Yaskawa de acordo com as normas européias.
Coloque o drive e o filtro de ruido EMC no mesmo gabinete.

Utilize cabo blindado e trancado para a conexao do drive e do motor ou passe a fiagao através de um conduite
metalico.

Mantenha a fiagdo o mais curto possivel. Faga o aterramento da blindagem no drive e no motor(Figura 7.11).

A - Drive D - Conduite metalico

B - Comprimento maximo do cabo de 20m entre o E - O fio terra deve ser o mais curto possivel.
drive e o motor

C - Motor

Figura 7.11 Método de instalagao

Faga o aterramento da maior area possivel da blindagem ao conduite de metal ao utilizar o cabo blindado
trancado. A Yaskawa recomenda utilizar um grampo de cabo (Figura 7.12).

A — Cabo blindado trangado C - Grampo de cabo (condutivo)
B - Painel de metal

Figura 7.12 Area de aterramento
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7.4 Instalagao de dispositivos periféricos

Classe 200 V/ 400 V trifasica

L3 A
H LPE
=119
I |
/
gl = oy
J D
D / J
! =19
H
A - Aterramento da blindagem do cabo F — Cabo de motor (cabo blindado trangado, max. 20
B - Painel do gabinete m)
C — Placa metalica G - Motor
D - Superficie de aterramento (remogéao de tintaou H - Grampo de cabo
esmalte) | — Distancia max. entre o drive e o filtro de ruido
E - Drive J - Filtro de ruido EMC

Figura 7.13 Instalagao de filtro EMC e drive em conformidade com a norma CE (Classe 200 V / 400 V trifasica)
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Classe 200 V monofasica

A
o i
B
=1 ¢
O
[ |
e 8
J H ‘ il E
! 1l : -
/ . 0
P/
l =1 9
H
A — Aterramento da blindagem de cabo F — Cabo de motor (cabo blindado trangado, max. 20
B - Painel do gabinete m)
C - Placa metalica G - Motor
D - Superficie de aterramento (remogao de tintaou H - Grampo de cabo
esmalte) | — Distancia max. entre o drive e o filtro de ruido
E - Drive J - Filtro de ruido EMC

Figura 7.14 Instalagao de filtro EMC e drive em conformidade com a norma CE (Classe 200 V monofasica)

@ Instalagio de um relé térmico de sobrecarga de motor (OL) na saida do drive

Os relés térmicos de sobrecarga de motor protegem o motor por meio da desconexdo de linhas de alimentagdo devido a
uma condi¢do de sobrecarga do mesmo.

Instale um relé térmico de sobrecarga de motor entre o drive e o motor:

* Ao operar varios motores em um unico drive CA.
* Ao utilizar um bypass da linha de alimentacdo para operar o motor diretamente a partir da linha de alimentag&o.

Nao € necessario instalar um relé térmico de sobrecarga ao operar um unico motor a partir de um tnico drive CA. O drive
CA possui protegdo eletronica de sobrecarga de motor incorporada ao software do drive.

Nota: Desabilite a fungdo de protecdo de motor (L1-0 1 =“0”) ao utilizar um relé de sobrecarga térmico externo do motor. O relé deve desligar
a alimentag@o principal da entrada do circuito principal quando disparado.

[72]
Precaugdes especiais para a aplicagdo devem ser consideradas ao utilizar os relés de sobrecarga térmica na saida de drives §
CA. O seguinte evento pode ocorrer se um relé de sobrecarga de motor for conectado a saida de um drive CA (entre o ]
. . A . . ~ . . P
drive e o motor) caso a freqiiéncia portadora seja alta e a fiagdo entre o motor e o drive seja longa: g
r 7o . [72]
* Desarmes por ruido do relé térmico. g2
* O relé térmico pode ser danificado devido a perda excessiva de calor. 25
[« Jx7}
. ~ . I3 I3 . Q.
Algumas consideracdes que envolvem os drives CA e o uso de relés de sobrecarga térmica: 2 Y
-]

1. Operagdo do motor em baixa velocidade

2. Utilizagdo de varios motores em um unico drive CA

3. Comprimento do cabo do motor maior que 50 metros

4. Ajustes no padrao V/f de torque elevado e impulso de tensdo

5. Desarme por transientes resultante da alta freqiiéncia portadora do drive CA

~)
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B Precaucgoes gerais para prevenir desarme dos relés de sobrecarga térmica do motor

Relés de sobrecarga térmica do motor e operacdao em baixa velocidade

Normalmente, os relés térmicos sdo aplicados em motores para uso geral. Quando esses motores sdo acionados por drives
CA, a corrente do motor ¢, aproximadamente, 5 - 10% maior do que se acionado por uma fonte de alimentagao comercial.
Além disso, a capacidade de resfriamento de um motor com um ventilador acionado por eixo diminui quando operado em
baixa velocidade. Mesmo que a corrente de carga esteja dentro do valor nominal do motor, € possivel que ocorra
sobreaquecimento. Um relé térmico ndo pode, efetivamente, proteger o motor devido a redugdo de refrigeracao em baixas
velocidades. Por esta razao, aplique a fungdo de protecdo contra sobrecarga térmica eletronica UL no drive sempre que
possivel.

Reconhecimento ULpara a funciio de sobrecarga térmica eletronica do inversor: As caracteristicas de calor
dependentes de velocidade sdo simuladas utilizando dados a partir de motores padrdo e motores ventilados por forga. Esta
funcdo protege o motor contra a sobrecarga.

Utilizagcao de um drive com varios motores

Desligue a fungdo de sobrecarga térmica eletronica. Consulte o manual de instru¢des do produto apropriado para determinar
qual parametro desabilita esta fungao.

A fungdo de sobrecarga térmica eletronica UL do drive reconhecida ndo pode ser aplicada ao utilizar varios motores em
um drive. A fung¢@o térmica eletronica é calculada utilizando a corrente de saida do drive. As correntes individuais de motor
ndo podem ser determinadas utilizando a corrente de saida do drive. Por isso, é exigido um relé térmico para cada motor
conectado ao drive.

Comprimento do fio com mais de 50 metros

Quando o fio do motor é maior do que 50 metros, é possivel ocorrer desarme por transientes do relé térmico, caso seja
utilizada uma freqiiéncia portadora elevada. Devido ao aumento de corrente de fuga de alta freqiiéncia, o elemento do relé
térmico pode sofrer sobreaquecimento devido ao efeito pelicular da superficie. Portanto, reduzindo a freqiiéncia portadora.

O seguinte deve ser considerado para aplicacdes com cabos de motor longos:

1. Para um tnico drive e motor, utilize a fun¢do de sobrecarga térmica eletronica do drive (ndo é necessario relé térmico).
2. Para varios drives e motor:
Reduza a freqiiéncia portadora de acordo com a Figura 7.15 ou corrija o ajuste do relé de sobrecarga térmico do motor
de acordo com a Tabela 7.3.

(kHz)
15

Wir Classe 200 V

Fregiiéncia portadora

Classe 400 V

L 1 L L
0 50 100 150 200

Comprimento do cabe (m)

Figura 7.15 Critérios para ajuste de freqiiéncia portadora

Ajustes no padrao V/f de torque elevado e impulso de tensao

Os ajustes de padrao V/fe de impulso de tensdo podem interferir no aquecimento do motor. Se nao ajustado propriamente,
os padrdes V/f ou a compensagdo de torque podem causar sobreexcitagdo do motor, resultando em mais aquecimento para
o motor. O disparo néo intencional do dispositivo de sobrecarga também pode ocorrer. Portanto, ndo utilize padroes V/f
de torque de partida elevado ou ajustes de impulso de tensdo excessivos, a menos que seja absolutamente necessario.

Correcdo do desarme por transientes resultante da alta freqiliéncia portadora do drive CA

O aquecimento do elemento térmico de sobrecarga ¢é influenciado pela freqiiéncia portadora e pelo comprimento do
condutor. As formas de onda de corrente geradas por drives PWM tendem a criar um aumento adicional de temperatura
em relés de sobrecarga. Portanto, pode ser necessario aumentar o nivel de desarme ajustando os fatores listados na Tabela
7.3 ao encontrar o disparo por transiente do relé. Esteja certo de que ndo haja uma condicao real de sobrecarga antes do
aumento do nivel de disparo.

ADVERTENCIA! Risco de incéndio. Esteja certo de que ndo haja uma condicdo real de sobrecarga de motor antes de aumentar o

ajuste de desarme por sobrecarga térmica. Verifique os codigos elétricos locais antes de configurar os ajustes de sobrecarga térmica
do motor.

Exemplo: Um relé de sobrecarga térmica com uma faixa de ajuste de 1,1 a 1,6 A € usado com um drive funcionando com
freqiiéncia portadora de 8 kHz. A corrente nominal do motor ¢ de 1,2 A. O nivel de desarme por sobrecarga pode ser
corrigido para: 1,2 Ax 1,21 =1,45 A
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7.4 Instalagao de dispositivos periféricos

A Tabela 7.3 mostra os fatores de corre¢do recomendados para o nivel de disparo do dispositivo da protecdo do motor
baseado na faixa de ajuste e na freqiiéncia portadora do drive.

Tabela 7.3 Fatores de corre¢ao do dispositivo de prote¢ao do motor

Faixa de ajuste/ Corrente nominal

Ajuste de freqiiéncia portadora do drive (KHz)

2 4 6 8 10 12 14 16

32a50A 1.07 1.12 1.16 1.18 1.19 1.21 1.22 1.23
05a25A 1.08 1.13 1.17 1.21 1.24 1.26 1.28 1.29
032a04A 1.09 1.15 1.21 1.25 1.29 1.33 1.35 1.37
0.16a0.25 A 1.10 1.17 1.24 1.28 1.33 1.38 1.42 1.46

Compatibilidade do componente do sistema

Faga a revisdo completa das especificacdes da aplicag@o para assegurar a compatibilidade dos componentes selecionados

(motor, faixa de velocidade, especifica¢des de velocidade e torque da aplicagdo).
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7.5 Opcionais de comunicagao

7.5 Opcionais de comunicagao

A Tabela 7.4 mostra informacdes detalhadas sobre os cartdes opcionais disponiveis que permitem que os drives Yaskawa
sejam conectados a varias redes de comunicagdo. Consulte a tabela para determinar quais cartdes opcionais podem ser
necessarios para um determinado ambiente. Contate a Yaskawa ou seu agente Yaskawa para solicitar cartdes opcionais.

* Selecao do cartiao opcional: Consulte o catalogo Yaskawa para sele¢do de cartdo opcional e nimeros de peca.
* Instalaciio do cartio opcional: Consulte o manual para instrugdes de instalagdo de cartdo opcional.

Tabela 7.4 Cartoes opcionais disponiveis

Cartao Opcional Modelo Funcgao

Permite que o drive seja conectado a uma rede de link CC. Um controlador host liga e desliga,

CC-Link SI-C3/V o drive, além de permitir que o usudrio altere e faca referéncias dos ajustes de parametros
(freqiiéncia de saida, corrente de saida, etc.) na rede.
Permite que o drive seja conectado a uma rede de PROFIBUS-DP. Um controlador host liga

PROFIBUS-DP SI-P3/V e desliga o drive, além de permitir que o usuario altere e faga referéncias dos ajustes de
parametros (freqiiéncia de saida, corrente de saida, etc.) na rede
Permite que o drive seja conectado a uma rede de DeviceNet. Um controlador host liga e
DeviceNet SI-N3/V

desliga o drive, além de permitir que o usudrio altere e faga referéncias dos ajustes de
parametros (freqiiéncia de saida, corrente de saida, etc.) na rede
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7.6 Conexao de um cartao opcional

7.6 Conexao de um cartao opcional

O drive pode se comunicar com outros dispositivos através de um cartdo opcional especialmente designado. A secdo a
seguir descreve como instalar um cartdo opcional.

Consulte o manual de instrugdes detalhadas sobre a instalagdo de cartdo opcional.

Nota: Consulte Cartées opcionais disponiveis na pdgina 194para consultar os cartdes opcionais compativeis com este produto.

@ Verificagdo do cartido opcional e do tipo de produto

A — Cartao opcional F — Fiagao com furo passante

B - Furos de parafuso para ainstalacidodetampade G - Tampa de cartao opcional
cartao opcional H - Parafuso da tampa

C - Guias para montagem da tampa frontal I — Condutor de terra

D — Conector de comun. (CN1)

E - Conexdo do condutor de terra

Figura 7.16 Cartao opcional

€ Conexdo do cartido opcional

1. Solte o parafuso na tampa frontal do drive para remové-la.

[
o
2
e
2
P
[
Q.
8o
=
= C
7]
A - Terminal de terra C - Tampa do terminal 28
0o
B - Condutor de terra 0o

Figura 7.18 Conexao do condutor

~)

3. Recoloque a tampa do terminal.
4. Coloque o cartdo opcional no drive.
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7.6 Conexao de um cartao opcional

Nota:

196

A - Alinhe a guia ao furo da montagem. B - Alinhe a guia ao furo da montagem.
Figura 7.19 Colocagao do cartdo opcional
Acondicione, cuidadosamente, os fios atras dos lados direito e esquerdo do drive no espago existente.
Conecte o condutor do terminal de terra do drive ao mesmo terminal, como o condutor do cartdo opcional.

O condutor do cartao opcional deve sair através dos furos fornecidos no lado inferior do drive no seu roteamento
através do terminal de terra.

A — Terminal de terra do drive D - Condutor de terra com furo passante
B - Faga o roteamento do fio condutor na parte E - Condutor de terra

interna da tampa mais baixa.
C - Condutor de terra

Figura 7.20 Conexao do fio do condutor

6. Recoloque a tampa do cartéo opcional.

A — Alinhe o guia ao furo da montagem.

Figura 7.21 Recoloque a tampa
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A.1 Classes de aplicagao pesada e normal

A.1 Classes de aplicagcao pesada e normal

A capacidade do drive esta baseada em dois tipos de caracteristicas de carga: Aplicacdo pesada (HD) e aplicagdo normal
(ND).

Consulte aTabela A.1 sobre as diferengas entre HD e ND. As especificacdes para as classificagdes de capacidade aparecem
listadas nas seguintes paginas.

Tabela A.1 Selecgao da classificagao da carga apropriada

p a?éerfrlnr:t?-goccé?m Corrente nominal de saida Tolerancia a sobrecarga Freqiiéncia portadora

0: Aplicagdo pesada  |Classificagio HD (varia com o modelo <>)|150% da corrente nominal de saida para 60 s |8/10 kHz varia com o modelo

1: Aplicag¢do normal . . . 120% da corrente nominal de saida para 60 s S
(padlrjio) ¢ Classificagio ND (varia com o modelo </>) (varia com o modelo /> ) p 2 kHz, Oscilagio PWM

<1> As paginas seguintes listam informagdes sobre mudangas na classificagdo baseadas no modelo do drive.

HD e ND

» HD refere-se as aplicacdes que requerem saida de torque constante e ND refere-se as aplicagdes com
necessidades variaveis de torque.

* O drive permite ao usuario selecionar o torque HD ou ND dependendo da aplicacdo. Ventiladores, bombas
e sopradores deverao utilizar ND (C6-01 = “1”) e outras aplicagdes utilizam HD (C6-01 = “0”) geralmente.
Oscilagao PWM

* Oscilacdo PWM equivalente a um ruido audivel de 2 kHz. Essa fungdo transforma o ruido do motor em um
ruido de fundo menos perturbador.

Nota: As diferengas entre as classificagdes HD e ND para o drive incluem corrente nominal de entrada e de saida, capacidade a sobrecarga,
freqiiéncia portadora e limite de corrente. O ajuste padrdo para ND ¢é (C6-01=1).
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A.2 Drive classe 200 V monol/trifasico

A.2 Drive classe 200 V monol/trifasico

Nota: CIMR-VOBAO0018 esta disponivel somente com uma classificagdo de aplicagdo pesada.

Tabela A.2 Poténcia nominal

Item Especificagao
Trifasico: CIMR-VO2A 0001 0002 0004 0006 0010 0012 0020
Monofasico: CIMR-VLIBA <> 0001 0002 0003 0006 0010 0012 -
Classifica¢do
Tamanho maximo permitido de motor ND 0.2 0.4 0.75 Il 2.2 3:0 >3
<2> a =
(kW) Classificado | o 0.2 0.4 0.75 1.5 22 | 3.7(4.0)
Classificagdo | 1 1.9 3.9 73 10.8 13.9 24.0
Trifasico Classificaca
St up e | 07 1.5 2.9 5.8 7.5 11.0 18.9
S EGEE A > Classificaca
BND 0| 20 3.6 7.3 13.8 202 24.0 -
Monofisico Classificaca
uD e 14 2.8 5.5 11.0 14.1 20.6 -
Classificacao
Capacidade nominal de saida ND 0.5 0.7 1.3 23 3.7 4.6 73
<4> . =
(kVA) Classificago | 3 0.6 1.1 1.9 3.0 42 6.7
ND Rating <5> 1.2 1.9 3.5(3.3) 6.0 9.6 12.0 19.6
CALBTIE IR Classificacdo | g <6 | 16 <6 | 30 <> | 50 <> | 80> | 1.0 <> | 17.5 <
Saida Classificagdo ND: 120% da corrente nominal de saida para 1 minuto
Tolerincia i sobrecarsa Classificagdo HD 150% da corrente nominal de saida para 1 minuto
8 (Uma redugédo da capacidade pode ser necessaria para aplicagdes que partem e
param freqiientemente)
Freqiiéncia portadora 2 kHz (definido pelo usuario, 2 a 15 kHz)
~ A 5 Poténcia trifasica: 200 a 240 V trifasico (proporcional a tensao de entrada)
HIBIEE 0 ST e S () Poténcia monofasica: 200 a 240 V trifasico (proporcional a tensdo de entrada)
Freqiiéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (ajustavel pelo usuario)
Tensao nominal Poténcia trifasica: 200 a 240 V 50/60 Hz trifasica
Power Freqiiéncia nominal Poténcia monofasica: 200 a 240 V 50/60 Hz
Supply Flutuacio de tensdo permitida -15a10%
Flutuacio de freqiiéncia permitida +5%
Contra-medidas harménicas Reator CC Opcional
Classificado | 130 | 171 29.4 a7 | 715 | 917 145.0
Trifasico Classificaca
U | 116 16.7 27.6 433 78.6 100.7 153.8
Geracgao de calor (W) Classificaca
D | 135 17.3 29.0 49.5 81.5 98.4 -
Monofiasico Classificaca
D e | 1T 16.8 27.6 50.5 80.7 104.8 161.9

<1>
<>

maior que a corrente nominal do motor.

<3>

impedancia da fonte de alimentagao.

<4>
<5>
<6>
<7>

A capacidade nominal do motor é calculada com uma tensido nominal de saida de 220 V.
Carrier frequency is set to 2 kHz. Current derating is required in order to raise the carrier frequency.
A freqiiéncia portadora ¢ ajustada para 10 kHz. A reducdo de capacidade por corrente ¢ necessaria para elevar a freqiiéncia portadora.
A freqiiéncia portadora ¢ ajustada para 8 kHz. A redugdo de capacidade por corrente € necessaria para elevar a freqiiéncia portadora.

Tabela A.3 Poténcia nominal - continuagao

Os drives com uma entrada da fonte de alimenta¢do monofasica entregardo poténcia trifasica e ndo poderdo comandar um motor monofasico.
A capacidade do motor (kW) refere-se a um motor Yaskawa de 4 pdlos. A corrente nominal de saida na saida do drive devera ser igual ou

A classificagdo da corrente de entrada varia de acordo com o transformador da fonte de alimentag@o, reator de entrada, conexdes elétricas e

Item Especificagdao
Trifasico: CIMR-VO2A 0030 0040 0056 0069
Monofasico: CIMR-VOBA <> - - - -
Classifi
cacao 7.5 11.0 15.0 18.5
Tamanho maximo permitido de motor (kW) <2~ ND
. Classifi
cacao 5.5 7.5 11.0 15.0
HD
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A.2 Drive classe 200 V monol/trifasico

Item Especificagao
Trifasico: CIMR-VO2A 0030 0040 0056 0069
Monofasico: CIMR-VOIBA <> - - - -
Classifi
cacio 34.7 50.9 69.4 85.6
Trifasico ND
Classifi
cacio 26.0 354 51.9 70.8
Entrada Corrente de HD
entrada (A) <> Classifi
cacio - - - -
- ND
Monofasico Classifi
cacio - - - -
HD
Classifi
cacio 114 15.2 21.3 26.3
Capacidade nominal de saida (kVA)| ND
<> Classifi
cacio 9.5 12.6 17.9 22.9
HD
Classifi
cacio 30.0 40.0 56.0 69.0
ND <5~
Corrente de saida (A) -
Said Classifi
aida caciio 25.0 <7 33.0 7> 47.0 <> 60.0 <7~
HD
Classificagdo ND 120% da corrente nominal de saida para I minuto
Tolerancia a sobrecarga Classif}cagio HD 150% da corrente non}ir}al de saida para 1 minuto
(Uma redugo da capacidade pode ser necessaria para aplicagdes que partem e
param freqiientemente)
Freqiiéncia portadora 2 kHz (definido pelo usuario, 2 a 15 kHz)
Tensdo méaxima de saida (V) Poténcia trifasica: 200 a 240 V trifasico (proporcional a tensdo de entrada)
Poténcia monofasica: 200 a 240 V trifasico (proporcional a tensdo de entrada)
Freqiiéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (ajustavel pelo usuario)
Tensiio nominal Poténcia trifasica: 200 a 240 V 50/60 Hz trifasica
Fonte de Freqiiéncia nominal Poténcia monofésica: 200 to 240 V 50/60 Hz
alimentac¢ao Flutuacio de tensio permitida -15a10%
Flutuaciio de freqiiéncia permitida +5%
Contra-medidas harménicas Reator CC Opcional
Classifi
cacao - - - -
. ND
Trifasico Classifi
cacio 3353 379.5 509.7 646.2
= HD
Geracgiao de calor (W) Classifi
cacio 303.7 3213 465.2 589.1
Monofisico ND
Classifi
cacio - - - -
HD

<1> Os drives com uma entrada da fonte de alimenta¢do monofésica entregaréio poténcia trifasica e ndo poderdo comandar um motor monofasico.

<2> A capacidade do motor (kW) refere-se a um motor Yaskawa de 4 polos. A corrente nominal de saida na saida do drive devera ser igual ou
maior que a corrente nominal do motor.

<3> A classifica¢do da corrente de entrada varia de acordo com o transformador da fonte de alimentagédo, reator de entrada, conexdes elétricas e
impedancia da fonte de alimentagéo.

<4> A capacidade nominal do motor ¢ calculada com uma tensdo nominal de saida de 220 V.

<5> A freqiiéncia portadora ¢ ajustada para 2 kHz. A redug¢éo de capacidade por corrente é necessaria para elevar a freqiiéncia portadora.

<7> A freqiiéncia portadora ¢ ajustada para 8 kHz. A redug¢@o de capacidade por corrente é necessaria para elevar a freqiiéncia portadora.

Nota: As diferencas entre as classificagdes aplicagdo pesada (HD) e aplicagdo normal (ND) para o drive incluem corrente nominal de entrada e
de saida, capacidade a sobrecarga, freqiiéncia portadora, limite de corrente e freqiiéncia maxima de saida. Ajustar o pardmetro C6-01 em
“0” para HD ou “1” para ND (padrao).

Nota: CIMR-VOBAO0018 esta disponivel somente com uma classificagio de aplicagéo pesada.
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A.3 Drives da classe 400 V trifasicos

A.3 Drives da classe 400 V trifasicos

Tabela A.4 Poténcia nominal

Item Especificagao

CIMR-VLO4A 0001 0002 0004 0005 0007 | 0009 0011

Capacidade maxima de motor aplicavel Classificagio ND 0.4 0.75 1.5 2.2 3.0 3.7 5.5
(kW) <I> Classificacao HD 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 3.0 3.7

Entrada Corrente de entrada (A) <> Classificagio ND 1.2 2.1 4.3 5.9 8.1 9.4 14.0
Classificacio HD 1.2 1.8 3.2 4.4 6.0 8.2 10.4

ClassificacioND <*>| 0.9 1.6 3.1 4.1 5.3 6.7 8.5

I3 <3>
Corrente de saida (kVA) Classificagio HD <57| 0.9 1.4 2.6 3.7 42 5.5 7.0
Classificacio ND <#>| 1.2 2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 11.1
C te d ida (A
orrente de saida (A) Classificagdo HD <>>| 1.2 1.8 3.4 4.8 5.5 7.2 9.2

Classificagdo ND 120% da corrente nominal de saida para 60 s

Saida Tolerancia i sobrecarga Classificagdo HD 150% da corrente nominal de saida para 60 s
g (Uma redugao da capacidade pode ser necessaria para aplicagdes que partem
e param freqiientemente)
Freqiiéncia portadora <% 2 kHz (definido pelo usuario, 2 a 15 kHz)
~ - g Trifasico: 380 a 480 V trifasico
Ui i s e (V) (proporcional a tensdo de entrada)
Freqiiéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (ajustavel pelo usuario)
Tensao nominal cpr
it e Freqiiéncia nominal Trifasico: 380 a 480 V 50/60 Hz
alimentacao Flutuacio de tensio permitida -152a10%
Flutuacio de freqiiéncia permitida +5%
Contra-medidas harménicas | Reator CC Opcional
Geracio de calor (W) Classificagio ND 19.6 324 47.3 66.3 87.0 95.1 127.7
g Classificagio HD 30.6 43.8 60.2 96.9 111.7 117.5 148.7

<1> A capacidade do motor (kW) refere-se a um motor Yaskawa de 4 pdlos. A corrente nominal de saida na saida do drive deverd ser igual ou
maior que a corrente nominal do motor.

<2> A classifica¢do da corrente de entrada varia de acordo com o transformador da fonte de alimentagdo, reator de entrada, condigdes elétricas e
impedancia da fonte de alimentagao.

<3> A capacidade nominal do motor ¢ calculada com uma tensado nominal de saida de 440 V.

<4> A freqiiéncia portadora ¢ ajustada para 2 kHz. A redugdo de capacidade por corrente € necessaria para elevar a freqiiéncia portadora.

<5§> A freqiiéncia portadora ¢ ajustada para 8 kHz. A redu¢d@o de capacidade por corrente € necessdria para elevar a freqiiéncia portadora.

Tabela A.5 Poténcia nominal continuacido

Item Especificacdo
CIMR-VO4A 0018 0023 0031 0038
Classificacao ND 7.5 11.0 15.0 18.5
0 a0 sz <I>
Capacidade maxima de motor aplicavel (kW) Classificacio HD 55 75 1.0 5.0
Classificagio ND 20.0 24.0 38.0 44.0
<2>
b | Coveoesermhney) Classificacio HD 15.0 200 29.0 39.0
C te de saida (KVA) <> Classificagio ND < 13.3 17.5 23.6 29.0
orrente de saida (kVA) ™ |7, ssificacio HD < 113 13.7 183 236
Corrente de saida (A) Classificagio ND 2 172 20 210 350
Classificagio HD <> 14.8 18.0 24.0 31.0
Saida Classificagdo ND 120% da corrente nominal de saida para 60 s

Classificagdo HD 150% da corrente nominal de saida para 60 s
(Umaredugéo da capacidade pode ser necessaria para aplicagdes que partem
e param freqiientemente)

Tolerancia a sobrecarga

Freqiiéncia portadora <*> 2 kHz (definido pelo usuario, 2 a 15 kHz)
Tensio maxima de saida (V) Trifésico: 380 a 480 V trifasico (proporcional a tensdo de entrada)
Freqiiéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (ajustavel pelo usuario)

Tenséo nominal Trifasico: 380 to 480 V 50/60 Hz

Power Freqiiéncia nominal
Supply Flutuacio de tensio permitida -15a10%
Flutuacio de freqiiéncia permitida +5%
Contra-medidas harmonicas | Reator CC Opcional
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A.3 Drives da classe 400 V trifasicos

Item Especificagao
CIMR-VO4A 0018 0023 0031 0038
) Classificacio ND 2613 321.1 433.6 475.0
Geragio de calor (W) Classificacio HD 2287 2852 3728 4457

<I> A capacidade do motor (kW) refere-se a um motor Yaskawa de 4 polos. A corrente nominal de saida na saida do drive devera ser igual ou
maior que a corrente nominal do motor.

<2> A classifica¢do da corrente de entrada varia de acordo com o transformador da fonte de alimentagdo, reator de entrada, condigdes elétricas e
impedancia da fonte de alimentagéo.

<3> A capacidade nominal do motor ¢ calculada com uma tensdo nominal de saida de 440 V.

<4> A freqiiéncia portadora ¢ ajustada para 2 kHz. A redug¢@o de capacidade por corrente ¢ necessaria para elevar a freqiiéncia portadora.

<5> A freqiiéncia portadora ¢ ajustada para 8 kHz. A redug¢éo de capacidade por corrente ¢ necessaria para elevar a freqiiéncia portadora.

Nota: As diferencas entre as classificagdes aplicagdo pesada (HD) e aplicagdo normal (ND) para o drive incluem corrente nominal de entrada e
de saida, capacidade a sobrecarga, freqiiéncia portadora, limite de corrente e freqiiéncia maxima de saida. Ajuste o pardmetro C6-01 em
“0” para classificacdes de aplicagdo pesada ou “2” para classificagdes de aplicagdo normal. O padrio ¢ classificagdo normal (C6-01=1).
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A.4 Especificagoes do drive

A.4 Especificagoes do drive

Nota: Execute o auto-ajuste para rotagdo para obter as especificagdes de desempenho OLV.

Nota: Para vida ttil 6tima do drive, instale o drive em um ambiente que atenda as condigdes.

Item

Especificagao

Caracteristicas de controle

Método de controle

Os seguintes métodos de controle estdo disponiveis:
Controle do vetor de malha aberta (vetor de corrente), controle V/f e vetor de malha aberta
PM (para utilizagdo com SPM e IPM)

Faixa de controle de
freqiiéncia

0.01 a 400 Hz

Precisao de freqiiéncia

Entrada digital: dentro de £0.01% da freqiiéncia méaxima de saida (-10 to +50 °C)
Entrada analogica dentro de +0.5% da freqiiéncia maxima de saida (25°C +10 °C)

Resolucio de ajuste de
freqiiéncia

Entradas digitais: 0.01 Hz
Entradas analdgicas: 1/1000 da freqiiéncia maxima de saida

Resolugao de
freqiiéncia de saida

1/220 da freqiiéncia maxima de saida

Sinal de ajuste de
freqiiéncia

Referéncia da freqiiéncia principal: 0 a +10 Vdc (20 kQ), 4 a 20 mA (250 Q2), 0 a 20 mA
(250 Q)
Referéncia da rotagdo principal: Entrada do trem de pulso (méax 33 kHz)

Torque de partida

200%/0.5 Hz (controle do vetor de malha aberta, classificacdo HD, IM de 3.7 kW ou menor),
50%/6 Hz (controle do vetor de malha aberta PM)

Faixa de controle de

1:100 (Abrir o controle do vetor de malha aberta), 1:40 (Controle V/f), 1:10 (Controle do

velocidade vetor de malha aberta PM)
Precm:(e)lg(c)ifi(;l(literole ge 0,2% no controle do vetor de malha aberta <>

Resposta de rotacio

5 Hz (20 °C £10 °C) no controle do vetor de malha aberta
(exclui a variacdo de temperatura quando executar auto-ajuste da rotacdo)

Limite de torque

Somente controle do vetor de malha aberta. Ajustavel em 4 quadrantes.

Tempo de acel/desacel

0,00 a 6000,0 s (permite quatro ajustes separados para aceleragdo ¢ desaceleragdo)

Torque de frenagem

Torque de desaceleragdo média instantanea <2>.0,1/0,2 kW: acima de 150%, 0,4/0,75 kW:
acima de 100%, 1,5 kW: acima de 50%, 2,2 kW e acima: acima de 20%

Torque regenerativo continuo: 20%,

125% com uma unidade de resistor de frenagem
de frenagem.

<3>:(10% ED) 10 s com um resistor interno

Caracteristicas V/f

Predefina os padrdes V/f e programa ajustavel pelo usudrio disponivel.

Funcoées do drive

Tempo de permanéncia funcional com perda de poténcia momentanea, procura de rotagao,
deteccdo de sobretorque, limite de torque, rotagdo com multi-passos (max de 17 passos),
interruptor de tempo de acel/desacel, acel/desal da curva S, seqiiéncia de 3 cabos, auto-ajuste
de rotacdo, auto-ajuste estacionario de resisténcia linha a linha, permanéncia, ON/OFF do
ventilador de resfriamento, compensagio de escorregamento, compensagio de torque, salto
de freqiiéncia, limite superior/inferior da referéncia de freqiiéncia, frenagem de injecdo CC
(partida e parada), frenagem de alto escorregamento, controle PID (com fungéo de
escorregamento), economia de energia, MEMOBUS (RS-485/422 Max 115.2 kbps), reset

de falha, copia de parametro.
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A.4 Especificagoes do drive

Item

Especificagao

Funcdes de protecio

Prote¢ido temporaria

Protecdo ao superaquecimento do motor através do sensor de corrente de saida

do motor
Protecio contra . . . o . L
sobrecorrente O drive para quando a saida excede 200% da corrente nominal (aplicagdo pesada)
Pr:;%iiz::gn; ™ 1Um comando de parada seré inserido ap6s operar a 150% por 60 s (aplicagdo pesada) <%

Protecio contra baixa
tensao

O drive para quando a tensdo do barramento CC cai abaixo dos niveis indicados: <>
190 V (200 V trifasico), 160 V (200 V monofasico), 380 V (400 V trifasico), 350 V (380
V trifasico)

Tempo de
permanéncia funcional
durante perda de
alimentacao
momentinea

3 selegdes disponiveis: Tempo de permanéncia funcional desabilitado (para depois de 15
ms), tempo base de 0,5 s e continua funcionando até a restauragio da poténcia. <6~

Protecio contra
superaquecimento do
dissipador de calor

Protegido por termistor

Protecio contra
superaquecimento do
resistor de frenagem

Sensor de superaquecimento para o resistor de frenagem (Opcional tipo ERF, 3%ED)

Prevencio contra
travamento

A prevenc¢ao contra travamento esta presente durante a aceleragdo, desaceleragdo e durante
o funcionamento. O ajuste individual para cada tipo de prevengéo contra travamento
determina o nivel de corrente no qual a prevengao ¢ disparada.

Protecao contra falha
do ventilador de

Protegdo do circuito (sensor “fan-lock™)

Ambiente

resfriamento
Protecio do Protecdo do circuito eletronico (disparado pelos mesmos niveis da protecdo da corrente
aterramento temporaria) <7~
LD b (g 4l Permanece aceso até que a tensdo do barramento CC caia abaixo de 50 V
barramento CC
Area de
armazenamento/ |Interno
instalacio
Temperatura -10 a +40 °C (gabinete montado na parede)
ambiente -10 a +50 °C (rack aberto)
Umidade 95% ou menos de umidade relativa sem condensagdo
Ui o Bl s -20 a +60 °C permitida por um curto tempo para transporte do produto
armazenamento
Altitude 1000 m ou menos

Choque, impacto

10220 Hz 9,8 m/S 2
20a55Hz59m/S 2

Area préxima

Instale o drive em uma area livre de:

* respingos de dleo e poeira

* rebarbas de metal, 6leo, agua e outros materiais estranhos
* materiais radioativos

* materiais combustiveis

* gases ¢ liquidos nocivos

« vibracdo excessiva

* cloretos

* luz solar direta

Orientacio

Instale o drive verticalmente para manter o méximo efeito de resfriamento

Normas e padrées de seguranca

ULS508C, EN954-1 Cat. 3

Nota: A saida do drive sera interrompida em menos de 1 ms depois que a entrada da
seguranca for ativada.

Gabinete de protecio

Chassis aberto (IP20)
Gabinete montado na parede (NEMA Tipo 1): disponivel como opcional

Método de resfriamento

CIMR-VBUO0001 to 0006: auto-resfriado
CIMR-VABUO0010 to 0012: ventilador de resfriamento
CIMR-VA2U0001 to 0004: auto-resfriado
CIMR-VA2U0006 to 0069: ventilador de resfriamento
CIMR-VA4U0001 to 0004: auto-resfriado
CIMR-VA4U0005 to 0038: ventilador de resfriamento

<1>

<>

<3>

<4>

<5>

204

A precisdo do controle da rotagdo varia de acordo com o tipo de ajuste do motor e do drive. Entre em contato com a Yaskawa para mais

informagdes.

O torque de desaceleracdo instantdnea média refere-se ao torque necessario para desacelerar o motor (desacoplado da carga) de 60 Hz no menor

tempo possivel.

Garanta que a selecao da prevencéo contra travamento durante a desaceleragio esteja desabilitada (L3-04 = 0) ou ajustada em 3 quando utilizar
um resistor de frenagem ou uma unidade de resistor de frenagem. O ajuste-padrao para a fungo de prote¢do contra travamento ira interferir

com o resistor de frenagem.
A protecdo contra sobrecarga pode ser disparada quando funcionando com 150% da corrente nominal de saida se a freqiiéncia de saida for

menor que 6 Hz.

Os ajustes do parametro permitem até 150 V.
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A.4 Especificagdes do drive

<6> Uma unidade de tempo de permanéncia funcional com perda de poténcia temporaria € necessaria para drives de 7,5 kW da classe 200/400V e

menores se a aplicagdio precisar continuar operando durante uma perda de poténcia temporaria de até 2 segundos.
<7> A protecdo do aterramento ndo pode ser fornecida sob as seguintes circunstancias quando uma falha de aterramento ocorrer no enrolamento
do motor durante o funcionamento: Baixa resisténcia a massa para o cabo do motor e bornes; Baixa resisténcia a massa para o cabo do motor

e bornes; ou o drive estiver energizado por um curto-circuito do terra.
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A.5 Dados da perda de poténcia do drive

A.5 Dados da perda de poténcia do drive

Tabela A.6 Modelos monofasicos da classe 200 V com perda de poténcia

. Classificagao HD (Freqiiéncia portadora 8 kHz) Classificagao ND (Freqiiéncia portadora 2 kHz)
Num%rc: do Corrente Perda do Perda da Corrente Perda do Perda da
CTI\?I)R?V(I):I nominal dissipador unidade Per((iev;otal nominal dissipador unidade Per((l‘a)\V;otal
Amps (A) |de calor (W) | interna (W) Amps (A) |de calor (W) | interna (W)
BA0001 0.84 4.3 7.4 11.7 1.2 5.0 8.5 13.5
BA0002 1.6 7.9 8.9 16.7 1.9 7.6 9.7 17.3
BA0003 3.0 16.1 11.5 27.7 3.2 14.6 14.4 29.1
BA0006 5.0 33.7 16.8 50.5 6.0 30.1 19.4 49.5
BA0010 8.0 54.8 25.9 80.7 9.6 51.7 29.8 81.4
BA0012 11.0 70.7 34.1 104.8 12.0 61.3 37.1 98.4
BA0018 17.5 110.5 51.4 161.9 — — — —
Tabela A.7 Modelos trifasicos da classe 200 V com perda de poténcia
. Classificagao HD (Freqiiéncia portadora 8 kHz) Classificagao ND (Freqiiéncia portadora 2 kHz)
Num%rci do Corrente Perda do Perda da Corrente Perda do Perda da
CTI\;I)R-chI’:I nominal dissipador unidade Pen(i‘?v;otal nominal dissipador unidade Perc(i‘:;lv;otal
Amps (A) |de calor (W) | interna (W) Amps (A) |de calor (W) | interna (W)
2A0001 0.8 4.3 7.3 11.6 1.2 5.0 8.0 13.0
2A0002 1.6 7.9 8.8 16.7 1.9 7.6 9.5 17.1
2A0004 3.0 16.2 11.5 27.7 3.5 15.8 13.6 29.4
2A0006 5.0 27.4 15.9 433 6.0 27.5 17.2 44.7
2A0010 8.0 54.8 23.8 78.6 9.6 51.7 25.8 77.5
2A0012 11.0 70.7 29.9 100.6 12.0 61.3 30.4 91.7
2A0020 17.5 110.5 433 153.8 19.6 98.7 46.3 145.0
2A0030 25.0 231.5 72.2 303.7 30.0 246.4 88.9 3353
2A0040 33.0 339.5 82.8 321.3 40.0 266.7 112.8 379.6
2A0056 47.0 347.6 117.6 465.2 56.0 357.9 151.8 509.7
2A0069 60.0 437.7 151.4 589.1 69.0 461.7 184.5 646.2
Tabela A.8 Modelos trifasicos da classe 400 V com perda de poténcia
. Classificagdao HD (Frequiéncia portadora 8 kHz) Classificagdao ND (Frequiéncia portadora 2 kHz)
Numt(eirc: do Corrente Perda do Perda da Corrente Perda do Perda da
CTN?R?V(I)] nominal dissipador unidade Per?ev;otal nominal dissipador unidade Per?ev;otal
Amps (A) |de calor (W) | interna (W) Amps (A) |de calor (W) | interna (W)
4A0001 1.2 19.2 11.5 30.7 1.2 10.0 9.6 19.6
4A0002 1.8 28.9 14.8 43.7 2.1 18.5 13.9 32.4
4A0004 3.4 423 17.9 60.2 4.1 30.5 16.8 473
4A0005 4.8 70.7 26.2 96.9 5.4 44.5 21.8 66.3
4A0007 5.5 81.0 30.7 111.7 6.9 58.5 28.4 86.9
4A0009 7.2 84.6 32.9 117.5 8.8 63.7 31.4 95.1
4A0011 9.2 107.2 41.5 148.7 11.1 81.7 46.0 127.7
4A0018 14.8 166.0 62.7 228.7 17.5 181.2 80.1 261.3
4A0023 18.0 207.1 78.1 285.2 23.0 213.4 107.7 321.1
4A0031 24.0 266.9 105.9 372.8 31.0 287.5 146.1 433.6
4A0038 31.0 319.1 126.6 445.7 38.0 319.2 155.8 475.0
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A.6 Dados da redugdo de capacidade do drive

A.6 Dados da reducao de capacidade do drive

O drive pode ser operado acima da temperatura nominal, altitude e freqii€ncia portadora pela redugdo de sua capacidade.
Por exemplo, um drive com corrente continua nominal de 10 A pode ser operado em temperaturas mais elevadas se ele
for utilizado apenas para fornecer 8 A continuos.

€ Redugio da capacidade da freqiiéncia portadora

Como a freqiiéncia portadora do drive aumenta acima do ajuste de fabrica, a capacidade do drive devera ser reduzida de
acordo com aFigura A.1.

Classificagao

do drive

Classe de 200 V:HD

80% de HD

Classe de 400 V: =

60% de HD

ND

A Reducgao da capacidade da freqliéncia portadora

»
>

2

10( 8) 15

Transportadora (C6-02)

Figura A.1 Reducao da capacidade da freqiiéncia portadora

€ Reducio da capacidade por temperatura

Como a temperatura ambiente para o drive aumenta acima de sua especificaco, o drive devera ter sua capacidade reduzida.
Além disso, o parametro L8-35 selecao lado a lado na pagina 207 devera ser ajustado de acordo com o tipo de gabinete e
método de montagem como ilustrado na Figura A.2 on page 207.

B Reducao da capacidade por corrente de saida devido a temperatura ambiente

Se a temperatura do ambiente estiver acima da especificagdo do drive ou se os drives estiverem lado a lado montados em
um gabinete, os parametros L.8-12 e L8-35 deverao ser ajustados de acordo com as condigdes da instalagdo. A corrente de
saida ¢ reduzida como mostrado em Figura A.2.
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N° Nome Descrigao Campo Def.
Ajuste da Ajuste o nivel de protecdo da sobrecarga do drive (OL2) quando o drive
L8-12 temperatura estiver instalado em um ambiente que exceda sua temperatura ambiente 40 a 60 40 °C
ambiente nominal.
0: Desabilitada (instalagdo padrao)
~ 1: Instalagdo lado a lado
L8-35 Selecdo lado a lado 2: IP20/NEMA Tipo 1 0a2 0
3: Instala¢do sem aletas/aletas externas
y Parametro L8-35 = 0 (IP20)
100 Paréametro L8-35 = 2
N =& (IP20/NEMA Tipo 1)
85 = }
0,
o 1O =
dC(IJag:ifg:agao Parametro L8-35 =3
50% (Instalagdo externa com/sem aleta)
Parametro L8-35 = 1
(instalagéo lado a lado)
0 o Temp. ambiente em °C
30° 35° 40° 50° Parametro L8-12
Figura A.2 Reducao da capacidade por temperatura ambiente e método de instalagao
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A.6 Dados da redugdo de capacidade do drive

€ Reducgio da capacidade por altitude

Yaskawa recommends referencing two standards when considering altitude derating. These standards are:

* ANSI/IEEE C 37.40:As condigdes de servigo e defini¢des para fusiveis de alta tensdo, distribuidor fechado de chaves
e acessorios pneumaticos monopolares
* IEC 282-1.2:Fusivel de alta tensao

B Reducao da capacidade do drive

O equipamento de conversao de poténcia deve ser reduzido acima de uma determinada altitude (normalmente 1000 metros).
O equipamento que depende de ar para sua isolagdo e meio de resfriamento tem um aumento maior de temperatura e um
valor menor de resisténcia dielétrica quando operado em altitudes maiores que 1000 metros (3300 pés). A aplicagdo de
fatores corretos de redug@o de capacidade é necessaria para evitar falha no drive.

O efeito de grandes altitudes pode eventualmente resultar em danos térmicos aos semi-condutores de poténcia e
componentes relacionados (eficacia reduzida dos dissipadores de calor), bem como menores capacidades de suportar o
dielétrico. A reducgdo de grande altitude €, portanto, uma importante consideracao durante a aplicagdo inicial do drive.

AFigura A.3 ¢é fornecida como uma referéncia rapida para ajudar na reducdo de capacidade do drive acima da altitude
especificada.

Nota: Essa redugdo se aplica apenas ao drive. No entanto, se o drive for colocado em um gablnete pressurizado de forma que a pressdo interna
seja mantida no valor da pressao atmosferlca a 3300 pes a redugao nao sera necessarla Exemplo O dissipador de calor esta exposto do
P B - -

lado externo e ndo ests -~ -~ : - o -*- - ar ou em um sistema de ar condicionado.
Nesse caso, uma redu

Reducéo da capacidade por altitude para inversores Yaskawa (pés)

& 102
=
S = Corrente de saida continua
E 100 (%)
© 3 o
g 58 ——— Limite de modelos da classe de 200 V
g £% 4@
3 %3
E Eé - -= - Limite de modelos da classe de 400 V
= ® T ~
§8sg OF
@BES
gESS N
S8 4
o2 84 ;
TSzl
SSER I
Sgexm
o> 58
°w»38 g7 -
3588 >
S8as
8823 |
22 gp

"B BEBEEBEEBEE

Altitude (pés)

Reducgéo da capacidade por altitude para inversores Yaskawa (pés)

== (Corrente de saida continua

100 (%)

——— ILimite de modelos da classe de 200 V

==~ ILimite de modelos da classe de 400 V

80 - i
BN EEE S
Altitude (pés)

(% da capacidade na placa de identificagéo do drive)
w
(=]

Redugao da capacidade por altitude para

inversores Yaskawa (metros)
Faixa de corrente de saida do inversor

(1 B
oA
gl

Figura A.3 Reducao de capacidade por altitude para drives Yaskawa

B Reducao de capacidade do motor

Consulte o fabricante do motor para o fator de redugao de capacidade por altitude aplicavel antes de utilizar o motor. Como
regra geral, consulte a norma NEMA MG 1-14.04 (Operacdo de motores e geradores de poténcia fracional e integral CA

¢ CC em altitudes acima de 3300 pés (1000 metros). No entanto, os dados de redugdo do fabricante do motor serdo sempre
preferiveis.
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Apéndice: B

Lista de parametros

Este capitulo contém uma lista completa de todos os parametros e configuragdes disponiveis no
drive

B.1 GRUPOS DE PARAMETRO.........ccccotrureirererueenererseesesssssssnesssasassesssssasenssans 210
B.2 TABELA DE PARAMETRO
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B.1 Grupos de parametro

B.1 Grupos de parametro

pg:gr%:t?gs Nome Pag. pg:;rel:t?gs Nome Pag.
Al Inicializacdo 211 H4 Saidas analogicas 232
A2 Ctes. do usuario 211 HS Ajuste de comunicagio serial 232
bl Seqiiéncia 212 H6 Ajuste da E/S do trem de pulso 233
b2 Frenagem por Injecdo CC 212 L1 Sobrecarga do motor 233
b3 Busca da Velocidade 213 L2 Tempo perm. func. perda de pot. 234
b4 Temporizador de atraso 213 L3 Prevencao contra travamento 234
b5 Controle PID 214 L4 Deteccdo de referéncia 236
b6 Fungdo dwell 215 L5 Reiniciar apos falha 236
b8 Economia de energia 215 L6 Detecgdo de sobretorque 237
Cl Tempo de aceleragdo/desaceleracao 216 L7 Limite de torque 238
C2 Acel./desacel. em curva tipo S 216 L8 Protecdo do hardware 238
C3 Compens. escorreg. do motor 216 nl Prevencdo de oscilagdo 240
C4 Compensacdo do torque do motor 217 n2 Protecdo de realim. de velocidade 240
C5 Controle de velocidade (ASR) 217 n3 Frenagem c/ alto escorregamento 241
C6 Freqiiéncia Portadora 217 16 Ajuste on-line de resisténcia fase-a-fase do 241
dl Referéncia da freqiiéncia 219 motor
42 Limites de referéncia 219 n8 Controle de ajustes MotorIP 241
43 Freqiiéncias de salto 219 ol Selecdo de tela de monitor 242
d4 Manter referéncia de freqiiéncia 220 02 Fungdes do teclado do operador 242
d7 Freqiiéncia de defasagem 220 o4 Fungdes de manutencdo 243
El Padrio V/f 221 q Parametros DriveWorksEZ 243
E2 Ajuste do motor 222 r Conexao DriveWorksEZ 243
E3 Padrio do motor 2 V/f 222 Ul Monitor de status 245
E4 Ajuste do motor 2 223 U2 Rastreamento de falha 247
E5 Ajustes MotorIP 223 U3 Historico de falha 248
F1 Detecgio falha no contr. veloc. PG 225 U4 Monitor de manutengdo 249
F6 Comunicagéo em rede 225 Us Monitor de seqiiéncia 251
F7 Comunicagio em rede 225 U6 Monitor de controle 251
H1 Entradas digitais 227 Us I\D/Ir(i)gém\;gikp;g;onalizados para 252
H2 Saidas digitais 229
H3 Entradas anal6gicas 231
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B.2 Tabela de parametro

B.2 Tabela de parametro

€ A: Parametros de inicializacao

O grupo parametro A cria o ambiente de operacao para o drive. Isto inclui o parametro Nivel de Acesso, Método de Controle
do Motor, Senha, Ctes. do Usuario € mais.

Modo de
N° Nome Descrigao Faixa | Def. Controle Elnd. Pag.
vie| Q| B | FeX
LVIM
Al: Parametros de Inicializa¢io
Use os pardmetros A1l para configurar o ambiente basico para a operagdo do drive.
Seleciona quais parametros estdo acessiveis através do
operador digital.
Al1-01 ~ . 0: Somente Operac¢a
<22> <16>|Selegdo do Nivel de Acesso 1: Ctes. do Usuario (acesso a um conjunto de pardmetros 0a2 2 |AJALA]I0OIH | —
selecionados pelo usuario)
2: Nivel de Acesso Avangado
Seleciona o Método de Controle do drive.
0: Controle V/f sem PG
Selecdo do Método de 2: Vetor de malha aberta (OLV)
Al-02 Controle 5: Vetor de malha aberta PM (PM) 0.2,5 0 |S|8|S) 102 91
Observacdo: Ndo volta ao ajuste de parametro padrdo ao
inicializar o drive.
Reset de todos os pardmetros com os valores ajustadosde | 0a3330 | 0 |A|A|A| 103 —

fabrica. (inicializa o drive e retorno de A1-03 como 0)
0: Nao inicializar 0 R i+ ndo sio reinicializad
1110: Usudrio Inicializa (1° conjunto de valores de pardmetro| S parametros a seguir nao sao reinicializados

do usuario é armazenado c/ 0 02-03) durante a inicializagao: .
2220: Inicializagdo de 2 fios A1-00, A1-02, A1-07 e todos os monitores U2

e U3.

A1-03 |Inicializar pardmetros

3330: Inicializagao de 3 fios
5550: Rst de Erro OPE0O4
A1-04 |Senha | 0a9999 | 0 |A|A|A]| 104 | —

029999 | 0 |AJA|A]| 105 | —

Quando o valor ajustado em A1-04 ndo corresponde com o |Egte pardmetro & oculto da visualizagdo.

A1-05 |Senha 2 valor ajustado em A1-05, os parametros A1-01 a A1-03, Para acessar A1-05, exiba A1-04 ¢
A1-06 e A2-01 a A2-32 ndo podem ser alterados. pressione a tecla STOP enquanto _

pressiona a tecla seta para cima. O
pardmetro A1-05 aparecera.

Ajusta os pardmetros que sdo usados em determinadas
seqiiéncias como A2-01 a A2-16 para maior facilidade de
acesso.

0: Para fins gerais (Os parametros A2 nao sdo afetados)
1: Bomba de fornecimento de dgua

A1-06 |[Seqiiéncia pré-configurada |2: Transportadores 0a7 0 [AJA|A]| 127 —
3: Exaustores

4: Aquecimento, ventilagdo, ar condicionado
5: Compressor de ar

6: Pontes Elevagao
7
0
1
2

: Pontes Translag¢ao

: Desabilitado
: Habilitada 0a2 0 [A|JA]A —
: Entrada multifun¢do (habilitada quando H1-OO = 9F)

A2: Ctes. do Usuario
Use os pardmetros A2 para programar o drive.

Os parametros que foram editados recentemente sdo listados
; . aqui. O usuario pode também selecionar parametros para que ) .

A[ig_ggte Ctes. do Usuario, 1 a 32 aparegam aqui para fins de acesso rapido. ) bolzf)olga <16> 110 26 Sa
Os parametros serdo armazenados para acesso rapido quando

Al1-01=1.

0: Os parametros A2-01 a A2-32 sdo reservados para o

usuario criar uma lista de Ctes. do Usuario.

1: Salve o histérico de parametros visualizados recentemente. 0,1 1 <~|A[A|A]| 126 —

Os parametros editados recentemente serdo salvos em A2-17

a A2-32 acesso rapido.

Selecdo de fungdo

Al-07 DriveWorksEZ

Selegdo automatica de Ctes.

A2-33 do Usudrio

<4> O valor de ajuste padrdo depende do parametro A1-06, Este valor de ajuste ¢ 0 quando A1-06 =0 e 1 quando A1-06 ndo é = 0.
<16> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro A1-06, Selegdo de Seqiiéncia.
<22> O parametro pode ser alterado durante a operagao.
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B.2 Tabela de parametro

@ b: Aplicagido

Os parametros de seqiiéncia configuram a Fonte de Comando de Operagao, Frenagem por Inje¢ao CC, Busca de
Velocidade, fungdes de Temporizador, controle PID, a fungdo Dwell, Economia de Energia ¢ uma variedade de outros
ajustes relacionados a aplicag@o.

Modo de
—_ . ntrol o
No. Nome Descrigao Faixa | Def. Controle ||E_|nd' Pag.
vif| Q| b | Tex
LV|M
b1: Sele¢ido do modo de operagio
Use os pardmetros bl para configurar o modo de operacéo.
Seleciona a fonte de entrada da referéncia da freqiiéncia.
0: Operador Digital - pré-ajusta a velocidade d1-01 a d1-17.
Seleciio de referéncia de 1: Term. Externos - Terminais de entrada analogica A1l ou
b1-01 fre igi:éncia 1 A2. 0a4 1 S|S|S 180 92
q 2: Comunicagdo MEMOBUS
3: Cartdo Opcional
4: Entrada de Pulso (Terminal RP)
Seleciona a fonte de entrada do comando de operagéo.
~ 0: Operador - Teclas RUN e STOP no operador digital.
p1-02 |Selecdo do Comandode |1 ro i “ovternos de entrada digital S1 a S7 0a3 | 1 |s|s|s| 181 | 94

Operagdo 1 2: Comunicagdo MEMOBUS
3: Cartdo Opcional
~ ~ Permite ou proibe a operagdo reversa.
bl-04 |3elecao do Operagio 0: Para tras habilitado. 0,1 0 |Alalal 183 | —
eversa : . oot
1: Para tras desabilitado.

Determina a operagao ao alternar a fonte do comando de

operacdo de LOCAL p/ REMOTE ou de Operagédo 1 e 2

quando um comando externo de Operacdo esta ativo na fonte
Selegdo de Operagao Local/ |nova.

b1-07 Remota 0: O comando externo de Operagdo deve ser desligado e 0.1 0 |AjAjA] 186

ligado na nova fonte para ativar.

1: O comando externo de Operagdo na nova fonte ¢ aceito

imediatamente.
Sele¢@o do comando de 0: Comando de operagdo aceito apenas no menu de operagao.
b1-08 |operagdo durante 0 Modo |1: Comando de operagdo aceito em todos menus. 0a2 0 |A|A|A]| 187 —
Programacao 2: Proibe a entrada no modo programacao durante a operacao

Ajuste a ordem da fase para os terminais externos de saida do
drive U/T1, V/T2 e W/T3.

0: Padrao

1: Alternar a ordem da fase

Seleciona a fonte de entrada da referéncia da freqiiéncia.

0: Operador Digital - pré-ajusta a velocidade d1-01 a d1-17.
1: Term. Externos - Terminais de entrada analogica Al ou
bl-15 |Referéncia de freqiiéncia 2 |A2. 0a4d 0 [A|A|A| 1C4 | —
2: Comunicagdo MEMOBUS

3: Cartdo Opcional

4: Entrada de Pulso (Terminal RP)

Seleciona a fonte de entrada do comando de operagéo.
Fonte do Comando de 0: Operador - Teclas RUN e STOP no operador digital.
bl-16 Operacio 2 1: Term. externos de entrada digital S1 a S7 0a3 0 |[A|JA|A| 1C5 —

perag 2: Comunicagdo MEMOBUS
3: Cartdo Opcional

Determina a operagdo quando um comando de operagao esté
ativo na energizagao do drive.

bl-14 |Selecdo de ordem de fase 0,1 0 [A|A|A]| 1C3 —

bl-17 Coma.ndONde operagdona  |0: O comando de operagdo ndo foi enviado, precisa ser ligado 0.1 o lalalal 1c6 | —
energizagao e desligado
1: O comando de operagdo foi enviado, comega a operagao
do motor

b2: Frenagem por injecado CC
Use os parametros b2 para configurar a operacao de Frenagem por injecdo CC
Ajusta a freqiiéncia na qual a frenagem por inje¢do CC inicial
quando a parada por rampa (b1-03 = 0) for selecionada. Se |0.0a10.0(0.5Hz| A|A|A| 189 —
b2-01<E1-09, a frenagem por injecdo CC iniciard em E1-09.
b2-02 Corrente da Frenagem por |Ajusta a corrente de frenagem por injecdo como uma 0a75 150% | AlA

b2-01 Freqiiéncia de Partida da
Frenagem por Inje¢do CC

Injeg¢do CC porcentagem da corrente nominal do drive. —| 1BA ) —
Tempo da Frenagem por . P .
L Ajusta o tempo de Frenagem por injecdo CC na partida. 0.00a [0.00s _ o
b2-03 |Injegdo CC/Tempo de Desabilitado quando ajustado como 0,00 segundos. 10.00 <> |A]A 188

Excitagdo CC na Partida
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Modo de
No. Nome Descrigao Faixa | Def. Gontiols ||E_|nd' Pag.
vie| Qi
Ajusta o tempo de Frenagem por inje¢do CC na parada.
Quando b1-03 =2, o tempo de Injecao CC real ¢é calculado da
seguinte maneira:
(b2-04) x 10 x (Freq. de Saida) / (E1-04).
b2-04 Tqmgo de Frenagem por Quando b1-03 = 0, este parametro ajusta a quantidade de 0.00 2 050s|A|A|—| 18C | —
inje¢do CC na parada S~ - 10.00
tempo de Injecdo CC aplicada ao motor no final da
desaceleragdo em rampa ou da frenagem com alto
escorregamento.
Desabilitado quando ajustado como 0,00 .
Capacidade de compensagao|Ajusta a compensacdo de fluxo magnético como um o | _ _ o
b2-08 de fluxo magnético percentual do valor de corrente sem carga (E2-03). 021000 | 0% A 190
Ajusta o tempo para a operagdo de Frenagem por Curto
b2-12 Tempo de frenagem por Circuito na partida. Desabilitado quando ajustado como 0,00. 0.00a 0.00s| —|—-|A| 1BA | —
curto circuito na partida 32> 25.50
Ajusta o tempo da operacgdo de Frenagem por Curto Circuito
b2-13 Tempo de frenagem por na parada. Usado para parar uma rotagdo do motor devidoa | 0.00 a 050sl - |- 1Al 1BB | —
B curto circuito na parada inércia. Desabilitado quando ajustado como 0,00 segundos. | 25.50 DU
<32>
b3: Busca de velocidade
Use os parametros B3 para configurar a operagdo da fung@o Busca de Velocidade.
Habilita/desabilita a fungdo busca de velocidade na partida.
Selecio de Busca de 0: Desabilitado - Busca de Velocidade nio ¢ realizada
b3-01 Velogci dade automaticamente na partida. Oal 0 |AJA[A]| 191 —
1: Habilitado - Busca de Velocidade ¢ realizada
automaticamente na partida.
A Ajusta o nivel de corrente no qual presume-se que a
b3-02 Corrente de desativagdo de velocidade seré detectada e Busca de Velocidade ¢ concluida.| 0 a 200 129 AlA|—| 192 —
Busca de Velocidade . X : <2
Ajustado em percentual da corrente nominal do drive.
~ Ajusta a constante de tempo usada para reduzir a freqiiéncia
b3-03 Tempo de desaceleragéio de de saida durante a busca de velocidade. Relativo a trocada [0.1210.0(2.0s | A|[A|—| 193 —
Busca de Velocidade A . .
freqiiéncia de saida max. como 0.
Atrasa a operacdo de busca de velocidade apds uma perda de
b3-05 Tempo de atraso de Buscade poténcia momentanea para dar tempo a um contator de saida| 0.0a 100 | 0.2s [ A|A | A | 195 —
Velocidade
externa fechar.
Corrente de saida 1 durante a Ajusta a corrente injetada no motor no comego do tipo de
b3-06 : Estimativa de Busca de Velocidade. Ajustado como um fator| 0.0a2.0 | <I2> [ A|A| —| 196 —
Busca de Velocidade .
da corrente nominal do motor.
Ganho de compensacio de Ajusta o ganho que ¢ aplicado a velocidade detectada pela
b3-10 |detecciio de Blf)sca dg Estim. Veloc. de Busca de Velocidade antes que o motor seja 1002120l 105 AlAl =] 194 | —
N acelerado novamente. Aumente este ajuste se ocorrer OV ao| * ’ )
Velocidade realizar a busca de velocidade.
Seleciona se a Busca de Velocidade detecta a dire¢do da
b3-14 Selecdo de Busca de rotacdo do motor durante a busca de velocidade. 0.1 o lalal=1 19 o
Velocidade bidirecional 0: Desabilitado—Usada a diregdo de referéncia de freqiiéncia ’
1: Habilitado—Usada a detecgdo de diregdo
b3-17 |Nivel de corrente de reinicio|Ajusta o nivel de corrente de reinicio de busca de velocidade| . 500 (15001 Al A= | 1F0 | —
de busca de velocidade como um percentual da corrente nominal do drive.
Tempo de detecgdo de . o
b3-18 |reinicio de busca de Ajusta o tempo em segundos para que o reinicio da busca de 000a1.00l010sl Alal=| 1F1 o
. velocidade seja detectado.
velocidade
b3-19 Numero de reinicios para  [Ajusta o numero de reinicios possivel para as operagdes de 0a10 3 lalal=| 1,2 o
busca de velocidade reinicio de busca de velocidade.
Selecio de método de busca Ajusta 0 modo de deteccdo de Busca de Velocidade.
b3-24 520 ¢ 0: Tipo de detecgdo de corrente 0,1 0 |AJA|—-| 1CO | —
de velocidade = -
1: Tipo de Estim. Veloc.
Tempo de intervalo de nova | , . :
b3-25 |tentativa para Busca de |54 O tempo de espera antes que a Busea de Velocidade ¢ 300 | 055 [A[A[A| 108 | —
Velocidade )
b4: Fun¢io de temporizador
Use os parametros b4 para configurar a operagdo da funcdo de temporizador.
Usada em conjunto com a entrada digital multifun¢do (H1-
Tempo de Retardo na Fungao|O = 18) e com a saida digital multifungao (H2-OO = 12)
b4-01 |Energizada com programadas para a fungdo temporizador. Ela ajusta a 0.0a300.0{ 0.0s|A|A|A| 1A3 —
Temporizador quantidade de tempo entre o fechamento da entrada digital e
a ativag@o da saida digital.
Tempo de Retardo na Fungdio Usada em conjunto com a entrada digital multifun¢do (H1-
b4-02 |Desenergizada com oo =18)ecoma saida digital multifun¢do programadas para 0023000 00s|AlAalal 144 | —
: a funcdo temporizador. Ajusta a quantidade de tempo que a
Temporizador . . . P
saida permanece ativada apds a entrada digital ser aberta.
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Modo de
No. Nome Descrigao Faixa | Def. CONtiols ||E_|nd' Pag.
vif| Q| P | TeX
LV|M
b5: Controle PID
Use os pardmetros b5 para configurar a funcdo de drive de controle PID.
Ajusta o modo de controle PID.
0: Desabilitada
1: Habilitagdo (O desvio é controlado por D)
. . 2: Habilitacdo (A realimentacéo ¢ controlada por D)
b5-01 |Ajuste da Fungiio PID 3: Habilitagdo (O desvio é controlado por D, saida PID 0ad 0 |AjATAL IAS | —
adicionada a Freq. Ref.)
4: Habilitacdo (A realimentagio é controlada por D, saida PID
adicionada a Freq. Ref.)
b5-02 |Ajuste de ganho Ajusta o ganho proporcional do controlador PID . Um ajuste| 0.00 a 100 lAalalal 1a6 | —
<22>  |proporcional (P) de 0,00 desabilita o controle P. 25.00 ’
b5-03 . Ajusta o tempo integral para o controlador PID. Um ajuste de
<22~ |Ajuste de Tempo Integral (I) 0.0 s desabilita o controle integral. 0.0a360.0{ 1.0s |A|A|A| 1A7T | —
b3-04 | Ajuste de limite integral  [Aj ixima saida possivel a partir do integrad 00210000 A A A | 1a8
<22> juste de limite integra Justa a maxima saida possivel a partir do integrador. Oa . o —
b5-05 . Ajusta o tempo derivado do controle D. Um ajuste de 0,00 s| 0.00 a o
<z2> |Tempo derivado (D) desabilita o controle derivativo. 10.00 0.00s| A | A A] 1A9
b<52-;0>6 Limite de Saida PID IA’IJBSta a maxima saida possivel a partir de todo o controlador 0.02100.0 1(22).0 Alalal 1aa | —
bfz';g %‘Bﬂe de Compensagdo do Aplica uma defasagem a saida do controlador PID. -1(1)8(.)9021 00%|A|A|A| 1AB | —
b5-08 |Constante de tempo de atraso|Ajusta o valor do tempo para o filtro na saida do controlador| 0.00 a
<22 |primario do PID do PID. 10.00 [000s|ATALA | TAC | —
~ . . Ajusta a dire¢@o de saida do controlador PID.
bs-09 [Seiesdo doNivel de Saida doly sy Normal (agao direta) 0.1 0 |alalal 1ap | —
1: Saida Reversa (agdo reversa)
b5-10 ?fBSte de Ganho na Saida do Ajusta o ganho aplicado a saida PID. gé)(())(i)i 1.00 |A|A|A]| 1AE | —
Ajusta a operag@o do drive com saida PID negativa.
Selecio da Saida Reversa do 0: O drive para com a saida PID negativa
b5-11 PIDQ 1: A diregao de rotagdo é reversa com a saida PID negativa. 0,1 0 |A|A|A]| 1AF | —
Ao usar o ajuste 1 certifique-se de que a operagdo reversa ¢
permitida pelo parametro b1-04.
Configura a detecgdo de perda de Feedb. PID.
0: Desabilitado.
1: Perda de realimentagdo detectada quando o PID ¢
habilitado. A operacdo de saida de alarme continua sem
disparar um contato de falha.
2: Perda de feedback detectada quando o PID ¢ habilitado. Al
operacdo de saida de falha ¢ parada e um contato de falha é
Selegdo da detecgdo da falta disparado.
b5-12 A 3: Detecgdo de perda de feedback mesmo quando PID é 0a5 0 |A|A|A]| 1BO | —
de referéncia da Feedb. PID L L p
desabilitado por uma entrada digital. Sem alarme/saida de
falha. Saida digital de “perda de Feedb. PID” ¢ alternada.
4: Detecgdo de erro de feedback PID mesmo quando PID ¢é
desabilitado por uma entrada digital. Um alarme ¢ disparado
e o drive continua em operagao.
5: Detecgo de erro de feedback PID mesmo quando PID é
desabilitado por uma entrada digital. Uma falha ¢ disparada
e a saida ¢ desligada.
b5-13 I(;IévFe;e%%dIe)tI%cao de perda Ajusta o nivel de detecc@o de perda de Feedb. PID. 0al00 | 0% |A|A|A]| 1BI —
b5-14 Tempo de deteccdo de perda|Ajusta o tempo de atraso da detec¢do da perda de Feedb. PID, 002255/ 10s|AlAalAal 1B2 L
de Feedb. PID em segundos.
Nivel de Inicio da Fungdo |Ajusta a freqiiéncia de inicio da fung¢do hibernar.
b5-15 | ibernar do PID Nota: Também habilitada quando PID ndo esta ativo. 0.02400.00.0Hz| A | A | A | 1B3 | —
b5-16 Tempo de Atraso de Ajusta o tempo de atraso da fung@o hibernar em unidades de 00a25500s|Aalalal B4 | —
Hibernagdo do PID 0,1 segundo.
Tempo de Aceleragio/ Aplica um tempo de aceleragdo/desaceleragdo para a o
b5-17 Desaceleracdo do PID referéncia do Setpoint PID. 02255 | Os |AJA|A| 1B5
Seleciona b5-19 como o valor Setpoint PID.
b5-18 |Selecdo de Setpoint PID 0: Desabilitada 0,1 0 [AJA|A| IDC | —
1: Habilitado, b5-19 torna-se alvo de PID
b5-19 [Valor do Setpoint PID Ajusta o valor alvo PID quando b5-18 = 1. D002 |0.00%| A |A|A| DD | —
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Ajusta as unidades como b5-19 e como monitores de
parametro US5-01 (Feedb. PID) e US-04 (Setpoint PID).
Conversdo de escala 0: 0,01 Hz unidades
b5-20 Setpoint PID 1: 0,01% unidades (100% = freqiiéncia de saida max. ) 0a3 LA ATAL IE2 | —
2: r/min (0 mimero do p6élo do motor deve ser ajustado)
3: Definido pelo usuario (ajustado como b5-38 e b5-39)
b§2'23>4 Limite inferior de saida PID Ajusta a minima saida possivel a partir de o controlador PID. 'i?gb(?oa 0.00%| A|A|A| 19F —
b5-35 Limit. Ent. PID Limita a entrada de controle PID (sinal de desvio). Atua como 0a1000.0 1090. Alalal 1a0 | —
<22> um limite bipolar. 0%
b5-36 Nivel de detecgio de alta Ajusta o nivel de deteccdo alto de Feedb. PID. 0al100 [100%| A |A|A| 1Al —

Feedb. PID

b5-37 gg%lg;)ggeg%fegfgo de nivel Ajusta o tempo de atraso de detecgdo nivel alto de Feedb. PID.[ 0.02a25.5| 1.0s | A|A|A | 1A2 | —

Setpoint PID / Monitor do [0 a 60000: Monitor definido pelo usuario se b5-20=3
usuario Ajusta os numeros exibidos ao designar o alvo PID maximo.
Ajusta o nimero de digitos do Setpoint PID.

0: Sem casas decimais

1: Uma casa decimal 0a3 <> A|A|A| IFF | —

2: Duas casas decimais
3: Trés casas decimais

b5-38 1a60000| <> |A|A|A| IFE | —

Digitos de monitor Setpoint
b5-39 5B

b6: Funcio dwell
Use os parametros b6 para configurar a operagéo da fun¢do dwell.
b6-01 [Referéncia Dwell na Partida |A funcdo Dwell ¢ usada para manter temporariamente a 0.02400.00.0Hzf A|A|A| 1B6 | —

b6-02 |Tempo Dwell na Partida | ffeqiiéncia ao girar um motor com uma carga pesada. 0.0a100][00s|A[A[A| 1B7T | —
Os parametros b6-01 e b6-02 ajustam a freqiiéncia a ser

b6-03 |Freqiiéncia Dwell na Parada |mantida e o tempo para manter esta freqiiéncia na partida. gbootg 00Hz| A|A|A| 1B8 | —
Os parametros b6-03 e b6-04 ajustam a freqiiéncia a ser -
mantida e o tempo para manter esta freqii€éncia na parada.
Freqiiéncia
de gal’da OFF
Comando de ON
b6-04 [Tempo Dwell na Parada operagao 00a100{00s|A|A|A| 1BY | —
Tosor %j\
1 T Tempo
b6-02 b6-04

b8: Economia de energia
Use os parametros b8 para configurar a fung¢ao de drive de economia/conservagdo de energia.

Seleciona a fungdo de Economias de Energia.

bg-01 |poecdo do Fontrole de o pegapiitada 0,1 0 |Ala|-]| 1cC | —
g 1: Habilitado (ajusta b8-04)
b8-02 |Ganho na Economia de Ajusta o ganho de controle de economia de energia quando 00a100! 07 |=lal=1| 1cD | —
<22>  |Energia no modo de controle de Vetor de malha aberta (OLV). ’ ’ ’

b8-03 Constante de Tempo do Ajusta a constante de tempo de filtro de controle de economia| 0.00 a 0.50

<2z [Filtro de Controle da de energia quando em controle Vetorial de malha aberta. 10.00 AT ICE | —

Economia de Energia

b8-04 Valor do Coeficiente de Ajusta o coeficiente de Economia de Energia ¢ ¢ usado para| 0.0 a s lal-l=| 1cF | —
Economia de Energia ajustes finos no Controle V/f. 655.00

b8-05 Tempo dq Filtro de Detecgdo|Ajusta o tempo do filtro para a Deteccdo de Poténcia usada 022000 [20ms| A l=1=1 1DoO L
de Energia pela Economia de Energia em Controle V/f.

Ajusta o limite para a operagdo de busca de tensdo realizada

Limite de Tensdo da pela Economia de Energia em Controle V/f. o | .

b8-06 Operagdo de Busca Ajusta como um percentual da tensdo nominal do motor. 0a100 | 0% | A 1D1

Desabilitado quando ajustado como 0% .

<1> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro A1-02, Selecdo de Método de Controle. O valor exibido refere-se a A1-02 = 2 controle OLV.

<2> O valor de ajuste padrdo depende do parametro A1-02, Selegdo de Método de Controle. O valor exibido refere-se a A1-02 = 0-controle V/f.

<5> O ajuste de parametro padrdo depende do pardmetro b5-20, conversdo de escala de Setpoint PID .

<12> O valor de ajuste padrao depende do pardmetro 02-04, Selecdo Drive/kVA .

<14> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro 02-09, Especif. de Inicializagdo. Selecdo.

<22> O parametro pode ser alterado durante a operagao.

<32> Um parada por inércia do motor pode necessitar de um circuito de resistor de frenagem para fazer com que o motor pare no tempo requerido.

<33> Aumente o valor de ajuste de pardmetro em incrementos de 0,1 ao estimar a freqiiéncia de saida minima para uma parada por inércia do motor
em alta velocidade enquanto tenta fazer a Busca de Velocidade do Tipo Estimativa de Velocidade.

<34> Aumente o valor se uma falha de sobretensdo OV ocorrer ao realizar a Busca de Velocidade na partida.

<57> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro 02-04, Seleg@o de Drive/kVA e C6-01, Selegdo de Trabalho do Drive.
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@ C: Ajustes

Os parametros C sdo usados para ajustar os tempos de aceleracdo e desaceleragdo, curvas S, fungdes de compensagao de
escorregamento ¢ de torque e selegdes de freqliéncia portadora.

Modo de
N° Nome Descricao Faixa Def. Controle | End. Pag.
v Q| P | Hex
LV|M
C1: Tempos de aceleracio e de desaceleraciao
Use os parametros C1 para configurar a aceleragdo e a desaceleracdo do motor.
Cl-01 |p ~ . . wn . 10.0.a6000.0
20> empo de aceleragdo 1 Ajusta o tempo para acelerar de 0 até a freqiiéncia maxima. <6> 100s|{S|S|S| 200 97
C<12-2(i2 Tempo de Desaceleragdo 1 OA_]usta o tempo para desacelerar da freqiiéncia maxima até|0.0 a<66£)00.0 100s!slsls| 201 97
C1-03 Ajusta o tempo para acelerar de 0 até a freqiiéncia maxima 0.0 2 6000.0
Z25~ |Tempo de aceleragio 2 quando os tempos de aceleragdo/tempo de desaceleragdo | "~ "7 7| 10.0s | A| A | A | 202 —
2 sdo selecionados por uma entrada digital.
C1-04 Ajusta o tempo para desacelerar da freqiiéncia maxima até 0.0 2 6000.0
~25~ |Tempo de Desaceleragdo 2 |0 quando os tempos de aceleragdo/tempo de desaceleragdo| ™~ "o 7| 10.0s | A| A | A | 203 —
2 sdo selecionados por uma entrada digital.
C1-05 Tempo de aceleragdo 3 Ajusta o tempo para acelerar de 0 até a freqiiéncia maxima 0.0 2 6000.0
~22>  |(Motor 2 tempo de quando os tempos de aceleragdo/tempo de desaceleragdo | " "7 7| 10.0s | A | A| A | 204 —
aceleragdo 1) 3 sdo selecionados por uma entrada digital.
C1-06 Tempo de desaceleragdo 3 [Ajusta o tempo para desacelerar da freqiiéncia maxima até 0.0 2 6000.0
Z22>  |(Motor 2 tempo de 0 quando os tempos de aceleragdo/tempo de desaceleragdo| "~ """ 7| 10.0s | A| A | A | 205 —
desaceleracdo 1) 3 sdo selecionados por uma entrada digital.
C1-07 Tempo de aceleragio 4 Ajusta o tempo para acelerar de 0 até a freqiiéncia maxima 0.0 2 6000.0
<22>  |(Motor 2 tempo de quando os tempos de aceleragdo/tempo de desaceleragdo | "~ "7 7| 10.0s | A | A | A | 206 —
acelerag@o 2) 4 sdo selecionados por uma entrada digital.
Tempo de desaceleragdo 4 |[Ajusta o tempo para desacelerar da freqiiéncia maxima até 0.0 2 6000.0
C1-08 [(Motor 2 tempo de 0 quando os tempos de aceleragdo/tempo de desaceleragdo| "~ """ 7| 10.0s | A | A | A | 207 —
desaceleragdo 2) 4 sdo selecionados por uma entrada digital.
Ajusta o tempo para desacelerar desde a freqiiéncia
maxima até 0 para a fun¢do de parada rapida de entrada
. multifungéo. 0.0 a 6000.0
C1-09 |Tempo de parada ripida Nota: Este pardmetro também ¢é usado ao selecionar “Fast- <6> 10.0s| Al A A} 208 | —
Stop” como o Método de Parada quando uma falha é
detectada.
Unidades de ajuste de tempo |Ajusta a resolugdo de C1-01 como C1-09.
C1-10 |[de aceleragdo/tempo de 0: 0,01 s (0,00 to 600,00 s) 0,1 1 AlA|A]| 209 —
desaceleracdo 1: 0,1 s (0,0 a 6000,0 s)

Ajusta a freqiiéncia para chaveamento automatico de
aceleragdo/desaceleragio.

Abaixo da freqliéncia ajustada: Tempo 4 de Acel/Desacel| 0.0 a 400.0
Acima da freqiiéncia ajustada: Tempo 1 de Acel/Desacel Hz

A entrada de multifung@o “Accel/Decel Time 1” ou
“Accel/Decel Time 2” tem prioridade.

C2: Caracteristicas da Curva S
Use os parametros C2 para configurar a operagdo da curva S.

Curva S Caracteristicano  |A curva S pode ser controlada nos quatros pontos exibidos

Freqiiéncia de chaveamento
C1-11 |[de tempo de aceleracdo/
desaceleracao

00Hz|A|A|A]| 20A | —

0.20's

C2-01 0.00a10.00| "2 |A|A|A| 20B | —

Inicio da Aceleragdo aci%%;%ig'
2.0p |Curva S Caracteristicano | deoperasac[__ON__| ofF 0.00a100]020s|A|A|A]| 20c | —
Final da Aceleragdo Fregiéncia
e salda

C2-03 Curva S Caracteristica no

. ~ 0.00210.0|020s|A|A|A| 20D | —
Inicio da Desaceleracdo

C2-04 |CurvaS Caracteristicano  |A curva S ¢ usada para suavizar ainda mais a partidaea | 0002 10.0]0.00s|A|A|A| 20E
Final da Desaceleragio parada em rampa. Quanto mais longo o tempo da curva S,
mais suave ¢ a rampa de partida e de parada.

C3: Compensacio de escorregamento
Use os parametros C3 para configurar a fungéo de compensagdo de escorregamento.

Ajusta o ganho de compensagdo de escorregamento.
C3-01 |Ganho na Compensagdo do |Decide por quanto tempo a freqiiéncia de saida é

<2> —
<22>  |Escorregamento impulsionada a fim de compensar o escorregamento. 0.0a25 10.0 <Al A 208 | —
Nota: O ajuste, normalmente, ndo é necessario.
Ajusta o tempo de atraso da fun¢do de compensagdo de
escorregamento.
Tempo de atraso primario da|Reduza o ajuste quando a resposta da compensagdo de 2000
C3-02 |[compensagdo do escorregamento for muito lenta, aumente quando a 0a 10000 <= A|A|—-]| 210 —
escorregamento velocidade nao for estavel. ms

Desabilitado quando o Controle V/f Simples com PG
(H6-01 = 3) ¢ usado.
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NO

Nome

Descrigao

Faixa

Def.

Modo de
Controle

o

VI

P
M

End.
Hex

Pag.

C3-03

Limite de Compensagéo do
Escorregamento

Ajusta o limite superior da compensagao de
escorregamento. Ajuste como um percentual do
escorregamento nominal do motor (E2-02). Desabilitado
quando o Controle V/f Simples com PG (H6-01 = 3) ¢
usado.

0a250

200%

A

211

C3-04

Selegdo da Compensacdo do
Escorregamento Durante a
Regeneracao

Seleciona a compensagdo de escorregamento durante a
operagdo regenerativa.

0: Desabilitada

1: Habilitado

O uso da fungdo de Compensagdo de Escorregamento
durante a regeneragdo pode requerer uma opgao de
frenagem para lidar com o aumento momentaneo da
energia regenerativa.

0,1

212

C3-05

Selecdo da Operagdo com
Limite de Tensao de Saida

Seleciona se a vazao magnético da motor ¢ reduzida
durante a saturagdo da tensdo de saida.

0: Desabilitada

1: Habilitada

0,1

0 <2>

213

Use

C4: Compensacao de torque

os parametros C4 para configurar a fungdo de Compensagao de torque.

C4-01
<23>

Ganho de Compensagao de
torque

Controle V/f Ajusta o ganho para a fungdo de impulsdo de
torque automatico (tensdo) e ajuda a produzir melhores
torques de partida.

Aumente este ajuste quando usar um cabo longo do motor
ou quando o motor for significativamente menor do que a
capacidade do drive.

Reduza este ajuste quando ocorrer oscilagdo de motor.
Ajuste o valor de forma que a corrente em velocidade baixa
ndo exceda a corrente nominal dos drives.

Vetor de malha aberta: Ajusta o ganho da fungdo de
compensagdo de torque. Normalmente ndo é necessario
alterar.

0.00 a 2.50

1.00

215

C4-02

Tempo de atraso primario da
compensacdo do torque

Ajusta o tempo do filtro de compensagdo de torque.
Aumente este ajuste quando ocorrer oscilagdo de motor.
Reduza o ajuste se ndo houver resposta suficiente do
motor.

0 a 60000

200 ms

<I>

216

C4-03

Compensagdo de torque com
Partida de Avanco

Ajusta a compensagio de torque na partida de avanco
como um percentual do torque do motor.

0.0 a200.0

0.0%

217

C4-04

Compensagao de torque com
Partida Reversa

Ajusta a compensagio de torque na partida reversa como
um percentual do torque do motor.

-200.0a 0.0

0.0%

218

C4-05

Constante de tempo de
compensagdo de torque

Ajusta a constante de tempo para compensagdo de torque
na partida de avango e na partida reversa (C4-03 e C4-04).
O filtro ¢ desabilitado se o tempo for ajustado como 4 ms
Ou menos.

0a 200

10 ms

219

C4-06

Tempo de atraso primario da
compensagao do torque 2

Ajusta o tempo de compensagao de torque 2. Quando
ocorre uma falha OV com mudangas bruscas de carga ou
no final de uma aceleragdo, aumente o ajuste.

Nota: O ajuste, normalmente, ndo ¢ necessario. Se for
ajustado, entdo o tempo AFR 2 (n2-03) também deve ser

ajustado.

0a 10000

150 ms

21AH

C5: Controle de velocidade (ASR)

Use os parametros C5 para configurar o Regulador Automatico de Velocidade (ASR).
Os parametros C5 estdo disponiveis somente ao usar um V/f com PG

simples (H6-01 = 3).

C5-01
<22>

Ganho proporcional ASR 1

Ajusta o ganho proporcional da malha de controle de
velocidade (ASR).

0.00 a
300.00

0.20

C5-02
<22>

Tempo integral ASR 1

Ajusta o tempo integral da malha de controle de velocidade
(ASR).

0.000 a
10.000

0.200S

21B

21C

C5-03
<22>

Ganho proporcional ASR 2

Ajusta o tempo integral 2 da malha de controle de
velocidade (ASR).

0.00 a
300.00

0.02

21D

C5-04
<22>

Tempo integral ASR 2

Ajusta o tempo integral 2 da malha de controle de
velocidade (ASR).

0.000 a
10.000

0.050s

C5-05
<22>

Limite ASR

Ajusta o limite superior para a malha de controle de
velocidade (ASR) como uma porcentagem da maxima
freqiiéncia de saida (E1-04).

0.0a20.0

5.0%

21E

21F

Use os

C6: Freqiiéncia portadora

parametros C6 para configurar os ajustes de drive da freqiiéncia portadora.

C6-01

Selecdo de aplicacdo normal/
pesada

Seleciona a taxa de carga para o drive.

0: Aplicacdo pesada (HD) para aplicagdes de torque
constante.

1: Aplicag@o normal (ND) para aplicagdes de torque
variavel.

Este ajuste afeta a corrente de saida nominal e a tolerancia

de sobrecarga do drive.

0,1

223

98
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Modo de
Controle | End.

O|P| Hex
VIf Lvim

N° Nome Descricao Faixa Def. Pag.

Seleciona a freqiiéncia portadora
1:2.0kHz

: 5.0 kHz

: 8.0 kHz

1 10.0 kHz

1 12.5kHz

:15.0 kHz laF <> 1S|S|S| 224 99
: Variagdo PWM1 (Som audivel 1)

: Variagdo PWM2 (Som audivel 2)

: Variagdo PWM3 (Som audivel 3)

A : Variagdo PWM4 (Som audivel 4)

B a E: Néo ¢ possivel ajustar

F : Definido Usuario (determinado por C6-03 a C6-05)

Limite Superior da Vetor de malha aberta: C6-03 define a freqiiéncia <8>

Freqiiéncia Portadora portadora fixa se C6-02 = F. 102150 AJATA| 225
Controle V/f C6-03 e C6-04 ajustam os limites da
freqiiéncia portadora.

Frequiéncia portadora

Selegdo da Freqiiéncia

Co-02 Portadora

OO0~ AW

C6-03

C6-03
Freqiiéncia
C6-04 a de saida

x (C6-05) x K

Freqliéncia
.. . A . E1-04 de saida
Limite Inferior da Freqiiéncia Freqiiéncia 042150 | <& Al -|-1| 206 .

Portadora maxima de saida
O valor do coeficiente K é determinado pelo valor de C6-03.
O coeficiente K depende de C6-03:
C6-03>10.0kHz: K =3
10.0 kHz > C6-03 > 5.0 kHz: K =2
5.0kHz > C6-03: K=1
Quando C6-05 < 6, C6-04¢ desabilitado (gera valor da
freqiiéncia portadora C6-03).

Ganho Proporcional da Ajusta o relacionamento da freqiiéncia de saida com a 00 2 99 s |al-|-| 27 | —
Freqiiéncia Portadora freqiiéncia portadora quando C6-02 =F.

C6-04

C6-05

<I> O valor de ajuste padrido depende do parametro A1-02, Sele¢do de Método de Controle. O valor exibido refere-se a A1-02 = 2-controle OLV.

<2> O valor de ajuste padrdo depende do parametro A1-02, Selecdo de Método de Controle. O valor exibido refere-se a A1-02 = 0-controle V/f.

<3> O valor de ajuste de pardmetro padrdo depende dos pardmetros 02-04, Selegdo de Drive/kVA, A1-02, Selegdo de método de controle ¢ C6-01,
selecdo de aplicagdo normal/pesada. 351.

<6> O ajuste da faixa de valor depende do pardmetro C1-10, Unidades de ajuste de tempo de aceleragdo/tempo de desaceleragéo. Quando C1-10
=0 (unidades de 0,01 segundos), a faixa de ajuste vai de 0,00 a 600,00 segundos.

<8> O valor de ajuste padrdo depende do parametro C6-02, Selegdo de Freqiiéncia Portadora.

<22> O parametro pode ser alterado durante a operagao.

<23> O parametro ndo pode ser alterado durante a operagdo quando o pardmetro A1-02 = 5-PM Controle OLV .
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& d: Referéncia

Parametros de referéncia sdo usados para ajustar os diversos valores de referéncia de freqiiéncia durante a operagao.

Modo de
N° Nome Descrigao Faixa | Def. Contiole Elnd' Pag
vif| Q[ P | Flex
LV(M
d1: Referéncia de freqiiéncia
Use os parametros d1 para configurar a referéncia de freqiiéncia do drive.
d<12_20>1 Referéncia de freqiiéncia 1 |Referéncia da freqiiéncia OI.-?Z 0 S|S|S| 280 92
d1-02 - .~ . |Referéncia de freqiiéncia quando a entrada digital "Referéncia 0.00
<22 |Referéneia de freqiiéneia 2|4 oo cidade multiplos passos 1" (H1-O0 = 3) esta habilitada. Hy [S|S|8| 281 92
d1-03 N .~ . |Referéncia de freqiiéncia quando a entrada digital "Multi-Step 0.00
<22>  [Referéncia de freqtiéncia 3 Speed Reference 2" (H1-OO = 4) esta habilitada. Hz S|8|8 282 92
d1-04 N .~ . |Referéncia de freqiiéncia quando entradas digitais "Multi-Step 0.00
<22> |Referéneia de freqiiéncia 4 Speed Reference 1, 2" (H1-OO = 3 and 4) estdo habilitadas. He [S|S|8| 283 92
d1-05 - ... |Referéncia de freqiiéncia quando a entrada digital "Multi-Step 0.00
<2z |Referéneia de freqiiéncia 5\g o 4 Roference 3" (H1-0IO = 5) estd habilitada. Hy |[A|A[A] 284 | —
d1-06 I ... |Referéncia de freqiiéncia quando entradas digitais "Multi-Step 0.00
<22> |Referéneia de freqiiéncia 6 Speed Reference 1, 3" (H1-OO = 3 and 5) estdo habilitadas. Hz [A[A[A] 285 | —
d1-07 A ... ~|Referéncia de freqiiéncia quando entradas digitais "Multi-Step 0.00
<22> [Referéncia de freqiiéncia 7 Speed Reference 2, 3" (H1-OO = 4 and 5) estdo habilitadas. Hz AlATA | 286 T
d1-08 Referéncia de freqiiéncia quando entrada multifuncdo "Multi-| 0.00 a 0.00
<22» |Referéncia de freqiiéncia 8 [Step speed reference 1, 2, 3" (H1-00O = 3, 4, 5) estdo 400.00 Hz Hz A|A|A| 287 —
habilitadas. <II> <19>
d1-09 N .~ . o|Referéncia de freqiiéncia quando a entrada multifungéo "Multi- 0.00
<22> |Referéneia de freqiiéncia 9 Step Speed Reference 4" (H1-O01O = 32) esta habilitada. Hz [A[A[A] 288 | —
d1-10 |Referéncia de freqiiéncia |Referéncia de freqiiéncia quando a entrada digital "Multi-Step 0.00 Alalal 28 -
<22> |10 Speed Reference 1, 4" (HI1-OO = 3 e 32) estdo habilitadas. Hz
d1-11 |Referéncia de freqiiéncia |Referéncia de freqiiéncia quando entradas digitais "Multi-Step 0.00 Alalal 28c | —
<22> |11 Speed Reference 2, 4" (H1-OO = 4 e 32) estdo habilitadas. Hz
d1-13 |Referéncia de freqiiéncia |Referéncia de freqiiéncia quando entradas digitais "Multi-Step 0.00 Alalal 2se -
<22> 13 Speed Reference 3, 4" (H1-OO = 5 e 32) estdo habilitadas. Hz
d1-14 |Referéncia de freqiiéncia |Referéncia de freqiiéncia quando entradas digitais "Multi-Step 0.00 Alalal 28F o
<22> |14 speed reference 1, 3, 4" (H1-0OO = 3, 5, 32) estéo habilitadas. Hz
d1-15 |Referéncia de freqiiéncia |Referéncia de freqiiéncia quando entradas digitais "Multi-Step 0.00 Alalal 290 -
<22> |15 speed reference 2, 3, 4" (H1-0OO =4, 5, 32) estéo habilitadas. Hz
A .~ . |Referéncia de freqiiéncia quando entradas digitais "Multi-Step
d<12-21>6 11{6eferenc1a de freqiiéncia speed reference 1, 2, 34" (H1-OO =3, 4, 5, 32) estdo OHOZO A|lA|A]| 291 —
habilitadas.
Referéncia de freqiiéncia quando entradas digitais "Jog
d1-17 |Referéncia da freqiiéncia |Frequency Reference", "Jog de avango" ou "Jog reverso." estdo 6.00 slsls| 20 92
<22>  |de jog habilitadas. "Referéncia de freqiiéncia de jog" tem prioridade Hz
com relagdo a "Multi-Step Speed Reference 1 to 16”.
d2: Limites de freqiiéncia superiores e inferiores
Use os parametros d2 para configurar os limites da referéncia de freqiiéncia.
Ajusta o limite superior da referéncia de freqiiéncia como um
Limite Superior da percentual da freqiiéncia de saida maxima (E1-04). A 100.0
d2-01 ¢ Sup .~ . |velocidade de saida ¢ limitada até este valor mesmo que a 0.0a110.0] ", "|A|A|A| 289 —
Referéncia da Freqiiéncia o A A ; %
referéncia de freqiiéncia for alta. Este limite aplica-se a todas
as fontes de referéncia de freqiiéncia.
Ajusta o limite inferior da referéncia de freqiiéncia como um
Limite inferior da percentual da freqiiéncia de saida maxima (E1-04). A
d2-02 A A velocidade de saida ¢ limitada até este valor mesmo que a 0.0a110.010.0% | A|A|A| 28A | —
referéncia da freqiiéncia P i S e .
referéncia de freqiiéncia for mais baixa. Este limite aplica-se a
todas as fontes de referéncia de freqiiéncia.
Ajusta o limite inferior da referéncia de freqiiéncia minima se
Limite inferior da a referéncia de freqiiéncia for inserida usando uma entrada
d2-03 |referéncia da velocidade |analégica. Ajuste como um percentual da freqiiéncia de saida |0.0a110.0{ 0.0% | A |A| A | 293 —
mestre maxima (E1-04). O valor mais alto ou d2-01 e d2-03 serdo o
limite inferior.
d3: Freqiiéncia de salto
Use os pardmetros d3 para configurar os ajustes de freqiiéncia de salto do drive.
d3-01 |Freqiiéncia de salto 1 d3-01 e d3-04 permitem a programagao de trés pontos de 0.0HzZ| A|A|A| 2% —
d3-02 [Freqiiéncia de salto 2 referéncia de freqiiéncia proibidos para eliminar problemas 00HzZl ATATA] 205 | —
com vibragdo ressonante do motor / maquina. Esta fun¢io nao
elimina os valores de freqiiéncia selecionados, mas aceleram ¢(0.0 a400.0
d3-03 |Freqiiéncia de salto 3 desaceleram o motor através da largura de banda proibida. Os 00HzlA|A|A] 296 | —
parametros devem estar de acordo com a regra; d3-01 > d3-02
> d3-03.
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Modo de
N° Nome Descrigao Faixa | Def. Controle ||E_|"d' Pag
vif Q| B | Fex
LV|M
) Este parAmetro ajusta a largura da zona morta em torno de cada
d3-04 Largura da freqiiéncia de |ponto de referéncia de frequenq;zil proibida selecionado. A 002200100z AlAlAl 207 | —
salto largura de banda torna-se a freqiiéncia de salto designada, mais
ou menos d3-04.
d4: Manter a referéncia de freqiiéncia
Use os parametros d4 para configurar a fungdo para reter a referéncia de freqiiéncia do drive.
Este parametro ¢ usado para reter a ultima referéncia de
freqiiéncia em U1-01 (d1-01) quando a alimentagdo é
removida.
Selegdo da fungdo de 0: Desabilitada
d4-01 |retencdo da referéncia da |1: Habilitada 0,1 0 [A|lA|A]| 298 —
freqiiéncia Esta fungdo esta disponivel quando os comandos de entrada
multifungdo “reter acel/decel da rampa" ou “acima/abaixo” sdo
selecionados
H1-OO=Aoul0e11).
Ajusta a polarizagdo adicionada a referéncia de freqiiéncia
quando as entradas digitais Sobe/Par baixo 2 sdo ajustadas.
Etapa de polarizacio da Quando ajustado como 0,00 Hz, o valor de polarizagio é
d4-03 refeI; éncie? de fre %éncia aumentado ou diminuido de acordo com d4-04. 0.00a 1000, A|Al 24 | —
<22> qa Quando superior a 0,0 Hz, o valor de polarizagdo d4-03 é 99.99Hz | Hz
(Sobe/Desce 2) e p A S
adicionado ou subtraido da referéncia de freqiiéncia.
A taxa de acelerag@o ou desaceleragdo ¢ por fim determinada
por d4-04.
Referéncia de freqiiéncia |0: Ajusta o valor de polarizagdo de acordo com o tempo de
d4-04 |de aceleracdo/ aceleracdo/tempo de desaceleragdo selecionado no momento. 0.1 0o lalalal 2aB | —
<22>  |desaceleracao (Sobe/Desce|1: Ajusta o valor de polarizagao pelo tempo de aceleragio/ ’
2) tempo de desaceleracdo 4 (C1-07 e C1-08).
0: Mantém o valor de polarizagdo quando a referéncia Sobe/
Desce 2 esta ativada ou desativada.
Sele¢do do modo de 1: Quando a referéncia Sobe 2 e a referéncia Desce 2 estdo as
d4-05 |operagdo de polarizagdo de|duas ativadas ou as duas desativadas, a polarizagdo aplicada 0.1 0o lalalal 2ac | —
<22> |referéncia de freqiiéncia |torna-se 0. ’
(Sobe/Desce 2) Sdo usados tempos de aceleragdo/ desaceleragao selecionados
no momento.
Habilitado somente quando d4-03 = 0.
O valor de polarizagdo Sobe/Desce 2 ¢ salvo em d4-06 uma vez
que a referéncia de freqiiéncia ¢ ajustada.
Ele ¢ limitado por d4-08 ¢ d4-09.
A polarizag@o pode ser ajustada pelo usudrio, mas sera
Polarizagdo da referéncia desabilitada nas condi¢Ges a seguir:
Wi, * Quando nenhuma das entradas digitais sdo atribuidos a -999a 0 .
d4-06 g;: freqiiéncia (Sobe/Desce comandos Sobe2/Desce?. £100.0 0.0%|A|A|A| 2AD
* Quando a fonte da referéncia de freqiiéncia foi alterada
(incluindo velocidade de multi-etapa).
* Quando d4-03 =0 e d4-05=1 e os comandos Sobe 2 / Desce
2 estdo ambos ativados ou desativados.
* Quando a freqiiéncia de saida maxima E1-04 foi alterada.
* Quando durante o comando Sobe2/Desce2 o valor da
referéncia de freqiiéncia de entrada analdgica ou pulso muda
L . para acima do que do nivel ajustado em d4-07, o valor de
Limite de flutuagdo da PR : R
d4-07 e A polarizagdo ¢ mantido e a referéncia ¢ alterada paraonovo| 0.1a o
<22~ refer;:npm de freqiiéncia valor. +100.0 1.0%|A|A|A| 2AE | —
analbgica (Sobe/Desce 2) |, Apds a velocidade atingir a referéncia de freqiiéncia a
retencdo da polarizagdo ¢ liberada. (Funciona apenas com
referéncia de freqiiéncia de entrada analdgica ou pulso)
Limite superior de
d4-08 |polarizagdo da referéncia |Ajusta o limite superior de d4-06 em um percentual da o o
<22>  |de freqiiéncia (Sobe/Desce |freqiiéncia de saida maxima E1-04. 0.1a100.0]0.0% | A | A} A} 2AF
2)
Limite inferior de
d4-09 |polarizagdo da referéncia |Ajusta o limite inferior de d4-06 em um percentual da 0
<22>  |de freqiiéncia (Sobe/Desce |freqiiéncia de saida maxima E1-04. -99.9200/00% | AlA|A| 2B0 | —
2)
Seleciona qual valor ¢ usado como o limite inferior da
Selecdo de limite de referéncia de freqiiéncia se a fungdo Sobe/Desce for usada.
d4-10 | referéncia de freqiiéncia 0: O limite 1_nfer10r determinado por d2-02 ou entrada analdgica 0oul o lalalal 286 | —
Sobe/Desce (H3-02/10 = 0). O valor mais alto dos dois torna-se o limite de
referéncia.
1: O limite inferior é determinado por d2-02.
d4-12 Ganho da posi¢do de  |Ajusta o ganho usado pela simples fungéo de par~ada de 050a255 1.00 |AlAalAal 2B8
parada posicionamento para fazer o ajuste fino da posigao.
d7: Offset Freq.
Use os parametros d7 para ajustar a Offset Freq.
d7-01 Adicionado a referéncia de freqiiéncia quando a entrada digital| -100.0 a
<22 |OffsetFreq. 1 “Frequency Offset 17 (H1-CIC] = 44) ¢ alternada. +100.0 |0-0% | AJA A} 2B2 | —
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Modo de
N° Nome Descricao Faixa | Def. Controle IIE_Ind. Pag
vif| Q[ P | Fiex
LVIM
d7-02 Adicionado a referéncia de freqiiéncia quando a entrada digital| -100.0 a
<2z> |OffsetFreq.2 “Frequency Offset 2” (H1-0IO = 45) & alternada. +100.0 |00%|A|AlA] 2B3 | —
d7-03 Adicionado a referéncia de freqiiéncia quando a entrada digital| -100.0 a
<2z |Offset Freq. 3 “Frequency Offset 3" (H1-CIC] = 46) ¢ alternada. +100.0 |00% | A A AT 2B4 | —

<11> O valor do ajuste de parametro padrdo depende do parametro 01-03, Selecdo de Operador Digital.
<19> A faixa do limite superior depende dos parametros E1-04, Freqiiéncia de saida maxima e d2-01, Limite superior referéncia de freqiiéncia .
<22> O parametro pode ser alterado durante a operagao.

& E: Parametros do Motor

Modo de
N° Nome Descrigao Faixa Def. Controle End. Hex |Pag.
oL
VIif v PM
E1: Caracteristicas do padrao V/f
Use os parametros E1 para ajustar as caracteristicas V/f do motor.
Este parametro deve ser ajustado com a tensdo da fonte de
alimentagdo. Ele ajusta a tensdo maxima e nominal usada
pelos parametros pré-estabelecidos V/f (E1-03=0aE)e
ajusta os niveis usados por algumas funcdes. Consulte a
E1-01 |Ajuste da tensdo de |pagina 130 para obter detalhes
<24>  |entrada ADVERTENCIA! A tensdo de entrada do drive (ndo a 15510255 230V | 8 | S| § L 100
tensdo do motor) deve ser ajustada em E1-01 para que as
fungdes de protecdo do drive funcionem corretamente. A
falha no cumprimento desta adverténcia pode resultar em
dano ao equipamento e/ou a morte ou ferimentos pessoais.
Seleciona o padrdo pré-configurado V/f.
0: 50 Hz Torque constante 1
1: 60 Hz Torque constante 2
2: 60 Hz Torque constante 3 (50Hz nominal)
3: 72 Hz Torque constante 4 (60Hz nominal)
4: 50 Hz Torque variavel 1
5: 50 Hz Torque variavel 2
6: 60 Hz Torque variavel 3
Selecéo do Padrdo |7: 60 Hz Torque variavel 4 B
E1-03 - \y¢ 8: 50 Hz Alto torque de partida 1 OaF F ATA 302 o
9: 50 Hz Alto torque de partida 2
A: 60 Hz Alto torque de partida 3
B: 60 Hz Alto torque de partida 4
C: 90 Hz (60 Hz nominal)
D: 120 Hz (60 Hz nominal)
E: 180 Hz (60 Hz nominal)
F: Personalizado V/f. Os ajustes E1-04 a E1-13 definem o
padrao V/f.
E1-04 Elrée)((]ii;llélgma de saida 404(1)060321> 6i)lz{>z s|s|s 303 101
— - Estes pardmetros somente sdo aplicaveis quando E1-03 ¢ .
E1-05 |Tensdo de saida  |ajustado como F. Para ajustar as caracteristicas lineares V/[ 922550 230V | s | s | s 304 101
<24 |mixima f, ajustes os mesmos valores para E1-07 e E1-09. Nesse | | <10>
] ~ |caso, o ajuste para E1-08 ndo serd observado. Certifique-se 60 Hz
E1-06 |Freqiiéncia nominal |de que as quatro freqiiéncia estdo ajustadas de acordo com|0.0 a E1-04| “_ ) S|{S|S 305 101
estas regras:
E1-07 Elrg(cllilallenma de saida [E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09 0.0 a E1-04 3.921;12 Alala 306 o
Tensio da VACrms Out (V)
52 |fregiéncia de saida S 00a2550| 184V 1A |ala| 307 | —
média B . |
Freqiiéncia de saida E113 [~ -~ - ~-~- - -~ ! : 1.5 Hz
E1-09 min(}ma s ! . 0.0aE1-04| 5" jp»| S | S| S 308 101
E1-10 (Freqiiéncia de saida ' : : 13.8V
<24> | minima Tensio E108 | : X . 0022550, 25| A |A| A 309 —
E1-11 |Freqiiéncia de saida : ' ' '
<26~ |média 2 E1-10 : : : : 0.0aEl1-04) 00Hz | A |A| A 30A —
Tensdo da : . - : .
112 freqiiéncia de saida E1-09 E1-07 E1-06 E1-11 E1-04 0.0a2550] 00V | A |A|A| 30B | —
média 2 Freqiéncia (Hz)
El13 | Tensao nominal 0022550 00V [ A |S| S| 30c |—
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Modo de
e . ntrol .
N° Nome Descrigao Faixa Def. Co otLo € | End. Hex Pag.
VIf vV PM
E2: Parametros do motor
Use os parametros E2 para ajustar os dados relacionados ao motor.
Corrente nominal do Define a corrente de carga total, em amperes (A), da ég Ca O%Pe?:t/zz
E2-01 plaqueta do motor. : <577 | S |S| - 30E 105
motor : . . nominal do
Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste. drive <27
Escorregamento Ajusta o escorregamento do motor em hertz (Hz). 0.00a
E2-02 nominafg do motor Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste 20.00 <57> A|A| - 30F —
rotacional.
Ajusta a corrente de magnetizagdo do motor como um
E2-03 Motor sem corrente |percentual da corrente nominal do motor (E2-01). Oamenos | <57 Alal - 310 .
de carga Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste que E2-01
rotacional.
Numero de pdlos do|Ajuste o nimero de p6los do motor. . _ -
E2-04 motor Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste. 2a48 4pdlos | A | A 311
E2-05 Resisténcia do- Ajusta a resisténcia fase a fase do motor em ohms. 0.000 a <57 Alal - 312 o
motor linha a linha [Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste. 65.000 37>
Indutancia de fuea Ajusta a queda de tensdo devido a indutancia de dispersdo
E2-06 €2 |como uma porcentagem da tensdo nominal do motor. 0.0a40.0 | <7 A|A| - 313 —
do motor - ) ¢
Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste.
Coeficiente 1 de Ajusta o coeficiente de saturagdo do nucleo de ferro do E2-07 a
E2-07 |[satura¢@o do nucleo [motor em 75% do fluxo magnético. 0.50 0.50 - A - 314 —
de ferro do motor  |Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste. ’
Coeficiente 2 de Ajusta o coeficiente de saturagdo do nucleo de ferro do [E2-07] a
E2-08 |[satura¢@o do nucleo [motor em 75% do fluxo magnético. 0.75 0.75 - A - 315 —
de ferro do motor  |Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste. ’
Ajusta a perda mecanica do motor como um percentual da
poténcia nominal do motor (kW).
Perda mecéanica do |Ajuste nas circunstancias a seguir: o _ _ o
E2-09 motor * Quando ha uma grande quantidade de perda de torque 002100 | 0.0% A 316
devido a friccdo do mancal do motor.
* Quando ha uma grande quantidade de perda de torque.
Perda no ferro do
E2-10 |motorpara Ajusta a perda no ferro do motor em watts (W). 0a65535 | <7~ | A |- | - 317 —
compensagio de
torque
. . Ajusta a poténcia nominal do motor em quilowatts (kW).
E2-11 Saida nominal do Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste. 0.00a 040 kW S |S| - 318 103
motor 650.00 <i12>
(1HP = 0.746 kW).
Coeficiente 3 de Ajustado como o coeficiente de saturagdo do nucleo de
Saturagdo do ferro do motor em 130% do fluxo magnético. _ _
E2-12 Nucleo de Ferro do |Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste 13025.00] 130 A 328 o
Motor rotacional.
E3: Caracteristicas 2 V/f do motor
Use os pardmetros E3 para ajustar o padrdo V/f para um segundo motor.
Método de controle [0: Controle V/f B
E3-01 do motor 2 2: Vetor de malha aberta (OLV) 0ou2 0 ATA 319 T
Freqiiéncia de saida 40.0a _
E3-04 | maxima do motor 2 4000 | 6OHz | A A a1 —
E3-05 |Tensdo maxima do |Estes pardmetros ajustam o padrao V/f do motor 2. _
<24>  |motor 2 Para ajustar as caracteristicas lineares V/f, ajustes os 0022550 230V | A | A 3B o
Y ——mesmos valores para E3-07 e E3-09. Nesse caso, o ajuste
E3-06 g(rfg‘ftg?; nominal | - - F3°08 nio serd observado. Certifique-se de queas  |0.0a E3-04| 60Hz | A | A | — 31C —
quatro freqiiéncias estdo ajustadas de acordo com estas
Freqiiéncia de saida |regras ou uma falha OPE10 ocorrera: 3.0Hz _ _
E3-07 | 1nédia do motor 2 |E3.04 > E3-06 > E3-07 > E3-09 0.0aE3-04) "5 | A | A 31D
Freqiiéncia de saida VACHMS (V 184V
E3-08 |\ média do motor 2 peme ) 00a2550] <12 | A|A| - | 31E | —
Tensdo E312 | - - - ... ' 53>
Freqiiéncia de saida Lo 1.5 Hz B
E3-09 minima do motor 2 E3-13 [ - -- - -~ . ! X 0.0aE3-04] "Z5." | A | A 31F —
E3-10 |Freqiéncia de saida : oo 13.8V
<24> |minima do motor 2 E£3.08 \ L 0.0a255.0| <IZ> | A |A| - 320 —
Tensao | 7“0 ’ I , | <53>
E3-11 |Freqiiéncia de saida X : : :
26 |minima 2 do mocor 2 E3-10 | - - . S 0.0aE3-04{ 0.0Hz | A [A| - | 345 | —
Tensdo 2 E3-09 E3-07 E3-06 E3-11 E3-04
<2}33_1<§2> Frfiqﬁéncia de saida Freguiéncia (Hz) 0.0 3233-5'0 00Vac| A |A| — 346 —
minima do motor 2
E3-13 |Tensdo nominal do 0.0 2255.0
24 |motor 2 24> 00Vac| A | S| — 347 —
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Modo de
—_ . ntrol a
N° Nome Descrigao Faixa Def. Controle End. Hex |Pag.
OL
VIf v PM
E4: Parametros do motor 2
Use os pardmetros E4 para controlar um segundo motor em opera¢do no mesmo drive.
0,
Corrente nominal 2 Define a corrente de carga total, em ampéres (A), da (}g (?O%I'Oe(zlt/g
E4-01 plaqueta 2 do motor. Esse valor é automaticamente ajustado : <57> A|A| - 321 —
do motor d nominal do
urante a auto-regulagem. dri
ive
Escorregamento Define a corrente de carga total, em amperes (A), da 0.00a
E4-02 reg plaqueta 2 do motor. Ajustado automaticamente durante o y <57> AlA]| - 322 —
nominal do motor 2 A - 20.00
uto Ajuste.
Corrente nominal  |Ajusta a corrente de magnetizagdo do motor 2 em um 0 ou menos
E4-03 |sem carga do motor |percentual da corrente plena carga (E4-01). Ajustado [E4-01] <57> A|A| - 323 —
2 automaticamente durante o Auto Ajuste rotacional. <27>
E4-04 Motor 2 Polos do  [Ajusta o nimero de polos do motor 2. Esse valor ¢ 2248 4polos | A |A] - 324 o
motor automaticamente ajustado durante a auto-regulagem.
Resisténcia do . A
: . Ajusta a resisténcia fase a fase do motor 2 em ohms. 0.000 a <57> _
E4-05 |motor linha a linha 2 Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste. 65.000 <37> ATA 325 7
Indutancia de fuea Ajusta a queda de tensdo devido a indutancia de dispersao
E4-06 d €2 1como uma porcentagem da tensdo nominal do motor 2. 0.0240.0 | <57 A|A| - 326 —
0 motor 2 . . :
Ajustado automaticamente durante o Auto Ajuste.
g;ﬁgmggtc(leoln?iecleo Ajustado como o coeficiente de saturagdo do nucleo de
E4-07 ¢ ferro do motor em 50% do fluxo magnético. Ajustado 0.0020.50( 0.50 - |A| - 343 —
de ferro do motor . ‘ .
M automaticamente durante o Auto Ajuste rotacional.
otor 2
Coeficiente 2 de Ajustado como o coeficiente de saturagdo do nucleo de Aiuste para
E4-08 saturac@o do nucleo |ferro do motor em 75% do fluxo magnético. Esse valor ¢ JE 4_07p a 0.75 Al = 344 o
de ferro do motor  |automaticamente ajustado durante a auto-regulagem 075 :
Motor 2 rotacional. ’
Ajusta a perda mecanica do motor como um percentual da
capacidade de poténcia nominal do motor (kW).
Perda mecénica do [Ajuste nas circunstancias a seguir: _ _ o
E4-09 motor 2 * Quando ha uma grande quantidade de perda de torque 0.00210.01 0.0 A 33F
devido a fric¢do do mancal do motor.
* Quando ha uma grande quantidade de perda de torque.
E4-10 Eae(fg)ar ge ferro do Ajusta a perda de ferro do motor em watts. 0a65535 | <57~ | — |A| - 340 —
E4-11 Capacidade nominal|Ajusta a capacidade nominal do motor em kW. Ajustado 0.00 a <12> Alal - 327 o
do motor 2 automaticamente durante o Auto Ajuste. 650.00
Coeficiente 3 de Ajustado como o coeficiente de saturagdo do nucleo de
E4-12 |[saturagdo do nucleo |ferro do motor em 130% do fluxo magnético. Ajustado 1.30a5.00f 1.30 - |A| - 342 —
de ferro do motor 2 |automaticamente durante o Auto Ajuste rotacional.
E4-14 Ganho de Ajusta o ganho de compensagdo de escorregamento para o
<5y~ |compensacdode  |motor 2. A funcdo ¢ a mesma de C3-01 para o motor 1. 0.0a25 00 <> A |A]| — 341 —
torque do Motor 2 |Consulte a descrigdo C3-01.
Ganho de Ajusta o ganho de compensacdo de torque para o motor 2.
E4-15 |compensagdo de  |A fungdo é a mesma de C4-01 para o motor 1. Consulte a [ 1.00a22.50| 1.00 A|A| - 341 —
torque - Motor 2 descrigdo C4-01.
ES: Parametros de Ajustes MotorIP
Insira o c6digo do motor Yaskawa para os Ajustes MotorIP
usados. Varios parametros do motor sdo ajustados
automaticamente com base no valor deste pardmetro.
Nota: Ajuste como FFFF ao usar um motor especializado
ou personalizado. Para todos os outros motores:
0000
" Classee
capacidade da
tens&o do motor
3 5di 0: Motor Pi : Seéri i
E5-01 ielegao de codigo (Sérig gr'v”:'{% 0: Série 1800 r/min 0000 a <12> e
225> e motor (para s ) FFEF <38> S 329 254
motor PM) 1: Motor IPM de  1: Série 3600 r/min
torque com
capacidade 2: Série 1750 r/min
reduzida
(série SSR1) 3: Série 1450 r/min
2:Motor IPM 4 série 1150 r/min
de torque
constante F: Personalizar motor
(série SST4)
Todos os pardmetros do motor sdo reinicializados com os
ajustes de fabrica quando este pardmetro ¢ ajustado.
E5-02 Capacidade nominal
255> |do motor (para Ajusta a capacidade nominal do motor. 0.10a 18.5| <I0> -1—-1S 32A 256
Ajustes MotorIP)
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Modo de
e . ntrol .
N° Nome Descricao Faixa Def. Co otLo € | End. Hex Pag.
VIf vV PM
10 2 200%
E5-03 I(‘Iil(())rti)erme nominal do Ajusta a corrente nominal do motor em ampére. ggé?g?gg 4> -|1—-1S 32B 256
drive <27~
E<52'524 Pélos do motor Ajuste o nimero de pélos do motor. 2a48 <10> - 1-1S 32C 256
E5-05 |Resisténcia do Ajusta a resisténcia para cada fase do motor em unidades | 0.000 a <10> S N 30D 256
<25>  |motor de 0,001 Q. 65.000
E<52_526 é%d;tg?ocrla doeixo d Ajusta a indutancia do eixo d em unidades de 0,01 mH. 30 0(())00% <10> | — | —| S 32E 256
E5-07 |Indutancia do eixo q| 4 . A . . 0.00 a <10> |
25> |do motor Ajusta a indutancia do eixo q em unidades de 0,01 mH. 600.00 S 32F 256
Ajusta a tensdo de pico da fase induzida em unidades de 0,1
mV (raios/min) [angulo elétrico].
Ajuste este pardmetro ao usar um motor Yaskawa SSR1
E5-09 Constante de tensdo [série PM com torque reduzido ou um motor Yaskawa SST4 00a
Z25> |de indugdo do motor|série com torque constante. 2000.0 <10> -1—-1S 331 256
1 Ao ajustar este parametro, E5-24 deve ser ajustado como 0. )
Um alarme sera disparado se E5-09 e E5-24 forem
ajustados como 0 ou se nenhum dos parametros for ajustado
como 0.
Ajusta a tensdo de corrente eficaz de fase a fase induzida
em unidades de 0,1 mV (raios/min) [angulo mecénico].
Ajuste este pardmetro ao usar um motor Yaskawa SMRA
série Pico.
E5-24 Parametro de tensdo|Ao ajustar este parametro, E5-09 deve ser ajustado como 0. 00a
de indug@o do motor|Um alarme sera disparado se E5-09 ¢ E5-24 forem y 0<I0>| - |-1S 353 256
<25> . ~ . 2000.0
2 ajustados como 0 ou se nenhum dos parametros for ajustado
como 0.
Se E5-03 (corrente nominal do motor) for ajustado como 0,
no entanto, ndo sera disparado um alarme quando os dois
E5-09 e E5-24 forem ajustados como 0.

<1> O valor de ajuste padrdo depende do parametro A1-02, Sele¢do de Método de Controle. O valor exibido refere-se a A1-02 = 2-controle OLV.

<2> O valor de ajuste padrdo depende do parametro A1-02, Selecdo de Método de Controle. O valor exibido refere-se a A1-02 = 0-controle V/f.

<4> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro A1-06. Este valor de ajuste ¢ 0 quando A1-06 =0 e 1 quando A1-06 ndo ¢ = 0.

<10> O valor de ajuste padrdo depende do parametro E5-01, Selecdo do codigo do motor.

<12> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro 02-04, Selecdo Drive/kVA .

<17> O valor do ajuste de parametro padrdo depende do pardmetro 02-04, Capacidade do drive, quando o pardmetro H1-OOO= 16 Motor 2 é
selecionado como uma entrada digital. O valor exibido refere-se a quando 02-04 = 98 (62H) 200V drive classe 0,4 kW.

<20> A faixa do limite superior depende dos parametros E5-01, Sele¢do do codigo do motor e A1-02, Sele¢do de método de controle. O valor exibido
refere-se a A1-02 = 5-PM controle OLV.

<21> A faixa do limite superior depende do pardmetro E4-01 do Motor 2 corrente nominal.

<22> O parametro pode ser alterado durante a operagao.

<24> Os valores exibidos aqui sdo para drives classe 200 V. Dobre o valor quando usar um drive classe 400 V.

<25> O valor de ajuste do parametro ndo ¢ reinicializado com o valor padrdo durante a inicializagao do drive, A1-03 = 1110, 2220, 3330.

<26> O parametro ¢ ignorado quando E1-11, Motor 1 Freqiiéncia de saida média 2 e E1-12, Motor 1 Freqiiéncia de saida média tensdo 2 sdo ajustados
como 0,0.

<27> As unidades de ajuste deste pardmetro sdo determinadas por 02-04, Selegdo de Drive/kVA. Menos que 11 kW: 2 pontos decimais, 11 kW e
acima: 1 ponto decimal.

<28> Quando o parametro A1-02 = 5-PM Controle OLV, E3-13 Motor 2 a tensdo nominal sera igual a T1-03, a tensdo nominal do motor ap6s o
Auto Ajuste do drive,

<35> O ajuste de parametro padréo ¢ determinado pelo padrdo V/f selecionado para o parametro E1-03.

<36> O ajuste de parametro padrao muda quando ¢ usado o Controle OLV para Ajustes MotorIP.

<37> A faixa de ajuste torna-se de 0,00 a 130,00 para drives de 0,2 kW e menores.

<38> Se usar um motor Yaskawa Pico, o ajuste de pardmetro padrdo ¢ 1800 r/min.

<52> O parametro ¢ ignorado quando E3-11, Motor 2 Freqiiéncia de saida média 2 e E3-12, Motor 2 Freqiiéncia de saida média Tensdo 2 sdo ajustados
como 0.

<53> O ajuste de parametro padréo depende do modo de controle para o motor 2 ajustado no parametro E3-01. O valor dado refere-se ao controle
V/A.

<57> Default setting value is dependent on parameter 02-04, Drive/kVA Selection and C6-01, Drive Duty Selection.

@ F: Opcionais

Os parametros F sdo usados para programar o drive como feedback PG e para funcionar com cartes opcionais.
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os parametros F1 para ajustar o drive para controle V/f simples PG. Estes pardmetros somente sdo habilitados quando

F1: Parametros V/f simples PG

H6-01 = 03.

F1-02

Selegdo de operagao em
circuito aberto PG (PGO)

Ajusta o método de parada quando uma falha no circuito
aberto PG (PGO) ocorrer. Consulte o parametro F1-14.
0: Parada por rampa - Desacelerar para parar utilizando o
tempo de desaceleragdo ativo.

1: Parada por Inércia

2: Parada Rapida - Parada por desaceleragao utilizando o
tempo de desaceleragdo em C1-09.

3: Somente alarme - Drive continua a operagao.

0a3

381

F1-03

Selegdo de operagao em
sobrevelocidade (OS)

Ajusta o método de parada quando uma falha por
sobrevelocidade (OS) ocorrer. Consulte F1-08 e F1-09.
0: Parada por rampa - Desacelerar para parar utilizando o
tempo de desaceleragio ativo.

1: Parada por inércia

2: Parada Rapida - Parada por desaceleragdo utilizando o
tempo de desaceleracdo em C1-09.

3: Somente alarme - Drive continua a operagao.

0a3

382

F1-04

Selegdo de operagao em
desvio

Ajusta o método de parada quando uma falha no desvio
(DEV) ocorrer. Consulte F1-10 e F1-11.

0: Parada por rampa - Desacelerar para parar utilizando o
tempo de desaceleragdo ativo.

1: Parada por inércia

2: Parada Répida - Parada por desaceleracao utilizando o
tempo de desaceleragdo em C1-09.

3: Somente alarme - Drive continua a operagao.

0a3

383

F1-08

Nivel de Detecgédo de
Sobrevelocidade

Ajusta o nivel de feedback de velocidade que tem que ser
excedido para o tempo ajustado em F1-09 antes que uma falha
OS ocorra.

Ajuste como um percentual da freqiiéncia de saida maxima
(E1-04).

0al20

115%

387

F1-09

Tempo de Atraso da
Detecgédo da
Sobrevelocidade

Ajusta o tempo em segundos o qual o feedback de velocidade
tem que exceder o nivel de detecg@o de sobrevelocidade
F1-08 antes que uma falha OS ocorra.

0.0a2.0

1.0

388

F1-10

Nivel de Detecc¢do do Desvio
de Velocidade Excessiva

Ajusta o desvio permitido entre a velocidade do motor e a
referéncia de freqiiéncia antes que uma falha de desvio de
velocidade (DEV) seja disparada.

Ajuste como um percentual da freqiiéncia de saida maxima
(E1-04).

0a50

10%

389

F1-11

Tempo de Atraso da
Deteccdo do Desvio da
Velocidade Excessiva

Ajusta o tempo em segundos para o qual um desvio entre a
velocidade do motor e a referéncia de freqiiéncia tem que
exceder o nivel de detecc¢do de desvio de velocidade F1-10
antes que uma falha DEV ocorra.

0.0a10.0

05s

38A

F1-14

Tempo de detecgdo de
circuito aberto PG

Ajusta o tempo para o qual nenhum pulso PG deve ser
detectado antes que uma falha PG Aberta (PGO) seja
disparada.

0.0a10.0

2.0s

38D

F6 e F7: Ajuste de pariametro de cartiio opcional de comunicacio serial

Use os parametros F6 para programar o drive para comunicagdo serial.

F6-01

Selegdo de operagdo de erro
de comunicagdo

Seleciona a operago ap6s a ocorréncia de um erro de
comunicagao.

0: Parada por rampa usando o tempo atual de aceleracdo/
tempo de desaceleragdo

1: Parada por inércia

2: Parada Rapida usando C1-09

3: Somente Alarme

0a3

3A2

F6-02

Falha externa da selecdo de
op¢do de comunicacdo

Ajusta quando uma falha externa de uma opgao de
comunicagdo ¢ detectada.

0: Sempre Det.

1: Detectado somente durante a operacdo

Ooul

3A3

F6-03

Falha externa da selegdo de
operagdo de opgdo de
comunicagao

Seleciona a operac@o apds uma falha externa ajustada por
uma opg¢do de comunicagio (EF0).

0: Parada por rampa usando o tempo atual de aceleragdo/
tempo de desaceleragdo

1: Parada por inércia

2: Parada Rapida usando C1-0

3: Somente Alarme

0a3

3A4

F6-04

Taxa de amostra de
rastreamento

0.0a5.0

2.0s

3A5

F6-10

Enderego de n6 de link CC

Ajusta o endereco de n6 se um cartdo opcional de link CC for
instalado

0a63

3E6

F6-11

Velocidade de comunicagio
link CC

0: 156 Kbps
1: 625 Kbps
2: 2.5 Mbps
3: 5 Mbps

4: 10 Mbps

0a4

3E7
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Modo de
N° Nome Descricao Faixa | Def. Controle ||E_|nd' Pag.
vif|QL P | Hex
V|IM
F6-14 |Reset Aut. Frro Seleciona se uma falha de BUS pode ser reinicializada 0oul o lalalal 3BB
automaticamente.
F6-20 |Endereco DeviceNet MAC |Seleciona os enderecos de drives MAC para DeviceNet 0 to 63 0 [AJA|A| 3Cl
0: 125 kbps
Velocidade de comunicacdo |1: 250 kbps
F6-21 Ipevice Net 2: 500 kbps 0a3 3oJAA AL 3C2
3: Detectado automaticamente
F6-22 |Ajuste DeviceNet PCA r())(;:{f;’;;ncla de dados de montagem com consumo de E/S com 02255 0 lalalal 3cs
F6-23 |Ajuste DeviceNet PPA I())Ocl(l)il;rlgncia de dados de montagem com produgdo de E/S com 042255 0 lalalal 3ca
Seleciona se uma falha ¢ detectada durante o modo de
Detecgdo de falha de modo |comunicagéo inativo.
F6-24 inativo DeviceNet 0: Desabilitada Oal 0 AlA AL 3CS
1: Habilitada
F6-30 |Endereco de nd Profibus Ajusta o endereco de nd para a opgdo Profibus. 0al25 0 |A|J|A|A| 3CB
Seleciona a opera¢do quando um comando "Clear Mode" ¢
F6-31 Selegdo de m~od0 de re.ceb}d.o.‘ ) 0oul 0 lalalal scc
desenergizagdo Profibus 0: Reinicializa como zero.
1: Mantém o valor anterior.
F6-32 |Sele¢des de mapa Profibus 0 Tipo PPO Ooul 0 |A|A|A| 3CD
1: Convencional
Selecao de identificacdo d . . . ~ . ~
F6-36 ng E(;Aa?\lore)elnen theagdo de Ajusta a identificacdo de nd para uma opgao CANopen 0al27 | 99 |A|A|A| 3DO
0: Auto-ajuste
1: 10 kbps
2:20 kbps
. .~ |3:50 kbps
F6-37 |yslocidade de comunicagdo 1y s i 0ag8 | 6 |A|A|Aal| 3DI
P 5: 250 kbps
6: 500 kbps
7: 800 kbps
8: 1 Mbps
F6-40 chgllllltrl)tglc\?;ao de n6 Ajusta a identificacdo de né para uma opg¢ao CompoNet 0a63 0 |A|A|A| 3D5
0: 93,75 kbps
1: Reservado
. 2: 1,5 Kbps
F6-41 |Velocidade CompoNet 3+ 3’ Mbps 0a255 0 |A|A|A| 3D6
4: 4 Mbps
5-255: Reservado
F7-01 |Endereco Ethernet IP 1 b q 0a 255 0 A|A|A| 3ES5
N A combinag@o destes pardmetros como
F7-02_|Enderego Ethernet IP | F7-01.F7-02.F7-03.F7-04 ajusta o enderego Ethernet IP. 0a255 0 [AJAJA] 3E
F7-03 Enderego Ethernet IP 1 Exemplo . (]92168,110) 0a255 0 AlA|A 3E7
F7-04 |Enderego Ethernet IP 1 0a255 0 A|A|A| 3E8
F7-05 |Mascara Subnet 1 b q 0a 255 0 A|A|A| 3E9
N . A combinagao destes pardmetros como
F7-06 Ma,ascara Subnet 2 F7-05.F7-06.F7-07.F7-08 ajusta a mascara Ethernet Subnet. 0a255 0O AJALA| SEA
F7-07 [Maéscara Subnet 3 Exemplo: (2552552550) 0a255 0 A|lA|A 3EB
F7-08 |Mascara Subnet 4 0a255 0 A|A|A| 3EC
F7-09 Enderego de conversor de 042255 0 |alalal 3eD
protocolos 1
F7-10 Egigrcigigsd; conversor de A combinagdo destes parimetros como 0a255 | 0 |A|A|A| 3EE
F7-09.F7-10.F7-11.F7-12 ajusta o enderego do conversor de
F7-11 |Enderego de conversor de protocolos Ethernet. Exemplo: (192.168.1.1) 0a?255 o |AIAIlAl 3EF
protocolos 3
F7-12 Endereco de conversor de 02255 0 Alalal 3ro
protocolos 4
Seleciona como o enderego Ethernet IP ¢ ajustado.
. 0: Definido Usuario
F7-13 |Modo Dress na partida 1: BOOTP 0a2 0 |A|A|A| 3F1
2: DHCP
Ajusta a senha necessaria para mudancas de ajuste através da
rede.
F7-14 |Senha de seguranga 0- N3o é necessério senha 029999 0 A|A|A| 3F2
1 - 9999: Senha de 4 digitos
0: Automatica
F7-15 |[Sele¢do de modo Duplex 1: Half Duplex for¢ado 0a2 0 |A|A|A| 3F3
2: Full Duplex forcado
Seleciio da velocidade de 0: Automatica Ajuste de velocidade
F7-18 comfmica 3o 10: 10 Mbps Ajuste de velocidade 0,10,100| 0 A|A|A| 3F6
¢ 100: 100Mbps Speed Setting
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Modo de
N° Nome Descricao Faixa | Def. Controle Elnd. Pag.
vif|QL B | Flex
VM
Seleciona o modo para modificagdo nos ajustes de pagina da
Internet na placa opcional Ethernet
F7-19 |Acesso a pagina da Internet |0: Todo acesso 0a2 0 |[A|JA|A| 3F7
1: Somente Parado
2: Nunca
F7-20 Selegdo de conversor de 0 Conversor de protocolos nao utilizado 0oul 1 Alalal 3rg
protocolos 1: Uso de conversor de protocolos
F7-21 Tempo limite de perdade  [Multiplicador para v~a10r de tempo limite de detecgdo de 02300 o lalalal 3ro
comunicagdo perda de comunicagio.
@ H Parametros: terminais externos multifungio
Os parametros H atribuem fun¢des a entrada multifuncao e aos term. externos de saida.
Modo de
N° Nome Descrigao Faixa | Def. Controle ||E_|nd' Pag.
vif| O [ P | Flex
LV(M
H1: Entrada digital multifuncio
Use os parametros H1 que atribuem fungdes aos term. externos de entrada digital multifungéo.
Os term. externos ndo usados devem ser ajustados como "F".
H1-01 Selegdo de funcdo S1 para os term. externos de 4 |AlAalal 438 o
entrada digital multifuncdo
H1-02 Selegdo de fungéo S2 para os term. externos de 41 Lalalal 439 -
entrada digital multifuncdo
H1-03 Selegdo de fungdo S3 para os term. externos de . N L 2w |alalal 400 o
- entrada digital multifungdo Seslgcmna a fung¢do dos terminais S1
po po a
Hi-04 |Sclesdo de fungio $4 para os term. externos e \Consulte “Multi-Function Digital |, o < 14 |A[A[A| 401 | —
entrada digital multituncao Input Selection Table” na pagina a
H1-05 Selecdo de fungdo S5 para os term. externos de 227 para obter uma descricdo dos 3(0) Alalal a2 | —
entrada digital multifuncdo valores de ajuste de parametro. <18>
Selegdo de fungdo S6 para os term. externos de 4(3)
HI-06 | trada digital multifun¢o <> |[A|A|A| 403 —
Selegdo de funcdo S7 para os term. externos de 6(4)
HI-07 | ntrada digital multifungao <ig> | A|A|A| 404 | —
<18> O valor de paternidade ¢ o valor padrdo quando o parametro A1-03 = 3330 Inicializagdo de 3 cabos.
<40> A disponibilidade de algumas func¢des depende do método de controle usado.
H1 Selegoes de entrada digital multifungao
Modo de
H1-00 = i Controle | .
Ajuste de Funcgao Descrigao oL Pag.
param. VIf v PM
s Fechado: Rotag@o com reversdo (somente se o drive ¢ ajustado como
0 Seqiiéncia de 3 cabos seqiiéncia de 3 cabos) 0|00 | —
Aberto: Remoto, Referéncia 1 ou 2 (b1-01/02 ou b1-15/16)
1 Selegdo Local/Remoto Fechado: Local, Operador digital com LED esta em operacéo ¢ faz 0O|0|O0 | —
referéncia a fonte
N Aberto: Fonte de referéncia de operacdo e de freqiiéncia 1 (b1-01/02)
2 Referéncia externa 1/2 Fechado: Fonte de referéncia de operagdo e de freqiiéncia 2 (b1-15/16) 01010 —
3 Referéncia de velocidade multi-nivel 1 . . L O|O0|O0| —
2 Referencia de velocidade multi-nivel 2 gls_aldé) para selecionar Velocidades multi-niveis ajustadas em d1-01 a ololol —
5 Referéncia de velocidade multi-nivel 3 O|0|O0| —
Aberto: Referéncia de velocidade selecionada
6 Selegdo de referéncia de salto Fechado: Referéncia da freqiiéncia de salto (d1-17). O salto tem prioridade] O | O | O | —
sobre todas as outras fontes de referéncia.
7 Tempo de Acel/ Desacel 1 Usado para alternar entre aceleragdo/desaceleracdo. Tempo 1/2 00|00 | —
Aberto: Operagdo normal
8 Comando de bloco de base (N.A.) Fechado: Sem saida por drive 0O|0|0 | —
9 Comando de bloco de base (N.F.) Aberto: Sem SaldNa por drive 0|00 | —
Fechado: Operacdo normal
Manter rampa na aceleragdo/ Fechado: O drive pausa durante a aceleracdo ou desaceleragdo ¢ mantém
A L o £ O[O0 | —
desaceleracao a freqiiéncia de saida.
B ?g?{nzl;e de sobreaquecimento do drive gy, 4o: Exibe um alarme OH2 O|O0|O0| —
. o Aberto: Terminais A2 desabilitados
c Terminais A2 habilitados Fechado: Terminais A2 habilitados 01010 —
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H1 Selegoes de entrada digital multifungao

Modo de
I_-I1 -00 _ L Controle .
Ajuste de Funcao Descrigao oL Pag.
param. VIf v PM
F Nio utilizado Selecione este ajuste quando ndo usar o terminal ou quando usar o terminal ololo]| —

no modo de passagem.

10 Comando Sobe Aberto: Mantém a referéncia de freqiiéncia atual O|0|O0| —
Fechado: Aumenta ou diminui a referéncia de freqiiéncia atual.
Certifique-se de que os comandos para aumentar ¢ diminuir estdo

11 Comando Sobe ajustados entre si. A fonte de referéncia de freqiiéncia deve ser ajustada 01010 —
como operador (b1-01 = 0).
12 Salto avante Fechado: Operagdo para frente na freqiiéncia de salto d1-17. O|0|O0| —
13 Salto reverso Fechado: Operagéo reversa na freqiiéncia de salto d1-17. O|0|O0| —
14 Reinicializagio de falha Fechado: Reinicializa as falhas se a causa for removida e o comandode | | | o |
operacao for removido.
Fechado: Desacelera no tempo de Parada rapida C1-09.
15 Parada rapida (N.A.) Para reiniciar, a entrada de Parada rapida deve ser liberada e o comando | O | O | O | —

de operacdo deve ser ligado e desligado.
Aberto: Motor 1 (E1-00, E2-00)

16 Selegio de motor 2 Closed: Motor 2 (E3-000, E4-000) 0100} —

17 Parada rapida (N.F.) Aberto: Desacelera de acordo com C1-09 (Tempo de Parada rapida) O|0|O0| —
Ajusta o atraso do temporizador usando os pardmetros b4-01 e b4-02.

18 Funcdo de temporizador de entrada Certifique-se de que esta fungdo seja ajustada em conjunto com o O[|0|O0]| —
temporizador da saida multifungdo (H2-0O0O = 12).

19 PID desabilitado Fechado: Controle PID desabilitado O[0|O0| —

1A Selecdo de tempo de Acel/Desacel 2 Alterna os tempos de aceleragdo/tempo de desaceleragao. O|0|O0| —
Aberto: Os parametros ndo podem ser editados. (exceto se a fonte de

1B Travamento do programa referéncia U1-01 for ajustada como operador) O|0|O0| —
Fechado: Os pardmetros podem ser editados e salvos.

1E Manter a amostra de referéncia Fechado: Faz uma amostra da referéncia de freqiiéncia analdgica e opera ololo]| —

o drive nessa velocidade.

20: N.A., Sempre Det., Parada por rampa

21: N.F., Sempre Det., Parada por rampa

22: N.A., Durante operacdo, Parada por rampa
23: N.F., Durante operagdo, Parada por rampa

24: N.A., Sempre Det., Parada por inércia

25: N.F., Sempre Det., Parada por inércia

26: N.A., Durante operacdo, Parada por inércia
27: N.F., Durante operagdo, Parada por inércia ololo
28: N.A., Sempre Det., Parada rapida

29: N.F., Sempre Det., Parada rapida

2A: N.A., Durante operagdo, Parada rapida

2B: N.F., Durante operagdo, Parada rapida

2C: N.A., Sempre Det., Somente alarme (continua executando)

2D: N.F., Sempre Det., Somente alarme (continua executando)

2E: N.A., Durante operagdo, Somente alarme (continua executando)
2F: N.F., Durante operag@o, Somente alarme (continua executando)

20 a2F [Falha externa

30 Reset PID integral Fechado: Reinicializa o valor de controle PID integral. O|0|O0| —

31 Manter PID Integral Fechado: Mantém o valor de controle PID integral atual. O|0|O0| —

30 Referéncia de velocidade multi-nivel 4 gls_afié) para selecionar Velocidades multi-niveis ajustadas em d1-01 a ololo]| —

34 Partida suave do PID Fechado: Desabilita a partida suave PID b5-17. O|0|O0| —

35 Chave de entrada PID Fechado: Inverte o sinal de Entrada PID O[0|O0| —
Comando de operagdo Avante Aberto: Parada

40 perag Fechado: Operagdo Avante O|0|O0| —

(seqtiéncia de 2 cabos) Nota: Nao pode ser ajustado junto com os Ajustes 42 ou 43.

Aberto: Parada
Fechado: Operacao Reverso O|0|O0| —
Nota: Nao pode ser ajustado junto com os Ajustes 42 ou 43.

~ ia Aberto: Parada
0 Comando de operacdo (seqiiéncia 2 de 2 Fechado: Operagdo ololo]| —

cabos) Nota: Nao pode ser ajustado junto com os Ajustes 40 ou 41.

Aberto: Para tras
Fechado: Avante

41 Comando de operagdo Reverso
(seqliéncia de 2 cabos)

43 Comando FWD/REYV (seqiiéncia 2 de 2

cabos) 0100

Nota: Nao pode ser ajustado junto com os Ajustes 40 ou 41.

44 Adigdo de Offset da Freq. 1 Fechado: Adiciona d7-01 a referéncia de freqiiéncia. O|0|O0| —

45 Adigdo de Offset da Freq. 2 Fechado: Adiciona d7-02 a referéncia de freqiiéncia. O|0|O0| —

46 Adig¢do de Offset da Freq. 3 Fechado: Adiciona d7-03 a referéncia de freqiiéncia. O|0|O0| —

60 Comando de Frenagem por inje¢cdo CC |Fechado: Dispara a Frenagem por injecao CC (b2-02) O[O0 - | —
Fechado: Ativa a busca de velocidade de detecgdo atual da freqiiéncia de

61 Comando de busca externa 1 saida max (E1-04) se b3-01=0. Ativa a busca de velocidade de Tipode | O | O | O | —

Estim. Veloc. se b3-01 =1.
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H1 Selegoes de entrada digital multifungao

Modo de
H1-L0] = . Controle | .
Ajuste de Funcgao Descrigao oL Pag.
param. VIt v PM
Fechado: Ativa a busca de Velocidade de detecgdo de corrente da
62 Comando de busca externa 2 referéncia de freqiiéncia b3-01=0. Ativa a busca de velocidade de Tipode| O | O | O | —
Estim. Veloc. se b3-01 =1.
Tempo de permanéncia funcional KEB 1|Aberto: Tempo de permanéncia funcional KEB 1 habilitado
65 . s 0|00 | —
(N.F.) Fechado: Operagdo normal
66 Tempo de permanéncia funcional KEB 1|Aberto: Operacéo normal ololo]| —
(N.A)) Fechado: Tempo de permanéncia funcional KEB 1 habilitado
67 Modo de teste de comunicagdo Testa a interface MEMOBUS/Modbus RS-485/422. 0O|0|0| —
Fechado: A frenagem com alto escorregamento ¢ executada. O drive
68 Frenagem com alto escorregamento desliga of-|-]|—
Aberto: Drive desabilitado. _
6A Drive habilitado Se esta entrada for aberta durante a operagdo, o drive parard como ololo| —
especificado pelo pardmetro b1-03.
Fechado: Pronto para operagao.
75 Comando Sobe 2 Aberto: Mantém a referéncia de freqiiéncia atual O[O0 |O0| —
Fechado: Aumenta ou diminui a referéncia de freqiiéncia.
Os comandos Sobe 2 e Desce 2 devem ser ajustados em conjunto entre si.
76 Comando Desce 2 A fonte de referéncia de freqiiéncia deve ser atribuida ao operador (b1-01 0100 —
= IYOH).
Tempo de permanéncia funcional KEB 2|Aberto: Tempo de permanéncia funcional KEB 2 habilitado
TA . s 0|00 | —
(N.F.) Fechado: Operacdo normal
7B Tempo de permanéncia funcional KEB 2|Aberto: Operagdo normal ololo]| —
(N.A) Fechado: Tempo de permanéncia funcional KEB 2 habilitado
7C Frenagem por curto circuito (N.A.) Aberto: Operacio normal -1 -10| —
7D Frenagem por curto circuito (N.F.) Fechado: Frenagem por curto circuito -l -Jo| —
7E Detecgdo Avante/Reverso Diregdo da detecgdo de rotagdo (para V/f ¢/PG Simples) O|-1|-|—
. oy Aberto: DWEZ habilitado
9F DriveWorksEZ habilitado Fechado: DWEZ Desab. 0O|0|0 | —
Modo de
N° Nome Descrigao Faixa | Def. Conhiole IIE_Ind. Pag.
vie| O [ P | Fex
LV|M
H2: Saidas digitais de multifuncio
Use os parametros H2 para atribuir fungdes as saidas digitais multifunc@o.
H2-01 I%/i:lce%feol éi)a fun¢do de Terminais MA, MB e E lalalal 4B | —
po po . Consulte “Multi-Function Digital Output
H2-02 Sgé?g)o da fungéo Terminal P1 (coletor Selection Table” na pagina 229 para obter uma 0 3453 2 0 [A[A|A]| 40C | —
~ - - descrigdo dos valores de ajuste de parametro.
H2-03 Selecdo da fung¢do Terminal P2 (coletor > lalalal 40 | —
aberto)
Ajusta as unidades de exibi¢ao para um dos
terminais de saida multifunc@o que ¢ atribuido
para produzir watts horas(H2-OO = 39) é o
valor a cada 200 ms. Um pulso de saida de 200
ms ¢ fornecido toda vez que kWh ocorre. Tem
H2-06 |Selegdo da unidade de saida Watts Hora ~ |PO" objetivo conduzir um contador, medidor ou 0a4 0 |[A[A|A| 437 | —
CLP para armazenagem de kWh.
0: 0.1 kWh unidades
1: 1 kWh unidades
2: 10 kWh unidades
3: 100 kWh unidades
4: 1000 kWh unidades
<40> A disponibilidade de algumas fun¢des depende do método de controle usado.
H2 Ajustes das saidas digitais multifuncédo
Modo de
H2-00 = i Controle | .
Ajuste de Funcgao Descrigao olP Pag.
param. VK| vim
0 Durante operagio Fechado: Um comando de operagao esta ativo ou a tensdo ¢ a saida. O(0|O0| —
1 Velocidade zero Fechado: A freqiiéncia de saida ¢ 0. O(0|O0| —
Fechado: A freqiiéncia de saida ¢ igual a referéncia de velocidade (mais ou menos a
2 Acordo Fref/Fout 1 histerese ajustada como 1.4-02). 01010 —
Fechado: A freqiiéncia de saida e a referéncia de velocidade s3o iguais ao valor em
3 Acordo Fref/Fset 1 L4-01 (mais ou menos a histerese de L4-02). 010]10| —
4 Deteccao de freqiiéncia Fechado: A freqiiéncia de saida ¢ menor ou igual ao valor em L4-01 com histerese ololo!| —
(FOUT) 1 determinada por L4-02.
5 Detec¢do de freqiiéncia Fechado: A freqiiéncia de saida é maior ou igual ao valor em L4-01 com histerese ololo] —
(FOUT) 2 determinada por L4-02.
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H2 Ajustes das saidas digitais multifungao

Modo de
I_-I2-I:IEI . e Controle | .
Ajuste de Funcgao Descrigcao olpP Pag.
param. Vit LVIM
6 Drive Pronto Eeg\k}l:do: Drive Pronto O drive esta energizado, ndo em estado de falha e no modo ololo!| —
7 Subtensio do barramento CC grenc}llaztig:s A tensao do barramento CC estd abaixo do nivel de desarme UV ajustado | o | 5 | o |
8 Durante o bloco de base Fechado: Nao é uma tensdo de saida O(0|O0| —
9 Referéncia Opcional Fechado: O Operador Digital fornece a referéncia de freqiiéncia. O(0|O0| —
Aberto: Referéncia 1 ou 2 esta ativa
A Local/Remoto Fechado: O Operador Digital fornece o comando de operagéo. 0(0]10| —
~ Fechado: A corrente de saida/torque excede o valor de torque ajustado no pardmetro
B Detecgio de torque 1 (N.A.) L6-02 por um periodo mais longo do que o ajustado no parametro L6-03. 01010 —
C Perda de Referéncia { Z?I(;gd:ozlPerda da referéncia de freqiiéncia analdgica detectada. Habilitado quando ololo] —
Fechado: O resistor de frenagem ou o transistor esta sobreaquecido ou tem uma falha.
D Falha do resistor de frenagem |Esta selecdo requer que o parametro de protegdo do resistor de frenagem seja ajustado| O | O | O | —
como ERF (L8-01 =“1").
E Falha Fechado: Ocorreu falha (que ndo seja CPF00 e CPFO1). O(0|O0| —
F Niio utilizado Ajuste este valor quando ndo usar o terminal ou quando usar o terminal no modo de ololo!| —
passagem.
10 Alarme Fechado: Um alarme ¢ disparado. O|0|O0| —
11 O comando reset esta ativo  |Fechado: O comando Reset do drive est4 ativo. 0|0|0| —
. . Saida do temporizador, controlada por b4-01 ¢ b4-02. Usado em conjunto com a
12 Saida do temporizador entrada digital (H1-0OO0 = 18 “timer function”). 01010 —
13 Acordo Fref/Fout 2 Fech.aAdo:. Quando a freqiiéncia de saida do drive corresponder a referéncia de ololo| —
freqiiéncia +/- L4-04.
14 Acordo Fref/Fset 2 Fechado: Quando a freqiiéncia de saida do drive corresponder a ao valor em L4-03 ololo!| —
(mais ou menos [L4-04).
15 Detecgiio da freqiiéncia 3 Fechado: Quando a freqiiéncia de saida do drive € menor ou igual ao valor em L4-03 ololo]| —
com histerese determinada por L4-04.
16 Detecgio da freqiiéncia 4 Fechado: Quando a freqiiéncia de saida do drive ¢ maior ou igual ao valor em L4-03 ololo!| —
com histerese determinada por L4-04.
~ Aberto: Quando a corrente de saida/torque excede o valor de torque ajustado no
17 Detecgdo de torque 1 (N.F.) pardmetro L6-02 por um periodo mais longo do que o ajustado no pardmetro L6-03. 0(010| —
~ Fechado: Quando a corrente de saida/torque excede o valor de torque ajustado no .
18 Detecgdo de torque 2 (N.A.) pardmetro L6-05 por um periodo mais longo do que o ajustado no pardmetro L6-06. 0010
~ Aberto: A corrente de saida/torque excede o valor de torque ajustado no pardmetro
19 Detecgio de torque 2 (N.F.) L6-05 por um periodo mais longo do que o ajustado no parametro L6-06. 01010 —
1A Diregdo Reversa Fechado: O drive estd executando na dirego reversa. O(0|O0| —
1B Bloco de base 2 Aberto: O drive esta na condi¢do de bloco de base. A saida ¢ desabilitada. O(0|O0| —
1C Selegdo de motor 2 Fechado: O motor 2 ¢é selecionado por uma entrada digital (H1-OO = 16) O|O0|—| —
1E Reiniciar Habilitado Fechado: Uma reinicializagdo automatica € realizada O(0|O0| —
1F Alarme de sobrecarga OL1 Fechado: OL1 esta a 90% de seu ponto de desarme ou mais. 0]|0|0| —
20 OH Pré-alarme Fechado: A temperatura do dissipador de calor excede o valor do pardmetro L8-02. [O | O | O | —
22 l(E&liZag{uemmento Mecameo | gechado: Detectado o enfraquecimento mecanico. 0|0|0| —
30 Durante o limite de torque Fechado: Quando o limite de torque foi atingido. -10|—-| —
Fechado: A freqiiéncia ¢ a saida
37 Durante a saida da freqiiéncia |Aberto: Operagéo interrompida, Bloco de base, Frenagem por injecdo CC ou (ORN6} —
Excitagdo inicial esta sendo realizado.
38 Drive habilitado Fechado: A entrada multifuncdo fecha(H1-OO = 6A) Ol0|O0| —
39 Watts Horas Saida por pulso Unidades de saida sdo determinadas por H2-06, pulso de saida de 200 ms para cada ololo| —
contagem kWh incrementada.
Fechado: Local
3C Modo drive Aberto: Remoto O(0|O0| —
(este sinal combina os valores de ajuste de parametro 9 e A).
3D Busca da velocidade Fechado: A busca de velocidade esta sendo executada. 0|0|0| —
Fechado: Perda de Feedb. PID
3E Perda de Feedb. PID O valor de Feedb. PID esta abaixo do nivel ajustado em b5-13 por um periodo mais| O [O | O | —
longo do que o ajustado em b5-14.
Fechado: Falha de Feedb. PID.
3F Falha de feedb. PID O valor de Feedb. PID excede o nivel ajustado em b5-36 por um periodo mais longol O [O | O | —
do que o ajustado em b5-37.
4A Operagdo KEB Fechado: KEB esta sendo realizado. O(0|O0| —
4B Frenagem por curto circuito  [Fechado: A frenagem por curto circuito estd ativa. - -0 —
4C Durante a Parada répida Fechado: O comando Parada rapida ¢é inserido O|0|O0| —
4D Limite de tempo do Pré- Fechado: O limite de tempo de Pré-Alarme OH foi ultrapassado. O0|0|0| —
Alarme OH
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H2 Ajustes das saidas digitais multifungao
Modo de
I_-I2-E|EI _ e Controle | .
Ajuste de Funcgao Descrigao olP Pag.
param. Vit LV|M
Reverso do chaveamento de saida das fungdes de saida multifungdo. Ajuste os Gltimos
dois digitos de 1 OO como reverso do sinal de saida da fungéo especifica.
As fungdes do parametro H2 [Exemplos:
100 a 14D |fizeram a reversao do O ajuste de pardmetro “108” faz a reversdo da saida de “Durante o bloco de base,” O[O | O | —
chaveamento de saida de 0 a 92|que tem valor de ajuste de pardmetro 08.
O ajuste de parametro “14A” faz a reversdo da saida de “Durante a operagdo KEB,”
que tem ajuste de pardmetro 4A.
Modo de
— . ntrol 7
N° Nome Descrigao Faixa | Def. Co ('t) 0: IlE-Ine?( Pag.
VIf Lvim
H3: Entradas analégicas
Use os parametros H3 para ajustar os terminais externos de entrada analogica multifungdo.
Selecdo o Nivel de Sinal do Ajusta o nivel de entrada do terminal A1.
H3-01 Tenrclinal Al 0: 0 a+10 V (limite inferior) 0,1 0 |A|A|A]| 410 —
1: 0a+10 V (sem limite inferior)
Seleco da Funcio do Ajusta a fung@o do terminal Al.
H3-02 Tenﬁinal Al ¢ Quando o terminal Al ndo é usado ou é usado através do [0a31<4>| 0 |A|A|A| 434 | —
terminal, este parametro deve ser ajustado como “F”’.
H3-03 |Ajuste de Ganho do Terminal|{Ajusta o nivel do valor de entrada selecionado em H3-02 -999.9a |100.0 Alalal an .
<22> 1Al quando 10 V ¢ inserido no terminal Al. 999.9 %
H3-04 |Ajuste da polarizacdo do Ajusta o nivel do valor de entrada selecionado em H3-02 | -999.9 a 00% | Alalal 412 | —
<22>  |terminal Al quando 0 V ¢ inserido no terminal Al. 999.9 e
Sele¢do do Nivel de Sinal do Terminal A2 0a3 2 |A[A|A] 417 | —
~ , . 0: 0 a+10 V (com limite inferior) Alterna entre entradas e corrente e de tensdo
H3-09 %:ﬁ?r(l)a?&lz\hvel de Sinal dofy: ;5 410 v (sem limite inferior) usando minisseletora S1-2 na placa do
2:4a20mA terminal. Consulte Conexées de E/S na
3:0a20 mA [pdgina 62.
Selecio da Funcio do Ajusta a funcdo do terminal A2.
H3-10 5 ¢ Quando o terminal A2 ndo é usado ou é usado atravésdo [0a3l 4> 0 |A|A|A| 418 | —
Terminal A2 . n . «p»
terminal, este pardmetro deve ser ajustado como “F”.
H3-11 |Ajuste de Ganho do Terminal|Ajusta o nivel do valor de entrada selecionado em H3-10 -999.9a |100.0 Alalal a19 o
<22>  |A2 quando 10 V (20 mA) ¢ inserido no terminal A2. 1000.0 %
H3-12 |Polarizagdo da entrada do  |Ajusta o nivel do valor de entrada selecionado em H3-10 | -999.9a |00 1A | A | A | 414 | —
<22>  |terminal A2 quando 0 V (0 ou 4 mA) ¢ inserido no terminal A2. 999.- e
Constante tempo do filtro de |Ajusta a constante de tempo primaria do filtro de atraso para
H3-13 1 trada analdgica os terminais Al e A2. Usado para filtro de ruido. 0.0022.0010.03s|A A |A 41B B
<22> O parametro pode ser alterado durante a operagao.
<40> A disponibilidade de alguns parametros depende do método de controle usado.
H3 Ajustes de parametro de entrada analégica multifuncao
Modo de
H3-0001 = c: . . Controle |,
ajuste de Funcgao Maximo nivel de entrada possivel oL Pag.
param. VIf v PM
L A Freqiiéncia de saida maxima (E1-04).
0 Polarizagdo de freqiiéncia O mesmo valor pode ser ajustado usando H3-02 e H3-10. 0010 —
1 Ganho de freqiiéncia Referéncia de freqiiéncia (tensdo) O|0|0]| —
2 Referéncia de freqiiéncia auxiliar (usada Freqiiéncia de saida maxima (E1-04) ololo!| —
como uma velocidade de multi-etapa 2)
4 Polarizagao da tensdo de saida Tensdo nominal do motor (E1-05). oO|-| - | —
7 Nivel de detecg@o de sobretorque/ subtorque|Vetor de malha aberta: Torque nominal do motor ololo]| —
Controle V/f Corrente nominal do drive
B Feedb. PID 10V =100% O|0|O0| —
C Valor de referéncia PID 10V =100% O|0|O0]| —
10 V =100.00%
E Temperatura do motor (entrada PTC) Determinado por L1-03 ¢ L1-04. O|0|O0| —
F Nao usado / Modo passagem — O|O0|O0 | —
10 Limite de torque FWD Torque nominal do motor - 1O - | —
11 Limite de torque REV Torque nominal do motor - 1O - | —
12 Limite de torque regenerativo Torque nominal do motor - 1O - | —
15 Limite de torque FWD/REV Torque nominal do motor - 10| - | —
16 Feedb. PID diferencial 10 V =100% O|0|0]| —
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Modo de
N° Nome Descricao Faixa | Def. Controle IIE_Ind. Pag.
vif|QH B | Fex
VM
H4: Saidas analégicas multifuncio
Use os pardmetros H4 para configurar os terminais de saida analdgica multifungio.
Seleciona os dados a serem produzidos através do terminal
de saida analdgica multifungdo AM.
. . . . |Ajuste o pardmetro de monitor desejado com os digitos
H4-01 Terminal ge saida analégica disponiveis em UO-O0O. Por exemplo, insira “103” para 000 a 999 102 [A|A|A| 41D | —
multifungdo AM) U1-03 <40>
Ao usar este terminal no modo passagem ou quando nao usa-
lo, ajuste “000” ou “031”.
H4-02 |Ganho de terminal de saida Ajlust.a 0 I(ljlvel Se Sald?o%% /t erminal AM quando o monitor -999.9a [100.0 slsls!| 4k
<22>  |analégica multifungdo AM |S5C.oc1onaco esiver a 19v7. 999.9 % o
A tensdo de saida maxima ¢ 10 V.
H4-03 |Ganho de terminal de saida |Ajusta o nivel de saida do terminal AM quando o monitor | -999.9 a 00% | AlAalAal 41F | —
<22>  |analégica multifungdo AM |selecionado estiver a 0%. 999.9 e
HS5: Comunicacoes MEMOBUS/Modbus
Use os parametros H5 para conectar o drive a rede MEMOBUS/Modbus.
Seleciona 0 nimero de no da estagdo do drive (enderego)
H3-01 lEndereco do n6 do drive ~ [Para terminais MEMOBUS/Modbus R+, R-, $+, S-. 0a20H | IF [A|A|A| 425 | —
<39> Desligue e ligue a alimentagdo para o ajuste de pardmetro
ser executado.
Seleciona a baud rate para os terminais MEMOBUS/Modbus
R+, R-, S+ e S-. Desligue e ligue a alimentagdo para o ajuste
de parametro ser executado.
0: 1200 bps
) 1 : 2400 bps
H5-02 Sele¢do da~ve1001dade de 2 4800 bps 0as 3 lalalal a2 o
comunicagio 3: 9600 bps
4:19200 bps
5 : 38400 bps
6 : 57600 bps
7 : 76800 bps
8: 115200 bps
Seleciona a paridade de comunicag@o para os terminais
MEMOBUS/Modbus R+, R-, S+ e S-. Desligue e ligue a
Selegdo da paridade de alimentagdo para o ajuste de pardmetro ser executado.
H5-03 comunicagdo 0: Sem paridade 0a2 0 JATA AL 427 | —
1: Paridade par
2: Paridade impar
Seleciona o método de parada quando uma falha de tempo-
limite de comunica¢@o(CE) ¢ detectada.
H5-04 Método de parada Elepois de 0 Parada por qupa 0a3 3 lalAalAal 428 o
erro de comunicagao 1: Parada por inércia
2: Parada Répida
3: Somente Alarme
Habilita ou desabilita a detecgdo de falha de tempo-limite de
~ 5 comunicagdo (CE).
Hs-05 [Scieso da detecgio da falha )y pyogy fitada 00 | 1 |A|AlA]| 429 | —
§ 1: Habilitado - Se a comunicagdo for perdida por mais de
dois segundos, uma falha CE ocorrera.
H5-06 Tempo de~ espera da Ajusta o tempo de espera entre o recebimento e o envio de 5465 |5ms|AlAalAal 424 | —
transmissdo do drive dados.
Seleciona o controle "request to send" (RTS):
H5-07 |Selegdo do controle RTS 0: Desabilitado - RTS esta sempre ativo. 0,1 1 |[A|A|A]| 42B | —
1: Habilitado - RTS liga somente ao enviar.
Ajusta o tempo necessario para detectar um erro de 002100
HS5-09 |Tempo de detecgdo CE comunicacdo. Pode ser necessario ajusta ao ligar diversos | s 20s|A|A|A| 435 —
drives em rede.
Selegiio de unidade para o Seleciona as unidades usadas para o registro MEMOBUS/
H5-10 |registro MEMOBUS/ 18/[(())(1})1{? 002(1'513 (Monitor de referéncia de tensdo de saida). 0.1 0 lalalal 43¢ | —
Modbus 0025H SV e €S
1: 1 V unidades
Selecione a fung¢do para o comando enter que salva os dados
de parametro no drive.
~ ~ 0: As mudancas de parametro sdo ativadas quando o
H5-11 Sellfi@';‘fi’ ‘;a ;‘m‘?a" ENTER de| . hando ENTER & inserido. 0.1 1 |Aalalal 43¢ | —
comunicagao 1: As mudancas de parametro sdo ativadas imediatamente
sem o comando ENTER (compativel com Varispeed VS606-
V7).
Sele¢do do método do 0: Método FWD/STOP, REV/STOP
H5-12 comando de operagdo 1: Método RUN/STOP, FWD/REV 0,1 0 |AjAlA] 43D T
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Modo de
N° Nome Descricao Faixa | Def. Controle | End. Pag.
OL| P | Hex
VIf Vim

H6: Entrada/saida de trem de pulso
Use os pardmetros H6 para configurar a operacdo de E/S de trem de pulso.

Seleciona a fungdo de entrada de trem de pulso.
Selegdo da funcdo RP do 0: Referéncia da freqiiéncia

’ 1: Valor de Feedb. do PID
H6-01 ée:;&rll: é de entrada do trem 2: Valor do Setpoint PID

3: Modo de controle PG V/f Simples (pode ser ajustado
apenas ao usar o motor 1 no modo de controle V/f)

0a3 0 |A[|A[A| 42C | —

H6-02 |Conversdo de escala de Ajusta o nimero de pulsos (Hz) correspondente a 100% do| 1000a | 1440 Alala

<22>  |entrada do trem de pulso valor selecionado em H6-01. 32000 Hz 42D | —

H6-03 |Ganho na entrada do trem de|Ajusta o nivel do valor selecionado em H6-01 quandouma| 0.0a |100.0 Alala
0,

<22>  Ipulso freqiiéncia com o valor ajustado em H6-02 ¢ inserida. 1000.0 % 4B | —

H6-04 |Polarizagdo na entrada do  |Ajusta o nivel de valor selecionado em H6-01 quando 0 Hz| -100.0 a

<22>  |trem de pulso ¢ inserido. +100.0 0.0% | AT A AL 42F | —

H6-05 [Tempo do filtro da entrada do|Ajusta a constante de tempo do filtro da entrada do trem de

<22 |trem de pulso pulso. 0.0022.00/0.10s| A | A [A| 430 | —

Selecione a funcdo de saida do monitor do trem de pulso
(valor de O-0O0 parte de UO-O0).Consulte U: 000. 031
H6-06 Selecdo do terminal do Monitores na pdgina 245 para obter uma lista dos monitores 101,102,
<22~ |monitor do trem de pulso MP|U. 105. 116,
Exemplo : Para selecionar U5-01, ajuste “501.” 501 502
Quando nao usar este parametro ou quando usa-lo no modo ’
passagem, ajuste “000”.
Ajusta a freqiiéncia de saida do pulso em Hz quando o valor|
H6-07 |Conversdo de escala do do monitor ¢ 100%. Ajuste H6-06 como “2” e H6-07 como
<22>  |monitor do trem de pulso  |“0”, para fazer a saida do monitor de trem de pulso
corresponder a freqiiéncia de saida.

102 |A|A|A| 431 —

1440

0232000 "p

A|A|A| 432 —

<22> O parametro pode ser alterado durante a operagao.
<39> Se este parametro ¢ ajustado como 0, o drive ndo conseguira responder aos comandos MEMOBUS/Modbus.
<40> A disponibilidade de algumas fun¢des depende do método de controle usado.

Nota: Desligue e ligue a alimentacdo do drive para habilitar os ajustes de MEMOBUS/Modbus.

@ L: Funcao de protecdes

Os parametros L fornecem protegdo ao drive € ao motor, como por exemplo: controle durante perda de poténcia
momenténea, prevencgdo de travamento, detecgdo de freqiiéncia, reiniciar falhas, detec¢io de sobretorque, limites de torque
e outros tipos de protecdes de hardware.

Modo de
N° Nome Descrigao Faixa | Def. Controle | End. Pag.
O| P | Hex
VAL vIm

L1: Fungoes de protecio do motor
Use os parametros L1 para configurar as fun¢des de prote¢do do motor.

Ajusta a prote¢do (OL1) de sobrecarga térmica do motor
baseada na capacidade de refrigeracdo do motor.

0: Desabilitada

1: Ventilador padrio resfriado (< 10:1 motor)

2: Soprador padrao resfriado (> 10:1 motor)

3: Motor do vetor (100:1 motor)

4: Motor PM com torque variavel 0a4 1 <2>|S|S|S| 480 | 105
COMUNICADO: A protegao térmica € reinicializada
quando a poténcia ¢ desligada e ligada. Em seqiiéncias onde
a alimentag@o ¢ ligada e desligada freqiientemente, o drive
pode ndo conseguir fornecer prote¢do, mesmo se este
parametro for ajustado como 1. Ajuste como “0” e certifique-
se de que cada motor tem um relé térmico instalado.

Ajusta o tempo de protegdo (OL1) de sobrecarga térmica do

Selegdo da protecdo de
L1-01
sobrecarga do motor

motor.
Tempo de protegdo de Um tempo maior L1-02 aumentara o tempo para que uma 1.0
L1-02 sobrecarga do motor falha OL1 ocorra. 0.1as0 ) Gy (AA|A] 481 | —
Este parametro ndo costuma precisar de ajuste. Deve ser
ajustado de acordo com a tolerancia de sobrecarga do motor.
Ajusta a operagdo quando a entrada analdgica da temperatura,
Selegio da operado de do motor (H3-02/10 = E) excede o nivel de alarme OH3.
L1-03 |alarme de sobreaquecimento 0: Parada por Rampa 0a3 3 |AJA|A| 482 | —

1: Parada por Inércia
2: Parada Rapida usando C1-09
3: Somente Alarme (“oH3” piscard)

do motor (entrada PTC)
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Modo de
N° Nome Descricao Faixa | Def. Controle | End. Pag.
O| P | Hex
VIf Lvi m

Ajusta o método de parada quando a entrada analdgica da
temperatura do motor (H3-02/10 = E) excede o nivel de falha
OH4.

0: Parada por Rampa

Selegdo da operacdo de falha

L1-04 |[por sobreaquecimento do 0a2 1 A|A|A| 483 —

motor (entrada PTC) 1: Parada por Inércia
2: Parada Rapida
Tempo do filtro de entrada da|Este parametro ajusta o filtro na entrada analogica da 0.00a
L1-05 |temperatura do motor temperatura do motor (H3-02 ou H3-10 = E). Aumente para 10.00 020s|A|A|A]| 484 —
(entrada PTC) melhorar a estabilidade, diminua para melhorar a resposta. )
Determina se mantera ou ndo o valor eletro-térmico quando
L1-13 S’elegéo de qperag:ﬁo eletro- alfonte de alimentagdo € interrompida. 0al 1 Alalal 46D | —
térmica continua 0: Desabilitada

1: Habilitada

L2: Perda de poténcia momentinea
Use os parametros L2 para configurar as fungdes de drive para condigdes de perda de poténcia momentanea.

Habilita e desabilita a perda de alimentagdo momentéanea. 0a2 | 0 [A]A[A]| 485

0: Desabilitada - O drive desarma numa falha (UV1) quando

a alimentag@o for perdida.

L2-01 Selegdo da operagdo de perda|1: Tempo de permanéncia funcional com perda de poténcia -

) de poténcia momentanea  |O drive reiniciara se a alimentacdo retornar dentro do tempo
p ¢ p

ajustado em L2-02.

2: Alimentagdo da CPU ativa - O drive reiniciara se a

alimentacao retornar contanto que a CPU esteja trabalhando.

Para que uma reinicializagdo ocorra, o
comando de operacdo deve ser mantido| —
durante todo o periodo de tempo de
permanéncia funcional.

Tempo de permanéncia
L2-02 |funcional durante perda de
alimentagdo momentanea

Ajusta o tempo de permanéncia funcional durante a perda de

<12> _
alimentagdo. S6 efetivo quando L2-01 = 1. 0.0225.5 ALALA| 486

Ajusta o tempo de espera minima para perda de tensdo

Tempo de bloco de base residual do motor antes que a saida do drive reenergize apds
L2-03 |minimo para perda de um tempo de permanéncia funcional com perda de poténcia.| 0.1a5.0 | <57 | A|A| A | 487 —
poténcia momentanea Se L2-03 for maior que L2-02, a operacéo € retomada apos o

tempo ajustado em L2-03.

Tempo de rampa para )
L2-04 |recuperagdo deA tensdo na Aju§ta 0 tempo para a tensdo de saida retornar ao padrdo V/ 00a50 | <2 |AlAlA| 488

perda momenténea de f pré-configurado durante a busca de velocidade.
alimentacdo

Ajusta o nivel de desarme por subtensdo do barramento CC.
Se ele for ajustado mais baixo do que o ajuste padro, pode
L2-05 [Nivel de detecgdo de ser necessario adicionar impedancia de entrada CA ou reagdo 150 2 210

<24>  |subtensdo (UV) de via CC. Entre em contato com o fabricante antes de mudar|
este ajuste do pardmetro. Este valor ¢ usado par ativagdo de
KEB se L2-01 > 0.

Tempo de desaceleragdo Ajusta o tempo necessario para desacelerar da velocidade
KEB quando o KEB foi ativado até a velocidade zero.

Ajuste o tempo para aceleragdo até a velocidade ajustada apds
L2-07 |[Tempo de aceleragdo KEB |a recuperag@o de uma perda de poténcia momentanea. Se  |0.0a25.5| 0.0s [A|A|A| 48B | —
ajustado como 0,0, o tempo de aceleragdo ativo ¢ usado.

Ajusta o percentual de reducdo da freqiiéncia de saida no
inicio da desaceleracdo quando um comando KEB ¢ inserido

<9>

ar |A|A|A] 489 | —

L2-06 0.0a200.0 0.0s |A|A|A| 48A | —

L2-08 Redugdo da freqiiéncia de

. . a partir de uma entrada multifung@o. 0a300 |100%|A|A|A| 48C | —
saida de partida KEB Redugdo = (freqiiéncia de escorregamento antes de KEB) x
L2-08 x 2
L2-11 |Tens&o desejada do Ajusta o valor desejado de tensdo do barramento CC durante| 150 a 400 | E1-01 Alalal as1 o
<24>  |barramento CC durante KEB|KEB. A% x 1.22

L3: Funcéo de prevenc¢io de travamento
Use os pardmetros L3 para configurar a fungio de preven¢io de travamento.

Seleciona o método de prevengdo de travamento do motor
utilizado para prevenir corrente excessiva durante a
acelerag@o.

0: Desabilitado - Motor acelera numa taxa de aceleragdo
ativa. O motor pode parar subitamente se a carga for muito
Selegdo de prevengao de pesada ou o tempo de aceleragdo muito curto.

L3-01 [travamento durante a 1: Propdsito geral - Quando a corrente de saida excedero [0a2 <>| 1 |A|A|A| 48F | —
aceleracdo nivel de L3-02, a acelerag@o cessa. A aceleragdo continuara
quando o nivel de corrente de saida ficar baixo do nivel
L3-02.

2: Inteligente - A taxa de aceleracdo ativa ¢ ignorada. A
aceleragdo ¢ completada no menor tempo sem exceder o valor
da corrente ajustada em L3-02.
Usando quando L3-01 =1 ou 2.

o X . .
100% corresponde a corrente nominal do inversor. ) 0a150 <> alalal 49
Reduza o valor de ajuste se travamento ou corrente excessiva
ocorrer com o ajuste padrio.

Nivel de prevengdo de
L3-02 [travamento durante a
aceleragdo
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L3-03

Limite de prevengéo de
travamento durante a
acelerag@o

Ajusta o limite inferior de prevengdo de travamento durante
a aceleracdo quando em operagdo na faixa de alimentacdo
constante. Ajuste como um percentual da corrente nominal
do drive.

0a100

50%

A

A

A

491

L3-04

Selegdo da prevengdo de
travamento durante a
desaceleragdo

Quando utilizar um resistor de frenagem, ajuste para "0". O
ajuste "3" ¢ utilizado em aplicagdes especificas.

0: Desabilitado - O drive desacelera na taxa de desaceleragdo
ativa. Se a carga for muito alta ou o tempo de desaceleracéo
for muito curto, uma falha OV podera ocorrer.

1: Para fins gerais - O drive desacelera na taxa de
desaceleragdo ativa, mas se a tensdo do barramento CC do
circuito principal atingir o nivel de prevengédo de travamento
(380/760 VDC), a desaceleragdo parara. A desaceleragdo
continuara uma vez que o nivel do barramento CC caia abaixo
do nivel de prevengao de travamento.

2: Inteligente - A taxa de desacelerac@o ativa ¢ ignorada e o
drive desacelera o mais rapido possivel sem atingir o nivel de
falha OV. Faixa: C1-02 / 10.

3: Prevencdo contra travamento com resistor de frenagem -
A prevengdo contra travamento durante a desaceleragio ¢
habilitada em coordenac@o com a frenagem dindmica.

4: Desaceleragao por sobre-excitagdo - Desacelera com o
nivel de vazdo determinado por n3-13 (Ganho de sobre-
excitagdo).

0a4g 50>

492

L3-05

Selegdo da prevencdo de
travamento durante a
operacao

Seleciona o método de prevengéo de travamento para
prevenir as falhas do drive durante a operagao.

0: Desabilitado - O drive opera uma freqiiéncia ajustada. Uma
carga pesada pode causar o desarme do drive, resultando em
uma falha OC ou OL.

1: Tempo de desaceleragdo 1 - O drive desacelerara a um
Tempo de desaceleragdo 1 (C1-02) se a corrente de saida
exceder o nivel ajustado por L3-06. Uma vez que o nivel da
corrente caia abaixo do nivel de L3-06, o drive vai acelerar
de volta para sua referéncia de freqiiéncia na taxa de
aceleragdo ativa.

2: Tempo de desaceleragdo 2 - Igual ao ajuste 1 exceto que o
drive desacelera a um Tempo de desaceleragdo 2 (C1-04).
Quando a freqiiéncia de saida é 6 Hz ou menos, a prevengao
contra travamento durante a operagao ¢ desabilitada
independente do ajuste em L3-05.

0a2

493

L3-06

Nivel de prevengdo de
travamento durante a
operagao

Habilitado quando L3-05 ¢ ajustado como "1" ou "2". 100%
corresponde a corrente nominal do inversor.

Diminua o valor ajustado se obstru¢do ou corrente excessiva
ocorrerem com os ajustes de parametro padroes.

302200

<7>

494

L3-11

Selecdo de fungdo de
supressao OV

Habilita ou desabilita a fun¢do de supressdao OV, a qual
permite que o drive mude a freqiiéncia de saida a medida que
a carga muda, prevenindo assim uma falha OV.

0: Desabilitada

1: Habilitado

Observacio: A referéncia de freqiiéncia e a velocidade do
motor divergem a medida que a energia regenerativa comega,
a fluir de volta para o barramento CC e dispara a fung¢do de
supressao OV. Desabilite esta fungdo quando usar um resistor
de frenagem.

0,1

4C7

L3-17
<24>

Tensdo do barramento CC
desejada com supressdo de
sobretensdo e prevencdo
contra travamento.

Ajusta o valor desejado para a tensdo do barramento CC
durante a supressdo de sobretensdo e a prevencao contra
travamento durante a desacelerag¢do. Habilitado somente
quando L3-04 = 2.

150 a 400
v

370 vV

<9>

462

L3-20

Ganho de ajuste de tensdo do
circuito de alimentacdo
principal

Ajusta o ganho proporcional usado pelo KEB, prevencdo
contra travamento e supressdo de sobretensao.

Se ocorrer OV ou UV1 no inicio da desaceleracdo KEB,
aumente lentamente este ajuste em 0,1.

0.00a5.00

1.00

465

L3-21

Ganho de célculo de taxa de
aceleragdo/desaceleragdo

Ajusta o ganho proporcional usado para calcular a taxa de
desaceleragao durante KEB, funcdo de supressao OV e
prevencgao contra travamento durante a desaceleragao (L3-04
=2).

Este parametro ndo costuma precisar de ajuste. Aumente o
valor em etapas de 1,0 se sobrecorrente e sobretensdo
ocorrerem.

0.00 a
200.00

1.00

466

L3-22

Tempo de desaceleragdo na
prevengao contra travamento
durante a aceleragdo

Ajusta o tempo de desaceleragio usado para prevengdo contra
travamento durante a aceleragcdo em controle vetorial de
malha aberta para Ajustes MotorIP.

Quando ajustado como 0, o drive desacelera no tempo de

desaceleragdo normal.

0.0a
6000.0

0.0s

4F9
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vie| Q| B | Fiex
LV|M
Selegdo de redugdio 0: fA'just(ait o frrlivc?.lAde pre\tlgzngﬁolcontra trayamtenti gu(g%nte toda
automética para prevengdo |* [2ixa de freqiéncia até o valor no pardmetro L3-06.
L3-23 1: Reduz automaticamente o nivel de prevengao contra 0,1 0 |A|lA|A| 4FD | —
contra travamento durante a faixa d id O valor do limi
operagio travamento na faixa de saida constante. O valor do limite
inferior ¢ 40% de L3-06.
Ajusta o tempo necessario para acelerar o motor desacoplado
Tempo de aceleragio do no torque nominal desde parado até a freqiiéncia maxima. 0001 a
L3-24 |motor para calculos de O ajuste da capacidade do drive para o parametro 02-04 ou a| 7| 57> |A|A|A| 46E | —
I : . - A 10.000
inércia mudanca de E2-11 ajustara automaticamente este parametro
para um motor de 4 polos.
L3-25 |Relagdo de inércia da carga |Ajusta a relagdo entre o motor € a inércia da maquina. 1%‘8030 1.0 |A|A|A| 46F | —
L4: Detecgdo de freqiiéncia
Use os parametros L4 para configurar a operacdo de detecgdo de freqiiéncia.
Nivel de detecg@o de acordo |Estes pardmetros configuram os ajustes da saida multifungao o
L4-01 de velocidade (H2-O0O =2, 3, 4, 5) "Fref/Fout Agree 1", "Fref/Set Agree 0.02400.0(0.0Hz| A A A 499
1", "Frequency Detection 1," ¢ "Frequency detection 2".
Largura de detecgfo de O parametro L4-01 ajusta o nivel enquanto o pardmetro
L4-02 | " Ho de velocidade L4-02 ajusta a histerese da funcdo de saida de deteccdo de 0.0220.0{20Hz| A | A| A | 49A | —
velocidade.
Nivel de detecg@o de acordo |Estes parametros configuram os ajustes da saida multifungio| -400.0 a
L4-03 14 velocidade (+/-) (H2-0000 = 13, 14, 15, 16) "Fref/Fout Agree 2", "Fref/Set | +400.0 |00 Hz| A|ATA | 49B | —
Agree 2", "Frequency Detection 3," ou "Frequency detection
. 411'
L4-04 Largélradde dftegga((i) de O parametro L4-03 ajusta o nivel enquanto o pardmetro 0.0220.0[20Hz| A|A|A| 49C | —
acordo de velocidade (+/-) |1 4_04 ajusta a histerese da fung¢do de saida de deteccio de
velocidade.
Ajusta a operagao quando a referéncia de freqiiéncia é perdida
~ ~ (a referéncia cai 90% ou mais em 400 ms).
L4-05 [3elesdo dadetecedo da perdaly. porar 0 drive parard, 0.1 0 |alalal 4D | —
q 1: Operagéo a L4-06 PrevRef - O drive operara no percentual
ajustado em L4-06 da referéncia de freqiiéncia antes da perda.
Referéncia de freqiiéncia na Ajusta a referéncia de freqiiéncia quando uma perda de
L4-06 Jred referéncia ¢ detectada e L4-05 = 1. A referéncia sera: Fref=|0.0a100.0/80.0%| A | A| A | 4C2 —
perda de referéncia
Fref no momento da perda L4-06.
L4-07 Congigéqs de detecgdo de O Sem de}ecc;ﬁo durante o bloco de base. 0al o lalalal 4700 | —
freqiiéncia 1: Detecgdo sempre habilitada.
LS: Reinicializar a falha
Use os parametros L5 para configurar a Reinicializagdo automatica apos uma falha.
Ajusta o contador para o nimero de vezes que o drive tenta
reinicializar quando as falhas a seguir ocorrem: GF, LF, OC,
Nimero de Tentativas de OV, PF, PUF, RH, RR, OL1, OL2, OL3, OL4, UV1.
L5-01 : e Se o drive falhar ap6s uma tentativa de partida automatica, o] 0a 10 0 [A|A|A| 49E | —
Partida Automatica L
contador serd incrementado.
Quando o drive operar sem falha por 10 minutos, o contador
sera reinicializado.
Ajusta a ativacdo de contato de falha durante tentativas de
Seleciio da Operacio de reinicializagdo automatica.
L5-02 Partiiia Autorgétiga 0: A saida de falha (H2-00 = E) ndo esta ativa. 0,1 0 |[A|A|A| 49F | —
1: A saida de falha (H2-00 = E) est4 ativa durante a tentativa
de reinicializagdo.
. Ajusta a quantidade de tempo de espera entre a realizagao das
L5-04 Tempo do intervalo de reinicializagdes de falha. Habilitado quando L5-05 ¢ ajustado 0.52600.0 100s|A|A|A| 46C | —
reinicializagdo de falha como 1 s
Seleciona o método de incremento do contator de
reinicializagéo.
0: Tenta continuamente reinicializar e incrementar o contador
L5-05 Sqleggo de operagdo de ap6s uma reinicializac@o correta (como Varispeed VS616- 0al 0 Alalal 467 .
reinicializagdo de falha F7/G7)
1: Tentativa de reiniciar com o intervalo de tempo ajustado
em L5-04. Toda tentativa incrementa o contador. (como o
Varispeed VS606-V7)
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L6: Detecciio de sobre torque

Use os pardmetros L6 para configurar a detecg¢do de sobretorque.

L6-01

Selegdo de detecgdo do
torque 1

Seleciona a operacdo de sobretorque/subtorque. Sobretorque
e subtorque sdo determinados pelos ajustes nos parametros
L6-02 e L6-03. Os ajustes de saida multifungdo (H2-OO =
B ¢ 17) também ficam ativos se programados.

0: Desabilitada

1: OL3 em Speed Agree - Alarme (detecgdo de sobretorque
ativa somente durante Speed Agree e a operagdo continua
depois da detecgdo).

2: OL3 em RUN - Alarme (a detecgdo de sobretorque fica
sempre ativa e a operagdo continua apos a detecgao).

3: OL3 em Speed Agree - Falha (deteccdo de sobretorque
ativa somente durante Speed Agree ¢ a saida do drive sera
desligada numa falha OL3).

4: OL3 em RUN - Falha (detecc¢do de sobretorque esta sempre
ativa e a saida do drive sera desligada numa falha OL3).

5: UL3 em Speed Agree - Alarme (detecgdo de subtorque
ativa somente durante Speed Agree e a operagdo continua
depois da detecgdo).

6: UL3 em RUN - Alarme (a detecgdo de subtorque fica
sempre ativa e a operagdo continua apos a detecgao).

7: UL3 em Speed Agree - Falha (detec¢ao de subtorque ativa
somente durante Speed Agree ¢ a saida do drive sera
desligada numa falha OL3).

8: UL3 em RUN - Falha (detecgdo de subtorque esta sempre
ativa e a saida do drive sera desligada numa falha OL3).

0a8

4A1

L6-02

Nivel de detecgdo do torque
1

Ajusta o nivel de detecgdo de sobretorque/subtorque. 100%
corresponde a corrente nominal do motor no controle V/fe
ao torque nominal do motor em controle vetorial de malha

aberta.

0a300

150%

4A2

L6-03

Tempo de deteccdo do torque
1

Ajusta o intervalo de tempo que uma condigdo de
sobretorque/subtorque deve existir antes que a detecgdo 1 de
torque seja disparada.

0.0a10.0

0.1s

4A3

L6-04

Selegdo de detecgdo do
torque 2

Ajusta a resposta a uma condi¢@o de sobretorque/subtorque.
Sobretorque e subtorque sdo determinados pelos ajustes nos
parametros L6-05 e L6-06. Os ajustes da saida multifungao
(H2-OO0 =18 ¢ 19).

0: Desabilitada

1: OL4 em Speed Agree - Alarme (detecgdo de sobretorque
ativa somente durante Speed Agree e a operagdo continua
depois da detecgao).

2: OL4 em RUN - Alarme (deteccdo de sobretorque esta
sempre ativa e a operagdo continua depois da deteccao).

3: OL4 em Speed Agree - Falha (detecgdo de sobretorque
ativa somente durante Speed Agree e a saida do drive sera
desligada numa falha OL4).

4: OL4 em RUN - Falha (deteccao de sobretorque esta sempre
ativa ¢ a saida do drive sera desligada numa falha OL4).

5: UL4 em Speed Agree - Alarme (deteccdo de subtorque
ativa somente durante Speed Agree e a operagdo continua
depois da detecgao).

6: UL4 em RUN - Alarme (detecgdo de subtorque esta sempre
ativa e a operagdo continua depois da detecgao).

7: UL4 em Speed Agree - Falha (detecgdo de subtorque ativa
somente durante Speed Agree e a saida do drive serd
desligada numa falha OL4).

8: UL4 em RUN - Falha (detecgdo de subtorque estd sempre
ativa ¢ a saida do drive sera desligada numa falha OL4).

0ag8

4A4

L6-05

Nivel de detecg@o do torque
2

Ajusta o nivel de detecg@o de sobretorque/subtorque. 100%
corresponde a corrente nominal do motor no controle V/fe
ao torque nominal do motor em controle vetorial de malha

aberta.

0a300

150%

4A5

L6-06

Tempo de detecgdo do torque
2

Ajusta o intervalo de tempo que uma condicdo de
sobretorque/subtorque deve existir antes que a detecgéo 2 de
torque seja reconhecida pelo drive.

0.0a10.0

0.1s

4A6
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Esta funcdo pode detectar um sobre/subtorque em uma
determinada faixa de velocidade como resultado de fadiga de
maquina. Ela ¢ disparada por um determinado tempo de
operagdo e usa os ajustes de deteccdo de OL1 (L6-01 a
L6-03).
0: Deteccdo de enfraquecimento mecanico desabilitada.
1: Continua executando se a velocidade (atribuida) é maior
que L6-09 (somente alarme).
2: Continua a executando se a velocidade (ndo atribuida) é
Operagiio de detecciio de maior que L6-09 (somente.alarme). )
L6-08 |enfraquecimento mecAnico 3: Interrompe a saida do drive quando a velocidade do motor| - ¢ 0 lalalal 468 | —
(OL5) (atribuida) ¢ maior que L6-09 (operagdo de prote¢do).
4: Interrompe a saida do drive quando a velocidade do motor|
(ndo atribuida) é maior que L6-09 (operagdo de protecao).
5: Continua executando se a velocidade (atribuida) ¢ menor
que L6-09 (somente alarme).
6: Continua a executando se a velocidade (ndo atribuida) ¢
menor que L6-09 (somente alarme).
7: Interrompe a saida do drive quando a velocidade do motor
(atribuida) ¢ menor que L6-09 (operagdo de protegdo).
8: Interrompe a saida do drive quando a velocidade do motor
(ndo atribuida) é menor que L6-09 (operagdo de protecdo).
; . * Ajusta a velocidade que dispara a deteccdo do
L6-09 I;étveilggg gglgnc%g?ueegfmento enfraquecimento mecanico. _— 11008 11000 A A A| 469 | —
mecanico * Quando L6-08 ¢ ajustado com um valor ndo atribuido, o | +110.0%
valor absoluto ¢ usado mesmo se o ajuste for negativo.
L6-10 Tempo de detecgdo de Ajusta o tempo em que um enfraquecimento mecéanico tem |0.0 a 10.0 01s|AlAlAl g6A | —
enfraquecimento mecéanico |que ser detectado antes que um Alarme/Falha seja disparo. s )
Tempo de inicio de detecg¢@o|Ajusta o tempo de operagdo (U1-04) que tem que transcorrer
L6-11 |de enfraquecimento antes que uma deteccdo de enfraquecimento mecanico fique|0a 65535 0 |A|A|A| 46B | —
mecanico ativa.
L7: Limite de torque
Use os parametros L7 para configurar a funcdo de limite de torque.
L7-01 |Limite de torque de avango |Ajusta o valor limite do torque como uma porcentagemdo | 0a300 |200% | — |A| — | 4A7 | —
L7-02 |Limite de torque reverso torque nominal do motor. Quatro quadrantes individuais 0a300 [200% | —[A] - 4a8 | —
L7-03 Limite de torque de avango podem ser ajustados. 0a300 1200% | — Al =1 429 | —
regenerativo Torque de saida 0
4 Torque positivo
L7-01
L7-04
Motor
Regeneragéo r/min
L7-04 Limite de torque de reverso REV ) » FWD 02300 1200% | = [ Al =1 4aa | —
regenerativo Regeneragéo
L7-03
L7-02
¥ Torque negativo
L7-06 dceoﬁfﬁ?etedgiéfgﬁ%o integral Ajusta a constante de tempo integral para o limite de torque.| 5 a 10000 er(1)g -|A|—-| 4AC | —
Seleciona o método de controle de limite de torque durante a
aceleragdo/desaceleragdo.
0: Controle proporcional (muda para controles integrais em
Selecdo de método de velocidades fixas). Use este ajuste quando a aceleragdo para
controle de limite de torque a velocidade desejada tiver prioridade sobre a limitagdo do
L7-07 durante a aceleragio/ tl(?rgue. lei | . limitacio d 0,1 0 A 409 | —
desaceleracio : Controle integral. Use este ajuste se a limita¢do de torque
tiver prioridade.
Quando o limite de torque ¢ aplicado ao motor, o tempo de
aceleragdo/desaceleracao pode aumentar e a velocidade do
motor pode atender a referéncia de velocidade.
L8: Protecio de hardware
Use os parametros L8 para configurar fungdes de protecdo de hardware.
Seleciona o resistor de frenagem ao usar um resistor de
~ ~ frenagem Yaskawa instalado com dissipador de calor e ciclo
L8-01 rseeslgg? éiee g E%fggr?l de de trabalho a 3% . Este parametro ndo habilitar ou desabilitar| 4 o lalalal aap | —
dinamica (tipo ERF) o transistor de frenagem do drive. . - >
0: Protec@o de sobreaquecimento do resistor desabilitada
1: Prote¢do de sobreaquecimento do resistor habilitada
. Quando a temperatura de dissipador de calor excede o valor
L8-02 Is\ggfeladigi?rigit%e ajustado neste parametro, um Alarme de sobreaquecimento | 50a 130 | <I2> | A |A| A | 4AE | —
q (OH) ocorrera.
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Ajusta a operacdo do drive quando um alarme de
sobreaquecimento OH ¢ detectado.
0: Parada por rampa usando o tempo de desacelerag@o ativo.
1: Parada por Inércia
2: Parada rapida usando o tempo ajustado em C1-09.
L8-03 Selegdo de operagdo de pré- |3:Somente Alarme O drive continua executando mas exibe 0a4 3 [alalal aarF | —
alarme de sobreaquecimentoum alarme.
4: Operagao com velocidade reduzida. O drive continua
executando com referéncia de freqiiéncia reduzida como
especificado em L8-19.
Os ajustes de 0 a 2 disparam um relé de falha se a dissipador
de calor tornar-se muito quente.
Seleciona a detecgdo de uma desbalanceamento de fase da
Selegdo de protegdo de corrente de entrada, giesbalanceamentq de tensdo da fonte de
L8-05 |desbalanceamento de fase de alimentagdo ou (}eterloragﬁo do capacitor eletrolitico do 0.1 1<56>| A|A|A| 4B1 | —
entrada circuito principal.
0: Desabilitada
1: Habilitada
Seleciona a detecgdo de desbalanceamento de fase de saida.
0: Desabilitada
1: Habilitado (disparado por uma perda monofasica).
Protegdo de 2: Habilitado (disparado quando duas fases sdo perdidas).
L8-07 |desbalanceamento de fase de|O desbalanceamento de fase de saida ¢ detectado quando em| 0Oa?2 0 |[A[A|A]| 4B3 —
saida operagdo com menos de 5% da corrente nominal do drive. A
deteccdo pode ocorrer por engano se o motor ¢ muito pequeno
comparado a capacidade nominal do drive (neste caso este
pardmetro deve ser desabilitado).
= = s|Seleciona a detecgdo de falta a terra de saida.
L8-09 |Selegdo d detecgio de falta 3o, pogapiitada 00 | <> |A|lAa|A| 4B5 | —
1: Habilitada
Controla a operagao do ventilador de resfriamento do
dissipador de calor.
Selegdo de operagdo de 0: Modo de operacao do ventilador - O ventilador operara
L8-10 [ventilador de resfriamento [somente quando o drive estiver executando e por L8-11 0,1 0 |[A|A|A| 4B6 | —
do dissipador de calor segundos apos a parada.
1:Ventilador sempre ligado - O ventilador de resfriamento
opera sempre que o drive ¢ energizado.
Tempo de atraso de operagdo|Este parametro ajusta o tempo de atraso para o ventilador de
L8-11 |de ventilador de resfriamento|resfriamento desligar apds o comando de operacéo ser 0a300 | 60s |A|A|A| 4B7 | —
do dissipador de calor removido quando L8-10 = 0.
) Ajuste de temperatura Usado para inserir a temperatura ambiente. Este valor ajustal o -
L3-12 ambiente o nivel de detecgdo dos drives OL2. 10250 [40°C|A A A [ 4B8
Ajusta as caracteristicas OL2 na freqiiéncia de saida abaixo
L8-15 %eﬂggggl%?lggirggézrsisg;ﬁzs ge S?elr—rllzfedugﬁo de nivel OL2 abaixo de 6 Hz. 0,1 1 A|A|A| 4BB | —
1: O nivel OL2 ¢ reduzido linearmente abaixo de 6 Hz. Ele é
divido na metade a 0 Hz.
Seleciona a fungédo de limite de corrente do software.
~ Geralmente nio necessita de ajuste. _
L8-18 |[Selegdo CLA suave 0: Desabilitada 0,1 1 A|A 4BE | —
1: Habilitada
Taxa de redugao de E ifi ho de reducio de referéncia de freqiiénci
L8-19 |freqiiéncia durante Pré- spectiica 0 ganho de redugao dereterencla de equenciano) o 1,101 08 [A[A|A| 4BF | —
Alarme OH pré-alarme de sobreaquecimento quando L8-03 = 4.
Detecgdo de Seleciona a detecgdo de correntes de saida desbalanceadas
L8-29 |desbalanceamento de ggllljsadali_{).?rdequlpamentos com falha no circuito de saida. 0al 1 ~|-lal 4DF | —
corrente (LF2) - pesabritada
1: Habilitada
Seleciona o tipo de instalagdo:
0: Instalacdo padrao do drive de rack aberto <12>
L8-35 |Método de Instalagao 1: Instalagdo por racks com a tampa superior removida 0a2 <5 |A|A|A| 4ECH | — "
2: Instalacdo padrao do drive NEMA Tipo 1 £
3: Instalacdo externa Sem aleta / Com aleta qE’
Fornece protegdo ao transistor bipolar com gate isolado ©
Reducio da freqiiéncia reduzindo a freqiiéncia portadora em velocidades baixas. 3
L8-38 | o e 0: Desabilitada 0a2 0 |A|A|A| 4BF | — | &
P 1: Habilitado abaixo de 6 Hz s
2: Habilitado para toda a faixa de velocidade 2
Ajusta o tempo para que o drive continue a executar com
. freqiiéncia portadora reduzida ap6s a condigdo de redugéo ter E
Lg-40 |fempo de reducdo da acabado (consulte também L8-38). 0.0022.00{ 0.50 | A |A|A| 4F1
q p Um ajuste de 0,00 s desabilita o tempo de redugdo de
freqiiéncia portadora.
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Modo de
N° Nome Descricao Faixa | Def. Controle ||E_|nd' Pag.
vie| Q| B | Fiex
LV[M
Configura um alarme quando a corrente de saida excede
L8-41 |Selegdo de alarme de 1.50% da corrente nominal do inversor. 0.1 0o lalalal a2 | —
corrente 0: Alarme desabilitado.
1: Alarme habilitado (o alarme € produzido).

<1> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro A1-02, Selecdo de Método de Controle. O valor exibido refere-se a A1-02 = 2-controle OLV.

<2> O valor de ajuste padrdo depende do pardmetro A1-02, Selecdo de Método de Controle. O valor exibido refere-se a A1-02 = 0-controle V/f.

<7> O valor do ajuste de parametro padrdo ¢ 120% quando C6-01 ¢ ajustado como 1 (ND) e 150% quando C6-01 ¢ ajustado como 0 (HD).

<9> O valor de ajuste padrao depende do pardmetro E1-01, Ajuste de tensdo de entrada.

<12> O valor de ajuste padrao depende do parametro 02-04, Seleg¢do Drive/kVA .

<14> O valor de ajuste padrao depende do pardmetro 02-09, Especif. de Inicializagdo. Selecao.

<15> O valor de ajuste padrao depende do pardmetro A1-02, Selecdo de Método de Controle. O valor exibido refere-se a A1-02 = 5-PM controle
OLV.

<24> Os valores exibidos aqui sdo para drives classe 200 V. Dobre o valor quando usar um drive classe 400 V.

<25> O valor de ajuste do parametro ndo ¢ reinicializado com o valor padrao durante a inicializagdo do drive, A1-03 = 1110, 2220, 3330.

<29> O valor de ajuste de parametro 2 ndo esta disponivel A1-02 = 5-PM Controle OLV. Quando habilitado, o drive desliga a acelera¢do quando
excede o valor de L3-02, Nivel de prevengao contra travamento. O drive desacelera ap6s 100 ms e comega a acelerar novamente apos recuperar
o nivel de corrente.

<31> Tome cuidado ao trabalhar com cargas regenerativas porque a velocidade do motor pode exceder a referéncia de freqiiéncia durante a operacéo
da fungdo de supressdo de sobretensdo. Ajuste como "Disable" quando a velocidade do motor precisa corresponder precisamente a referéncia
de freqiiéncia e também ao usar um resistor de frenagem. Uma falha OV pode ainda ocorrer mesmo quando esta fungdo estiver habilitada se
houver um aumento repentino na carga regenerativa.

<50> A faixa de ajuste de parametro depende do modo de controle ajustado em A1-02. Para o Controle PM OLYV a faixa de ajuste de parametro ¢
de0a2.

<51> O valor do parametro ¢ alterado se E2-11 for alterado manualmente ou alterado pelo Auto Ajuste.

<56> O valor padrdo ¢ 0 para todos os drives monofasicos de 200 V .

<57> O valor de ajuste padrao depende do pardmetro 02-04, Selegdo de Drive/kVA e C6-01, Seleg¢do de Trabalho do Drive.

@ n: Ajuste de desempenho avangado

Os parametros n sdo usado para ajustar caracteristicas de desempenho mais avangadas como prevengao contra oscilagao,
deteccdo de realimentacao de velocidade, frenagem com alto escorregamento e ajuste R1.

Modo de
— . Controle .
N° Nome Descrigao Faixa | Def. I|E_Ind. Pag.
vie| O | P | Fiex
LV M
nl: Prevenc¢ao contra oscilagao
Use os parametros nl para configurar a operagdo de prevengdo contra oscilagdo.
Se o motor vibra enquanto ¢ carregado levemente, a
Prevencgao contra oscilagdo pode reduzir a vibragao.
n1-01 Sel;cﬁq da prevengao contra 0 Desabilitada 0.1 1 lal=1=1 sg0 o
oscila¢do 1: Habilitada
Quando necessitar de resposta rapida desabilite a prevengao
contra oscilagao.
Ajusta o ganho para a func¢do Prevencao de oscilagdo.
Aiuste do eanho na Se o motor vibra enquanto ¢ carregado levemente e n1-01 =
nl-02 M 28 S 1, aumento o ganho em 0,1 até que a vibragao pare. 0.0022.50[ 1.00 |A | —|—| 581 —
prevengdo de oscilagdo _
Se o motor travar enquanto n1-01 = 1, reduza o ganho em 0,1
até que o obstrucado pare.
1n1-03 Constanfe de tempo cEe Ajusta a constante de tempo usada para a prevengao contra 0a500 | <12 | Al=|—-| 58 o
prevengdo de oscilagio oscilagdo.
Ganho de prevengdo de Ajusta o ganho usado para Preveng¢éo de oscilagdo.
nl-05 |oscilagdo enquanto em Quando ajustado como 0, o ganho n1-02 ¢ usado para a 0.00a2.50, 0.00 |A|—|—| 530 | —
reversao operagdo na direcdo reversa.
n2: Fun¢ao de controle de detecciio de realimentaciio de velocidade
Use os parametros n2 para configurar a operagdo da funcdo de controle de deteccdo de realimentacdo de velocidade.
Ajusta o ganho do controle de detecg@o da realimentagdo da| 0.00 a 100 | = 1Al =1 584 o
velocidade no regulador automatico de freqiiéncia (AFR). 10.00 )
Ganho do controle de A 2 . : .
5 : ~ Este parametro ndo costuma precisar de ajuste. Ajuste esse
n2-01 |detecgdo da realimentagdo da| > . . .
; parametro como segue: Ajuste o valor em unidades de 0,05 por vez,
velocidade (AFR) e . ;
Se ocorrer oscilagdo, aumente o valor ajustado. enquanto verifica a resposta.
Se a resposta for baixa, reduza o valor ajustado.
Constante do Tempo do
Controle de Detecgdo da . _ _
n2-02 Realimentagdo da Ajusta a constante de tempo AFR 1. 022000 |50 ms A 585 —
Velocidade (AFR)
Constante do tempo do Ajusta a constante de tempo AFR 2. Aumente o ajuste se
controle de detecgdo da 5 ~ - 750 | _
n2-03 : ~ . ocorrer sobretensio durante alteragdes repentinas de carga ou| 0 a 2000 A 586 —
realimentag@o da velocidade locidad hoot durant leraca ms
(AFR)2 se a velocidade overshoot durante a aceleragio.
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Modo de
. . ntrol a
N° Nome Descricao Faixa | Def. Controle Elnd. Pag.
vif Q| P 1 Fex
LV|M
n3: Frenagem com alto escorregamento
Use os pardmetros n3 para configurar a funcio de frenagem com alto escorregamento.
Ajusta a largura da etapa de reducdo de freqiiéncia de saida
Largura de freqiiéncia de quando o drive desliga o motor usando frenagem com alto
n3-01 |desaceleragdo de frenagem |escorregamento (HSB). 1a20 5% |A|—|—| 588 —
com alto escorregamento Se ocorrerem falhas de sobretensdo (OV) durante HSB, este
pardmetro pode ter que ser aumentado.
Limite de corrente de Ajuste o limite de corrente durante HSB. Alto Ajustes n3-02
13-02  |frenagem com alto encurtardo os tempos de desligamento do motor mas 10022001150%| A | = | = | 589 o
escor{rge amento aumentardo a corrente do motor e, portanto, o aquecimento °
g do motor.
Tempo de permanéncia da Ajusta o tempo em que o drive executara com a freqiiéncia
frena? em c%m alto minima (E1-09) no final da desaceleragao.
n3-03 esco rfr;e amento no Se este tempo for ajustado muito baixo, a inércia da maquina| 0.0 2 10.0| 1.0s |A | —| —| 58A | —
desli 31%1 ento pode fazer com que o motor desloque-se ligeiramente apos a
g conclusdo do HSB.
Ajusta o tempo requerido para que uma falha de sobrecarga
Tempo de sobrecarga de HSB (OL7) ocorra quando a freqiiéncia de saida do drive ndo _l
n3-04 |frenagem com alto N = 3021200 40s | A 58B | —
muda durante uma parada HSB. Este pardmetro nao costuma
escorregamento : :
precisar de ajuste.
Aplica um ganho ao modelo V/f durante a desaceleragdo
Ganho de desaceleracio de (L3-04=4). Retorna aos valores normais ap6s uma parada por
n3-13 Lo ¢ rampa ou na reaceleragao. 1.00a1.40[ 1.10 [A[A | —| 531 —
superexcitagdo P Y -
ara melhorar a poténcia de frenagem da superexcitagdo,
aumente o ganho em 1,25 a 1,30.
Nivel de corrente de Se sobrecorrente ou sobrecarga ocorrer durante uma
m3-21  |supressio de alto desaceleragdo de alto escorregamento, reduza o nivel de 0a150 1100%| A 1A= 579 o
P corrente de supresso de alto escorregamento. Ajuste como °
escorregamento . p
g um percentual da corrente nominal do drive.
~ ~ 0: Desabilitada
n3-23 Selecdo de operagao de 1: Habilitada apenas quando tem rotagdo avante Oa2 0 |AlA| - —
superexcitagao : e
2: Habilitada apenas quando em reverso
n6: Ajustes de resisténcia entre as linhas do motor
Use os pardmetros n6 para ajustar a resisténcia fase-a-fase do motor.
Ajusta a resisténcia fase-a-fase do motor continuamente
Ajuste on-line de resisténcia |durante a operagao. _ _
n6-01 |t se-a-fase do motor 0: Desabilitada 0.1 1 A 70| —
1: Habilitada
n8: Controle permanente dos Ajustes MotorIP
Use os parametros n8 para controlar o controle dos Ajustes MotorIP.
Ajusta o ganho para controle de detec¢do interna de
Ganho do controle de realimentac@o de velocidade. Este pardmetro ndo costuma
n8-45 |detecgdo da realimentagdo da|precisar de ajuste. 0.0a100| 0.8 |—|—|A]| 538 —
velocidade Aumente este ajuste se ocorrer oscilago.
Diminua para uma resposta mais baixa.
Ajusta a constante de tempo para fazer a corrente pull-in e o
valor de corrente real corresponderem.
n8-47 Constante Qe tempo de Diminua o valor se 0 motor comegar a oscilar. 0.02100.0 50s|—|—|A| S3A | —
compensagio Pull-In e s
Aumente o valor se demorar para a referéncia de corrente
corresponder a corrente de saida.
Define a quantidade de corrente fornecida para o motor
durante a operagdo sem carga a uma velocidade constante.
n8-48 |Corrente Pull-In Ajuste como um percentual da corrente nominal do motor. |20 a200%| 30% | — | — |A| 53B | —
Aumente este ajuste quando ocorrer oscilagdo durante a
operagdo a uma velocidade constante.
Ajusta a quantidade de corrente do eixo d ao usar o controle| -200.0 a o | |
n8-49 |[Corrente de carga de Economia de Energia. 0.0% 0% Al 53C | —
Ajusta a corrente pull-in durante a aceleragdo como um
Corrente de aceleragdo Pull- |percentual da corrente nominal do motor (E5-03). Ajuste com o o | |
n8-51 In um valor alto quando mais do que um torque de partida for 0a200% | 50% Al 3E | —
necessario.
Ajusta a constante de tempo para compensacdo de erro de
tensdo. Ajuste o valor quando
Constante de tempo de * ocorrer oscilagdo em velocidade baixa.
1n8-54 compensacio de elr)ro de |® ocorrer oscilagdo com mudangas bruscas de carga. 0.00 a 100s| = =1 Al 56D | —
p teqnséo Aumente em etapas de 0,1 ou desabilite a compensacdo 10.00s |
ajustando n8-45 como 0.
* ocorrerem oscilagdes na partida. Aumente o valor em
etapas de 0,1.
Ajusta a relag@o entre o motor e a inércia da maquina.
0: menos que 1:10.
n8-55 |Inércia da carga 1: entre 1:10 e 1:30. 0Oa3 0 |—-|—-|A| 56E | —
2: entre 1:30 e 1:50.
3: maior que 1:50.
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NO

Nome

Descrigcao

Faixa

Def.

Modo de
Controle

VIf

o
LV

P
M

End.
Hex

Pag.

n8-62
<24>

Limite de tensdo de saida

Ajusta o limite para a tensdo de saida.

O ajuste é geralmente necessario apenas se a tensdo de
entrada for abaixo do que o valor ajustado em n8-62. Neste
caso, ajuste n8-62 como a tensdo de entrada.

0.0a230.0

200
Vca

A

57D

<12> O valor de ajuste padrao depende do parametro 02-04, Seleg¢do Drive/kVA .
<24> Values shown here are for 200 V class drives. Double the value when using a 400 V class drive.

€ o: Parametros relacionados ao operador

o pardmetros sdo usados para ajustar os monitores de operador digital com LED.

NO

Nome

Descrigao

Faixa

Def.

Modo de
Controle

VIt

o
LV

P
M

End.

Hex

ol: Ajuste de parametro de tela

Use os parametros ol para configurar a tela do Operador Digital.

0l-01
<22>

Selegdo de tela da unidade de
modo do drive

Seleciona qual tela sera exibida no menu de operagéo
mediante a energizagdo quando 01-02 = 5. O nimero de
parametro de tela é inserido nos espagos fornecidos: UO-
O0. Por exemplo, ajuste “403” para exibir o pardmetro de
tela U4-03.

1042621 106 [A|A[A] 500

Ajuste como U1-06 como padrao
( Referéncia de tensao de saida ).

0l1-02
<22>

Selecdo da tela do usuario
apos a energizagao

Seleciona a tela a ser exibida mediante a energizagao.
1: Referéncia da Freqiiéncia (U1-01)

2: Avante/Reverso

3: Freqiiéncia de Saida (U1-02)

4: Corrente de Saida (U1-03)

5: Monitor do usuario (ajuste pelo 01-01)

las

501

01-03

Selegdo de exibigdo de
Operador Digital

Ajustas as unidades a exibirem a referéncia de freqiiéncia e
a freqliéncia de saida.

0: Hz

1:% (100% = E1-04)

2: r/min (insira o nimero de polos do motor em E2-04/E4-04/
E5-04)

3: Definido Usuério pelos pardmetros 01-10 ¢ 01-11

0a3

502

ol-10

Ajuste de referéncia de
freqiiéncia e tela definida
pelo usuario

ol-11

Ajuste de referéncia de
freqiiéncia/ Tela decimal

Estes ajustes definem os valores de tela quando 01-03 ¢
ajustado como 3.
01-10 ajusta os valores de tela quando em operagdo na
freqiiéncia de saida maxima.
01-11 ajusta a posi¢do das casas decimais.

] o

01-10: Define os cinco
primeiros digitos
do valor. Desconsidera
o ponto decimal.
01-11: Define o nimero
de digitos apoés
o ponto decimal

1 a 60000

<lI>

520

0a3

<lI>

521

02: Funcdes de teclado do operador

Use os parAmetros 02 para configurar as fun¢des de tecla do Operador Digital com

LED.

02-01

Selegdo de fungdo de tecla
LOCAL/REMOTA

Habilita/Desabilita a tecla LOCAL/REMOTE do Operador
Digital.

0: Desabilitada

1: Habilitada

0,1

505

02-02

Selegdo da fungdo da tecla
STOP

Habilita/Desabilita a tecla STOP do painel do operador
quando o drive € operado a partir de fontes externas (ndo pelo
Operador).

0: Desabilitada

1: Habilitada

0,1

506

02-03

Valor padrao dos Ctes. do
Usuario

Permite a armazenagem de ajustes de pardmetro como uma
Selegdo de inicializagdo do usuario (valor 1110 para A1-03).
O valor retorna a 0 ap6s inserir 1 ou 2.

0: Sem mudanga

1: Ajustar padrdes - Salva os ajustes de parametro atuais
como inicializagdo do usuario.

2: Limpar todos - Limpa a inicializagdo do usuario
atualmente salva.

0a2

507

02-04

Selecdo Drive/kVA

Ajusta o kVA do drive.
Este parametro precisa apenas ser ajustando ao instalar uma
nova placa de controle. Ndo altere por outro motivo.

0aFF

<]2>

508
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Modo de
N° Nome Descricao Faixa | Def. Controle ||E_|nd' Pag.
v Q| P | Fex
LV|M
Seleciona se a tecla ENTER deve ser pressionada ao inserir
a referéncia de freqiiéncia pelo teclado do operador.
Sele¢ao do método de ajuste |0: A tecla Data/Enter deve ser pressionada ao inserir a
02-05 |de parametro de referéncia de|referéncia de freqiiéncia. 0,1 0 |A|A|A| 509 | —
freqiiéncia 1: A tecla Data/Enter ndo é necessaria. A referéncia de
freqiiéncia € ajustada pelas teclas de seta “para cima” e “para
baixo”.
Ajusta a acdo do drive quando o Operador Digital ¢ removido
Selecao de operagdo quando [no modo Local ou com b1-02 = 0.
02-06 |o Operador Digital é 0: O drive continuara a operagao 0,1 0 |[A|JA[A]| 50A | —
desconectado 1: O drive disparara uma falha (OPR) e o motor parara por
inércia
- 0: Para a frente
Direcdo do motor na 1 Para tras
02-07 |energizagdo ao usar o y A 5 . . I Oal 0 |A|A|A| 527 —
Po) Este parametro requer que a operagdo do drive seja atribuidal
perador Py
ao Operador Digital.
04: Periodo de manutencao
Use os parametros 04 para desempenhar a manutengao.
04-01 Ajuste de tempo acumulado |Ajusta o valor inicial para o tempo cumulativo de operagdo 0 29999 o lalalal soB | —
de operagéo do drive em unidades de 10h.
Ajusta este parametro para armazenar o tempo cumulativo de
Selegdo de tempo acumulado operagdo (U4-01). .
04-02 d ~ 0: Armazena o tempo na energizagao Oal 0 |AJA|A]| 50C —
e operacao : ~ , .
1: Armazena o tempo de operacdo quando a saida do drive
esta ativa (tempo de operacdo de saida).
Ajuste de tempo de operagdo PSTIET
04-03  |de ventilador de resfriamento| 5240 para a reinicializagio do contador do tempo de 029999 | 0 |A|A|A| S0E | —
operagao do ventilador de resfriamento U1-04.
04-05 Ajuste de manutengdo do Reinicializa o monitor de tempo de manuteng@o do capacitor 02150 | 0% |Aalalal sip | —
capacitor U4-05.
04-07 Ajuste de manutengao do reilé Reinicializa 0 monitor de manutencgdo de relé de prevengdo 0a150 | 0% |AlAalal 523 .
de prevencdo de energizacdo |do energizagdo U4-06.
Ajuste de manutengdo do Reinicializa o contador que armazena o tempo de uso do
04-09 |transistor bipolar com gate [transistor bipolar com gate isolado. Consulte U4-07 0als0 | 0% |A[A|A| 525 —
isolado (Manutengéo do transistor bipolar com gate isolado).
Seleciona se os monitores U2-00 (Rastreamento de falha),
U2. U3 Selecio de U3-00 (historico de falha) sdo reinicializados na inicializa¢ao
0411 [0 o do drive. 0al 0 |A|A|A]| 510 | —
¢ 0: Salva os dados de tela de falha
1: Reinicializa os dados da tela de falha
Seleciona se 0 U4-10 e 0 U4-11 (monitor kWh) sdo
Sele¢do de inicializagdo do |reinicializados na Inicializagdo do drive.
04-12 | onitor kWh 0: Salva os dados do monitor U4-10 e U4-11. Oal O |AJAA| S12 ) —
1: Reinicializa os dados do monitor U4-10 e U4-11.
S T Seleciona se o contador do comando de operagdo (U4-02) ¢
Selegdo inicializagdo do e TR !
, reinicializado na Inicializagdo do drive.
04-13 |numero de comando de ” By ~ Oal 0 AlA|A]| 528 —
e 0: Salva o niimero de comandos de operagao
operagdo R , ~
1: Reinicializa o nimero de comandos de operacdo
<9> O valor de ajuste padrao depende do pardmetro E1-01, Ajuste de tensdo de entrada.
<11> O valor do ajuste de parametro padrdo depende do parametro 01-03, Selecdo de Operador Digital.
<12> O valor de ajuste padrao depende do pardmetro 02-04, Sele¢@o Drive/kVA .
<22> O parametro pode ser alterado durante a operacao.
@ r: Parametros DWEZ
Modo de
N° Nome Descrigao Faixa | Def. Contiols Elnd. Pag.
vif| Q| P | Hex
LV|M
Parametro de conexao A = . 0000 a
r1-01 DWEZ 1 (superior) Parametro 1 para conexdo DWEZ (superior). FFFFH 0 |A|A|A]| 1840 | —
r1-02 gwngetlr?i?;?ggxao Parametro 1 para conexdo DWEZ (inferior). ggggﬁ 0 |AJA|A| 1841 | —
r1-03 PDE{;;‘ElZe g?ifpg?{:)?)(ao Parametro 2 para conexdo DWEZ (superior). 191(:)12(}2}2-1{ 0 |A|A|A| 1842 | —
r1-04 E%‘él}rsnze tzro(i(lilefecr(i)cr)lre)xao Parametro 2 para conexdo DWEZ (inferior). 191(:)19(12“1?1 0 |[A|A|A| 1843 | —
r1-05 gw]lgnze t;()(sdlclspce:;)ilgy)gﬁo Parametro 3 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |[A|JA|A| 1844 | —
Pardmetro d a A ~ o 0000
r1-06 Di;;i]rgnze ;()(inefecr(i)(l)lgxao Parametro 3 para conexdo DWEZ (inferior). FFFFIZ-lI 0 |[A|A|A| 1845 | —
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Modo de
N° Nome Descrigcao Faixa | Def. \(;:ngo:‘: ir;i Pag.
LVIM
r1-07 PD%\?EHZG tio(gfpg(r)ir(l)?)(ao Parametro 4 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |[A|JA[A]| 1846 | —
r1-08 %{;}ég ticzi?l?ei?ggxéo Parametro 4 para conexdo DWEZ (inferior). ggggﬁ 0 |[AJA|A]| 1847 | —
r1-09 Il;a\i,élglze tSrO(Sdlfpg(r)iI(l)?)(éo Parametro 5 para conexdo DWEZ (superior). Sggga 0 |[AJA|A]| 1848 | —
rl-10 I];z;;]ﬁ]rinze tg()(i(jlefecr?élgxﬁo Parametro 5 para conexdo DWEZ (inferior). ggggﬁ 0 |[AJA[A]| 1849 | —
rl-11 gwglftgo(ffpggﬁgéo Parametro 6 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |[AJA[A]| I184A | —
rl-12 %géglze téo(itlilefecr(i)(r)l;c)xéo Parametro 6 para conexdo DWEZ (inferior). 19{7)1(;(13“12—11 0 |[A|JA|A|184BH| —
rl-13 Ewgft;%gpgﬁ%@o Parametro 7 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |[A|JA|A]| 184C | —
rl-14 Ewénf t;o(iill?ecr?ggxﬁo Parametro 7 para conexdo DWEZ (inferior). 1(?)1(?)1(3%12—‘[ 0 |A|A|A| 184D | —
rl-15 ]l;zg]é]rinze tgo(sdlfp(e:(r)il:)egﬁo Parametro 8 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |A|A|A| 184E | —
rl-16 Eﬁgfg‘}iﬁé?gf)m Parametro 8 para conexao DWEZ (inferior). 1(:)}?1(«2(12"]?1 0 |A|A|A]| I84F | —
rl-17 Ez;;]ﬁ]rinze t;o(sduepgcr)ir;e;))(éo Parametro 9 para conexdo DWEZ (superior). 1(:){:)2‘(13“12—11 0 |[AJA[A]| 1850 | —
rl-18 gzalﬁglzetgr()(i(rlg‘ecr(i)gc)xéo Parametro 9 para conexdo DWEZ (inferior). ggggﬁ 0 |A|A|A]| 1851 | —
rl-19 PD%\?EHZG tf 8 ?:u;(f):rrlii) );2;10 Parametro 10 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |[AJA[A]| 1852 | —
rl-20 E&{;}é}r;lze t{ 8 ?&E;?g:f)éo Parametro 10 para conexdo DWEZ (inferior). ggggﬁ 0 |[AJA|A]| 1853 | —
rl-21 Il;a\i,élglze tlr (1) ((j:u;(:rls;";w Parametro 11 para conexdo DWEZ (superior). Sggga 0 |[AJA[A]| 1854 | —
rl-22 I];a{;]ﬁ]rinzet{(l) %ig;?g;()ﬁo Parametro 11 para conexdo DWEZ (inferior). ggggﬁ 0 |[AJA[A]| 185 | —
rl-23 Em\ﬁglftfg ?:u;(;?g;";m Parametro 12 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |[AJA[A]| 185 | —
rl-24 %géglze tf (2) %ig;?g?)ao Pardmetro 12 para conexdo DWEZ (inferior). 19{7)1(;(13“12—11 0 |[A|JA[A]| 1857 | —
rl1-25 Png]élglzetlrg ?:u;?rliﬁz))go Parametro 13 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |A|A|A| 1858 | —
rl-26 Ewglftlrg ?&f;?g;()ﬁo Parametro 13 para conexdo DWEZ (inferior). 1(?)1(?)1(3%12—‘[ 0 |[A|JA[A]| 1859 | —
rl-27 ]l;z;;]é]rinze t{ Z ?:u;(:;ieo)glo Parametro 14 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |A|A|A]| I8A | —
rl1-28 %{;}étglzetlr Z 21?;?2?)50 Parametro 14 para conexdo DWEZ (inferior). 1(:)}?1(«2(12"]?1 0 |[A|JA|A]| 185B | —
rl-29 E%‘Enzetfg ?:u;(;?fgglo Parametro 15 para conexdo DWEZ (superior). 1(:){:)2‘(13“12—11 0 |[AJA|A]| 185C | —
r1-30 E%lglzetlrg ?iiggr?g;{)ao Pardmetro 15 para conexdo DWEZ (inferior). ggggﬁ 0 |[AJA|A]| 18D | —
rl-31 PD%\?EHZG tf (6) ?:u;(f):rrlii) );2;10 Parametro 16 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |[A|JA|A]| 185E | —
rl-32 E&{;}é}r;lze t{ g ?&E;?g:f)éo Parametro 16 para conexdo DWEZ (inferior). ggggﬁ 0 |[A|JA|A]| I8F | —
rl-33 Il;a\i,élglze tlr (7) ((j:u;(:rls;";w Parametro 17 para conexdo DWEZ (superior). Sggga 0 |[AJA[A]| 1860 | —
rl-34 I];z;;]ﬁ]rinze t{ (7) %ig;?g;()ﬁo Parametro 17 para conexdo DWEZ (inferior). ggggﬁ 0 |[AJA[A]| 1861 | —
rl-35 gwglzearg ?:u;(;?g;";m Parametro 18 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |[AJA[A]| 1862 | —
rl-36 gzil)‘él]rznzetfg %ig;?g?)ao Pardmetro 18 para conexdo DWEZ (inferior). 19{7)1(;(13“12—11 0 |[AJA[A]| 1863 | —
rl-37 Pnglélglzetlrg ?:u;?rliﬁz))go Parametro 19 para conexdo DWEZ (superior). ggggﬁ 0 |A|A|A| 1864 | —
rl1-38 Ewénf tlr g ?&f;?g;()ﬁo Parametro 19 para conexdo DWEZ (inferior). 1(?)1(?)1(3%12—‘[ 0 |[A|JA[A]| 1865 | —
rl-39 ]l;zg]é]rinze t;g ?Seu;(;?ie(;e;o Parametro 20 para conexdo DWEZ (superior) ggggﬁ 0 |[A|JA|A]| 1866 | —
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B.2 Tabela de parametro

Modo de
N° Nome Descricao Faixa | Def. Controle Elnd. Pag.
vif Q| P 1 Fex
LV|M
r1-40 Pardmetro de conexo Parametro 20 para conexdo DWEZ (inferior) 0000 a 0 |A|A|A| 1867 | —
DWEZ 20 (inferior) P : FFFFH
@ T: Ajustes do motor
Insira os dados nos parametros a seguir para ajustar o motor ¢ o drive para desempenho ideal
Modo de
N° Nome Descrigao Faixa Def. Controle | End. Pag.
Vi O|P| Hex
LV|M
Seleciona qual conjunto de parametros do motor é usado e ajustado
durante o Auto Ajuste. Se a sele¢do de motor 2 (H1-OO = 16)
~ nio for feita, este parametro ndo sera exibido. _
T1-00 (Selecdo de motor 1/2 1- 1° Motor - E1 a E2 1,2 1 AlA 700 | —
2:2° Motor - E3 a E4
(esta seleg@o ndo ¢ exibida se o motor 2 ndo foi selecionado)
Seleciona 0 modo Auto Ajuste. Zou3em
. : V/f0ou
Seleciio do modo 0: Auto Ajuste rotacional 2em
T1-01 540, 2: Auto Ajuste estaciondrio, somente resisténcia de terminais 0,2,3 <3¢ A|A|—| 701 —
Auto Ajuste : ? . - > OLV2
3: Auto Ajuste rotacional para controle V/f (necessario para busca ara o
de velocidade do tipo Economia de Energia e Estim. Veloc.) P
motor 2
Ajusta a poténcia nominal do motor em quilowatts (kW).
Poténcia nominal do [Nota:Se a poténcia do motor for dada em poténcia em HP, a 0.00 a _ o
T1-02 motor poténcia em kW pode ser calculada usando a formula a seguir: kW| 650.00 0.40 kW1 A1 A 702
= HP x 0.746.
T1-03 Tensdo nominal do | x+ 1, 4 tensio nominal do motor em volts (V). 0.0a2555(2000V | A|A|-] 703 | —
24> |motor
_ 10 a2 200%
T1-04 |COrrente nominal do Ajusta a corrente nominal do motor em ampére (A). dacorrente) <> | A A =] 704 | —
motor nominal do
drive
T1-05 g(r)eg;ﬁg?a nominal Ajusta a freqiiéncia nominal do motor em Hertz (Hz). 0.02400.0/ 60.0Hz | A|A|—| 705 —
T1-06 Iljlgrtgfro de pélos do Ajuste o nimero de pélos do motor. 2a48 4 A|A|—-| 706 —
T1-07 Velocidade nominal |Ajusta a velocidade nominal do motor em revolugdes por minuto 0 a 24000 1750 1/ alal=| 707 | —
motor r/min (RPM). min
Fornece a perda de ferro para um determinado coeficiente de 14W |A|—-|—| 70B —
Economia de Energia. .
T1-11 Elesg)a; de ferro do O valor ajustado em E2-10 (perda de ferro do motor) quandoa | 0 a 65535 Estes valqreg diferem dependendo do
alimentacdo ¢ ligada e desligada. Se T1-02 for alterado, um valor valor de codigo do motor e dos ajustes
inicial valido para a capacidade selecionada seré exibido. do parametro do motor.

<12> O valor de ajuste padrao depende do parametro 02-04, Selecdo Drive/kVA .
<24> Os valores exibidos aqui sdo para drives classe 200 V. Dobre o valor quando usar um drive classe 400 V.
<54> Os métodos de ajuste disponiveis dependem do modo de controle. Selecione os valores 2 ou 3 no controle V/f, 0 ou 2 em controle OLV e 2

para o controle do motor 2.

@ U: Monitores

Os parametros dos monitores permitem ao usuario visualizar o status do drive, informagdes sobre falhas e outras
informacdes sobre a operacao do drive.

® . Nivel de saida . - Modo de Controle | End.
N Nome Descrigao analégica Dispositivo VIf | oLV | PM | Hex
Ul: Monitores de status de operacio
Use os monitores Ul para exibir o status da operagdo do drive.
Referéncia 10 V: Frequiéncia
Ul1-01 |da Monitora a freqiiéncia méx q 0.01Hz A A A 40
freqiiéncia
Freqiiéncia [Exibe a tensdo de saida. As unidades da tela sdo 10 V: Freqiiéncia 27>
UL-02- |40 saida |determinadas por 01-03. max 0.01Hz = A A A 41
U1-03 |{COTentedeip e 4 corrente de saida. 10 V: Corrente 0.01A Al A | A
saida nominal do drive
Método de controle ajustado em A1-02.
Modo de |0: V/fsem PG Sem sinal de
UL-04 {eontrole  [2: Vetor de malha aberta (OLV) saida disponivel a A A A 43
5: Vetor de malha aberta PM (PM)
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B.2 Tabela de parametro

o Nivel de saida . o Modo de Controle | End.
o
N Nome Descrigao analégica Dispositivo V/f | OLV | PM | Hex
Velocidade|Exibe a realimentacdo da velocidade do motor. 10 V:
U1-05 do motor [As unidades da tela sdo determinadas por 01-03. Velocidade max. 0.01Hz B A A 44
Referéncia .
U1-06 |de tensdo |Exibe a tensio de saida. o W0 Vs 0.1V Al A | Al 4
de saida ( Vrms)
Tensdodo | R 10 V: 400 V (800
U1-07 |barramento |[Exibe a tensdo do barramento CC. V) : 1V A A A 46
CcC
10 V:
Capacidade do
Poténcia de|Exibe a tensdo de saida (este valor ¢ determinado drive (kW) <27
UL-08 1 ida internamente). (Capacidade A A A 47
max. permitida
do motor)
U1-09 Referéncia |Monitora o valor de referéncia de torque interna do 10 V: Torque
- - nominal do — - A —
de torque |controle vetorial de malha aberta (OLV) motor
Exibe o status do terminal de entrada.
U1-09=0000000
[1:Comando de
operagdo FWD
L (terminal $1
habilitado)
1:Comando de
operagédo REV
(terminal S2
habilitado)
1:Entrada digital
multifungdes 1
(terminal S3
habilitado)
Status do L 1:Entrada digital .
UI-10 |terminal de mulfuncoes 2 Sem sinal de - Al A | A 4
(terminal S4 saida disponivel
entrada habilitado)
L 1:Entrada digital
multifungdes 3
(terminal S5
habilitado)
1:Entrada digital
multifungdes 4
(terminal S6
habilitado)
1:Entrada digital
multifungdes 5
(terminal S7
habilitado)
Exibe o status do terminal de saida.
U1-11=000
- 1: Saida digital
multifungdes (falha)
Status do (terminal MA/MB-MC) .
Ul-11 |terminal de 1: Saida digital Semsinalde - Al A | A 4
saida multifungdes 1 P
(terminal P1) habilitada
1: Saida digital
multifungdes 2
(terminal P2) habilitada
Verifica o status da operagdo do drive.
U1-12=0000000 0
\: 1: Durante a operagao
1: Durante
velocidade zero
1: Durante REV
Ul-12 [Status do 1: Durante reset Sem sinal de _ A A A 4B
Drive por falha saida disponivel
—— 1: Entrada do sinal
— 1: Durante acordo
de velocidade
—— 1: Drive pronto
— 1:Durante detecgao
de alarme
Tensdo de
Ul-13 entrada do |Exibe o nivel de eqtrada da entrada analdgica A1.100% 10 V: 100% 0.1% A A A 4E
terminal  |quando a entrada é 10 V ’ ’
Al
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B.2 Tabela de parametro

o i Nivel de saida - i Modo de Controle | End.
N Nome Descrigao analégica Dispositivo V/f | OLV | PM | Hex
Tensdo de
entrada do |[Exibe o nivel de entrada da entrada analogica A2. 100% .
Ul-14 terminal  |quando a entrada é 10 V /20 mA 10V: 100% 0.1% A A A 4F
A2
Freqiiéncia
de saida  [Exibe a freqiiéncia de saida incluindo os tempos de . wa e
Ul-16 |apdésuma |rampa e curvas S. As unidades sdo determinadas por rlr?é;/. Freqiéncia 0.01Hz A A A 53
partida 01-03.
suave
OPE Exibe o nimero de pardmetro para oPECIO ou Err (erro|Sem sinal de
Ul-18 |Pardmetro |4 p P P da disoonivel - A A A | 61
de falha o operador) quando o erro ocorreu. saida disponive
Exibe o contetido do erro MEMOBUS/Modbus.
U1-18=00000000
t 1: Erro CRC
1: Erro de comprimento
de dados
N&o usado
MEMOBU (normalmente 0)
S/Modbus 1: Erro de paridade Sem sinal de
Ul-13 Codigo de saida disponivel a A A A 66
erro 1: Erro de superposicédo
1: Erro de enquadramento
1: Temporizado
N&o usado
(normalmente 0)
Monitor de
Ul1-24 |pulsode |Exibe a freqiiéncia RP de entrada do trem de pulso. |32000 7D
entrada
Software Sem sinal de
U1-25 N° (Flash) Yaskawa Flash ID saida disponivel 4D
Software Sem sinal de
Ul-26 N° (ROM) Yaskawa ROM ID saida disponivel 5B
U2: Rastreamento de falha
Use os parametros do monitor U2 para visualizagdo os dados de rastreamento de falha.
Falha de Sem sinal de
U2-01 corrente Falha de corrente saida disponivel. - A A A 80
U2-02 Falhq Exibe a falha anterior. Sqm sn}al de' - A A A 81
anterior saida disponivel.
Referéncia
de .
U2-03 |freqiiéncia |Exibe a referéncia de freqiiéncia na falha anterior. sS;irélaS(llrilsal(?Ifivel 0.01Hz A A A 82
na falha P )
anterior
Freqiiéncia )
U2-04 de saida na Exibe a freqiiéncia de saida na falha anterior. Sqm sinal de, 0.01Hz A A A 83
falha saida disponivel.
anterior
Corrente de )
U2-05 saida na Exibe a corrente de saida na falha anterior. Se,m sinal de' A A A 84
falha saida disponivel.
anterior
Velocidade )
U2-06 ﬂg gloht:r Exibe a velocidade do motor na falha anterior. sS;irélaS(llrilsa;(?Ifivel. 0.01 Hz - A - 85
anterior
Tensdo de .
U2-07 saida na Exibe a tensdo de saida na falha anterior. Se,m sinal de' 0.1V A A A 86
falha saida disponivel.
anterior
Tensdo do )
U2-08 barramento Exibe a tensdo do barramento CC na falha anterior. Sem s1r}al de' 1V A A A 87
CCna falha saida disponivel.
anterior
Poténcia de )
U2-09 saida na Exibe a poténcia de saida na falha anterior. Sqm sinal de' 0.1 kW A A A 88
falha saida disponivel.
anterior
Referéncia )
U2-10 de torque Exibe a referéncia de torque na falha anterior. Se,m sinal de' 0.1% - A - 89
na falha saida disponivel.
anterior
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o o Nivel de saida . ips Modo de Controle | End.
N Nome Descrigao analégica Dispositivo V/f | OLV | PM | Hex
Status do
U2-11 :}c;lrgl;él:lnge EX@E@do status do t%rrlnilngl de entrada na falha anterior. Se’r(ril s(iipal de , _ A A A SA
falha xibido como em U1-10. saida disponivel.
anterior
Status do
U2-12 ;zrirgxgl delExibe o S'tl?gs de s%dla ;1'11 falha anterior. Exibe o mesmo Se’r(rll s(iinal de , _ A A A SB
falha status exibido em U1-11. saida disponivel.
anterior
Status da
operagao Exibe o status da operag@o do drive na falha anterior. [Sem sinal de
U2-13 g;)”iiarlve 13| yibe 0 mesmo status exibido em U1-12. saida disponivel. - A A A 8C
anterior
Tempo
cumulativo
U2-14 de y Exibe o tempo de opera¢do cumulativo na falha Se’m sinal de’ 1H A A A 8D
operacdo |anterior. saida disponivel.
na falha
anterior
Referéncia
de
U2-15 Xglggig?iie Exitlafliha referéncia de velocidade para a partida suave Se’rél s(ilnal de, , 0.01% A A A 7E0
suave na |na falha anterior. saida disponivel.
falha
anterior
Corrente
doeixoq . . . |Sem sinal de
U2-16 |do motor |Exibe a corrente do eixo q do motor na falha anterior. |~ da di ivel 0.10% - A A 7E1
na falha saida disponivel.
anterior
Corrente
do eixo d Sem sinal de
- 0 motor x1be a corrente do €1xo d do motor na falha anterior. |_ 7 . P . (] -
U2-17 |d Exib do eixod d falh i dad | 0.10% A A 7E2
na falha saida disponivel.
anterior
U3: Histérico de falha
Use os parametros U3 para exibir os dados de falha.
U3-01 Falha mais Exibe a falha mais recente Sqm sinal de’ - A A A [90(800)
recente saida disponivel.
Segunda . . Sem sinal de
U3-02 |falha mais |Exibe a segunda falha mais recente sy . - A A A |91(801)
recente saida disponivel.
Terceira .
U3-03 |falha mais |Exibe a terceira falha mais recente Sqm sinal de’ - A A A 192(802)
recente saida disponivel.
Quarta .
U3-04 |falha mais |Exibe a quarta falha mais recente Sqm sinal de’ - A A A |93(803)
recente saida disponivel.
Quinta .
U3-05 |falha mais |Exibe a quinta falha mais recente Se’m sinal de’ - A A A 804
saida disponivel.
recente P
Sexta falha .
b . . Sem sinal de
U3-06 ;Ielacuesn N Exibe a sexta falha mais recente saida disponivel. - A A A 805
Sétima .
U3-07 |falha mais |Exibe a sétima falha mais recente Se,m sinal de, - A A A 806
recente saida disponivel.
Oitava Sem sinal de
U3-08 |falha mais |Exibe a oitava falha mais recente (da di ivel - A A A 807
recente saida disponivel.
Nova falha .
U3-09 |mais Exibe a nova falha mais recente Se’m sinal de, - A A A 808
recente saida disponivel.
Décima i
U3-10 |falha mais |Exibe a décima falha mais recente Semsialde - A A | A 80
recente saida disponivel.
Tempo
cumulativo
U3-11 gle)eragéo Exibe o tempo de operacdo cumulativo na falha mais Se%:l s(iipal de’ | 1h A A A 8%1
na falha |recente. saida disponivel. (80A)
mais
recente
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i Nivel de saida . .- Modo de Controle | End.
o
N Nome Descrigao analégica Dispositivo V/f | OLV | PM | Hex
Tempo
cumulativo
U3-12 geera 3o Exibe o tempo de operagdo cumulativo na segunda  [Sem sinal de 1h A A A 95
ng segun da falha mais recente. saida disponivel. (80B)
falha mais
recente 2
Tempo
cumulativo
U3-13 ge eracio Exibe o tempo de operagdo cumulativo na terceira falha|Sem sinal de 1h A A A 96
ng terﬁeira mais recente. saida disponivel. (80C)
falha mais
recente 2
Tempo
cumulativo
U3-14 geera 3o Exibe o tempo de operagdo cumulativo na quarta falha|Sem sinal de 1h A A A 97
ng qug tta mais recente. saida disponivel. (80D)
falha mais
recente 2
Tempo
cumulativo
U3-15 geera 3o Exibe o tempo de operagdo cumulativo na quinta falha|Sem sinal de 1h A A A SOE
ng quicnta mais recente. saida disponivel.
falha mais
recente 2
Tempo
cumulativo
U3-16 geera 3o Exibe o tempo de operagdo cumulativo na sexta falha |Sem sinal de 1h A A A SOF
ng se;ta mais recente. saida disponivel.
falha mais
recente 2
Tempo
cumulativo
de . ~ . . .
~ Exibe o tempo de operagdo cumulativo na sétima falha|Sem sinal de
us-17 Iolgesr;ﬁ& mais recente. saida disponivel. 1h A A A | BI0E
falha mais
recente 2
Tempo
cumulativo
de . ~ . . .
~ Exibe o tempo de operagdo cumulativo na oitava falha|Sem sinal de
U3-18 ggfﬁgﬁg mais recente. saida disponivel. 1h A A A | BHIE
falha mais
recente 2
Tempo
cumulativo
U3-19 geera 3o Exibe o tempo de operacdo cumulativo na nona falha |Sem sinal de 1h A A A 312
ng not‘ia mais recente. saida disponivel.
falha mais
recente 2
Tempo
cumulativo
U3-20 ge eraciio Exibe o tempo de operagdo cumulativo na décima falha|Sem sinal de 1h A A A 313
ng dégima mais recente. saida disponivel.
falha mais
recente 2
U4: Monitores de manuten¢ao
Use os parametros U4 para exibir as informagdes de manutengdo do drive.
Exibe o tempo cumulativo de operagdo do drive. O
valor para o contador do tempo de operagao cumulativo
Tempo de pode ser ajustado no parametro 04-01. Use o parametro
U4-01 o erg 3o 04-02 para determinar se o tempo de opera¢do deve |Sem sinal de 1h A A A 4C
agumﬁla do |comegar assim que a alimentag@o for ligada ou apenas|saida disponivel.
enquanto o comando de operagdo estiver presente. O
nimero maximo exibido ¢ 99999, ap6s esse numero o
valor ¢ reinicializado como 0.
Nimero de Exibe o numero de vezes que o comando de operagdo
comandos ¢ inserido. Reinicialize o nimero de comandos de Sem sinal de
U4-02 operacdo usando o pardmetro 04-13. Este valor f - f A A A 76
de inicializars 0 . saida disponivel.
operagio reinicializard como 0 e comegard a contar novamente
apos atingir 65535.
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Nivel de saida . o Modo de Controle | End.
analégica Dispositivo =y =51 T pm | Hex

N° Nome Descrigao

Tempo de
operagdo [Exibe o tempo cumulativo de operagdo do ventilador
de de resfriamento. O valor padrio para o tempo de
U4-03 |ventilador |operacdo do ventilador é ajustado no parametro 04-03.
de Este valor reinicializara como 0 e comegara a contar
resfriament|novamente apds atingir 65535.

0

Manutenga |Exibe o tempo de uso do capacitor do circuito principal
U4-05 |odo em um percentual da vida util de desempenho esperada.
capacitor |O pardmetro 04-06 reinicializa este monitor.

Exibe o tempo de uso do transistor bipolar com gate
Manutenga |isolado como um percentual da vida til esperada. Uma
odo das saidas de contato de multifung@o pode ser ajustada
U4-07 transistor  [para fechar quando o valor atinge 50% (H2-0O = 2F),|Sem sinal de
bipolar disparando o alarme. Uma das saidas de contato de  |saida disponivel.
com gate |multifun¢do pode ser ajustada para fechar quando o
isolado valor atinge 90% (H2-00O = 10), disparando o alarme.
O parametro 04-09 reinicializa este monitor.

Sem sinal de

saida disponivel. IH A A A 67

Sem sinal de

saida disponivel. 1% A A A 7C

1% A A A D7

Temperatu
U4-08 <>ra de
dissipador
de calor

U4-09 Verificagd |[lumina todos os segmentos do LED para verificar se o|Sem sinal de _ A A A 3C
ode LED |monitor esta funcionando corretamente. saida disponivel.

kWH, os 4 |Monitora a poténcia de saida do drive. O valor ¢ exibido
U4-10 |digitos como um numero de 9 digitos exibido em dois kWh A A A 5C
inferiores |parametros do monitor , U4-10 e U4-11.
Exemplo: Sem sinal de
kWH, os 5 [12345678.9 kWh ¢ exibido como: saida disponivel.
U4-11 |digitos U4-10: 678.9 kWh MWh A A A 5D
superi()res U4-11: 12345 MWh

Monitor analdgico: Sem sinal de saida disponivel

Corrente de 10 V: Corrente
U4-13 |suporte de |Exibe a corrente de suporte de pico durante a operagdo.|nominal do 0.01A A A A 7CF
pico motor
Freqiiéncia
U4-14 de saida de [Exibe a freqiiéncia de saida quando em operagdo na |10 V: Freqiiéncia
suporte de |corrente de suporte de pico. max.

pico
Estimativa
de

U4-16 |sobrecarga [100% = OL1 nivel de detecgao
do motor
(OL1)

. o . Sem sinal de o
Monitora o dissipador de calor do drive. saida disponivel. 1°C A A A 68

0.01Hz A A A 7D0

100% = OL1

0,
nivel de detecgdo 0.1% A A A | 7D8

Exibe a fonte para a referéncia de freqiiéncia como XY-
nn.

X: indica qual referéncia é usada:

1 = Referéncia 1 (b1-01)

2 = Referéncia 2 (b1-15)

Selecdo de |Y-nn: indica a fonte de referéncia

fonte de  |0-01 = Operador (d1-01)

U4-18 |referéncia |1-01 = Analdgico (terminal A1) A A A 7DA
de 1-02 = Analdgico (terminal A2)

freqiiéncia [2-02 to 17 = Velocidade de multi-etapa (d1-02 a 17)
1 = Comunic. MEMOBUS/Modbus

= Opcional

= Entrada Pulsos
=CASE

3-0
4-0
5-0
6-0
7-01 =DWEZ

1
1
1
1

Referéncia
de

U4-19 gr;qﬁenma Exibe a referéncia de freqiiéncia fornecida por A A A 7DB

C . IMEMOBUS/Modbus (decimal)
omunic.

MEMOBU
S/Modbus

Referéncia
U4-20 de o Exitze a entrada da referéncia de freqiiéncia por um A A A
freqiiéncia |cartdo opcional (decimal).
opcional

7DD
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o s Nivel de saida . i Modo de Controle | End.
N Nome Descrigao analégica Dispositivo V/f | OLV | PM | Hex
Exibe a fonte para a o comando de operagdo como
XY-nn.
X: indica qual fonte de operagédo ¢ usada:
1 = Referéncia 1 (b1-02)
2 = Referéncia 2 (b1-16)
Y: Dados da fonte de alimentagdo de entrada
0 = Operador
1 = Terminais externos
2 = Nao Utilizado
3 = Comunicagdes MEMOBUS/Modbus
4 = Opcional
5 =Nao Utilizado
6 =CASE
7=DWEZ
Seleciio da | Dados de status de limite de comando de operagio
fontg do 00: Sem status de limite.
01: O comando de operagéo foi deixado habilitado
U4-21 (cice)mando quando desligado no modo PRG. A A A | 7DD
operacio 02: O comando de operagéo foi deixado energizado ao
perag alternar da operagdo local para a remota.
03: Aguardando o contator de bypass de carga por
software apds a alimentacdo ser ligada (UV ou UV1
pisca apos 10 segundos).
04: Aguardando o periodo de tempo “Run Command
Prohibited” concluir.
05: Parada rapida (entrada digital (H1-OO = 15),
Operador)
06: b1-17 (comando de operagdo acionado na
energizagao).
07: Durante o bloco de base durante parada por inércia
com temporizador
08: A referéncia de freqiiéncia esta abaixo da referéncia
minima durante o bloco de base
09: Aguardando o comando Enter
Referéncia
de Exibe os dados de controle do drive ajustados pelas
comunica¢ |[comunicagdes MEMOBUS/Modbus com no. de
U4-22 oes registro 0001H como um niimero hexadecimal de 4 A A A 7DE
MEMOBU |digitos.
S/Modbus
Referéncia |Exibe os dados de controle do drive ajustados pelo
U4-23 |do cartdo |cartdo opcional como um nimero hexadecimal de 4 A A A 7DF
opcional |digitos.
US: Monitor de aplicagdo
Use os parametros U5 para visualizar os ajustes especificos para a aplicag@o.
Us-01 |Feedd-PIDIg ihe o valor de Feedb. PID em 0.01% Al A | Al 57
Entrada Exibe a quantidade de entrada PID (desvio entre a meta,
US-02 lpipy PID e a realimentagéo). 0.01% A A A 63
~ , . 7 0,
US-03 :aida.PiD Exibe a saida de controle PID. 10V: 100% (freq. 0.01% A A A 64
Us-04 (o™ [Exibe o Setpoint PID. max) 0.01% A A A | 65
Feedb. PID|Exibe o segundo valor Feedb. PID se for usado
Us-05 diferencial |realimentagdo diferencial. 0.01% A A A
U5-06 Feedb. PID|Exibe o valor de subtrag¢do dos valores de 0.01% A A A
ajustado  [realimentagdo se a realimentac@o diferencial for usada. e
U6: Monitores de aplicaciio
Use os parametros U6 para exibir as informagdes de controle do drive.
Corrente 10 V: Corrente
U6-01 (Sjicﬁ?o%?)?a Exibe o valor da corrente secundaria do motor (Iq). SeC?l?lrggl?iaa] do 0.1% A A A 51
(Ig9) motor
eC)?Crirtzn%eode Exibe o valor calculado de corrente de excitagdo do 10 X;S&r;fme
U6-02 do mo%or motor (Id) como um percentual da corrente secundaria secundéria do 0.1% - A A 52
nominal do motor (Iq).
(1d) motor
U6-03 Entrada Exibe o valor de entrada ASR se PG Simples for usado{10V: 100% (freq. 0.1% A _ _
2 |ASR em controle V/f. méx) e
. Exibe o valor de saida ASR se PG Simples for usado |10V:100% (freq. o _ _
U6-04 |Saida ASR em controle V/f méx) 0.1% A 55
Referéncia
U6-05 |42 1180 IR cferéncia da tensio de saida (V) (cixo q) 10v: 22};" (4001 0.1 Vea A | Al 59
Va)
YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico 251

a Lista de parametros



B.2 Tabela de parametro

o o Nivel de saida . ips Modo de Controle | End.
N Nome Descrigao analégica Dispositivo V/f | OLV | PM | Hex
Referéncia
U6-06 da tensdo |p eferancia da tensdo de saida (Vd) (eixo d) 10V: 200V (400 0.1 Vca - A A SA
de saida V)
(Vd)
U6-07 Saida ACR |Exibe a saida de’ controle de corrente (ACR) para a 10 V- 100% 0.1% B A B SF
do eixo q |corrente secundaria do motor (Iq).
Saida ACR [Exibe a saida de controle de corrente (ACR) para a . o o _ _
U6-08 do eixo d |corrente de excitagdo do motor (Id). 10 V: 100% 0.1% A 60
Polarizaga
oda
U6-20 Eleeferenma Exib§ o valor de p.oAlari'zag:?io usado para ajustar a 10V: Frs:qﬁéncia 0.1% A A A D4
.~ . [referéncia de freqiiéncia. max.
freqiiéncia
(Sobe/
Desce 2)
U6-21 Offset Exib"eﬂa freqiiéncia adicionada a referéncia de 10V: Fr’eqﬁéncia 0.1% A A A 7D5
Freq. freqiiéncia principal. max.
U8: Monitores customizados para DriveWorksEZ
Os parametros U8 sdo reservados para DriveWorksEZ
US8-01 — Reservado para DriveWorksEZ, Monitor 1. — 0.01% A A A 1950
Ug-02 — Reservado para DriveWorksEZ, Monitor 2. — 0.01% A A A 1951
U8-03 — Reservado para DriveWorksEZ, Monitor 3. — 0.01% A A A 1952
US8-04 — Reservado para DriveWorksEZ, Monitor 4. — 0.01% A A A 1953
US8-05 — Reservado para DriveWorksEZ, Monitor 5. — 0.01% A A A 1954
US8-06 — Reservado para DriveWorksEZ, Monitor 6. - 0.01% A A A 1955
U8-07 — Reservado para DriveWorksEZ, Monitor 7. — 0.01% A A A 1956
U8-08 — Reservado para DriveWorksEZ, Monitor 8. — 0.01% A A A 1957
U8-09 — Reservado para DriveWorksEZ, Monitor 9. — 0.01% A A A 1958
U8-10 - Reservado para DriveWorksEZ, Monitor 10. - 0.01% A A A 1959

<27> As unidades de ajuste deste pardmetro sdo determinadas por 02-04, Sele¢ao de Drive/kVA. Menos que 11 kW: 2 pontos decimais, 11 kW e
acima: 1 ponto decimal.
<60> Disponivel para o software de drive versdo 1011 ou mais recente.

4 O modo de controle depende dos valores padrées do parametro

As tabelas abaixo listam os parametros que dependem da selecdo do modo de controle (A1-02 para motor 1, E3-01 para
motor 2). Estes parametros sao inicializados para exibir os valores se 0 modo de controle for alterado.

Tabela B.1 A1-02 (Modo de controle Motor 1 ) Depende dos parametros e dos valores padroes

. . . = Modos de controle (A1-02
N° Descrigao Faixa de Ajuste Resolugao VI (0) oLV (2) ( PM ()5)

b3-02  |Corrente de desativagdo de Busca de Velocidade 0a200 1% 120 100 —
b8-02  |Ganho na Economia de Energia 0.0a10.0 0.1 — 0.7 -
C2-01 |Tempo da curva S no inicio da aceleracao 0.00 a 10.00 0.01s 0.20 0.20 1.00
C3-01 |Ganho de compensag¢do de escorregamento 0.0a2.5 0.1 0.0 1.0 —
C3-02 Sszgﬁi‘;fnf:nimpo de compensagao de 0a 10000 1 msec 2000 200 -
C4-01  |Ganho de compens. de torque 0.00 a 2.50 0.01 1.00 1.00 0.00
C4-02  |Tempo de atras primario de compens. de torque 0a 10000 1 msec 200 20 100
C6-02  |Freqiiéncia Portadora laF 1 7 <12> 7<12> 2
E1-04  |Freqiiéncia maxima de saida 40.0 a 400.0 0.1 Hz 60.0 60.0 <l10>
E1-05 |Tensdo de saida maxima <24~ 0.0 a 255.0 0.1V 230.0 230.0 <10>
E1-06 |Freqiiéncia Nominal 0.0 a 400.0 0.1 Hz 60.0 60.0 <10>
E1-07 |Freqiiéncia de saida de meio 0.0 a 400.0 0.1 Hz 3.0 3.0 —
E1-08 |Tensdo da freq. de saida de meio 2% 0.0 2 255.0 0.1V 18.4 13.8 -
E1-09 |Freqiiéncia de saida minima 0.0 a 400.0 0.1 Hz 1.5 0.5 <10>
E1-10  |Tensdo de saida minima <2%> 0.0 a255.0 0.1V 13.8 2.9 -
E1-11  |Freqiiéncia de saida de meio 2 0.0 a 400.0 0.1 Hz 0.0 0.0 -
E1-12  |Tensdo da freq. de saida de meio 2 2% 0.0 a255.0 0.1V 0.0 0.0 —
El-13  |Tensdo nominal <?# 0.0 a 255.0 0.1V 0.0 0.0 -
L1-01 Selegdo de prote¢do do motor 0a4 - 1 1 4
1320 |Taxade f;‘clggl" de taxa de aceleragao/ 0.00 2 5.00 0.01 1.00 0.30 0.65
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Modos de controle (A1-02)
VIf (0) OLV (2) PM (5)

1321 Tempo de desaceleragdo na pr~eveng::io contra 0.00 a 200.00 001 1.00 1.00 250
travamento durante a aceleragdo

N° Descrigao Faixa de Ajuste Resolucao

<10> O valor de ajuste padrao depende do pardmetro E5-01, Sele¢do do cédigo do motor.
<12> O valor de ajuste padrao depende do pardmetro 02-04, Sele¢do Drive/kVA .
<24> Os valores exibidos aqui sdo para drives classe 200 V. Dobre o valor quando usar um drive classe 400 V.

Tabela B.2 E3-01 (Modo de controle Motor 2 ) Depende dos parametros e dos valores padroes

. . . . ~ Modos de controle (E3-01)
N° Descrigao Faixa de Ajuste Resolucao VI (0) oLV (2)
E3-04  |Freqiiéncia maxima de saida 40.0 a 400.0 0.1 Hz 60.0 60.0
E3-05  |Tensdo de saida méxima <24 0.0 2255.0 0.1V 230.0 230.0
E3-06  |Freqiiéncia Nominal 0.0 a 400.0 0.1Hz 60.0 60.0
E3-07  |Freqiiéncia de saida de meio 0.0 a 400.0 0.1Hz 3.0 3.0
E3-08  |Tensdo da freq. de saida de meio 2% 0.0 a255.0 0.1V 18.4 13.8
E3-09  |Freqiiéncia de saida minima 0.0 a 400.0 0.1 Hz 1.5 0.5
E3-10  |Tensdo de saida minima <% 0.0 2 255.0 0.1V 13.8 2.9
E3-11 Freqiiéncia de saida de meio 2 0.0 a2 400.0 0.1 Hz 0.0 0.0
E3-12  |Tensdo da freq. de saida de meio 2 <24 0.0 2255.0 0.1V 0.0 0.0
E3-13  |Tensdo nominal <24 0.0 a255.0 0.1V 0.0 0.0
E3-14 g}anho de compensag@o de escorregamento do motor 00225 01 0.0 1.0

<24> Os valores exibidos aqui sdo para drives classe 200 V. Dobre o valor quando usar um drive classe 400 V.

@ Valores padrdes vi/f

As tabelas abaixo exibe os valores de ajuste padroes do padrao V/f dependendo do modo de controle (A1-02) e a selegdo
padrdo V/f (E1-03 em controle V/f).

Tabela B.3 E1-03 Ajustes de parametro padrao V/f para capacidade do drive: CIMR-VABA0001 a CIMR-VABA0010;
CIMR-VA2A0001 a CIMR-VA2A0010; CIMR-VA4A0001 a CIMR-VA4A0005

N° U Controle V/f oLV
E1-03 - 0 |1 <55 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F
E1-04 Hz (50.0 |60.0 [60.0 (72.0 (50.0 |50.0 [60.0 [60.0 |50.0 |50.0 [60.0 [60.0 [90.0 (120 180 160.0 60.0
E1-05

24> vV (200 |200 (200 |200 (200 {200 |200 |200 |200 {200 |200 200 |200 {200 |200 {200 |200

E1-06 Hz |50.0 [60.0 [50.0 |60.0 |50.0 [50.0 [60.0 |60.0 |50.0 [50.0 |60.0 60.0 ]60.0 [60.0 |60.0 [60.0 | 60.0
E1-07 Hz 2.5 3.0 3.0 [3.0 [25.0 |25.0 [30.0 [30.0 |2.5 2.5 30 3.0 3.0 [3.0 3.0 |3.0 3.0

E<12:28 vV [16.0 [16.0 |16.0 |16.0 [35.0 |50.0 |35.0 |50.0 (19.0 |24.0 |19.0 |24.0 (16.0 |[16.0 |16.0 [16.0 12.0

E1-09 Hz |13 1.5 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 0.5

E<12'41>0 v |12.0 (12.0 (12.0 |12.0 |8.0 [9.0 |80 |9.0 12.0 |13.0 |12.0 |15.0 (12.0 |12.0 |12.0 |[12.0 2.5

<24> Os valores exibidos aqui sdo para drives classe 200 V. Dobre o valor quando usar um drive classe 400 V.
<55> Usado como ajuste de parametro padrao para E1-04 a E1-10 e E2-04 a E2-10.

Tabela B.4 E1-03 Ajustes de parametro padrao V/fpara capacidade do drive: CIMR-VABA0012 a CIMR-VABA0020;
CIMR-VA2A0012 a CIMR-VA2A0069; CIMR-VA4A0007 a CIMR-VA4A0038

N° U Controle V/f oLV
E1-03 = 0 |1 <55 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F
E1-04 Hz | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 72.0 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 90.0 | 120 180 | 60.0 | 60.0
E1-05

24> V {200 |200 |200 |200 |200 |200 |200 |200 (200 |200 |200 {200 (200 |200 |200 {200 200

E1-06 Hz | 50.0 | 60.0 | 50.0 | 60.0 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 50.0 | 50.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
E1-07 Hz | 25 30 | 3.0 | 3.0 | 25.0 | 25.0 | 30.0 | 30.0 | 2.5 2.5 30 | 30 | 3.0 | 30 | 3.0 ] 3.0 | 3.0

ELFO8 | v |140 [140 [140 [140 [350 |50.0 [350 [500 [180 [23.0 [180 [23.0 [140 (140 [140 [140 | 11.0

E1-09 Hz 1.3 1.5 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 0.5

EFI0 ) v 1 70|70 |70 | 70 | 60 | 70 | 60| 70 | 90 [110] 90 | 130 70 | 70 | 70 | 7.0 | 20

<24> Os valores exibidos aqui sdo para drives classe 200 V. Dobre o valor quando usar um drive classe 400 V.
<55> Usado como ajuste de parametro padro para E1-04 a E1-10 e E2-04 a E2-10.
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de parametro

@ Ajuste de parametro padrio determinado pela capacidade do drive (02-04) e Selegéo
de aplicagdo Normal / Pesada (C6-01)

Tabela B.5 Drives monofasicos classe 200 V - Ajuste de parametro padrao pela capacidade do drive e selegado de aplicagdao

Normal/Pesada

N° Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
= Modelo CIMR-VO = BA0001 BA0002 BA0003
Selegao de aplicagdo normal/

C6-01 pesada Hex. HD ND HD ND HD ND
02-04 Selegdo kVA = 48 (30) 49 (31) 50 (32)
E2-11 (B4-11, b tancia nominal do mot KW 0.1 0.2 0.2 0.4 0.4 0.75
T _02) otencia hominal do motor . . . . . .

b3-06 Corrente de busca de velocidade 1 - 1 1 1 1 1 1
b8-04 Coeficiente de economia de energia — 481.7 356.9 356.9 288.2 288.2 223.7
C6-02 Freqiiéncia Portadora - 4 7 4 7 4 7
E2-9F11 _((];‘ f)-Ol’ Corrente nominal do motor A 0.6 1.1 1.1 1.9 1.9 3.3
E2-02 (E4-02) |Escorregamento nominal do motor Hz 2.5 2.6 2.6 2.9 2.9 2.5
E2-(%31 _((])5313-03, Motor sem corrente de carga A 0.4 0.8 0.8 1.2 1.2 1.8
E2-05 (E4-05) |Resisténcia linha a linha do motor Q 35.98 20.56 20.56 9.842 9.842 5.156
E2-06 (E4-06) |Indutancia de Fuga do Motor % 21.6 20.1 20.1 18.2 18.2 13.8
E2-10 (E4-10) [Perda de ferro do motor W 6 11 11 14 14 26
E5-01 Cddigo do motor hex FFFF FFFF FFFF FFFF 0002 0002
Tempo de permanéncia funcional
L2-02 durante perda de alimentagio s 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
momentinea
IR [ oo de bloco de base de perda s 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2 0.3
momentanea de poténcia
Tempo para recuperagdo de tensdo na
L2075 perda momentanea de alimentacao S 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 03
L2-05 Tensdo de deteccao UV Vdc 160 160 160 160 160 160
L3-24 Tempo de aceleragdo do motor S 0.178 0.178 0.178 0.178 0.178 0.142
L8-02 Nivel de Alarme de Sobreaquecimento °C 115 115 115 115 110 110
L8-09 Selecdo de falta a terra - 0 0 0 0 0 0
L.8-38 Sele¢do de redugdo de freqiiéncia B | 1 | 1 | 1
portadora
n1-03 Prevengao de oscilagdo Constante de ms 10 10 10 10 10 10
tempo
N° Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
= Modelo CIMR-VO = BA0006 BA0010 BA0012 BA0018
C6-01  |Para aplicagdo normal/pesada - HD | ND | HD | ND | HD | ND HD
02-04 Selegdo kVA Hex. 51 (33) 52 (34) 53 (35) 55 (37)
211 _((',5;)'"’ Poténcia nominal do motor KW 075 | 14 | 15 | 22 | 22 | 30 3.7
b3-06 Corrente de busca de velocidade 1 — 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
b8-04 Coeficiente de economia de energia - 223.7 | 1694 | 1694 | 156.8 | 156.8 | 136.4 122.9
C6-02 Freqiiéncia Portadora - 4 7 3 7 3 7 3
Bl _((1)5:)-01, Corrente nominal do motor A 33 | 62 | 62 | 85 | 85 | 114 14.0
E2-02 (E4-02) |Escorregamento nominal do motor Hz 2.5 2.6 2.6 2.9 2.9 2.7 2.73
E2-03 (E4-03) [Motor sem corrente de carga A 1.8 2.8 2.8 3 3 3.7 4.5
E2-05 (E4-05) |Resisténcia linha a linha do motor Q 5.156 | 1.997 | 1.997 | 1.601 | 1.601 | 1.034 0.771
E2-06 (E4-06) |Indutancia de Fuga do Motor % 13.8 18.5 18.5 18.4 18.4 19 19.6
E2-10 (E4-10) |Perda de ferro do motor w 26 53 53 77 77 91 112
ES5-01 Cédigo do motor hex 0003 | 0003 | 0005 | 0005 | 0006 | 0006 0008
Tempo de permanéncia funcional
L2-02 durante perda de alimentagdo s 0.2 0.2 0.3 0.3 0.5 0.5 1.0
momentanea
1203 |Fempo de bloco de base de perda de s 03 | 04 | 04 | 05 | 05 | 05 0.6
poténcia momentanea
L2-04 |Tempo para recuperagdo de tensdo na s 03 | 03 | 03 | 03 | 03 | 03 0.3
perda momentanea de alimentagéo
L2-05 Tensao de detecgdo UV Vce 160 160 160 160 160 160 160
L3-24 Tempo de aceleragdo do motor ] 0.142 | 0.142 | 0.166 | 0.145 | 0.145 | 0.145 0.154
L8-02 Nivel de Alarme de Sobreaquecimento °C 105 105 100 100 95 95 100
L8-09 Selegdo de falta a terra - 0 0 0 0 0 0 0
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N° Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
= Modelo CIMR-VO = BA0006 BA0010 BA0012 BA0018
C6-01 |Para aplicagdo normal/pesada - HD | ND HD | ND HD | ND HD
02-04 Selegao kVA Hex. 51 (33) 52 (34) 53 (35) 55 (37)
B2 o) " [Potencia nominal do motor KW 075 | 14 | 15 | 22 | 22 | 3.0 3.7
L8-38 Selecdo de reducido da freqiiéncia B 1 1 1 1 1 1 1
portadora
1n1-03 Cot}star}te de tempo de prevengdo de ms 10 10 10 10 10 10 10
oscilagdo

Normal/Pesada

Tabela B.6 Drives trifasicos classe 200 V - Ajuste de parametro padrao pela capacidade do drive e sele¢ao de aplicagao

N° Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
= Modelo CIMR-VO = 2A0001 2A0002 2A0004 2A0006 2A0010
C6-01 Sele%éo de aplicagao normal/ - HD | ND | HD | ND | HD | ND | HD | ND | HD | ND
pesada
02-04 |Selegdo kVA Hex. 96 (60) 97 (61) 98 (62) 99 (63) 101 (65)
E2-11
(E4-11, |Poténcia nominal do motor kW 0102 |02|04|04(075(075| 11| 1.5 | 2.2
T1-02)
b3-06 Corrente de busca de velocidade 1 - 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 | 1.0 | 05 | 0.5 | 05 | 0.5
b8-04 Coeficiente de economia de energia - 481.7(356.9(356.9|288.2(288.2|223.7(223.7[196.6|169.4|156.8
C6-02 Freqiiéncia Portadora - 4 7 4 7 4 7 4 7 3 7
E2-01
(E4-01, |Corrente nominal do motor A 0.6 | 1.1 1.1 1.9 | 1.9 | 33 | 33 | 49| 62 | 85
T1-04)
E2-02 .
(E4-02) Escorregamento nominal do motor Hz 25126 |26 29|29 25| 25|26 26|29
(E4.03) |Motor sem corrente de carga A 04 | 08|08 | 1212|1818 |23]28]30
(gﬁjgg) Resisténcia linha a linha do motor Q 35.98 |20.56|20.56 |9.842|9.842 |5.156 | 5.156 [3.577[1.997 | 1.601
(gﬁjgg) Indutancia de Fuga do Motor % 216 [20.1 | 20.1 [ 182|182 | 13.8 | 13.8 | 185 | 18.5 | 18.4
(%f"_ll%) Perda de ferro do motor w 6 |11 | 11| 14| 14|26 2638|353 | 77
E5-01 Codigo do motor hex FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | 0002 | 0002 | 0003 | 0003 | 0005 | 0005
Tempo de permanéncia funcional
L2-02 durante perda de alimentagdo S 010101 |01]01]01]021]02]03]03
momentanea
12-03 |Tempo de bloco de base de perda de s 02 |02 |02]02]02]03]03]04]04]05
poténcia momentanea
L2-04 |Lempo para recuperagdo de tensio na s 03 [03]03]03|03]03]|03]03]|03]03
perda momentanea de alimentacdo
L2-05 Tensdo de detecgdo UV Vcee 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190
L3-24 Tempo de aceleragdo do motor S 0.1780.178(0.178|0.1780.1780.142]|0.142|0.142]0.166 | 0.145
L8-02 Nivel de Alarme de Sobreaquecimento °C 110 | 110 | 110 | 110 | 115 | 115 | 100 | 100 | 100 | 100
L8-09 Selegdo de falta a terra - 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
L8-38 Selegdo de reducdo da freqiiéncia B 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
portadora
nl-03 |Constante de tempo de prevencdo de ms 10|10 [10] 101010101010 ] 10
oscilagdo
Tabela B.7 Drives trifasicos classe 400 V - Ajuste de parametro padrao pela capacidade do drive e sele¢ao de aplicagdo
Normal/Pesada
N° Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
= Modelo CIMR-VO = 4A0001 4A0002 4A0004 4A0005
C6-01  |Para aplicagio normal/pesada - HD | ND | HD | ND | HD [ ND | HD | ND
02-04 |Selegio kVA Hex. 145 (91) 146 (92) 147 (93) 148 (94)
E2-11
(E4-11, |Poténcia nominal do motor kW 0.2 0.4 0.4 0.75 | 0.75 1.5 1.5 2.2
T1-02)
b3-06 Corrente de busca de velocidade 1 - 1.0 1.0 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
b8-04 Coeficiente de economia de energia - 713.8 | 576.4 | 576.4 | 447.4 | 447.4 | 338.8 | 338.8 | 313.6
C6-02 Freqiiéncia Portadora - 3 7 3 7 3 7 3 7
E2-01
(E4-01, |Corrente nominal do motor A 0.6 1 1 1.6 1.6 3.1 3.1 4.2
T1-04)
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B.2 Tabela de parametro

N° Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
= Modelo CIMR-VO = 4A0001 4A0002 4A0004 4A0005
C6-01 |Para aplicagido normal/pesada - HD | ND | HD | ND | HD | ND | HD | ND
02-04 |Selegcdo kVA Hex. 145 (91) 146 (92) 147 (93) 148 (94)
E2-11
(E4-11, |Poténcia nominal do motor kW 0.2 0.4 0.4 0.75 | 0.75 1.5 1.5 22
T1-02)
L9202 Escorregamento nominal do motor Hz 2.5 2.9 2.9 2.6 2.6 2.5 2.5 3
(E4-02) g . . . . . . .
(Ei:gg) Motor sem corrente de carga A 0.4 0.6 0.6 0.8 0.8 1.4 1.4 1.5
(Ei:gg) Resisténcia linha a linha do motor Q 83.94 |38.198 | 38.198 | 22.459 | 22.459| 10.1 10.1 | 6.495
(E4-0¢) |Indutincia de Fuga do Motor % 219 | 182 | 182 | 143 | 143 | 183 | 183 | 187
(Eﬁjg) Perda de ferro do motor W 2 | 14 | 14| 26| 26| 53| 53| 7
E5-01 Codigo do motor hex FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF
Tempo de permanéncia funcional
L2-02 durante perda de alimentagdo s 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.2 0.3 0.3
momentanea
1203 |lempo de bloco de base de perda de s 02 | 02 | 02 | 03 | 03 | 04 | 04 | 05
poténcia momentanea
Tempo para recuperagio de tenséo na
L2y perda momentanea de alimentagdo S 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 03 0.3
L2-05 Tensdo de deteccdo UV Vcee 380 380 380 380 380 380 380 380
L3-24 Tempo de aceleragdo do motor S 0.178 | 0.178 | 0.178 | 0.142 | 0.142 | 0.166 | 0.166 | 0.145
L8-02 Nivel de Alarme de Sobreaquecimento °C 110 110 110 110 110 110 90 90
L8-09 Selecdo de falta a terra - 0 0 0 0 0 0 0 0
L8-35 Sele¢do de gabinete/montagem - 0 0 0 0 0 0 0 0
L8-38 Selecdo de reducio da freqiiéncia _ 1 1 1 1 1 1 1 1
portadora
n1-03 Cor}star}te de tempo de prevengdo de ms 10 10 10 10 10 10 10 10
oscilagdo

€ Parametros que mudam com a selegdo de cédigo de motor

As tabelas a seguir exibem os parametros e os ajustes de parametro padrao que mudam com a sele¢do do codigo do motor
E5-01 quando vetor de malha aberta para Ajustes MotorIP ¢ usado.

B Motor Yaskawa Pico (motor SPM)

Tabela B.8 Ajustes de parametro do motor Pico 1800 r/min Yaskawa

Par. |Descricdo Dispositivo Ajuste de parametro padrao

Codigo do motor — 0002 0003 0005 0006 0008
E5-01 |Classe de tensdo poténcia nominal -~ 200 Vca 0.4 | 200 Vca 0.75 | 200 Vca 1.5 | 200 Vca2.2 | 200 Vca3.7

kW kW kW kW kW

Velocidade Nominal min-1 1800 1800 1800 1800 1800
E5-02 |Poténcia nominal do motor kW 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7
E5-03 |Corrente nominal do motor A 2.1 4.0 6.9 10.8 17.4
E5-04 |Numero de pdlos do motor — 8 8 8 8 8
E5-05 |Resisténcia do enrolamento do motor Q 2.47 1.02 0.679 0.291 0.169
E5-06 |indutancia do eixo d mH 12.7 4.8 3.9 3.6 2.5
E5-07 |indutancia do eixo q mH 12.7 4.8 3.9 3.6 2.5
E5-09 |Constante de tensdo de indugdo 1 mVseg/rad 0 0 0 0 0
E5-24 |Constante de tenso de indugédo 2 mV/min-1 62.0 64.1 73.4 69.6 72.2
E1-04 |Freqiiéncia maxima de saida Hz 120 120 120 120 120
E1-05 |Tensdo de saida maxima \ 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0
E1-06 |Tensdo nominal Hz 120 120 120 120 120
E1-09 |Tensdo de saida minima Hz 6 6 6 6 6
L3-24 |Tempo de aceleracdo do motor S 0.064 0.066 0.049 0.051 0.044
n8-49 |Corrente Pull-In % 0 0 0 0 0

Tabela B.9 Ajustes de parametro do motor Pico 3600 r/min Yaskawa
Par. [Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao

Codigo do motor - 0103 0105 0106 0108
E5-01 |Classe de tens@o poténcia nominal - 200 Vca 0.75 kW | 200 Vca 1.5kW | 200 Vca2.2 kW | 200 Vca 3.7 kW

Velocidade Nominal min-1 3600 3600 3600 3600
E5-02 |Poténcia nominal do motor kW 0.75 1.5 2.2 3.7
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Par. |Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
E5-03 |Corrente nominal do motor A 4.1 8.0 10.5 16.5
E5-04 |Numero de poélos do motor — 8 8 8 8
E5-05 |Resisténcia do enrolamento do motor, Q 0.538 0.20 0.15 0.097
E5-06 |indutancia do eixo d mH 3.2 1.3 1.1 1.1
E5-07 |indutincia do eixo q mH 3.2 1.3 1.1 1.1
E5-09 |Constante de tensdo de indugdo 1 mVseg/rad 0 0 0 0
E5-24  |Constante de tensao de indugao 2 mV/min-1 32.4 32.7 36.7 39.7
E1-04 |Freqiiéncia maxima de saida Hz 240 240 240 240
E1-05 |[Tensdo de saida maxima \Y 200.0 200.0 200.0 200.0
E1-06 |Tensido nominal Hz 240 240 240 240
E1-09 |[Tensdo de saida minima Hz 12 12 12 12
L3-24 |Tempo de aceleragdo do motor s 0.064 0.066 0.049 0.051
n8-49 |Corrente Pull-In % 0 0 0 0
Bl Motor SS5 : Motor com médulo de poténcia inteligente série Yaskawa SSR1
Tabela B.10 Motor série 200 V, 1750 r/min Yaskawa SSR1
Par. |[Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
Codigo do motor - 1202 1203 1205 1206 1208
E5-01 |Classe de tensdo poténcia nominal _ 200 Vca 0.4 | 200 Vca 0.75 | 200 Vca 1.5 | 200 Vca2.2 | 200 Vca3.7
kW kW kW kW kW
Velocidade Nominal min-1 1750 1750 1750 1750 1750
E5-02 |Poténcia nominal do motor kW 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7
E5-03 |Corrente nominal do motor A 1.65 2.97 5.50 8.10 13.40
E5-04 [Numero de pdlos do motor - 6 6 6 6 6
E5-05 [Resisténcia do enrolamento do motor, Q 8.233 2.284 1.501 0.827 0.455
E5-06 |indutancia do eixo d mH 54.84 23.02 17.08 8.61 7.20
E5-07 |indutancia do eixo q mH 64.10 29.89 21.39 13.50 10.02
E5-09 |Constante de tensdo de indugéo 1 mVseg/rad 233.0 229.5 250.9 247.9 248.6
E5-24 |Constante de tensdo de indugéo 2 mV/min-1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
E1-04 |Freqiiéncia maxima de saida Hz 87.5 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-05 |[Tensdo de saida maxima \Y 190.0 190.0 190.0 190.0 190.0
E1-06 |Tensdo nominal Hz 87.5 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-09 |Tensdo de saida minima Hz 4.4 4.4 4.4 4.4 4.4
L3-24 |Tempo de aceleracdo do motor S 0.092 0.076 0.051 0.066 0.075
n8-49 [Corrente Pull-In % -7.2 —-10.8 —11.1 -17.8 -17.5
Par. |[Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
Codigo do motor - 120A 120B 120D 120E
E5-01 |Classe de tensdo poténcia nominal - 200 Vca 5.5kW | 200 Vca7.5kW | 200 Vca 11 kW | 200 Vca 15 kW
Velocidade Nominal min-1 1750 1750 1750 1750
E5-02 |Poténcia nominal do motor kW 5.5 7.5 11.0 15
E5-03 |Corrente nominal do motor A 19.80 27.00 39.7 53.2
E5-04 [Numero de polos do motor — 6 6 6 6
E5-05 |Resisténcia do enrolamento do motor, Q 0.246 0.198 0.094 0.066
E5-06 |indutancia do eixo d mH 4.86 4.15 3.40 2.65
E5-07 |indutancia do eixo q mH 7.43 5.91 3.91 3.11
E5-09 |Constante de tensdo de indugdo 1 mVseg/rad 249.6 269.0 249.3 266.6
E5-24 |Constante de tensao de indugdo 2 mV/min-1 0.0 0.0 0.0 0.0
E1-04 |Freqiiéncia maxima de saida Hz 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-05 |Tensdo de saida maxima \'% 190.0 190.0 190.0 190.0
E1-06 |Tensdo nominal Hz 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-09 |Tensdo de saida minima Hz 4.4 4.4 4.4 4.4
13-24 |Tempo de aceleracdo do motor s 0.083 0.077 0.084 0.102
n8-49 |Corrente Pull-In % —22.0 -17.3 —-10.1 —-10.3
Tabela B.11 Motor série 400 V, 1750 r/min Yaskawa SSR1
Par. [Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
Codigo do motor — 1232 1233 1235 1236 1238
E5-01 |Classe de tensdo poténcia nominal _ 400 Vca 0.4 | 400 Vca 0.75 | 400 Vcal.5 | 400 Vca2.2 | 400 Vca 3.7
kW kW kW kW kW
Velocidade Nominal min-1 1750 1750 1750 1750 1750
E5-02 |Poténcia nominal do motor kW 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7
E5-03 |Corrente nominal do motor A 0.83 1.49 2.75 4.05 6.80
E5-04 |Numero de po6los do motor — 6 6 6 6 6
E5-05 |Resisténcia do enrolamento do motor Q 32.932 9.136 6.004 3.297 1.798
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Par. |[Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao
E5-06 |indutincia do eixo d mH 219.36 92.08 68.32 40.39 32.93
E5-07 |indutancia do eixo q mH 256.40 119.56 85.56 48.82 37.70
E5-09 |Constante de tensdo de indugéo 1 mVseg/rad 466.0 459.0 501.8 485.7 498.7
E5-24 |Constante de tens@o de indugdo 2 mV/min-1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
E1-04 |Freqiiéncia maxima de saida Hz 87.5 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-05 |Tensdo de saida maxima \ 380.0 380.0 380.0 380.0 380.0
E1-06 |Tensdo nominal Hz 87.5 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-09 |Tensdo de saida minima Hz 4.4 44 4.4 4.4 4.4
L3-24 |Tempo de aceleracdo do motor s 0.092 0.076 0.051 0.066 0.075
n8-49 |Corrente Pull-In % —7.2 —-10.7 —-11.1 -8.9 -7.9
Par. |Descrigao Dispositivo Ajuste de parametro padrao

Codigo do motor — 123A 123B 123D 123E
E5-01 |Classe de tens@o poténcia nominal — 400 Vca 5.5kW | 400 Vca7.5kW | 400 Vca 11 kW | 400 Vca 15 kW

Velocidade Nominal min-1 1750 1750 1750 1750
E5-02 |Poténcia nominal do motor kW 5.5 7.5 11.0 15
E5-03 |Corrente nominal do motor A 9.90 13.10 19.9 26.4
E5-04 |Numero de pdlos do motor — 6 6 6 6
E5-05 |Resisténcia do enrolamento do motor, Q 0.982 0.786 0.368 0.263
E5-06 |indutancia do eixo d mH 22.7 16.49 13.38 10.51
E5-07 |indutancia do eixo q mH 26.80 23.46 16.99 12.77
E5-09 |Constante de tensdo de indugéo 1 mVseg/rad 498.0 541.7 508.7 531.9
E5-24 |Constante de tensdo de indugdo 2 mV/min-1 0.0 0.0 0.0 0.0
E1-04 |Freqiiéncia maxima de saida Hz 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-05 |Tensdo de saida maxima \Y 380.0 380.0 380.0 380.0
E1-06 |Tensdo nominal Hz 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-09 |Tensdo de saida minima Hz 4.4 4.4 4.4 4.4
L3-24 |Tempo de aceleracdo do motor s 0.083 0.077 0.084 0.102
n8-49 [Corrente Pull-In % —10.2 -17.4 —15.8 -12.6
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Apéndice: C

Comunicacao em rede

Este apéndice detalha as especificacdes, conexdes e programacao do drive para comunicagao
MEMOBUS/Modbus.

C.1 AJUSTE BASICO DE MEMOBUS/MODBUS.........cceceoeetrureereraraeeresssassenenens 260
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C.1 Ajuste basico de MEMOBUS/Modbus

C.1 Ajuste basico de MEMOBUS/Modbus

A comunicagio serial pode ser realizada com os Controladores Logicos Programaveis (PLCs) ou equipamentos
semelhantes usando o protocolo MEMOBUS/Modbus.

€ Configuragio de comunicagio MEMOBUS/Modbus

A comunicagdo MEMOBUS/Modbus ¢ configurada usando 1 mestre (PLC) e, no maximo, 31 escravos. A comunicagao
serial entre o mestre e o escravo normalmente ¢ iniciada pelo mestre e respondida pelos escravos.

O mestre realiza a comunicagdo serial com um escravo por vez. Conseqilientemente, o endereco escravo de cada escravo
deve ser ajustado inicialmente de forma que o mestre possa realizar a comunicagao serial usando tal endereco. Os escravos
que recebem comandos do mestre realizam as fungdes especificadas e enviam uma resposta de volta para o mestre.

Mestre

I ]
Drive CB Drive AC

’ Escravos

Figura C.1 Exemplo de conexdes entre o mestre e o drive
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C.1 Ajuste basico de MEMOBUS/Modbus

@ Especificagdes de comunicagio
As especificagdes de comunicagado MEMOBUS/Modbus sao explicadas na Tabela C.1.
Tabela C.1 Especificagdes de comunicagao MEMOBUS/Modbus

Item Especificagoes
Interface RS-422, RS-485
Ciclo de comunicagao Assincrona (sincronizagdo partida-parada)
tTaxa d.e ~ . Selecione de 1200 a 115200 bps.
ransmissio:
ent _
Parimetros de comunicacio dcfc{gls):nmen 0de I8 bits fixos
Paridade: Selecione par, impar ou nenhum.
Bits de parada: 1 bit selecionado
Protocolo de comunicagio MEMOBUS/Modbus RTU
Numero de dispositivos conectaveis 31 unidades no maximo

€ Terminal de conexio de comunicagio

A comunicagdo MEMOBUS/Modbus usa os terminais: S+, S-, R+, e R-. O resistor de terminagéo deve ser ligado somente
se o drive estiver no final da cadeia de comunicagdo serial. Ajuste o resistor de terminag¢ao ligando o pino 1 da chave S2.

Aot +
s K-
RS-422A O
or RS-485 R+

~ Chave¥
R -1

Resistor de terminagao (1/2W, 110 Ohms)

Figura C.2 Chave MEMOBUS/Modbus

Tabela C.2 Ajuste da chave MEMOBUS/Modbus

Posicao S2 Descrigao
ON Resisténcia interna do terminal ligada
OFF Resisténcia interna do terminal desligada (sem resisténcia do terminal); ajuste padrdo

~

T T U VA2 WS,

A — Minisseletora S2 C - ON
B - OFF

Figura C.3 Terminais e chave do resistor do terminal MEMOBUS/Modbus

Nota: 1. Separe os cabos de comunicacgdo dos cabos do circuito principal e da fiagdo do circuito de controle.
2. Use a blindagem do cabo para o cabo de comunicag@o e use bragadeiras blindadas adequadas. Faca a blindagem de uma extremidade
apenas.
3. Ao usar a comunica¢do RS-485, conecte S+ a R+ e S- a R- na placa de terminal do circuito de controle. Consulte aFigura C.4.
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C.1 Ajuste basico de MEMOBUS/Modbus

B Terminais de comunicagao serial

Tabela C.3 Terminais do circuito de controle: Comunicagao serial

Tipo N° Nome do sinal Funcao (nivel de sinal) Ajuste padrao
R+ Entrada de comunicagéo (+) Protocolo qe
R- Entrada de comunicagdo (-) Comunicagio MEMOBUS/Modbus f{osrfl :él 51?2522‘0
MEMOBUS/ o S+ Saida de comunicagdo (+) Use um calzlo_RS-485 ou RS-422 para MEMOBUS/
ModbusComunicagio S- Saida de comunicagéo (-) conectar o drive. Modbus 115.2 kBps
(max.)
1G Aterramento blindado ov

@

me[n s[5 [

(m][m][m][m][m]
mi[re[ro [ M | v | no [ ac e
(] o] o] ] ] o ][
QOO DDDDD %‘%‘%
S5 [5: [ot ] s [so [ se] e[ [re [ oo

he e

Figura C.4 Configuragcao do borne do circuito de controle
(CIMR-VAOOOOOOOOO; CIMR-VUOOOOOOOOO)

€ Procedimento de ajuste de comunicagio

Use o procedimento a seguir para comunicar-se com o PLC.

1. Desligue a entrada da alimentag&o do drive e conecte o cabo de comunicagéo entre o PLC (ou outro equipamento
mestre) e o drive.

2. Ligue a alimentacg&o de entrada do drive.
3. Ajuste os parametros de comunicagéo (H5-01 a H5-07) usando o operador digital.
4. Desligue a entrada da alimentagao do drive e verifique se a tela do operador digital apagou completamente.
5. Ligue a alimentagéo de entrada do drive mais uma vez.
6. Faga a comunicacdo com o equipamento mestre.
Tabela C.4 Parametros relacionados a comunicagao serial
Nome do parametro : ;
N° do — Faixa de | Ajuste de
parametro Tela do operador Descrigao ajuste fabrica
digital
Seleciona a fonte de entrada da referéncia da freqiiéncia.
0: Operador - velocidade predefinida digital U1-01 ou d101 para d1-17.
Referéncia da freqiiéncia |1: Terminais - terminal de entrada analogica A1l (ou terminal A2 baseado
b1-01 Selegdo Fonte de no parametro H3-09). 0a4 1
referéncia 2: Com. serial - Term. R+, R-, S+ e S- do MEMOBUS/Modbus RS-422/485.
3: Cartdo Opcional
4: Entrada de pulso (Terminal RP)
Seleciona a fonte de entrada do comando de operagao.
Sele¢do do comando de  |0: Operador - teclas RUN e STOP no operador digital.
b1-02 operacgao Fonte de 1: Terminais - fechamento de contato nos terminais S1 ou S2. 0a3 1
operagao 2: Com. serial - Term. R+, R-, S+ e S-do MEMOBUS/Modbus RS-422/485.
3: Cartlo opcional.
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Nome do parametro

Selegdo de controle RTS

1: Habilitado - RTS liga somente ao enviar.

N° do A Faixa de | Ajuste de
parametro Tela ddc;gc;&?rador Descrigao ajuste fabrica
Enderego do n6 do drive |Selecione o nimero de n6 da estagdo de drive (endereco) para terminais R
H5-01 Enderego de comunicagdo |+, R-, S+, S- MEMOBUS/Modbus. Desligue e ligue a alimentagdo para o | 0 a 20 Hex 1F
serial ajuste ser executado.
Seleciona a taxa de transmiss@o para os terminais R+, R-, S+ e S-
MEMOBUS/Modbus. Desligue e ligue a alimentagao para o ajuste ser
executado.
0:1200 bps
Velocidade de 1 2400 bps
S ~ 2 : 4800 bps
H5-02 comunicagéo Selegao Taxa 319600 bps 0a4 3
de transmissdo serial 4119200 bps
5:38400 bps
6 : 57600 bps
7 : 76800 bps
8 : 115200 bps
Seleciona a paridade de comunicagdo para os terminais R+, R-, S+ ¢ S-
Paridade de comunicagio g{gxgggS/Modbus. Desligue e ligue a alimentagdo para o ajuste ser
H5-03 Selecdo Selecdo da . . 0a2 0
Lo . 0: Sem paridade
comunicacao serial 1+ Paridade par
2: Paridade impar
Seleciona o método de desligamento quando uma falha de tempo-limite de
Método de desligamento |comunicacdo (CE) ¢ detectada.
) apos um erro de 0: Parada por rampa
H5-04 comunicacdo Sele¢do da |1: Parada por inércia 0a3 3
falha serial 2: Parada rapida
3: Somente alarme
Habilita ou desabilita a falha de tempo limite de comunicagéo (CE).
Falha de comunicagdo 0: Desabilitada - Uma perda de comunicagdo ndo causard uma falha de
H5-05 Selegdo de detecgao comunicagao. 0al0 1
Detecgdo de falha serial  |1: Habilitado - Se a comunicagao for perdida por mais de dois segundos,
uma falha CE ocorrera.
H5-06 ;ansrﬁiizgsggrgr%e TIM Ajuste o tempo de atraso de quando o drive recebe dados até quando o drive 5265 Sms
P envia dados.
espera de transmissdo
~ Habilita ou desabilita o controle de "pedido de envio" (RTS):
H5-07 Selegio de controle RTS 0: Desabilitado - RTS esta sempre habilitado. Oal 1

A comunicagdo MEMOBUS/Modbus pode realizar as operagdes a seguir independente dos ajustes em b1-01 e b1-02:

* Monitorar o status de operagdo do drive
* Ajustar e ler os pardmetros do drive

* Remover falhas
* Inserir comandos de entrada digital multifuncional

* Controlar saidas digitais e analdgicas multifuncionais

Nota: Uma operagdo OR ¢ realizada entre a entrada do comando multifuncional do equipamento mestre ¢ a entrada do comando dos terminais
de entrada digital multifuncional S3 a S8.

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico

263

Comunicagdo em rede

&)



C.1 Ajuste basico de MEMOBUS/Modbus

Esta Pagina Anula Intencionalmente
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D.1 Secao de seguranca

D.1 Secao de seguranca

A PERIGO

Perigo de choque elétrico
Nao conecte ou desconecte a fiacdo se a alimentacao estiver ligada.
Se a instrug@o nao for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

Perigo de choque elétrico

Nio opere o equipamento sem tampa.

Se a instrug@o ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

Os diagramas nesta se¢do podem mostrar drives sem tampas ou protecdes de seguranga a fim de mostrar detalhes.
Assegure-se de reinstalar as tampas ou prote¢des antes de operar os drives e fazé-los funcionar de acordo com as instrug¢des
descritas neste manual.

Faca o aterramento sempre no terminal de terra do lado do motor.

O aterramento inapropriado do equipamento pode resultar em morte ou ferimentos graves no contato com a carcaga do
motor.

Nao toque em nenhum terminal antes que os capacitores estejam totalmente descarregados.

Se a instrug@o ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

Antes de ligar os terminais, desconecte toda a alimentagdo do equipamento. O capacitor interno permanece carregado,
mesmo depois da fonte de alimentacao ter sido desligada. O LED indicador de carga apagara quando a tensdo de
barramento CC estiver abaixo de 50 Vcc. Para prevenir choques elétricos, espere pelo menos cinco minutos apos todos
os indicadores estarem desligados e mega o nivel de tensdo de barramento CC para confirmar o nivel de seguranga.
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D.1 Segao de seguranga

A\ ADVERTENCIA

Pessoas nio qualificadas nio devem realizar trabalhos no drive.
Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

A instalagdo, a manutengao, a inspecao e a conservacao devem ser realizadas somente por pessoas autorizadas e
familiarizadas com a instalagdo, ajuste e manutencdo de drives CA.

Nao trabalhe no drive usando roupas inadequadas, jéias ou sem protecio para os olhos.
Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

Remova todos os objetos de metal, como relogios ou anéis, vista roupas apropriadas e dculos de protecdo antes de iniciar
o trabalho com o drive.

Nio remova as tampas ou toque nas placas de circuito enquanto a alimentacio estiver ligada.
Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

A ADVERTENCIA

Perigo de incéndio
Aperte todos os parafusos dos terminais conforme as especificagoes.

As conexoes elétricas soltas podem resultar em morte ou em ferimentos graves devido a incéndio provocado pelo
sobreaquecimento de conexdes elétricas.

Nio utilize fonte de tensao inadequada.
Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.

Verifique se a tensdo nominal do drive combina com a tensao da fonte de alimentagdo de entrada antes de aplicar a
alimentacgdo.

Nao utilize materiais inflamaveis inapropriados.
Se a instrugdo ndo for seguida, podera ocorrer morte ou ferimentos graves.
Ligue o drive a um material de metal ou outro ndo inflamavel.
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D.1 Sec¢ao de seguranga

ATENGAO

Observe os procedimentos apropriados de descarga eletrostatica (ESD) ao manusear o drive e as placas de circuito.

Se essa instrucdo nao for seguida, a descarga eletrostatica pode danificar os circuitos do drive.
Nunca conecte ou desconecte o0 motor do drive enquanto ele estiver em tensao de saida.
O sequenciamento improprio de equipamentos pode danificar o drive.

Nao utilize cabo sem blindagem para fiacao de controle.

Falhas podem causar interferéncia elétrica resultante do desempenho inadequado do sistema. Utilize fios blindados de
par trancado e faca o aterramento no terminal de terra do drive.

Nio permita que pessoas nao-qualificadas utilizem o produto.

Falhas podem danificar o drive ou o circuito de frenagem.

Revise o manual de instru¢des TOBPC72060000 com atengdo ao conectar um opcional de frenagem ao drive.
Nao modifique o conjunto de circuitos do drive.

Se essa instrucdo nao for seguida, podem ocorrer danos ao drive que invalidardo a garantia.

A Yaskawa ndo € responsavel por qualquer modificacao no produto feita pelo usuario. Este produto nao deve ser
modificado.

Verifique toda a fiacdo para assegurar que todas as conexdes estdo corretas apos a instalagdo do drive e a conexio
com outros dispositivos.

O ndo cumprimento dessa norma pode danificar o drive.
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D.2 Normas européias

D.2 Normas européias

C€

Figura D.1 Marca CE

A marca CE indica conformidade com as regulamentacdes ambientais e de seguranca européias exigidas para negociagdes
e comercializagdo na Europa.

As normas européias incluem a Diretiva de Maquinas para fabricantes de maquinas, a Diretiva de Baixa Tensdo para
fabricantes de eletronicos e as diretrizes EMC para controle de ruido.

O drive mostra a marca CE baseado nas diretrizes EMC e na Diretiva de Baixa Tensdo.

* Diretrizes EMC: Os dispositivos utilizados em conjunto com este drive também devem ter certificagdo CE e a marca
CE. Ao utilizar drives com a marca CE junto com outros dispositivos, ¢ de responsabilidade do usudrio assegurar a
conformidade com as normas CE. Apds configurar o dispositivo, verifique quais sao as condi¢gdes das normas européias.

* Diretriz de Baixa Tensao: 73/23/EEC, 93/68/EEC

& Conformidade com a Diretiva de Baixa Tensdo CE

Este drive foi testado de acordo com a norma européia EN50178, e est4 totalmente de acordo com a Diretiva de Baixa
Tensdo.

Para garantir a conformidade com a Diretiva de Baixa Tensao, siga as condigdes seguintes ao combinar este drive com
outros dispositivos:

B Area de aplicagdo
Nao utilize drives em areas com polui¢@o maior que severidade 2 e categoria 3 de sobretensdo, de acordo com a IEC664.
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B Instalagao de fusiveis no lado de entrada

Instale os fusiveis recomendados com aprovacdo UL na entrada da fonte de alimentacdo principal do drive. Selecione os

fusiveis de acordo com a Tabela D.1.

Tabela D.1 Selegao do fusivel de entrada recomendado

Fusiveis de retardo/ ipe ~ Fusiveis de nao-retardo/
Drive modeloCIMR-VL] Classe RK5 Classificagdo da Classe T
600 Vca, 200 kAIR 600 Vca, 200 kAIR
Drives monofasicos Classe 200 V
BA0001 TRS5R 5 Contate a Yaskawa
BA0002 TRSI10R 10 Contate a Yaskawa
BA0003 TRS20R 20 Contate a Yaskawa
BA0006 TRS35R 35 Contate a Yaskawa
BA0010 TRS50R 50 Contate a Yaskawa
BA0012 TRS60R 60 Contate a Yaskawa
BA0018 Contate a Yaskawa Contate a Yaskawa
Drives trifasicos Classe 200 V
2A0001 TRS5R 5 Contate a Yaskawa
2A0002 TRS5R 5 Contate a Yaskawa
2A0004 TRS10R 10 Contate a Yaskawa
2A0006 TRSI5R 15 Contate a Yaskawa
2A0010 TRS25R 25 Contate a Yaskawa
2A0012 TRS35R 35 Contate a Yaskawa
2A0020 TRS60R 60 Contate a Yaskawa
2A0030 70 A6T70
2A0040 Nio disponivel 100 A6T100
2A0056 150 A6T150
2A0069 200 A6T200
Drives trifasicos Classe 400 V
4A0001 TRS2.5R 2.5 Contate a Yaskawa
4A0002 TRS5R 5 Contate a Yaskawa
4A0004 TRS10R 10 Contate a Yaskawa
4A0005 TRS20R 20 Contate a Yaskawa
4A0007 TRS20R 20 Contate a Yaskawa
4A0009 TRS20R 20 Contate a Yaskawa
4A0011 TRS30R 30 Contate a Yaskawa
4A0018 50 A6T50
4A0023 Nio disponivel 60 A6T60
4A0031 70 A6T70
4A0038 80 A6T70
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D.2 Normas européias

B Protecao contra materiais nocivos

Ao instalar os drives com chassi aberto/IP20, utilize um gabinete que previna a entrada de materiais estranhos no drive,

por cima ou por baixo.

B Aterramento

O drive ¢ designado para ser usado em redes T-N (ponto neutro aterrado). Ao instalar o drive em outros tipos de sistemas

aterrados, contate seu revendedor ou a Yaskawa para instrugoes.

€ Conformidade com as diretrizes EMC

Este drive ¢ testado de acordo com as normas européias EN61800-3 e atende as diretrizes EMC.

B Instalagao do filtro EMC
As condicdes seguintes devem ser cumpridas para garantir conformidade com as diretrizes.

* Selecio do filtro EMC: Consulte o catdlogo Yaskawa para sele¢do de filtro EMC.
* Instalacéo do filtro EMC: Consulte o manual de opcionais para as instru¢des de instalacdo de opcionais.

Método de instalagao

Verifique as seguintes condi¢des de instalagdo para assegurar-se que outros dispositivos € maquinarios usados em conjunto

com o drive também estejam de acordo com as diretrizes EMC.

1. Instale um filtro de ruido EMC na entrada especificada pela Yaskawa para conformidade com as normas
européias.

2. Coloque o drive e o filtro de ruido EMC no mesmo gabinete.

3. Utilize cabo blindado trangado para a fiagao do drive e do motor ou passe a fiagéo através de um conduite
metalico.

4. Mantenha a fiagdo o mais curto possivel. Faga o aterramento da blindagem no drive e no motor.

A - Drive D - Conduite metalico

B - Comprimento maximo do cabo de 20m entre o E - O fio terra deve ser o mais curto possivel.
drive e o motor

C - Motor

Figura D.2 Método de instalagao

5. Faca o aterramento da maior area possivel da blindagem ao conduite de metal ao utilizar o cabo blindado
trancado. A Yaskawa recomenda o uso de um grampo para cabo.

A — Cabo blindado trangado C - Grampo de cabo (condutivo)
B - Painel de metal

Figura D.3 Area de aterramento
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Classe 200 V/ 400 V trifasica

RIL1[S/LATIL: U1 [VIT2]WIT3}
=

A - Aterramento da blindagem do cabo F — Cabo de motor (cabo blindado trangado, max. 20
B - Painel do gabinete m)
C — Placa metalica G - Motor
D - Superficie de aterramento (remogéao de tintaou H - Grampo de cabo

esmalte) | — Distancia max. entre o drive e o filtro de ruido
E - Drive J - Filtro de ruido EMC

Figura D.4 Instalagao de filtro EMC e drive para conformidade com a norma CE (Classe 200 V / 400 V trifasica)
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Classe 200 V monofasica
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Aterramento da blindagem de cabo

Painel do gabinete

Placa metalica

Superficie de aterramento (remogao de tinta ou

esmalte)
Drive

F — Cabo de motor (cabo blindado trangado, max. 20

m)
G - Motor

| —
J -

H - Grampo de cabo
Distancia max. entre o drive e o filtro de ruido
Filtro de ruido EMC

Figura D.5 Instalagao de filtro EMC e drive de acordo com a norma CE (Classe 200 V monofasica)

B Filtros EMC

O drive deve ser instalado com os filtros EMC listados abaixo, de acordo com as especificagdes EN 61800-3, categoria

Cl.
Tabela D.2 Filtros categoria C1 EN 61800-3
Dados do filtro (Fabricante: Schaffner)
Drive . -
CIMRVD Tipo Gomnay | Peso Dimensges YxX | foaciods | fxachedo.
[A] [ka] [L * C x A] (mm) drive A filtro
Unidades monofasicas de 200 V
BA0001 FS 5855-10/07 10 04 71 x 169 x 45 51x 156 M4 M5
BA0002 FS 5855-10/07 10 0.4 71 x 169 x 45 51x 156 M4 M5
BA0003 FS 5855-10/07 10 0.4 71 x 169 x 45 51 x 156 M4 M5
BA0006 FS 5855-20/07 20 0.7 111 x 169 x 50 91 x 156 M4 M5
BA0010 FS 5855-20/07 20 0.7 111 x 169 x 50 120 x 161 M4 M5
BA0012 FS 5855-30/07 30 1.0 144 x 174 x 50 120 x 161 M4 M5
BA0018 Contate a Yaskawa
Unidades trifasicas de 200 V
2A0001 FS 5856-10-07 10 0.7 82 x 194 x 50 62 x 181 M4 M5
2A0002 FS 5856-10-07 10 0.7 82 x 194 x 50 62 x 181 M4 M5
2A0004 FS 5856-10-07 10 0.7 82 x 194 x 50 62 x 181 M4 M5
2A0006 FS 5856-10-07 10 0.7 82 x 194 x 50 62 x 181 M4 M5
2A0010 FS 5856-20-07 20 0.8 111 x 169 x 50 91x 156 M4 M5
2A0012 FS 5856-20-07 20 0.8 111 x 169 x 50 91x 156 M4 M5
2A0020 FS 5856-30-07 30 09 144 x 174 x 50 120 x 161 M4 M5
2A0030 FS 5973-35-07 35 14 141 x 330 x 46 M5
2A0040 FS 5973-60-07 60 3.0 206 x 355 x 60 Drive cannot be mounted on filter M6
2A0056 FS 5973-100-07 60 3.0 206 x 355 x 60 M6
2A0069 FS 5973-100-07 100 4.9 236 x 408 x 80 M8
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Dados do filtro (Fabricante: Schaffner)
Drive . ~
CIMR-V Tipo “ominai | Peso | Dimensses YxX | fxaciodo | fixaghodo
[A] [ka] [L x C x A] (mm) drive A filtro
Unidades trifasicas de 200 V

4A0001 FS 5857-5/07 5 0.5 111 x 169 x 45 91 x 156 M4 M5
4A0002 FS 5857-5/07 5 0.5 111 x 169 x 45 91 x 156 M4 M5
4A0004 FS 5857-10/07 10 0.75 111 x 169 x 45 91 x 156 M4 M5
4A0005 FS 5857-10/07 10 0.75 111 x 169 x 45 91 x 156 M4 M5
4A0007 FS 5857-10/07 10 0.75 111 x 169 x 45 91 x 156 M4 M5
4A0009 FS 5857-20/07 20 1.0 144 x 174 x 50 120 x 161 M4 M5
4A0011 FS 5857-20/07 20 1.0 144 x 174 x 50 120 x 161 M4 M5
4A0018 FS 5972-35-07 35 2.1 206 x 355 x 50 M5
4A0023 FS 5972-35-07 35 2.1 206 x 355 x 50 Drive cannot be mounted on filter M5
4A0031 FS 5972-60-07 60 4.0 236 x 408 x 65 M5
4A0038 FS 5972-60-07 60 4.0 236 x 408 x 65 M6

Nota: Os filtros de ruido para modelos CIMR-VII2A0030 até 0069 estao em conformidade com a norma IEC 61800-3, Categoria 2. Todos os
outros modelos estdo de acordo com a Categoria 1.
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Figura D.6 Dimensdes do filtro EMC

B Reatores CC

Tabela D.3 Reatores CC para redugédo de harmoénicos

Drive Tipo Reator CC
CIMR-VO Modelo | Classificagdo
Unidades trifasicas de 200 V
2A0004 54 A
2A0006 UZDA-B 8 mH
Unidades trifasicas de 400 V
4A0002 32A
4A0004 UZDA-B 28 mH

Nota: Contate a Yaskawa para informagdes sobre reatores CC para outros modelos.
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D.3 Normas UL

A marca UL/cUL se aplica a produtos nos Estados Unidos e no Canada e indica que a UL avaliou e testou os produtos e
determinou que as suas normas rigidas de seguranca do produto foram satisfeitas. Para um produto receber um certificagao
UL, todos os componentes dentro do produto também devem receber certificagdo UL.

cL@JL Us
LISTED

Figura D.7 Marca UL/cUL

€ Conformidade com as normas UL

Este drive ¢ testado de acordo com a norma UL508C e atende as especificacdes UL. As condi¢des seguintes devem ser
cumpridas a fim de manter conformidade ao utilizar o drive em conjunto com outro equipamento:

B Area de instalacdo

Nao instale o drive em uma area com polui¢do maior que severidade 2 (norma UL).

B Fiacao do terminal principal de circuito

A Yaskawa recomenda a utilizagdo de fios de cobre listados pela UL (classificagdo em 75°C) e de conectores de malha
fechada ou conectores de anel com certificagdo CSA, dimensionados para a bitola de fios selecionada a fim de manter
folga apropriada para a fiacdo do drive. Utilize a ferramenta de crimpagem correta para instalar os conectores de acordo
com a recomendacdo do fabricante. A Tabela D.4mostra um conector de malha fechada apropriado, fabricado pela JST
Corporation.

Tabela D.4 Tamanho do terminal de crimpagem de malha fechada (JIS C 2805) (o mesmo para 200 V e 400 V)

Bitola de fiosmm Parac}‘usos Terminal de crimpagem Torque de aperto
mm?2 (AWG) termi?'nais Numeros do modelo Nem (lb-in.)

M3.5 R1.25-3.5 0.8a1.0(7.1t08.9)

0.75 (18) M4 R1.25-4 1.2a1.5(10.6 to 13.3)
M3.5 R1.25-3.5 0.82a1.0(7.1t08.9)

1.25(16) M4 R1.25-4 1.2a1.5(10.6to 13.3)
M3.5 R2-3.5 0.8a1.0(7.1t08.9)

2 (14) M4 R2-4 1.2a1.5(10.6t013.3)

M35 R2-5 2.0a2.5(17.7t022.1)

M6 R2-6 4.0a5.0(354t044.3)

M4 R5.5-4 1.2a1.5(10.6 to 13.3)

M35 R5.5-5 2.0a2.5(17.7t022.1)

3:5/5:5(12/10) M6 R5.5-6 4.0a5.0(35.4t044.3)

M8 R5.5-8 9.0a11.0(79.7 t0 97.4)

M4 R8-4 1.2a1.5(10.6 to 13.3)

8 (8) M5 R8-5 2.0a2.5(17.7 to 22.1)

M6 R8-6 4.0a5.0(35.4t044.3)

M8 R38-8 9.0a11.0 (79.7 to 97.4)

M4 R8-4 <I> 1.2a1.5(10.6to 13.3)

14 (6) M35 R14-5 2.0a2.5(17.7t022.1)

M6 R14-6 4.0a5.0 (35.4 to 44.3)

M8 R14-8 9.0a11.0(79.7 t0 97.4)

2 4) M6 R22-6 4.02a5.0(35.4t044.3)

M8 R22-8 9.0a11.0 (79.7 to 97.4)

30/38 (3/2) M3 R38-8 9.0a11.0 (79.7 to 97.4)

<1> Utilize os terminais de crimpagem especificados (Modelo 14-NK4) ao utilizar CIMR-VO2A0030, VO2A0040, VO4A0023 com14 mm? (6
AWG).

Nota: Utilize terminais de crimpagem isolados ou fita termorretratil isolada para conectar a fiagdo. A fiagdo deve ter uma temperatura continua
maxima permitida de 75°C 600 Vca e isolamento coberto com vinil aprovado pela UL.
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Tabela D.5 Selecao de fusivel de entrada recomendada

Fusiveis de retardo/
Drive modelo CIMR-VO Classe RK5 Classificagao da corrente do fusivel
600 Vca, 200 KAIR
Drives monofasicos Classe 200 V
BA0001 TRS5R 5
BA0002 TRS10R 10
BA0003 TRS20R 20
BA0006 TRS35R 35
BA0010 TRS50R 50
BA0012 TRS60R 60
BA0018 Contate a Yaskawa
Drives trifasicos Classe 200 V
2A0001 TRS5R 5
2A0002 TRS5R 5
2A0004 TRS10R 10
2A0006 TRS15R 15
2A0010 TRS25R 25
2A0012 TRS35R 35
2A0020 TRS60R 60
2A0030 70
;igg:g Contate a Yaskawa 1(5)8
2A0069 200
Drives trifasicos Classe 400 V

4A0001 TRS2.5R 2.5
4A0002 TRS5R 5
4A0004 TRS10R 10
4A0005 TRS20R 20
4A0007 TRS20R 20
4A0009 TRS20R 20
4A0011 TRS30R 30
4A0018 50
:igggi Contate a Yaskawa 28
4A0038 80

B Fiacao de baixa tensao para terminais de circuito de controle

Conecte os fios de baixa tensdo com condutores de circuito de classe 1 NEC. Consulte os codigos estaduais ou locais para
a fiacdo. Utilize uma fonte de alimentacdo de classe 2 (regulamentagdes UL) para o terminal de circuito de controle.

Tabela D.6 Fonte de alimentagdo do terminal de circuito de controle

Entrada / Saida Sinal do terminal Especificagoes da fonte de alimentagao
Saidas digitais P1*, P2* PC*, MA, MB, MC, MP *Exige fonte de alimentagdo de classe 2.
Entradas digitais S1, 82, S3, S4, S5, S6, 87, SC, H1, HC Utilize a fonte de alimentagdo interna do drive. Utilize

classe 2 para fonte de alimentacdo externa.

Referéncia de freqiiéncia principal Utilize a fonte de alimentagdo interna do drive. Utilize
b ; ~ RP, +V, Al, A2, AC . x
(entradas analdgicas multifuncdes) classe 2 para fonte de alimentacdo externa.

B Classificagao de curto-circuito do drive

Este drive foi submetido ao teste de curto-circuito UL, o qual certifica que, durante um curto-circuito na fonte de
alimentagdo, o fluxo da corrente ndo ultrapassara 30.000 amps maximo a 240 V para drives de classe 200 V e 480 V para
drives de classe 400 V.

* As classificagcdes de MCCB e protecdo do disjuntor e fusiveis devem ser iguais ou maiores que a tolerancia de curto-
circuito da fonte de alimenta¢do utilizada.

* A protecao de sobrecarga de motor adequada para uso em um circuito com capacidade nao superior a 30.000 RMS
amperes simétricos para 240 V em drives de classe 200 V (até 480 V para drives de classe 400 V).

@ Protegio contra sobrecarga do motor do drive

Ajuste o pardmetro E2-01 (corrente nominal do motor) para o valor apropriado para habilitar a prote¢do contra sobrecarga
do motor. A protegao contra sobrecarga do motor interno ¢ listada UL e est4 de acordo com a NEC e a CEC.

B Corrente nominal do motor E2-01

Faixa de ajuste Depende do modelo
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Padrao de fabrica: Depende do modelo

O parametro E2-01 (corrente nominal do motor) protege o motor caso o parametro L1-01 ndo seja ajustado para 0 (padrao
¢ 1, prote¢do de motor de indugdo padrao habilitada).

Se o0 auto-ajuste foi realizado com sucesso, os dados do motor que foram inseridos em T1-04 sdo automaticamente escritos
dentro do parametro E2-01. Se o auto-ajuste ndo foi realizado, insira, manualmente, a corrente nominal do motor correta
no parametro E2-01.

B Selecao de protegao contra sobrecarga do motor L1-01

O drive possui uma fung@o de protegdo contra sobrecarga eletronica (OL 1) baseada no tempo, corrente de saida e freqiiéncia
de saida, a qual protege o motor de sobreaquecimento. A func¢do de sobrecarga térmica eletronica € reconhecida pela UL,
ndo necessitando de um relé externo de sobrecarga térmica para operagdo com um Unico motor.

Este parametro seleciona a curva de sobrecarga do motor usada de acordo com o tipo de motor aplicado.

Tabela D.7 Ajustes de proteg¢ao contra sobrecarga

Ajustes Descrigao
0 Desabilitada
1 Resfriado por ventilador padrado (< motor 10:1) (padrdo de fabrica)
2 Resfriado por assoprador padrdo (motor 10:1)
3 Motor vetorial (motor 1000:1)
4 Motor IP

Desative a protec¢ao contra sobrecarga eletronica (L1-01 = 0: desativado) e ligue cada motor a sua propria sobrecarga
térmica ao conectar o drive a mais de um motor para operagao simultanea.

Ative a protecao contra sobrecarga do motor (L1-01 = “1”, “2” ou “3”) ao conectar o drive a um Unico motor, a0 menos
que existam outros meios de prevenir a sobrecarga térmica do motor. A fungao de sobrecarga térmica eletronica causa um
falha OL1, a qual desliga a saida do drive e previne o sobreaquecimento do motor. A temperatura do motor ¢ continuamente
calculada, desde que o drive esteja ligado.

O ajuste L1-01 = 1 seleciona um motor com capacidade de refrigeragdo limitada abaixo da velocidade nominal (base) ao
operar com carga de 100%. A funcdo OL1 reduz a capacidade do motor quando ele esta operando abaixo da velocidade
nominal.

O ajuste L1-01 = 2 seleciona um motor capaz de refrigerar-se acima de uma faixa de velocidade de 10:1 ao operar com
carga de 100%. A fun¢ao OL1 reduz a capacidade do motor quando ele esta operando a 1/10 ou menos que sua velocidade
nominal.

O ajuste L1-01 = 3 seleciona um motor capaz de refrigerar-se a qualquer velocidade —incluindo velocidade zero — ao
operar com carga de 100%. A fun¢do OL1 ndo reduz a capacidade o motor em qualquer velocidade.

O ajuste L1-01 = 4 seleciona prote¢do para um motor IP.

B Tempo de protecao contra sobrecarga do motor L1-02
Faixa de ajuste: 0,1 a 20,0 minutos
Padréo de fabrica: 8,0 minutos

O parametro L1-02 ajusta o tempo de operacao permitido antes que ocorra falha OL1, quando o drive estd operando a 60
Hz e 133% de toda a corrente nominal a plena carga (E2-01) do motor. Ajustar o valor de L1-02 pode mudar o ajuste das
curvas OL1 até o eixo Y do diagrama abaixo, mas ndo mudara a forma das curvas.

10Hz 60Hz

R
: \
1 N

N

N\

4
\
2 \\
E2-01 125% 150% 175% 200 %
2
A — Tempo (minutos) B - Corrente de saida (porcentagem de motor FLA)

Figura D.8 Tempo de protegcao contra sobrecarga do motor

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710606 22A Drive ca série V1000 Yaskawa Manual Técnico 277

Conformidade com as

normas



D.4 Precaugoes de entrada para desativagao segura

D.4 Precaucgoes de entrada para desativacao segura

@ Descrigio da fungio de desativagio segura

A desativagdo segura pode ser utilizada para uma parada segura conforme EN60204-1, categoria de parada 0 (parada nao-
controlada por remogao de alimentagdo). Ela ¢ designada para cumprir as especificagdes EN954-1, categoria 3 de seguranca
e EN61508, SIL2.

A remocao da tensdo do terminal H1 ativa a saida desativada do drive, por exemplo, a fonte de alimentacao para o motor
¢ cortada interrompendo o chaveamento dos transistores de saida de forma segura e “Hbb” é mostrado no display. A
desativagdo de seguranga ¢ aplicada para motores de ima permanente ou de indugao.

Nota: A saida ¢ interrompida em menos de 1ms a partir de quando a entrada de seguranca ¢ ativada.

@ Instalagido

* Se a fungdo de desativagdo segura for utilizada, a ligagdo de fios entre os terminais HC e H1,a qual é pré-instalada no
embarque, precisa ser removida inteiramente.

* Conecte o drive ao EN954-1, dispositivo de parada de categoria 3 de seguranca para que a conexao entre os terminais
HC e H1 se abra durante uma solicitacdo de parada segura.

* A fiacdo para a entrada de seguranca deve ser mantida abaixo dos 30 metros.

Fonte de alimentagédo

—

Cat. de [ Drive l l l
seguranga

EN954-1, N
dispositivo 3

Hc| | Controlador I

H1 :l {

[T

Figura D.9 Exemplo de fiagdo de desativacido segura

Nota: 1. Paraassegurar que a fungédo de desativagao segura preenche adequadamente as especificagdes de seguranga da aplicagdo, ¢ necessario
realizar uma avaliacdo de risco em todo o sistema de seguranga.

2. O drive deve ser instalado em um gabinete com um grau de prote¢do de, pelo menos, IP54 para atender a norma EN954-1, categoria
de segurancga 3.
Se o dispositivo de seguranga e o drive estiverem instalados em gabinetes separados, os fios de desativagdo segura devem ser instalados
a prova de curto-circuito.
A fungdo de desativagdo segura ndo corta a fonte de alimentagéo para o drive e ndo fornece isolamento elétrico. Antes que qualquer
instalagdo ou manutencao seja feita, a fonte de alimentacdo dos drives deve ser desligada.
Quando os motores IP sdo utilizados, os seguintes itens devem ser considerados:
Mesmo que a fungdo HWBB esteja ativa, mesmo que seja improvavel a ocorréncia de uma falha em dois dos dispositivos de alimentagao
dos drives, o que significa que a corrente flui através do enrolamento do motor. Em um motor de indugdo, nenhum torque pode ser
produzido. Entretanto, se isso acontecer € um motor IP estiver conectado, um torque é produzido causando um alinhamento dos imas
do rotor. O rotor pode virar até 180 graus eletricamente. Deve-se assegurar que este modo de falha possivel ndo seja critico para a
seguranga da aplicagao.
6. O tempo de abertura da entrada de desativagdo segura até que a saida do drive seja desligada ¢ menor que 1ms.

LA S
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D.5 Tabela de ajuste do usuario 1

D.5 Tabela de ajuste do usuario 1
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Ajuste do Ajuste do
o o
] TS usuario L EE usuario
A1-01 |Selegdo do Nivel de Acesso b5-08 |Constante de tempo de atraso primario PID
A1-02 |Selegdo do método de controle b5-09  [Selegdo do nivel de saida PID
A1-03 |Inicializar pardmetros b5-10  |Ajuste de ganho na saida PID
A1-04 |Senha 1 bS-11 Selegdo reversa da saida PID
A1-05 |Senha 2 b5-12 Selegdo da detecgdo da falta de referéncia da
A1-06 |Pré-ajuste da aplicagdo realimentagdo PID :
A1-07  |[Selecdo da fungdo DriveWorksEZ b5-13 II:IIi]\Sel de detecgdo de perda de realimentagao
A2-02 até A .
A2_3§ ¢ |Parametros do usurio, 1 a 32 bs-14  |Tempo de detecgdo de perda de realimentagéo
A2-33  |Sele¢do automatica de pardmetros do usuario PI,D - —
= . - b5-15  |Nivel de partida da fungdo hibernar PID
b1-01 Selegdo 1 de referéncia de freqiiéncia - ~
po po b5-16  |Tempo de atraso de hibernagéo PID
b1-02 Selegdo 1 de comando de operagdo — —
- , b5-17  |Tempo de acelerag@o/desaceleragdo PID
b1-03  [Seleg¢do do método de parada - :
po po b5-18  [Selecdo de setpoint PID
b1-04  [Selecdo do Operagado reversa -
po ~ b5-19  |Valor de setpoint PID
b1-07  |[Selecdo de operagdo local/remota — -
po o b5-20  |Conversdo de escala de setpoint PID
b1-08 Selecdo d0~comand0 de operagdo no modo — - -
programagio b5-34  |Limite inferior de saida PID
bl-14  |Selegio de ordem de fase b5-35  |Limite de entrada PID
bl-15 |Referéncia de fregiiéncia 2 b5-36  [Nivel de alta detecgdo de realimentggéo PID
bl-16 |Fonte 2 do comando de operagio b5-37 Tempo de detecgdo do nivel de realimentagdo
- — elevada PID
bl-17 |Comando de velocidade na energizacao - —
P : = b5-38  [Setpoint PID/ Mostrador do usuario
b2-01 Freqiiéncia de partida da frenagem por inje¢ao - —
cC b5-39  [Setpoint PID e digitos do mostrador
b2-02  |Corrente da frenagem por injegdo CC b6-01 _ |Referéncia de dwell na I"artida
b2-03 |Tempo da frenagem por inje¢cdo CC/Tempo de b6-02  |Tempo de dwell na partida
excitacdo CC na partida b6-03  |Freqiiéncia de dwell na parada
b2-04 |Tempo de frenagem com inje¢do CC na parada; b6-04  |Tempo dwell na parada
b2-08 Capacidade de compensacdo do fluxo b8-01  [Selegdo do controle de economia de energia
magnético _ b8-02  |Ganho de economia de energia
b2-12 | Tempo de frenagem de curto-circuito na Constante de tempo do filtro de controle da
partida _ b8-03 | onomia de energia
b2-13 Tempo de frenagem de curto-circuito na b8-04  |Valor do coeficiente de economia de energia
R ;():arada Tda T i eio CC b8-05  |Tempo do filtro de detecgdo de energia
- OITEflte arenagem por 160 b8-06  |Limite de tensdo da operacdo de busca
b3-01 Sele¢do de busca de velocidade C1-01 _|Tempo 1 de aceleragio
b3-02 Se?li)rgi?it;die desativagdo da busca de C1-02  |Tempo 1 de desaceleragdo
b3-03 Tempo de desaceleragdo de busca de C1-03  |Tempo 2 de aceleragdo —
velocidade C1-04 |Tempo 2 de desaceleragao
b3-05 |Tempo de atraso da busca de velocidade C1-05 Tempo 3 de aceleracdo (Tempo de aceleragio
b3-06 Corrente de saida 1 durante a busca de 1 de motor 2) -
velocidade C1-06 Tempo 3 de~desaceleragao (Tempo de
b3-10 Ganho de compensacdo na detec¢do de busca desaceleragao 1 de rriotor 2) _
de velocidade C1-07 Tempo 4 de aceleracdo (Tempo de aceleragdo
b3-14  |[Selegdo de busca de velocidade bidirecional 2 de motor 2) —
b3-17 Nivel de corrente de reinicio na busca de C1-08 g:gg;;s:agezs %c:lrflroat%z;ongempo de
velocidade
b3-18  |Yempo de detecgdo do reinicio na busca de C1-09 Ter.npo de para'lda ripida _
velocidade C1-10 Unidades de ajuste do tempo de aceleragéo/
b3-19  [Numero de reinicios na busca de velocidade desa(.:.eiler?gao
b3-24  [Sele¢do do método de busca de velocidade Cl-11 Frei]uengléj éie chalV eamento de tempo de
Tempo de intervalo de nova tentativa na busca Frn TR CoRtny o
b3-25 de v e%oci dade C2-01  |Curva S caracteristica no inicio da acelera¢do
a0l Tempo de retardo na energizagio na funco de C2-02 |Curva S caracterlZcha no ﬁnal da aceleragdo
temporizador C2-03 Curva S caracteristica no inicio da
b4-02 Tempo de retardo na desenergizagdo na desaceleragéo —
fungdo de temporizador 2-04 |Curvaem S caracteristica no final da
b5-01 |Ajuste da fungio PID e dGesaﬁelefa‘?ao —
b5-02  |Ajuste de ganho proporcional (P) - anfho na compensrdg:aro. 0 escorregame{lto
b5-03  |Ajuste de tempo integral (I) C3-02 z:crgﬁzgfniéﬁ? primério da compensagéo do
b5-04  |Ajuste de 11.m1t.e integral C3-03  |Limite de compensacdo do escorregamento
b5-05  |Tempo derivativo Selocdio d 30 d
— - C3-04 eledo da compensagdo do escorregamento
b5-06  |Limite de saida PID durante a regeneragdo
b5-07  |Ajuste de compensagdo PID
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D.5 Tabela de ajuste do usuario 1

280

o Ajuste do o Ajuste do
b METE usuario i ey usuario
C3-05 Selegdo da operag@o com limite de tensdo de d7-02  |Freqiiéncia diferenciada 2
saida d7-03  |Freqiiéncia diferenciada 3
C4-01  |Ganho de compensacéo de torque E1-01 |Ajuste da tensdo de entrada
C4-02 ;fempo de atraso primario da compensacio do E1-03 [Selegdo do padrio V/f
orque — - E1-04 |Freqiiéncia maxima de saida (FMAX)
C4-03  |Compensagdo de torque na partida para frente E1-05 |Tensdo maxima (VMAX)
C4-04 |Compensagdo de torque na partldei reversa E1-06 |Freqiiéncia nominal (FA)
C4-05 |Constante de tempo de compensagio de torque E1-07 |Freqiiéncia de saida intermediaria (FB)
C4-06 Tempo de atraso primario da compensagéo do Tonsa PP T .
- ensdo de freqiiéncia de saida intermediaria
torque 2 E1-08 (VC)
Ganho proporcional de ASR 1 (para controle p =
C5-01 de PG \I;/frs)imples) (P E1-09 Freq.~de saida mlmme} (FM'HTI)
C5-02 Tempo integral de ASR 1 (para controle de PG E1-10 |Tenséo d? freq. de Sal?‘a m1n1mt':1 (YMIN)
- V/f simples) E1-11  |Freqiiéncia 2 de saida intermediaria
C5-03 Ganho proporcional de ASR 2 (para controle E1-12  |Tensdo 2 da freqiiéncia de saida intermedidria)
de PG V/f simples) E1-13  |Tensdo de base (VBASE)
C5-04 Tempo integral de ASR 2 (para controle de PG E2-01  |Corrente nominal do motor
V./ f slmples) E2-02  |Escorregamento nominal do motor
C5-05 ;glnﬁggo ASR (para controle de PG V/f E2-03 Corrente sem carga do motor
C6-01_|Ciclo de trabalho Eg'g;‘ I;‘m.’etf" de %0105 ‘:0 nll.ofr —
C6-02  |Selecdo da freqiiéncia portadora - es1sﬂen?1a 0 motor Iha-a-inha
— - A E2-06  |Indutdncia de fuga do motor
C6-03  |Limite superior da freqiiéncia portadora - ~ -
— . A Coeficiente 1 de saturagdo do nucleo de ferro
C6-04  |Limite inferior da freqiiéncia portadora E2-07 | 40 motor
C6-05 |Ganho proporcional da freqiiéncia portadora £2.08 Coeficiente 2 de saturagio do nucleo de ferro
d1-01  |Referéncia 1 de freqiiéncia ) do motor
d1-02  |Referéncia 2 de freqiiéncia E2-09 |Perda mecéanica do motor
d1-03  |Referéncia 3 de freqiiéncia E2-10 Perda no ferro do motor para compensagao de
d1-04 |Referéncia 4 de freqiiéncia torque
d1-05 |Referéncia 5 de freqiiéncia E2-11  |Saida nominal do motor
d1-06  [Referéncia 6 de freqiiéncia E2-12 Coeficiente 3 de saturag¢do do nucleo de ferro
d1-07  |Referéncia 7 de freqiiéncia do m(itor :
d1-08 _ |Referéncia 8 de freqiéncia E3-01 Sele?zto df: me’to'do de conrtrole 2 do motor
d1-09 _|Referéncia 9 de freqiéncia E3-04 Freqliencrfl mAxima de saida do motor 2
d1-10  |Referéncia 10 de freqiiéncia E3-05 Tens?f) maxima do motor 2 (VMAX)
dl-11  [Referéncia 11 de freqiiéncia E3-06 Freqlfnqa base flo glotor 2 (.FA)
d1-12_ |Referéncia 12 de freqiéncia E3-07 flglegc%uenma de saida intermediaria do motor 2
d1-13  |Referéncia 13 de freqiiéncia po Y PP Py
— — Tensdo da freqiiéncia de saida intermediaria
d1-14  |Referéncia 14 de freqiiéncia E3-08 do motor 2 (VC)
di-15 Referénc%a 15 de freqﬁénc%a E3-09 |Freq. de saida minima do motor 2 (FMIN)
d1-16  |Referéncia 16 de freqiiéncia E3-10 |Freq. de saida minima do motor 2 tensdo
d1-17  |Referéncia da freqiiéncia de Jog (VMIN)
d2-01  |Limite superior de referéncia da freqiiéncia E3-11  |Freq. de saida intermediaria do motor 2 2
d2-02  |Limite inferior de referéncia da freqiiéncia E3-12 Freq. de saida intermedidria do motor 2 tensao
d2-03 Limite inferior da referéncia da velocidade 2
mestre E3-13  |Tensdo base do motor 2 (VMAX)
d3-01  |Freqiiéncia 1 de salto E4-01  |Corrente nominal do motor 2
d3-02  |Freqiiéncia 2 de salto E4-02  |Escorregamento nominal 2 do motor
d3-03  |Freqiiéncia 3 de salto E4-03  |Corrente sem carga nominal do motor 2
d3-04 |Largura da freqiiéncia de salto E4-04  |P6los de monitor do monitor 2
d4-01 Selecdo da fungdo de retengdo da referéncia de E4-05  |Resisténcia do motor 2 linha-a-linha
- freqiiéncia : : E4-06 |Indutincia de fuga do motor 2
d44-03 PasspAde Dpolarizagdo de referéncia da E4-07 Coeficiente 1 de saturagdo do nucleo de ferro
freqiiéncia (para cima/para baixo 2) do motor 2
d4-04  |Aceleragdo/desaceleragao da referéncia de Coeficiente 2 de saturagdo do nucleo de ferro
freqiiéncia (para cima/para baixo 2) E4-08 do motor 2
Selecéo de modo de operacdo de polarizagdo E4-09 |Perda mecanica do motor 2
d4-05  |da referéncia de freqiiéncia (para cima/para
baixo 2) E4-10 |Perda de ferro do motor 2
d4-06 Polarizagdo de referéncia de freqiiéncia (para E4-11 CapaCI.dade nominal do {notor 2,
) cima/para baixo 2) E4-12 Coeficiente 3 de saturagdo do nucleo de ferro
44-07 Limite de flutuagdo da referéncia de do motor 2 -
freqiiéncia analogica (para cima/para baixo 2) F4-14 |Ganho de compensagdo de escorregamento do
d4-08 Limite superior de bias de referéncia de motor 2 -
B freqiiéncia (para cima/para baixo 2) E4-15  |Ganho de compensagao de torque - motor 2
44.09  |Limite inferior de polarizagdo de referéncia de E5-01  |Selecdo de codigo do motor (motor IP)
freqiiéncia (para cima/para baixo 2) E5-02  |Capacidade nominal do motor (motor IP)
d7-01  |Freqiiéncia diferenciada 1
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D.5 Tabela de ajuste do usuario 1

o Ajuste do ® Ajuste do
o e usuario N et usuario
E5-03  |Corrente nominal do motor (motor IP) H5-02  [Selegdo da velocidade de comunicagdo
E5-04  |Pdlos do motor (motor IP) H5-03  [Selecdo da paridade de comunicagéo
E5-05  |Resisténcia do induzido do motor (motor IP) H5-04  [Método de parada apos erro de comunicacédo
E5-06  |Indutincia do motor eixo d (motor IP) H5-05 |Selegdo da detecgdo da falha da comunicagio
E5-07  |Eixo q indutidncia do motor (motor IP) H5-06 |Tempo de espera da transmissao do drive
E5-09 Constante 1 de tensdo de indug@o do motor HS5-07  [Selegédo do controle RTS
(motor IP) : H5-09  |Tempo de detecgdo do CE
E5-24 Parameg)o 2 de tensdo de indugdo do motor Hs-10  |Selegdo de unidade para Registro
(motor IP) _ MEMOBUS/Modbus 0025H
F1-02 (S;gg;o de operagdo em circuito aberto PG H5-11  |Communications ENTER Function Selection
H5-12  |Sele¢do do método do comando de velocidade
F1-03 Selecdo de operagdo em velocidade excessival T & inal RP) Selecio da funca dv trad
(OS) (para simples PG V/f) H6-01 Ei ermm?i )1 clegao da Iungao de entrada
Selecdo de operagdo em desvio (para controle 0 frem Ce pu'so
F1-04 simpcles PG \I; /f) ¢ P H6-02 Conversao de escala de entrada do trem de
p o ; pulso
Nivel de detecg¢@o de sobrevelocidade(para
F1-08 controle de PG V/f simples) H6-03 Ganh'o deNentrada do trem de pulso
Tempo de atraso da deteccio da H6-04  |Polarizagdo na entrada do trem de pulso
F1-09 |sobrevelocidade(para controle de PG V/f H6-05  |Tempo do filtro da entrada do trem de pulso
simples) H6-06 (Terminal MP) Selegdo do monitor de trem de
F1-10 Nivel de detecg@o de desvio de velocidade pulso
excessiva para controle de PG V/f simples) H6-07 Conversdo de escala do monitor do trem de
Tempo de atraso na detecg@o de desvio de pulso
F1-11  |velocidade excessiva para controle de PG V/f L1-01 |Selegdo da prote¢do de sobrecarga do motor
fl“lmpleszl T R T L1-02  |Tempo de protecio de sobrecarga do motor
Fl-14 empo de detecgao do circuito aberto Selecdo de operagdo de alarme para
(para controle de PG V/f simples) L1-03 sobreaquecimento do motor (entrada PTC)
FF66_04:1a Faixa reservada L1-04 Sell)egéo de operagﬁ((i) de falha( de 42 PTC)
~ sobreaquecimento do motor (entrada PT'
F1:77_0211a Faixa reservada L1-05 Tempo de filtro de entrada de temperatura do
- - - - motor (entrada PTC)
H1-01 gieglietz?%g?n%lﬁffi%sgego terminal de entrada L1-13  |[Selecdo de operagio eletrotérmica continua
Hi.02 |Selesdo da fungdo S2 do terminal de entrada L2-01 rsrgfr?:r?tggezp eragdo de perda de alimentagdo
) igital ltifungd
;h%l a~ dZ mfu 1f1.1ngso3€:1 mald 3 L.2-02 Tempo de permanéncia funcional durante
H1-03 ele¢ao da fungao 53 do terminal de entrada erda de alimentagdo momentanea
digital de multifun¢des P -
Selecio da funcio S4 d ald 3 L2-03 Tempo de bloco-base minimo de perda de
H1-04 €leeao da lungao s+ do terminal de entrada alimentagdo momentanea
digital de multifungdes Tempo de rampa para recuperagao de tensdo
H1-05 [|Selecao da fungdo S5 do terminal de entrada L2-04 ) perda de alimentagdo momentinea
digital de multifungdes p - ”
~ ~ - L2-05 |Nivel de diregdo de subtensdo (UV)
H1-06 Sele¢do da fung¢do S6 do terminal de entrada —
- digital de multifuncdes L2-06 |Tempo de desaceleAraQ.ao KEB
Hi.07 |Selecdo da funcao S7 do terminal de entrada 12-07 |fempo de permanéncia funcional durante
) digital de multifungdes perda de ahmellltaggo m’orlnentane'a, i
H2-01 Selecdo de fungdo dos terminais MA, MB e L2-08 EaElgm de freqiiéncia minima no inicio do
) MC (relé)
H2-02 Selegdo da fungdo do terminal P1 (coletor L2-11
aberto) L3-01 Selegdo de prevengdo de travamento durante
H2-03  |Selesdo da fungdo do terminal P2 (coletor a Acel.
] aberto) L3-02 Nivel de preven¢ado de travamento durante a
H2-06 |Sele¢do da unidade de saida watt-hora A.cel: _
H3-01 |Selegdo do nivel de sinal do terminal A1l L3-03 klmllte de prevengdo de travamento durante a
H3-02 _ |Selegdo da fungdo do terminal Al SeCIZQ.ﬁo de prevengdo de travamento durante
H3-03 _[Ajuste de ganho do terminal A1 L3-04 | esaceloracio
H3-04  |Ajuste da polarizagdo do terminal Al [3.05 |Selecdo da prevengdo de travamento durante
H3-09 Selegdo do nivel de sinal do terminal A2 - a operagio
H3-10 |Selecdo da fun¢do do terminal A2 L3-.06 |Nivel da prevengdo de travamento durante a
H3-11 |Ajuste de Ganho do Terminal A2 operagdo
H3-12 Polarizacdo de entrada do terminal A2 L3-11 Selecdo da fungdo de supressao de sobretenséo
(corrente)de referéncia de freqiiéncia ov
H3-13 Constante do tempo do filtro de entrada Supressao dNe sobretNensio e travamento da
analogica L3-17 desagelera«;ao (tensdo do barramento CC
H4-01 Multifungio analogica 1 (Selecdo do monitor desejada du.rante o travafnento fio rpotor)
de terminal AM) 13-20 |Ganho de ajuste na tensdo de circuito da
H4-02 Multifungdo analdgica 1 (Ganho de saida do allmenta(;ao’ principal _
terminal AM) 1321 Ganho de ca}lculo na taxa de aceleragdo/
H4-03 Multifungdo analdgica 1 (Polarizagdo de saidal desaceleragao
- do terminal AM) L3-22 Tempo de desacelerag@o na prevengao de
H5-01  |Endereco do no do drive travamento durante a desaceleragdo
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D.5 Tabela de ajuste do usuario 1

o Ajuste do o Ajuste do
b METE usuario )] e usuario
13-23 Sele¢do de reducdo automatica para prevengao L3-25 |Proporcao de inércia da carga
de travamento durante a operagio
Tempo de aceleragdo do motor para calculos
L3-24 de inérei
e inércia
@ Tabela de ajuste do usuario 2
o Ajuste do o Ajuste do
> D usuario . N usuario
L4-01 Nivel de detecgdo de acordo com a velocidade L8-35 |Selegdo lado-a-lado
L8-38 |Redugdo da freqiiéncia portadora
L4-02 Largura de detec¢do de acordo com a L8-41 |Selecdo de alarme da corrente
velocidade po po -
Nivel do d 0 d %o do velocidad nl-01 Selecdo da prevencdo de Hunting
L4-03 ( 4_1/‘1)6 ¢ detecgao de acordo de velocidade nl-02  |Ajuste do ganho na preven¢do de Hunting
L4-04 Largura da detecgdo do acordo de velocidade nl-03 |Constante de tempo na prevepgéo de Hunting
- (+/-) n1-05 Ganho de prevencdo de Hunting enquanto em
reverso

L4-05 Selecdo da detecgdo da perda da referéncia da -
freqiiéncia n2-01 Ganho do controle de detecgdo da

L4.06 |Referéncia de freqiiéncia na perda de realimentagdo da velocidade (AFR) _

) referéncia Constante do tempo do controle de detecgdo
n2-02 . .

da realimentagdo da velocidade (AFR)

Constante do tempo 2 do controle de detecgado
da realimentacéo da velocidade (AFR
Largura de freqiiéncia de desaceleragdo de
n3-01 fr
enagem com alto escorregamento

L4-07 |Condi¢des de detecgdo de freqiiéncia
L5-01  |Numero de tentativas de partida automatica n2-03
L5-02  |Selegdo da operagdo de partida automatica
L5-04 |Tempo de intervalo de reajuste de falha

L5-05  |Selecdo da operagdo de reajuste de falha 13.0p  |Limite de corrente de frenagem com alto
L6-01  |Selegdo 1 de detecgdo do torque escorregamento

L6-02  |Nivel 1 de detecgdo do torque 13-03 Tempo Dwell de frenagem de alto

L6-03  |Tempo 1 de detecgdo do torque escorregamento na parada

L6-04 [Selecdo 2 de detecgdo do torque 13-04 Tempo de sobrecarga de frenagem de alto

escorregamento
n3-13 Ganho de desaceleracdo de sobreexcitagdo
Nivel de corrente de supressao de alto

L6-05  |Nivel 2 de detecgdo do torque
L6-06 |Tempo 2 de deteccdo do torque

L6-08 ggig?ﬁig de deteccao de enfraquecimento n3-21 escorregamento
Nivel de velocidade na deteccdo de n3-23 Selegdo de operagdo de sobreexcitagdo
L6-09 enfraquecimento mecanico n6-01  |Ajuste em linha da resisténcia do motor linha-
) a-linha

Tempo de detecgao de enfraquecimento
L6-10 mecéltanico ¢ q 08-45 Ganho de controle de detecgdo de

- b realimentacdo de velocidade
L6-11 Tempo de partida da detecgdo de —
enfraquecimento mecanico 1n8-47 Cotns(tiante de tempo de compensagdo de
entrada

n8-48  |Corrente de sincronizac¢do
n8-49 Corrente de carga
n8-50  [Nivel de corrente de carga pesada (para IP)

1n8-51 Corrente de sincronizagdo de tempo de
aceleragao

L7-01 |Limite do torque para a frente

L7-02  |Limite de torque reverso

L7-03 |Limite de torque regenerativo para a frente
L7-04 |Limite de torque regenerativo reverso
L7-06 Constante de tempo integral do limite de

torque —
L7-07 Selecéo do método de controle de limite de n8-53 lner01~a da carga
torque durante a aceleragdo/desaceleracdo n8-56  |Selegdo de contr.ole de alt? performance
L8.0] |Selecdo daprotecio do resistor de frenagem 01-01 (Sle_lec;ao do monitor da unidade de modo do
dindmico interno (tipo ERF) rve : i
L8-02  |Nivel de alarme de sobreaquecimento 0l-02  |Selecdo do monitor do usuario apos a
Selegdo da operagéo pré-alarme de energizagao —
L8-03 sobreaquecimento 01-03  |Selecdo da tela do operador digital
Selegéo da protegdo na perda de fase de 01-05  |Contraste do LED
L8-05 - — ——
entrada 01-10 Ajuste de referéncia da freqiiéncia e mostrador
L8-07 |Protegdio na perda de fase de saida dff ajuste do usuarlo :
1.8-09 |Selecdo de detecgdo de vazamento para a terra ol-11 (?JUSte (lie referéncia de freqiiéncia /Mostrador
na saida ccima
Selegdo de operacdo do ventilador de 02-01  |Sele¢do da fungdo da tecla Local/Remota
L8-10 refrigeracdo do dissipador 02-02 Selec¢do da fungdo da tecla STOP
L8-11 Tempo de atraso da operagdo do ventilador de 02-03  |Valor padrdo do parametro do usuario
refngeracﬁo do dissipador : 02-04  [Selecdo de drive/kVA
L8-12  |Ajuste de temperatura ambiente 02-05 |Selegdo do método de ajuste da referéncia da
L8-15 Sele¢do de caracteristicas OL2 em freqiiéncia
velocidades baixas 02-06  |Selesao de operagao quando o operador digital
L8-18 |Selecdo de CLA suave esta desconectado
L8-19 Taxa de redugdo de freqiiéncia durante pré- 02-07 Direg@o do motor na energizagdo ao utilizar o
alarme OH operador
L8-29  |Deteccdo de desequilibrio de corrente (LF2) 03-01 Selecdo da fungdo copia
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D.5 Tabela de ajuste do usuario 1

N°  |Nome Aleudrio | | N° |Nome St
03-02  |Selegd@o permitida de copia U1-02  |Freqiiéncia de saida
03-03  |Selecdo do modo copia U1-03 |Corrente de saida
04-01  |Ajuste de tempo de operagao acumulado U1-04 |Modo de controle
04-02  |Selegdo de tempo de operagdo acumulado U1-05 |Velocidade do motor
04-03 Ajuste de manutengdo do ventilador de U1-06 |Referéncia de tensdo de saida
refrigeragdo (tempo de operagao) U1-07  |Tensdo do barramento CC
04-05  |Ajuste de manutengdo do capacitor U1-08 |Poténcia de saida
04-07  |Ajuste damanutengdo do relé de prevengdo de U1-09 [Referéncia de torque
1@pgao — U1-10 |Condi¢do do terminal de entrada
04-09  |Ajuste de manutengdo de IGBT " - ,
. — Ul-11 |Condi¢do do terminal de saida
04-10  |Ajuste de manutengdo de IGBT Ul-12 |Status do drive
Oi_i; :e}ega}o ge Vaior %n%c%a} EJZ, U3, S EWH Ul1-13  |Tensdo de entrada do terminal A1l
04_13 Re egao g Vj 0? 11:11c1a o monitor de Ul-14 |Tensdo de entrada do terminal A2
01 _01 PeaAJustte Zr min (zmlot;r DWEZ (sup) Ul-16  |Freqiiéncia de saida apos partida suave
rl- ardmetro de conex@o 1 de sup. A
= — - Ul1-18 |ParAmetro de falha OPE
r1-02 Parzilmetro de conexzilo 1 de DWEZ (inf.) UI-19 _|Codigo de erro MEMOBUS/Modbus
r1-03 Parametro de conexdo 2 de DWEZ (sup.) ;
= — - Ul1-24  |Monitor de pulso de entrada
r1-04 Parametro de conexdo 2 de DWEZ (inf.) U1-25 |Software n° (Flash)
r1-05 PareAlmetro de conexzjo 3 de DWEZ (§up.) U1-26 |Software n° (ROM)
r1-06  |Parametro de conexdo 3 de DWEZ (inf.)
— — U2-01 |Falha de corrente
r1-07  |Parametro de conexdo 4 de DWEZ (sup.) -
108 Par d %0 4 de DWEZ (inf U2-02  |Falha anterior
r1—09 Parz:metro de conexz}o 3 de DWEZ (inf.) U2-03  |Referéncia de Freqiiéncia na falha anterior
r1_10 Para:metro de conexe:o 3 de DWEZ (§uf}5>.) U2-04  |Freqiiéncia de saida na falha anterior
rl-ll Pare:metro de conexajo G de DWEZ (inf.) U2-05 |Corrente de saida na falha anterior
r1-12 Pare}metro de conexejo G de DWEZ (§u§ ) U2-06 |Velocidade do motor na falha anterior
r1-13 Pare}me:ro de conexilo - de DWEZ (inf.) U2-07 |Tensdo de saida na falha anterior
- arilme ro de COIleXEE.O c (§up.) U2-08 |Tensdo do barramento CC na falha anterior
rl-14  |Pardmetro de conexdo 7 de DWEZ (inf.) P p -
115 Paramotro d =5 8 do DWEZ U2-09  |Poténcia de saida na falha anterior
rl-l G Par:ilmetro de conexajo 2 de DWEZ (,Su?') U2-10 |Referéncia de torque na falha anterior
r1_17 Pare}metro de conexajo 5 de DWEZ (inf.) U2-11  |Status do terminal de entrada na falha anterior
- are}me ro &e conexzjo ¢ (§up.) U2-12  |Status do terminal de saida na falha anterior
rl1-18  |Parametro de conexdo 9 de DWEZ (inf.) ~ - -
— — U2-13  |Status de operacgdo do drive na falha anterior
r1-19  |Pardmetro de conexdo 10 de DWEZ (sup.) T = -
— — - empo de operagao cumulativo na falha
r1-20  |Pardmetro de conexdo 10 de DWEZ (inf.) U2-14 anterior
r1-21  |Parametro de conexdo 11 de DWEZ (sup.) Uz-15 |Referéncia de velocidade de partida suave na
r1-22  |Pardmetro de conexdo 11 de DWEZ (inf.) falha anterior
rl-23 Parametro de conexdo 12 de DWEZ (sup.) U2-16 |Eixo q Corrente do motor na falha anterior
r1-24  |Pardmetro de conexdo 12 de DWEZ (inf.) U2-17  |Eixo d Corrente do motor na falha anterior
rl1-25 Parametro de conexdo 13 de DWEZ (sup.) U3-01 |Falha mais recente
r1-26  |Parametro de conexdo 13 de DWEZ (inf.) U3-02  [2* falha mais recente
rl-27  |Pardmetro de conexdo 14 de DWEZ (sup.) U3-03  |3* falha mais recente
r1-28  |Pardmetro de conexdo 14 de DWEZ (inf.) U3-04 |4° falha mais recente
r1-29  |Parametro de conexdo 15 de DWEZ (sup.) U3-05 |5* falha mais recente
r1-30  |Pardmetro de conexdo 15 de DWEZ (inf) U3-06 |6 falha mais recente
rl-31 Parametro de conexdo 16 de DWEZ (sup.) U3-07 |7° falha mais recente
r1-32  |Pardmetro de conexdo 16 de DWEZ (inf.) U3-08  |8" falha mais recente
rl-33 Pardmetro de conexdo 17 de DWEZ (sup.) U3-09 |9" falha mais recente
r1-34  |Pardmetro de conexdo 17 de DWEZ (inf.) U3-10 |10? falha mais recente
rl-35 Parametro de conexdo 18 de DWEZ (sup.) U3-11 Tempo de operagdo cumulativo na falha mais
r1-36  |ParAmetro de conexdo 18 de DWEZ (inf.) recente :
r1-37  |Pardmetro de conexdo 19 de DWEZ (sup.) U3-12  |Tempo de opezzrag:ao cumulativo na 2* falha
r1-38  |Pardmetro de conexdo 19 de DWEZ (inf.) 1;1a1s recilente — Tt Ty
r1-39  |Pardmetro de conexdo 20 de DWEZ (sup.) U3-13 mZIil;pr(écefilggeracao cumulativo na 3 falha
r1-40 Parametro de conexdo 20 de DWEZ (inf.) U314 Tempo de operagio cumulativo na 4° falha
T1-00 |Selegdo 1/2 do motor B mais recente
T1-01  |Selegdo de modo de auto-ajuste U3-15 |Tempo de operagdo cumulativo na 5* falha
T1-02  |Forga nominal do motor mais recente
T1-03  |Tensdo nominal do motor U3-16 Tempo de operagdo cumulativo na 6* falha
T1-04 |Corrente nominal do motor mais recente _ . -
T1-05 Freqiiéncia nominal do motor U3-17 Elzrir;pr(;(ien?g)eragao cumulativo na 7* falha
T1-06  |Numero de pdlos do motor p - -
- - Tempo de operagdo cumulativo na 8 falha
T1-07  [Velocidade nominal do motor U3-18 | Jis recente
T1-11 Perdaﬂde ferro do I{l?tof U3-19 |Tempo de operagdo cumulativo na 9* falha
U1-01 |[Referéncia de freqiiéncia mais recente
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D.5 Tabela de ajuste do usuario 1

Ajuste do Ajuste do
No METE ljjsuério o ey dsuério
U3-20 Tempo de operagdo cumulativo na 10* falha U4-23  |Referéncia de cartdo de opcionais
mais recente U5-01  |Realimentacdo PID
U4-01 |Tempo de operagao acumulado U5-02  |Entrada PID (realimentagdo)
U4-02  |Ntmero de comandos de velocidade U5-03  |Saida PID
U4-03 ;fe?ﬁ}ggr;igagperagﬁo do ventilador de U5-04 |Setpoint PID
— - U6-01  |Referéncia de torque (interna)
gj:g; xﬁstzzzgg gg ;:é;;l;ltor U6-02  |Corrente secundaria do motor (Iq)
- po U6-03  |Corrente de excitagdo do motor (1d)
U4-09 Ver1ﬁcag:ao‘ do LE,D, Saida de controle de velocidade (ASR) (para
U4-10 |kWH, Inferior 4 digitos U6-04 simples V/f PG)
Ud4-11  |kWH, superior a 5 digitos U6-05  [Referéncia de tensdo de saida (Vq)
U4-13 _ |Corrente de controle de pico U6-06  |Referéncia de tensdo de saida (Vd)
U4-14  |Freqiiéncia de saida de controle de pico U6-07 |Eixo q Saida ACR
U4-16  |Estimativa de sobrecarga do motor (OL1) U6-08 |Eixo d Saida ACR
U4-1g  |Resultados da selegio de referéncia de U6-17  |Célculo do coeficiente de economia de energia
Ee?‘ue:nm.a de freqiienci d U6-18  |Realimentagdo diferencial PID
U4-19 cc)enflizrilc(:;gﬁe‘es K/fgﬁg%%%?&?ébﬁss U6-19 Rf:alimentac;ﬁ? aj.ustada PI]“)A ' '
U4-20  |Referéncia de freqiiéncias de opcionais U6-20 E;‘: g;i)l({:ga)renma de freqiiéncia (para cima/
U4-21 5 :li)li:]itgggs da selegao do comando de U6-21  |Freqiiéncia diferenciada
U4-22 Referéncia de comunicagoes MEMOBUS/

Modbus
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Symbols

(para V/f simples com PG) ........coooiiiiiiiiiiiii 129
(Terminal MP) Sele¢do do monitor de trem de pulso.............. 281
(Terminal MP) Sele¢éo do monitor do trem de pulso.............. 233
(Terminal RP) Selegdo da funcéo de entrada do trem de pulso
....................................................................... 233, 281
Numerics

10" falha Mais TECENTE ... ..vuinininieiie i 283
2% falha Mais TECENTE. ... .uueeiiii e 283
3* falha MaiS TECENLE. .. .uuenee ettt 283
4" falha MAiS TECENLE. ....vuvnieieeiie it 283
5% falha Mais TeCENte. ... ...oviuirinitiiiiiiii e 283
6® falha Mais reCente. ... ...o.ovivieieiiiiiiii e 283
7% falha Mais reCeNte. ... .o.evritieie e 283
8% falha Mais recente. ... ... .ooouvuieiiiiiiiii e 283
9% falha MaiS TECENLE. .. .uuenee ettt 283
A

AL-OL o 115,211,279
Al-02. oo, 91, 111, 135, 149, 156, 157, 159, 211, 279
Al-03. .. 88,91,95, 115, 131, 132,211,279
AL-04. . 116, 154,211,279
AL-05. . 116, 154,211, 279
AT-00. . 211,279
AL-07 e 211,279
A 10" falha MaiS TECENLE .. .uvvveinineie e eieeeeeeeeeeaes 108
A2-01 e 115
A2-01 até A2-32 .o 211,279
A2-3 115
A2-33 88, 116,211,279
A 2% falha MaiS TECENLE. ... uuveineiteniieetieie e 108
A 3% falha mais reCente........oevvinieieiiiieiiiiieeieeeeees 108
A 4% falha MaiS TECENTE. ... ..eueniniiiiii e 108
A 5% falha Mais 1eCente........ocvvuiniiiiiii e 108
A 6" falha Mais 1eCente. ... ....covuiniiiiiiii e 108
A 7% falha mais TeCeNte. ... ...ooevuiiiiitiiiiiii e 108
A 8" falha MaiS TECENLe. ... .uvuineitiniiieiiiieie e 108
A 9% falha mMais TeCENtE. ......vveveiiiieiiieeiieeieieeees 108
A carga cai quando o freio € aplicado (aplicagdes do tipo

LT 1115 1100 ) PP 158
ACEL/DESACEL. ...t 97
Aceleragao/Desaceleragdo: .......o.ovvviviiiriiiiiiiiiiiiiaennn. 95,98
Aceleragdo/desaceleragao da referéncia de freqiiéncia (para cima/
PArabDAIX0 2). et 280
Acordo Fref/Fout 1 .......ooiiiii e 229
Acordo Fref/Fout 2 .........ooiiiiiiiiiiiii 230
Acordo Fref/Fset 1........oooviiiiiiiiiii 229
Acordo Fref/Fset 2.......oveviiiiiiiiiii i 230
A desaceleracdo demora muito com a frenagem dindmica

habilitada. ... 157
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Adigdo de Offsetda Freq. 1....oeovvniiniiiiiiiiiiiieeeees 228
Adicao de Offset daFreq. 2 ......coooiiiiiiiii, 228
Adigdode Offsetda Freq. 3 ....coooiiiiiiii 228
A freqiiéncia de saida ndo ¢ tao alta quanto a referéncia de freqiiéncia
............................................................................. 159
Ajuste da chave MEMOBUS/Modbus...........ccccoevvviennnnnn.. 142
Ajuste da fung@o PID.........coooiiiiiiiiiiiiee 214,279
Ajuste da manuteng@o do relé de prevengdo de irrupgdo.......... 283
Ajuste da polarizagdo do terminal Al.......................... 231, 281
Ajuste da Saida do monitor...........oooeviiiiiiiiiiii 105
Ajuste da temperatura ambiente ..............oeveiiiiiiiiiiniiienna.. 207
Ajuste da tens@o de entrada............coceeeiiiiiiiinnn. 100, 221, 280
Ajuste de Compensagdo doPID ...........ccooiiiiiiiiiinnnnnnn.. 214
Ajuste de compensagdo PID............cooiviiiiiiiiiiiins 279
Ajuste de comunicagdo MEMOBUS/Modbus...................... 260
AJUSEE A€ €TTOS «.vveneeitieet e 128
Ajuste de ganho do terminal Al .............c.oooeiiiiiint. 231,281
Ajuste de Ganho do Terminal A2 ............cocviiiiiiiiiiiinina.. 231
Ajuste de Ganhona SaidadoPID..............ocoiiiiiiinnnnnn.. 214
Ajuste de ganhonasaida PID..............ccooiiiiiiiiiiniiins 279
Ajuste de ganho proporcional (P)................cooooiiin.. 214,279
Ajuste de limite integral .............cooociiiiiiii 214,279
Ajuste de manutengdo de IGBT..............cooooiiiiiiiiiinae. 283
Ajuste de manutencdo do capacitor ..............c.coeoeeneat. 243, 283
Ajuste de manutengdo do relé de prevengdo de energizagio...... 243

Ajuste de manuteng@o do transistor bipolar com gate isolado.... 243
Ajuste de manutengao do ventilador de refrigeragio (tempo de

1015 ot 10 ) B PPt 283
Ajuste de parametro de manutencdo do ventilador de resfriamento
(Tempo de OPeragao).......o.vueuiriniieieiiieiiiieeiaeeeeaes 243
Ajuste de polarizagdo do terminal AM ..., 104
Ajuste de referéncia da freqiiéncia e mostrador de ajuste do
LR L o e B PPN 282
Ajuste de referéncia de freqiiéncia /Mostrador decimal............ 282
Ajuste de referéncia de freqiiéncia/ Tela decimal .................. 242
Ajuste de referéncia de freqiiéncia e tela definida pelo usuario
............................................................................. 242
Ajuste de temperatura ambiente ..............coeuiiieiiinen... 239,282
Ajuste de tempo acumulado de operagao............coceeennnnn.. 243
Ajuste de tempo de operagdo acumulado................cooeeennn.. 283
Ajuste de tempo integral (I) ..........ccoeeiiiiiiiiiniinnn.. 214,279
Ajuste de tensdo de entrada do drive...........coovvviiiiniiniinn.. 100
Ajuste do ganho na prevengdo de Hunting.......................... 282
Ajuste do ganho na prevengdo de oscilagdo................... 159, 240
Ajuste em linha da resisténcia do motor linha-a-linha............. 282
Ajuste excessivode V/ . ... 130, 152
Ajuste on-line de resisténcia fase-a-fase do motor................. 241
AJUSTE POT TACKS . .ttt 35
Ajustes da chave do MEMOBUS/Modbus.............c.coveennee. 65
Ajustes de parametro padrdo E1-03 V/F.............ooa. 253
285
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Ajustes do cartdo opcional de comunicagdo serial F6 e F7
Ajustes do modo de controle V/f..........ooooiiiiiiii
Ajustes do modo de controle vetorial de malha aberta
AJustes dO PArAMELIO......ueuit ettt ettt e aneas

Alarme de sobreaquecimento do drive (OH2) ..................c..cee.
Alarme de sobreaquecimento do motor (entrada PTC).................
Alarme do ajuste da corrente nominal
Alarmes de adverténcia .............coeveiiiiiiiiiiiii
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