Servomotores gmm
Série Sigma-5




SIGMA-5 : Conquiste movimentos com a maxima

performance.

AC servo drive

A Yaskawa trouxe para o Brasil a nova familia de servos
Sigma-5, cujos maiores beneficios sdo o alto desempenho
nos posicionamentos, um encoder de alta resolugdo e a
facilidade de ajuste dos parametros.

Com a fun¢do Tuning-Less, a Linha Sigma-5 atende a 80%
das aplicagdes assim que instalada na maquina, sem a
necessidade de ajuste de ganhos.

E, caso a aplicacdo necessite de uma performance excep-
cional, a fungdo Avanc¢ada de Auto-Ajuste podera detectar
automaticamente o momento de inércia e as frequéncias
de vibracdo da maquina além de ruidos nas referéncias de
velocidade e posi¢cdo, de modo a otimizar os ganhos das
malhas de controle, o tempo de estabilizacdo do posicio-
namento e os filtros das referéncias.

A tecnologia avancada desenvolvida pela Yaskawa Japao
atende aos padrdes internacionais de seguranca, com uma
grande diversidade de motores compactos, de alta veloci-

dade e manutencao simples.

<

Padrodes Internacionais

”S cM\us c E

LISTED

“Padrdes de Seguranca

Parada Segura - O (Padréo)

Diretiva RoHs

A Diretiva RoHs atende as normas Européias para a
Restricdo do Uso de Certos Residuos Perigosos em
Equipamentos Elétricos e Eletronicos.



Recursos

N

Sua maquina mais rapida

Maximo e com mais precisio!

Desempenho

Sigma-5: proporciona o mais
Alto Desempenho na industria!

Amp"ficador com a melhor resposta @ Exemplo de Ajuste do Servo: com conjunto fuso de esferas +
Guia Linear usando a combinagao do SGMJV - 02ADA

em tempo de estabilizago. servomotor eSGDV-1 R 6A SERVOPACK.
Na comparacao interna: 1/12 R
//\ <4—— Erro de Posicao
\
Excelente / \ ;
resposta de 0 / \'.
frequéncia > ] | Referéncia de Velocidade

1 n 6 kHz* < 1 Posicionamento Completo
1

% : Valor representativo quando usada a combinagao do SGMAV - 02ADA servomotor e 1"
SGDV - 1R6A servopack com relagao de momento de inércia da carga de 1:1 I

Tempo de
Estabilizagcdo: O a 4ms!

O Supressao de Vibracdo Otimizada
As funcdes existentes para minimizar a vibracdo foram otimizadas e novas fun¢des adicionadas
para melhorar o acompanhamento das referéncias enviadas e também o tempo de estabiliza-
cdo. Vibracdes e ruidos durante a movimentacdo foram anulados, assim como vibragcdes nas
rampas de paradas da maquina.

Motores de média inércia que permitem obter uma melhor relacdao de

inércia com a carga.
Capacidade Pequena Capacidade Média
Série SGMGV

Série SGMJV

Baixo Agquecimento Design Compacto

Melhoria das caracteristicas intrinsecas do motor Reducdo de 20% do volume com o mesmo momento de

reduziram perdas e aquecimento. inércia dos modelos convencionais.

Menor Tempo de Ciclo
Pico instantaneo de torque foi elevado de 300% para Otimizac&o da Resisténcia a Vibracao
350% contribuindo com um menor tempo de ciclo. Resisténcia a vibragdo tipicamente na ordem de 5G’s
Facil de Usar

O momento de Inércia foi dobrado em alguns motores,

Resolu¢do do Encoder
1.048.576 pulsos/revolucdo

reduzindo a relagdo de momento de inércia e aumentan-
do os ganhos para um rapido tempo de estabiliza¢do.




Simples

Ajuste Simples e Rapido!

Start-up

Instalacao
e Fiacao

B Pimevc B Jesede WU

Basicos

Instalacao mais rapida!

Assistente de Configuracdo simples dos
parametros com a ajuda do assistente de
entrada de dados.

Func¢ao de Verificacao dos Terminais

A funcdo de verificacdo dos terminais do
SigmaWin+ monitora todos os terminais
em uma unica tela.

USB 1.1Support

Gréaficos em tempo real permitem
gue os ajustes feitos sejam verifica-

® r

Selecao
Software para selegcao da
capacidade do servomotor

SigmaJjunmasizes

SigmaJunmasSize+

Selecdo otimizada para
sua aplicagcdo, consideran-
do o momento de inércia,
resistor de frenagem, etc.

dos instantaneamente.
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SigmaunmaSize+ ...
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Simplifique seu processo!

Ajuste de
Ganhos e
Filtros

Operagao

)

000000000000

Ajuste Simples
dos Parametros

Comece a trabalhar rapidamente
ao ligar o motor

Nova Func¢ao Tuning-less
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Janela de Funcao
de Autotuning
Avancgado

mml

Mesmo estando o servo sem ajustes e com uma relagdo de
inércia de até 20 vezes, é possivel conseguir um movimento sem
oscilacdo e vibragdo em condi¢cdes de mudangas de carga.

Tempo de estabilizagdo: 100 a 150 ms

~~

Minimize o tempo de estabilizagdo
com menos vibrag¢do

Novo Autotuning
Avancado

As funcdes de filtro de referéncia e ajuste do ganho de
feedback possuem agora um novo ajuste automatico do
performance do servo.

Tempo de estabilizagdo: 10 ms

~

Necessario ajuste fino

Novo ajuste
“One-parameter”

J
|
|

A funcado de ajuste fino pode conduzir a maquina para o
maximo desempenho.

Tempo de estabilizagdo: O a 4 ms

Manutenc¢ao

Rapida solu¢do de problemas
Ferramenta de Engenharia

SigmaWin +

Funcdo de Diagndstico de Alarme: Presume
possiveis causas do alarme e imediatamente

mostra sugestdes de acdes corretivas.

Informag:
Diagndsti
Alarm




Perfeita Adaptacao
Expansao de

Recursos =

Modelos que se encaixam
perfeitamente em suas aplicacoes!

Ampla variedade de motores para combinar com qualquer maquina

Servomotores de Média Inércia Melhora na estabilidade do controle

Servomotores de Baixa Inércia  Alta velocidade de aceleracao e desaceleracao

Selecdo de atuadores servoacionados

Suporte para servomotores de acoplamento direto (DD Motors), servomotores lineares e
mesas lineares (Sigma-Track).

Modelos que suportam as tipicas referéncias por Canal Analdégico/
Trem de Pulso ou Comunicacdo MECHATROLINK-II

Ampla variedade de moédulos para varias
interfaces de comunicacao e feedback H

Médulo
Opcional ﬂ/
Em conformidade com as normas de seguranca

Facil cumprimento das normas de seguran¢a da maquina

Linha de motores que atendem uma ampla faixa de mercados e aplicagées

SGMJV (20 bit)
SGMAYV (20 bit) SGMPS (17 bit)
SGMSYV (20 bit) SGMGV (20 bit)
[Baixa Inércia] [ Média Inércia ]

______ Maqulna Ferramenta,
Tornos e Retificas

[}

1

I 1

1 1 Aplicagdo de

El Filme e Resina 1
1

11

J=l

1

]

Resolugdo

Linear (Alta Resolugéo)

LCD
Corte de Chapa de Vidro

Processamento de metais

1
\

Robé articulado/
escalar/extragéo

de Alil

Manipuladores

>
‘ Relacdo de momento de inércia

SGMJV (13 bit)
Média Inércia

»




Servomotor Rotativo

SGMJV

Caracteristicas Principais:

Aplicacdes de Média Inércia

Até 350% Sobretorque Instantaneo
Encoder Serial 20 bits (1.048.576 ppr)
Velocidade maxima 6000 rpm

Grau de Protecdo IP65 (exceto o eixo)
Faixa de poténcias de 50 a 750W

Codificacao do Servomotor

SGMJV - 04 A 3 A 6 1

-V Series il A A F n B
2V digitos digito Ml digitol digito [l digito Ml digito
Servomotor

SGMJV
EPECIle) Poténcia Revisdo
Cddigo Especificagdes Coédigo| Especificacdes
A5 50W A Padrao
01 100W
02 200W 6° digito Ponta do Eixo
04 400W Cdédigo Especificacdes
08 /50W 2 Eixo reto sem chaveta
6 Eixo reto com chaveta e rosca (padréo)
Alimenta¢ado B Com duas faces planas

Cdédigo | Especificacdes

200 VAC 7° digito Opc¢des

A
Cddigo Especificacdes
Encoder 1 Sem opcionais (padrao)
Cdédigo Especificacdes C Com freio (24 VCC)
3 20-bits absoluto (padrao) c Com selo de 6leo e freio
D 20-bits incremental (24VCO)
A 13-bits incremental S Com selo de oleo

I:l Estoque Limitado I:l Disponivel sob encomenda



SGMJV / SGDV
Classe 100 e 200V*

Caracteristicas Principais

Torque Torque | pot Rot Pot Servo ***SarvoPack Cabo Poténcia- Cabo Poténcia- Cabo Encoder (com bateria) | Cabo Encoder (sem bateria)
(N.m) Max D) Max (KW) Motor (200V / 100V) Motores sem Freio Motores com Freio (Até 20m. Para cabos (Até 20m. Para cabos
(N.m) (rpm) SGMJV- SGDV- (Cabo Padrdo)** (Cabo Padrao*) maiores, veja tabela abaixo) maiores, veja tabela abaixo)
0159 | 0,557 |3000| 6000 | 0,05 | ASADACIOD| R70A/R70F | JZSP-CSMOI-##-E JZSP-CSMN-##-E
0,318 m 3000 | 6000 0,1 01AAOO| R90A/R9OF JZSP-CSMOT1-##-E JZSP-CSMN-##-E
0,637 | 223 |3000| 6000 | 02 | 02A00ACICI| 1R6A/2RIF | JZSP-CSMO2-##-E | JZSP-CSMI2-##-E JZSP-CSPOSAAE JZSP-CSPOT-AAE
(Encoder Absoluto) (Encoder Incremental)
1,27 4,46 | 3000 | 6000 0,4 | 4A0AOIO 2R8A/2R8F JZSP-CSMO2-##-E JZSP-CSM12-##-E
2,39 8,36 |3000| 6000 | 075 | 0sAJAIO] 5R5A JZSP-CSMO3-##-E JZSP-CSM13-##-E

*100V monofasico,

200V mono ou trifasico (ver tabela pagina 40)

**Existe a op¢do de cabos para aplicacdo em esteira porta-cabos. Caso necessite, entre em contato com a Yaskawa.

***A codificacdo completa é definida com base no modelo do Servopack.

Legenda

H#it

03, 05,10, 15, 20, 30, 40 ou 50 m

Tamanho em metros:

AN

Tamanho em metros:
03, 05,10,15 0u 20 m

Conexodes dos cabos

1 Fiagdo Padrao (Max. extensao do cabo do encoder: 20 m)

] sepv
SERVOPACK

Cabo do encoder

Suporte da Bateria
(Requerido quando o
encoder absoluto é usado)

Cabos

Cabo Encoder (de 30 a 50m)

Descri¢cdo Tamanho Codigo
1- Cabo adaptador lado Servopack para extenséo do
cabo de encoder (cabo com bateria - necessario somente| 0,3m JZSP-CSP12-E
quando utilizado encoder absoluto como absoluto

30m | JZSP-UCMPO00-30-E
2- Extensé&o cabo de encoder 40m | JZSP-UCMP00-40-E
50m | JZSP-UCMPO00-50-E

3 - Cabo adaptador lado servomotor para extensao 0.3m JZSP-CSP11-E

do cabo de encoder (absoluto ou incremental) ’

2 Extensdo do cabo de encoder de 30 até 50 m

(Exemplo)

) sGbv
SERVOPACK

1- Cabo adaptador extensdao com bateria
lado Servopack (necessario somente
quando utilizado encoder absoluto.)

2- Cabo adaptador de extensao

3- Cabo adaptador para extens&o.
Cabo de encoder lado servomotor.

SGMJV- 08A

Servomotor
Cabo do circuito Servomotor
principal
Cabo do circuito
principal
SGMJV
Servomotor
SGMJV
Curva Torque x Velocidade
A :Zona de Trabalho Continuo : Zona de Trabalho Intermitente
SGMJV-A5A SGMJV-01A SGMJV-02A SGMJV- 04A
= 6000 —— 6000 6000 6000
£ N
\’/o' 5000 \ — 5000 \ N 5000 5000
g 4000 —— 4000 \\ . 4000 4000
o \ \
T 3000 —— 3000 3000 3000
3 A B A B A B
g 2000 —— 2000 2000 2000
o
% 1000 —— 1000 1000 1000
>
0 — 0 - 0 0
0 015 03 045 06 0 025 05 075 1 0o 05 1 15 2 0o 1 2 3 4

Torque (N.m)

07

Torque (N.m)

Torque (N.m)

Torque (N.m)

6000
5000
4000
3000
2000
1000

Torque (N.m)




Dimensodes do servo (50 e TOOW)

L
L =
20.5 M 25
6.1 2| 17 20 N‘ 5 140
L . 19
A1 | =S i R o ﬁtﬁf !
b s LQ:HEE*H i N , g]: AN
] 1 ! I | Lo
| H ; .
| ! g 7 = T
—t— e —_— - — ==
| | A o
‘ @“ Y 81" " L
| R
| egff Corte Y-Y
‘ @A ’ Ponta de Ei
/] 002 ‘ 2:4.3Dia rosca e chaveta
\ Rosca x Profundidade /
50 e 1IOOW
Dimensdes da Chaveta o Carga Carga
Servo Motor Rosca x Massa Inércia i =
SGMJV 5 M| e Profundidade o 0 w ; (K9) (kg x m*x 10™) A(’,‘J';" R?ﬂ')a'
ASACA21
(ASACIA20) | 94 | 69 | Sem rosca Sem chaveta 03 0,0414 o | s
ASALCIAG] (139) | (M4) (0,6) (0,0561)
(ASA[JAGC) M3 x 6L 14 |18 3 3
O1A LJA21 Sem rosca
(OITA[JA2C) | 1075 | 825 Sem chaveta 0,4 0,0665 R .
0 (152,5) | (127,5) [50,5 07 (0,0812)
O1A LI A61 M3 x 6L
(O1A JAGC) X 14 1,8 3 3

Nota 1: Os modelos entre parénteses referem-se aos motores com freio.
Nota 2: As dimensdes detalhadas do eixo do servo encontram-se nas paginas seguintes, inclusive modelos com selo de 6leo e/ou eixo com duas faces planas.

Dimensdes do servo (200 a 750W)

11004 |A

LR

4‘ ©[0.04Dia. | A

i%@

Corte Y-Y

Ponta de Eixo com
rosca e chaveta

4-LZDIA

Rosca x
Profundidade

)

08



200 a 750W

s e Dimensées da Flange ResE Dim. da Chaveta M Inércia Carga | Carga
ervo Motor ; 7
SoMIV L LL LM S FreieEde MD (MW [ MH | o0 | (kax m’ | Axial | Radial
IR | LE |LG|Lc|La| B | Lz QK | U | w | T X10% ™ |
02aL] Az Sem rosc Sem chavet
r a aveta
110 80 0,9 0,259
(02AEA2C) asoy | azoy | 51 30| 3|6 [e0|70| 50551 83| 21 [ 1B | o5 | 033 | 74 245
02AL1 A61 , ,
M5 x 8L 14 3 5 5
(02A0A6C)
04AL] A21 < com chavet
em rosca em chaveta
04ala2c) | 1285 | 985 13 0.442
695|130 3 | 6 |60(70| 50 |55 |14 y ’
04l A61 (168,5) | (138,5) 8,3 21 13 1.9) (0.506) 74 245
M5 x 8L 14 3 5 5
04AlA60)
08AL] A21
(OBADAZC) 155 s Sem rosca Sem chaveta
2,7 1,57
85 | 40| 3 [ 8|80|90 (70 | 7 |19 ’ ’
osald aer | 2090 | (8O 38|27 |15 | Gey | arey | 47 | 392
M6 x 10L 22 | 35| 6 6
08AdA60)
Nota 1: Os modelos entre parénteses referem-se aos motores com freio.
Nota 2: As dimensdes detalhadas do eixo encontram-se no préximo item, inclusive modelos com selo de 6leo e/ou com duas faces planas.
Motores com duas faces planas
/ N \
A
wv
T
\\ Y
NG -
Com selo de dleo 50 a 1I00W
4 75 N Com selo de éleo 200 a 750W
[
15
é Ls2 N\
g
S
R
© | <
wJ } ala
— | N
B w |
Tampa do Selo de Oleo } . o
Tampa do Selo de Oleo /
SERERERET Dimensées mm
SCRUM QH s H1 H2
ASALIAB n -
Clasl] 15 8 7.5 7.5 Servomotor Dimensées mm
1A LIAB SGMJV
0 D D El E2 LS1 LS2
02a0as[] 15 14 13 13 024, 04A 36 48 4 10
o4allasl] 08A 49 66 6 1
08A DABD 22 19 18 18

09




Servomotor Rotativo

SGMAYV

Caracteristicas Principais:

* Aplicacdes de extrema Baixa Inércia
Até 300% Sobretorque Instantaneo
Encoder Serial 20 bits (1.048.576 ppr)
Grau de Protecdao IP65 (exceto o eixo)
* Faixa de poténcias de 50 a 1000W
Velocidade Maxima 6000 rpm

Codificacdo do Servomotor

SGMAV- 04 A 3 A 6 1

2V Seri 12° = 4 5 6° 72
Series digitos digito M digito Al digito M digito Ml digito
Servomotor

SGMAV

12+22 digitos Poténcia

Codigo Especificacdes Revis&o
A5 50W Cédigo Especificacdes
01 100W A Padrao
c2 150W
02 200W Ponta do Eixo
04 400W cédigo Especificacdes
06 SS0W 2 Eixo reto sem chaveta
08 750W 6  |Eixo reto com chaveta e rosca (padrio)
10 1.0kW B Com duas faces planas
Alimentacao
Cddigo Especificagdes Op¢des
A 200 VAC Cdédigo Especificacdes
1 Sem opcionais (padrdo)
Encoder C Com freio (24 VCC)
Cédigo Especificacdes Com selo de éleo e freio
3 | 20-bits absoluto (Padr&o) - (24VCO)
D 20-bits incremental S Com selo de oleo

I:l Disponivel sob encomenda



SGMAYV / SGDV
Classe 100 e 200V*

Caracteristicas Principais

Torque Torque | Rot Rot Pot Servo ServoPack Cabo Poténcia- Cabo Poténcia- Cabo Encoder (com bateria) | Cabo Encoder (sem bateria)
(N.m) Max | Nom | Max (KW) Motor (200V / 100V)| Motores sem Freio | Motores com Freio (até 20m, para tamanhos (até 20m, para tamanhos
(N.m) |(rpm)| (rpm) SGMAV- SGDV- (Cabo Padrao**) (Cabo Padrao*) maiores, veja tabela abaixo) maiores, veja tabela abaixo)
0159 | 0,477 0,05 |ASAAODO| R70A / R70F
0,318 | 0,955 01 |OIAOAOO| R9OA / ROOF| JZSP-CSMOT-##-E | JZSP-CSMII-##-E
0,477 | 1,43 0,5 |c2A00 A0
1R6A / 2R1F
0637 | 191 | 3000 6000| 02 |02A0A00 JzsP-csP05-AN-E Jzsp-cspol-AAE
1,27 3,82 0.4 |04A0AOMO| 2R8A / 2R8F | JZSP-CSMO2-##-E | JZSP-CSM12-##-E (Encoder Absoluto) (Encoder Incremental)
1,75 525 0,55 |06A AN
5R5A
239 | 716 0,75 |08A 0AOO
JZSP-CSMO3-##-E | j7Sp-CSM13-##-E
318 9,55 1,0 | 10A0AOO 120A

*Caso a aplicagcdo exija cabos de alta flexibilidade, entre em contato com a Yaskawa.
*100V monofasico, 200V mono ou trifasico (ver tabela pagina 40)

Conexodes dos cabos

1- Cabo de econder padrao de até 20m

[6] SGDV
SERVOPACK

]

Cabo de Poténcia

(

SG

Servomotor

uvw)

MAV

Cabo de Encoder

2- Extensao de cabo de econder de 30 a 50 m

<+ Suporte para
bateria (necessario
quando utilizado
encoder absoluto.)

SGMAV
Servomotor

utiliza

3- Ca

Curva Torque x Velocidade

n

6000
5000
4000
3000
2000
1000

Velocidade do Motor (min™

6000
5000
4000
3000
2000
1000

Velocidade do Motor (min™)

SGMAV-ASA

0

0 0.15 0.3 0.45 0.6
Torque (N.m)

SGMAV-04A

.

0

1

2

3 4

Torque (N.m)

1- Cabo adaptador
extensdo com bateria
(necessario quando

do encoder

absoluto.)

2- Cabo de
encoder extensdo

bo

adaptador extensao

A :Zona de Trabalho Continuo

SGMAV-01A

6000 ]

5000 T RNAN Wi

4000 \ N

3000

2000 | A B

1000

0
0 025 05 075 1

Torque (N.m)
SGMAV-06A

6000 s |

5000 T N

4000 \ -

3000

2000 A B

1000

0
0 15 3 45 6

Torque (N.m)

Cabos

Cabo Encoder (de 30 a 50m)

do cabo de encoder (absoluto ou incremental)

Descri¢cdo Tamanho| Coédigo
1- Cabo adaptador lado Servopack para extenséo do
cabo de encoder (cabo com bateria - necessario somente| 0,3m JZSP-CSP12-E
quando utilizado encoder absoluto como absoluto

30m | JZSP-UCMPO00-30-E
2- Extensédo cabo de encoder 40m | JZSP-UCMP00-40-E
50m | JZSP-UCMPO00-50-E

3 - Cabo adaptador lado servomotor para extens&o 0.3m JZSP-CSP11-E

Legenda

H#it

Tamanho em metros:
03, 05,10, 15, 20,

30,40 ou 50 m

AN

Tamanho em metros:
03,05,10,150u 20 m

: Zona de Trabalho Intermitente

SGMAV-C2A SGMAV-02A
6000 ?ua_ 6000 |- espum
5000 N 5000 :
4000 \ - 4000 \
3000 3000 S
A B A B
2000 2000
1000 1000
0 0
0 04 08 12 16 0O 05 1 15 2
Torque (N.m) Torque (N.m)
SGMAV-08A SGMAV-10A
6000 I 6000
N \ Ny
5000 S 5000
4000 \ ) 4000 \
3000 3000
2000 | A B 2000| A B
1000 1000
0 0
0 2 4 6 8 0 25 5 75 10

Torque (N.m)

Torque (N.m)




Dimensodes do servo (50 e 150W)

L
LL 25 "
(©]0.04 Dia.
LM 2.5
20 5
IO o
I
LJJiiiu
i= ;
Y
ﬂ:’}:‘ gi:
T ‘
v
bl Corte Y-Y
; Ponta do Eixo com
2-4.3Dia
0.02
/ Rosca X rosca e chaveta
\ Profundidade /
Servo Motor Roscal Dimensdes da Chaveta Massa Inércia iaxrigla S:;?aal
SR B LS LM Profundidade (Ko) CORERIT? N) N)
QK V) w T
AsA] A21 <
em rosca
(A5A[]A2C) 95,5 70,5 Sem chaveta 03 0,0242
Asal] a6l (405 | @ss) | 383 06 (0,0389) 54 68
(asAJA6C) M3 x 6L 14 18 3 3
orallaz Sem rosca
©1a[A20) 107,5 82,5 Sem chaveta 04 0,0380
as25) | (275 | 505 07 0,0527 54 78
oaldaen ©7n (0,0527)
M3 x 6L 14 18 3 3
01A[heC)
corldax Sem rosca
(c2aJa20) 19,5 94,5 625 Sem chaveta 05 00531
c2Al] a61 (64,5 | (395 ' 08) (0,0678) 54 78
(c2ALIA6C) M3 x 6L w | e | s 3

Nota 1: Os modelos entre parénteses referem-se aos motores com freio (Dimensdes expressas em mm).

Nota 2: As dimensbées detalhadas do eixo do servo encontram-se nas paginas seguintes, inclusive modelos com selo de éleo e/ou eixo com duas faces planas.
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Dimensodes do servo (200 a 1kW)

<—i 1]004 |A
L —i ©|0.04 Dia. A
LR

LE

1 QK
U
Y f-—
] 8 2|
S o e a o —=
T
D 4 T
Y < T
1 a2 Corte Y-Y
q Ponta do Eixo com
[ rosca e chaveta
[A] 41ZDia.
m&‘ Rosca x
\ Profundidade /
Dimensdes da Flange Rosca x Dim. da Chaveta Inércia |Carga | Carga
se;\g)MN/I’«(\)/tor E LL (LM S | Profundidade MD [MW |MH | M | (kg x m?| Axial | Radial
LR| LE[LG|Lc|La|LB | LZ QKl u le T ko) | x10% | (N) | (N)
(8228:22&) 110 80 Sem rosca Sem chaveta 0,9 0116
51 |[30| 3 | 6 |60|70|50|5,5|14 85| 21 [ 13 ’ p 74 245
02A0 A61 | (150) | (120) (1,5) | (0,180)
(02AJA6C) M5 x 8L 14 ‘ 3 ‘ 5 ‘ 5
04A[0 A21 s s havet
(04A[JA2C) 128,5 98,5 em rosca em chaveta 1,2 0,190
04AL] A61 |(168,5)|(138,5) 69,5/30| 3 | 6 [60/70|50 (5,5(14 85| 21|13 a8) | (0,254 74 245
(04AJAGC) M5 x 8L 43|55
06A[] A21 s s havet
(06A[JA2C) 154,5 | 124,5 em rosca em chaveta 17 0,326
06ATI A61 |(200,5)|(170,5)|95:5|30| 3 | 6 |60/7050 5,514 85| 21113 | o4y | 0403 | 74 | 245
(06A[]A6C) M5 x 8L 14| 3 5 5
08AL) A21 Sem rosca Sem chaveta
(08ALIA2C) | 155 s 85 (40| 3 | 8 |80(90|70| 7 |19 13,8| 27 | 15 2.6 0,769 147 392
08A[] A61 | (200) | (160) M6 x 1oL 22|35 ‘ 6 ‘ 6 (3,2) | (0,940)
(08A[JA6C) s
10AD A21 Sem rosca Sem chaveta
(0A[IA2C) | 185 | 145 | ;15 140 3 | & [80|90|70 | 7 |19 138]27 |15 | 38 | 120 | 147 | 302
10ATT A61 | (235) | (195) MexioL 122135l 6| 6 (4,6) | (1,47
(10A [JA6C) s

Notas: Os modelos entre parénteses referem-se aos motores com freio. Dimensdes expressas em mm.
* As dimensées detalhadas do eixo encontram-se no préximo item.

Dimensodes Detalhadas do Eixo (50 a 1kW)

Motores com duas faces planas

4 - A
Com selo de 6leo 200 a TO00W
\ 4 Ls2 N
- _ Ls1
/i il
\\ Com selo de dleo 50 a 150W —JE?J&&
2 4 ,s N\ [ 8|8
A — o
\ / 15 «nﬂ}
Servo Motor Dimensdes mm j” —E
SGMAV 1 o« ;
QH S H1 H2 K ‘ ‘ é D \ Tampa do Selo de Oleo /
asadas] [ ]l g
o1a [as 15 8 75 75 Servo Motor Dimensdes mm
c2allasO] Tampado Selode sles \ SCLRY El | E2 | L1 | Ls2
02aJas] . J 02A,04A,06A | 36 | 48 | 4 | 10
0aalJasl] 14 14 3 s 08A, 10A 49 66 6 n
osaJas[]
osaLlas(] 22 19 18 18
10A (as [

13



Servomotor Rotativo

SGMGV

Caracteristicas Principais:

(o Aplicacdes de Média Inércia I
o Até 300% de sobretorque
(dependendo do modelo)
e Encoder Serial 20 bits (1.048.576 ppr)
o Velocidade maxima de 2000 e 3000 rpm
(dependendo do modelo)
e Grau de Protecédo IP67 (exceto o eixo)
\o Faixa de poténcia de 300W a 15kW

J

Codificacdo do Servomotor

SGMGV -05 A 3 A 6 1

. '|Q+29 32 49 59 69 79
2-V Series digitoJll digitoJll digito] digitoJ digito
Servomotor

SGMGV —
Encoder Serial
R IeD Poténcia Cddigo Especificacbes
- — 3 20-bits absoluto (padrao)
Coédigo| Especificacoes o
D 20-bits incremental
03 300W
05 450W Reviséo
09 850W Cadigo Especificacdes
13 1.3kW A Padréo
20 1.8kW Ponta do Eixo
30 2.9kW \ Cddigo Especificacdes
44 4.4kW 2 Eixo reto sem chaveta
55 5.5kW 6 Eixo reto com chaveta e rosca
75 7.5kW (Padréao)
wo| o kw Opses
1E 15kW Cédigo Especificagdes
1 Sem opcionais (padrao)
Classe de Tens&o B Com freio
(90 VCO)
Cddigo Especificagbes Com freio
A 200 VAC c (24VCC)
D 400 VAC D Com selo de dleo e freio
(90 VCO)
o £ Com selo de dleo e freio
I:l Estoque Limitado (24 VCC)
I:l Disponivel sob encomenda S Com selo de dleo

14



SGMGV / SGDV

Classe 200 e 400V

Caracteristicas Principais

Torque Rot Classe Servo
1;(:?:)9 Max. (ch:Tt‘) Max (E\?\;) de Motor SERVOPACK*** Cabo de Poténcia Cabo de Freio** Cczk::]) S:tf:;acﬁfﬁ' (;aet:: S:t;?aco**dsr
. (N.m) P (rpm) Tensdo SGMGV-
200V | 03AD0AOO SGDV-3R8A
1,96 5,88 0,3
400V | 03DOAOO SGDV-1R9D JZSP-CVM21- JZSP-CVM41-##- E
H#-E (Cabo de Poténcia +
200V | 05A0AOO SGDV-3R8A - Freio)
2,86 8,92 0,45
400V | 0O5DOAOO SGDV-1R9D
200V | 09AOAOO SGDV-7R6A
5,39 13,8 0,85
400V | o9DOADOO SGDV-3R5D
BIEV-AA-(A)-E
200V | 13A0AOO SGDV-120A
8,34 23,3 13
400V | 13DO0AOO SGDV-5R4D
200V | 20A0AOO SGDV-180A B2EV-AA-(A)-E
n5 28,7 3000 1,8
400V | 20D0OA0OO SGDV-8R4D BIEV-AA-(A)-E
200V | 30A0AOO SGDV-330A B4EV-AA-(A)-E _ _ _ JZSP-CVPO2-AA-E
18,6 451 1500 2,9 Jésp SVP/SZ AlA E (Encoder Incre-
400V | 30DOAOO SGDV-120D B3EV-AA-(A)-E (Encoder Absoluto) mental)
200V | 44AD0AOO SGDV-330A B4EV-AA-(A)-E BBEV-AA-(A)-E
28,4 711 4,4 (Cabo exclusivo de
400V | 44DOADOO SGDV-170D B3EV-AA-(A)-E Freio)
200V | 55A00ADO0 | sGDv-470A+JUsP-RAO4-E | BBEV-AA-(A)-E
35 876 55
400V | 55DOAO0 | SGDV-210D+JUSP-RAI8-E B5SEV-AA-(A)-E
200V | 75A0A00 | sGbv-550A+JUsP-RA0SE | BBEV-AA-(A)-E
48 no 75
400V | 75DOAO0O | SGDV-260D+JUSP-RATS-E B5EV-AA-(A)-E
200V | TAAOAOD | sGbv-590A+JusP-RA0S-E | B7EV-AA-(A)-E
70 175 n
400V | TADOADOD | sebv-280D+JusP-RAI9-E | BBEV-AA-(A)-E
2000
200V | 1EAOAODO | scDv-780A+JusP-rA0SE | B7EV-AA-(A)-E
95,4 224 15
400V | 1EDOAODO | scpv-370D+0usP-RAS-E | BBEV-AA-(A)-E

*Caso a aplicagao exija cabos de alta flexibilidade, entre em contato com a Yaskawa, com excessé&o do cabo JZSP-CVM21-##-E, que ja é de alta flexibilidade
** O cabo de Poténcia + Freio JZSP-CVM41-## - E, dispensa a utilizagdo do cabo de Poténcia JZSP- CVM21 - ## - E.
*** A necessidade e a poténcia exata do resistor regenerativo devem ser verificadas através do estudo da aplicacdo e execug¢do dos calculos de dimensionamento,
utilizando o software Sigma JunmaSize+

Conexodes dos cabos

1- Cabo de econder padréo de até 20m

SGDV
SERVOPACK

Cabo de Encoder

Suporte para bateria
(necessario quando
utilizado encoder

absoluto.)

15

Cabos

**x* Extensdo para Cabos de Encoder

Descri¢do Tamanho Cddigo
1- Cabo adaptador lado Servopack para extenséo do
cabo de encoder (cabo com bateria - necessario somente| 0,3m JZSP-CSP12-E
quando utilizado encoder absoluto como absoluto

30m JZSP-UCMP00-30-E
2- Extensédo cabo de encoder 40m | JZSP-UCMP00-40-E
50m JZSP-UCMP00-50-E

3 - Cabo adaptador lado servomotor para extensao 0.3m JZSP-CVP02-E

do cabo de encoder (absoluto ou incremental)

2-Extensdo de cabo de econder de 30 a 50 m

1- Cabo adaptador extensdo com bateria
lado Servopack (necessario somente
quando utilizado encoder absoluto.)

Legenda

#it

2- Cabo adaptador de extensao

Tamanho em metros:
03, 05,10, 15, 20, 30, 40 ou 50 m

AN

3- Cabo adaptador para extens&o.

Tamanho em metros:
03, 05,10,15 0u 20 m

Cabo de encoder lado servomotor.




Curva Torque x Velocidade

3500
3000
2500
2000
1500
1000
500
0

Velocidade do Motor (min™)

3500
3000
2500
2000
1500
1000
500
0

Velocidade do Motor (min™)

3000

2000

1000

Velocidade do Motor (min™)

SGMGVO3A,-0D

\
\

‘I
]

01 2 3 4 5 6 7
Torque (N.m)
SGMGV20A,2(D

——— ]

|| Al %775, L

0 5 10 15 20 25 30 35

Torque (N.m)

SGMGV-75A

)
A 3\

\

50 100 150
Torque (N.m)

SGMGVOHA,-0D
3500
3000 ‘
2500 L
2000 |—— —
1500 [—+— |
1000 | A B
500 f—— 11—
o |
0123456738910
Torque (N.m)
SGMGV-30A,-3CD
3500
3000 ‘ ‘ !
2500 |—— \ |
2000 |——F Kﬁ
1500 \
|
w00 ||1a] Lfﬁj‘L
500
0 1
0 5 101520 2530 35 40 45 50
Torque (N.m)
SGMGV-1AA
2000 ‘
1500 \I
1000
A Bl
500 I
0
0 50 100 150 200

Torque (N.m)

3500
3000
2500
2000
1500
1000
500
0

2000

1500

1000

500

0

SGMGV-0A,-0D
\
A
A \ B

0 2 4 6 8 101214 16
Torque (N.m)

SGMGV-44A,-4D

-

>

0 10 20 30 40 50 60 70 80
Torque (N.m)

SGMGV-1EA

0

50

100

150 200 250

Torque (N.m)

Dimensodes dos servos (300W, 450W) sem freio

SGMGV-13A,A13D
3500
3000 ‘
2500 f— ﬂ»
2000 —— ‘
1500 1 I
1000 A B
=
0
0 5 10 15 20 25
Torque (N.m)
SGMGV5E5A
3000
2000 f—
1000 [——A H— B
0
0 20 40 60 80 100
Torque (N.m)

A :Zona de Trabalho Continuo

: Zona de Trabalho Intermitente

\

35 Dia.

/

L
LL LR
36 LM S - 110,04 | Ponta do Eixo
LR
004D [AJ, -
© B .
s ] y
© | ® a 0 0 8] 8
o oyo
| R B o iy
3
| — od| <
® ® ) o 31
© S ® 2,
|
‘}7 N L | ) @ Q
7 |l KBT | 4-6.6 Dia. furos para fixacio Unidades: mm
\ 38 KB2
Classe 200 e 400V
Servo Motor EIX0 Massa Inércia iaxrigla lg::i?:l
SGMGV L LL LM LR KB1 KB2 (Kg) (kg x m2x 10'%) N) (N)
S Q
o300AOm 163 | 126 | 90 37 75 n4 14%011 25 2,6 2,48
98 490
o500AOm 179 | 139 | 103 | 40 88 127 167?),011 30 32 3,33

M 1 (Sem opcionais) ou S (Com selo de éleo) ambos modelos sem freios. (Dimensdes expressas em mm)

Nota 1: As dimensdes detalhadas do eixo do servo encontram-se nas paginas seguintes.
Nota 2 : Os Modelos com selo de éleo possuem as mesmas dimensdes



Dimensoes dos servos (850W a 7,5kW) sem freio

79 Dia.

LB Dia.

Ponta dos Eixos

Y —H=
K] & =
417 Dia. — g Q| o
| |furos para ixagio Q=
SGMGV-09 to -20 SGMGV-30 to -75
* Quando for utilizado )
motores SGMGV-55 e -75 Unidades: mm
Servo Dimensdes da Flange Eixo M Inérciaz Carga | Carga
Motor L LL [ LM | LR | KBl [ kB2 [ IE | KLI (kgy | Ko xm® | Axial | Radial
SGMGV Pl x0h | |
LA LB LC LE LG LH LZ S Q
09OOAOm 195 137 101 83 125 197‘(’)013 55 13,9 98 490
1300A0m 2n 153 nz 58 99 4 104 145 10 130 6 12 165 9 22,?3013 40 71 19,9 343 686
conoaOm | 220 | 171 | 135 n7 | 159 | - 24505 8,6 26 392 | 980
3000A0Om 239 160 124 108 | 148 13,5 46
79 134 35%| 76 490 | 1470
4400A0m 263 184 148 132 172 17,5 67,5
200 | 114,3 | 180 | 3,2 18 230 | 13,5
5500A0m 334 221 185 163 | 209 21,5 89
n3 123 | 144 42506 MO 588 | 1764
7500A0m | 380 267 | 231 209 | 255 29,5 125
M 1(Com opcionais) ou S(Com selo de 6leo) - Ambos modelos sem freio
Nota 1: As dimensdes detalhadas do eixo do servo encontram-se nas paginas seguintes
4 L )
L LR
% Sl o TE 1]006 [A] Ponta do Eixo
BLC LR
o 8
8 -— 3
- F
—f—-—42
41200, oy 8
0 Furosparafragio jT »,
o
. 56 | 56 & 110
KB2 Unidades: mm /
Servo g = o Inércia Carga Carga
Dimensdes da Flange Eixo M 5 A A
Motor (kg x m Axial Radial
L LL LM LR KB1 | KB2 IE KL1
SGMGV ko) | x10% N)
LA LB IC LE LG LH LZ S S1
1ACCACIE | 447 | 331 | 295 247 | 319 422 50 242 588 1794
16 150 | 168 | 235 | 200 | 220 | 4 20 | 270 13,5 ooe 57
1ECO A | 509 | 393 | 357 309 | 381 s55.50n| 60 303 2156 | 4998

Hl 1(Com opcionais) ou S(Com selo de dleo) - Ambos modelos sem freio
Nota 1: As dimensdes detalhadas do eixo do servo encontram-se nas paginas seguintes. Dimensdes expressas em mm.
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Dimensodes dos servos (300W, 450W) com freio
Classe 200 e 400V

4 e — )

36 LM
- 10 ‘5 110.04 Ponta do Eixo
= 0.04 Dia.
LR
© © © — 5
a I s| of
© I O/ 0 al .o
~ @y a
7477 . N 6 S ﬂf 8
(=]
| i (515
o .
© ‘ ©) olo 8 T
o ~ H - g 9
I LY
7 AN - 2
BNza A g | Y
| 17 KB1 4-6.6 Dia. furos para fixagao ® Q
38 KB2
K Unidades: mmJ
Eixo arci
Servo M (Il':ger:':‘z Carga Carga
Motor 4 Axial Radial
SGMGV L LL LM LR KB1 | KB2 . o (kg) x10%) Ny N
0300AOm 196 159 123 37 75 | 147 | 145, 25 36 2,73 98 490
0500AOm 212 172 136 40 88 | 160 | 16 5on 30 42 3,58 98 490

Il B e C (Modelos com freio), D e E (Com selo de 6leo e freio). Dimensdes expressas em mm.
Nota 1: As dimensdes detalhadas do eixo do servo encontram-se nas paginas seguintes

Dimensoes dos servos (850W a 7,5kW) com freio
Classe 200 e 400V

L Ponta do Eixo
L LR LR LR

36
| e n LE €
0.04 Dia. ]
[LC o
Y M E k]
LrpooPoge ] = a
o) JRai o ne — (a]
Al s sl 8
) g olla e
< [0 ©
~— 8l [ i
SGMGV-30 até -75
[A] 4-LZ Dia.
furos para fixagdo SGMGV-09 até -20
Unidades: mm

*: Quando for utilizado
motores SGMGV-55 e -75
Servo : 5 . Inércia Carga | Carga
Dimensdes da Flange Eixo M h >
Klotor L | | M | LR |KBI[KB2 |KB3 | IE | KL1 | KL3 (kgy | (k@ xm* | Axial | Radial
SGMGV x10%) (N) (N)
LA LB LC |LE | LG |LH |LZ S Q
oo0OAOm| 231 | 173 | 137 83 [ 161 | 15 19 9o 75 16 98 490
1300A08 | 247 | 189 | 153 | 58 |99 | 177 | 131 | - | 104 | 80 | 145 |1050ss| 130 [ 6 | 12 [165| 9 | 22505 40 | 90 22 343 686
2000A08 | 265 [ 207 [ 171 17 | 195 | 149 24 Y015 11,0 28] 392 980
so00AOm | »g7 [ 208 | 172 108 | 196 | 148 19,5 54,5
79 - |34 35 1001 | 76 490 1470
4400A0m [ 371 | 232 | 196 132 | 220 | 172 ° 235 76
10 200 [114.3.905] 180 |32 | 18 |230( 135 :
ssO0AOm | 378 | 265 | 229 163 | 253 | 205 o 27,5 975
n3 123 | 144 42 o016 | 10 588 1764
7s00AOm | 424 | 31 | 275 209 | 299 | 251 35 134

B B e C (Modelos com freio), D e E (Com selo de dleo e freio). Dimensdes expressas em mm.
Nota 1: As dimensdes detalhadas do eixo do servo encontram-se nas paginas seguintes



Dimensodes dos servos (11kW, 15kW) com freio

LL LR
& L
LG | LE
Fim do Eixo
[q | s LR
. 7 o 4 LE
© o
4 5k :
(o)} |
R
< }E - é"I <
=)
o
3 e (3]
(710.04] 2l 10
KB 1 —
KB 3 4-LZ Dia. furos para fixagao »

\ KB 2 )
Servo Dimensdes da Flange Eixo M Inércia Carga ( Carga
Motor L |LL [LM | LR [ KB1[KB2[KB3 | IE [ KL1 [KL3 gy | %@ xm? | Axial | Radial
SGMGV x10%) (N) (N)

LA | LB |LC|LE|LG |LH | LZ s s1

1AO0AOm | 498 | 382 | 346| 116 | 247 | 370 | 315 | 150 | 168 | 125 | 235 [200.50:6| 220 | 4 | 20 [ 270 | 13,5 | 428 | 50 | 65 261 588 | 1794

1EO0ACE | 598 | 482 | 446 116 | 309 | 470 | 385 | 150 | 168 | 125 [ 235 |,002,./220| 4 | 20 [270 [135 | 5570%° | 60 | 85 341 2156 | 4998

* M B e C (Modelos com freio), D e E (Com selo de 6leo e freio). Dimensdes expressas em mm.

*Nota 1: As dimensdes detalhadas do eixo do servo encontram-se no proximo item.

Dimensoes Detalhadas do Eixo (11kW, 15kW)
T ] = 62 digito
Cddigo Especificagdes J_
2 Reto sem chaveta Opcional SGMGV I:”:":”:":”:”:l
6 Reto com chaveta e rosca Padrao
Dimensdes do Eixo ilodelelSGMEH
03 | o5 | oo | 13 | 20 | 30ma | 5575 | 1A [ iE
2- Reto sem chaveta
‘ LR LR 37 40 58 79 113 116
Q
D (] 25 30 40 76 110
S | 14 7?),011 16 —?3.011 19 —%.013 22 —% o3 | 24 —%,013 35 +g'01 42—%.016 551822??
S Dia,
,9
s N, s1 18 28 44 50 60
6- Reto com chaveta e rosca
LR 37 40 58 79 113 | 116
[ ] 25 30 40 76 110
IR aK 15 20 25 0 90
—
Q S | 14 —%.011 16 —%.011 19 —?).013 22 —% o | 24 —?).013 35 +g'01 42—%016 55:8'3?10
QK
I u P S1 18 28 44 50 60
= AR S2 35 45 62 80
= I
w 3 10 12 16
‘Vz L —— 5 ¢
K] T 3 10
a
S1 S2 U 3 35 5 6
P M4 x10 M5 x 12 M12 x 25 M16 x 32 M20 x 40
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Servomotor Rotativo

SGMSV

Caracteristicas Principais:

* Aplicacdes de Baixa Inércia

e 250 a 300% Sobretorque Instantaneo
(dependendo do modelo)

® Encoder Serial 20 bits (1.048.576 ppr)

* Velocidade Maxima de 5000 a 6000 rpm
(dependendo do modelo)

® Grau de Protecédo IP67 (exceto o eixo)

* Faixa de poténcias de 1,0 a 7,0kW

~

J
Codificacao do Servomotor
SGMSV - 10 A 3 A 6 1
: i 12429 3° 4e 5¢ 6 70
ge‘;vs;:iior digitofdigitoRdigitofdigitodigito

SGMSV

Poténcia Encoder Serial
\Cédigo Especificagdes Cédigo Especificacées
‘ 10 1.0kW 3 |20-bits absoluto (padrao) Opcdes
‘ 15 1.5kW D 20-bits incremental Coédigo Especifica¢cdes
‘ 20 2.0kW 1 Sem opcionais (padrao)
25 2.5kW
B .
20 = OkW Com freio (90 VDC)
40 4.0kW Revisao C Com freio (24 VDC)
50 5.0kW Cédigo Especificacdes D Com selo de dleo e freio
70 7.0kW* A Padrdo (90VDC) :
*Disponivel apenas para modelos 200VAC sem freio. E Com Sel(ozj\e/gl(?)o e frelo
S Com selo de dleo

Classe de Tens&o 6° digito

Ponta do Eixo

I:l Estoque Limitado

Cédigo Especificacdes Cédigo Especificacdes
A 200 VAC 2 Eixo reto sem chaveta
D 400 VAC 6 Eixo reto com chaveta e rosca (padrao)

I:l Disponivel sob encomenda

20



SGMSV / SGDV
Classe 200 e 400V

Caracteristicas Principais

Torque Torgue Rot Rc?t Pot Slasss) SR I Cabo de Poténcia* ** Cabo de Poténcia e Cabo de Encoder Cabo de Encoder
(N.m) Ao (rpm) RERS (kW) B ool SERVORACK (sem freio) Cabo de Freio* ** com bateria**** sem bateria ****
: Nmy [ P rpm) Tensdo [ SGMsV-
220V 10A0AOO SGDV-7R6A BABEV-AA-(A)-E
318 9,54 6000 1,0
440V obOAOO SGDV-3R5D BIEV-AA-(A)-E+ BBEV-AA-(A)-E
220V 15A0AO00 SGDV-120A BABEV-AA-(A)-E
4,9 14,7 15
440V 15DOAO0O SGDV-5R4D BIEV-AA-(A)-E + BBEV-AA-(A)-E
BIEV-AA-(A)-E*
220V | 20A0AOO SGDV-180A BABEV-AA-(A)-E
6,36 19,1 2,0
440V | 20DO0A0O0 SGDV-8R4D BIEV-AA-(A)-E + BBEV-AA-(A)-E
220V 25A0A00 SGDV-200A BABEV-AA-(A)-E
7,96 23,9 25
3000 440V | 25p0ADO SGDV-120D BIEV-AA-(A)E +BBEV-AA-(aE | JZSP-CVPO7-AA-E | JZSP-CVPO2-AA-E
(Encoder Absoluto) (Encoder Incremental)
5000 220V | 30A0AO0O SGDV-200A BCBEV-AA-(A)-E
9,8 29,4 3,0 B3EV-AA-(A)-E
440V | 30DOAOO SGDV-120D B3EV-AA-(A)-E + BBEV-AA-(A)-E
220V | 40A0AOO SGDV-330A B4EV-AA-(A)-E BDBEV-AA-(A)-E
12,6 378 4,0
440V | 40DOAOO SGDV-170D B3EV-AA-(A)-E B3EV-AA-(A)-E + BBEV-AA-(A)-E
220V | 50A0AO0O SGDV-330A B4EV-AA-(A)-E BDBEV-AA-(A)-E
15,8 47,6 50
440V | 50DOAOO SGDV-170D B3EV-AA-(A)-E B3EV-AA-(A)-E + BBEV-AA-(A)E
22,3 54 7,0 220V 7OADOALOD | SGDV-550A+JUSP-RAO5-E | B4EV-AA-(A)-E + BFEV-AA-(A)-E**** -

*Caso a aplicagdo exija cabos de alta flexibilidade, entre em contato com a Yaskawa.

**Na classe 400V o cabo de poténcia é separado do cabo do freio.
*** A necessidade e a poténcia exata do resistor regenerativo devem ser verificadas através do estudo da aplicacédo e execuc¢ao dos calculos de dimensionamento
utilizando o software Sigma JunmaSize+

**** Cabo do ventilador para o modelo 7.0kW 200V

Conexodes dos cabos

1- Cabo de econder padrdo de até 20m

21

SGDV
SERVOPACK

Cabo de Encoder

Suporte para bateria
(necessario quando
utilizado encoder
absoluto.)

Cabos

**#** Extensdo para Cabos de Encoder

do cabo de encoder (absoluto ou incremental)

Descricao Tamanho Codigo
1- Cabo adaptador lado Servopack para extensao do
cabo de encoder (cabo com bateria - necessério somente 0,3m JZSP-CSP12-E
quando utilizado encoder absoluto como absoluto

30m JZSP-UCMP00-30-E
2- Cabo adaptador de extenséo 40m | JZSP-UCMP00-40-E
50m JZSP-UCMP00-50-E

3 - Cabo adaptador lado servomotor para extenséao 0.3m JZSP-CVP02-E

1- Cabo adaptador extensdo com bateria
lado Servopack (necessario somente
quando utilizado encoder absoluto.)

2- Cabo adaptador de extensao

3- Cabo adaptador para extensao.
Cabo de encoder lado servomotor.

Legenda

AN

Tamanho em metros:
03, 05,10,15 ou 20 m




Curva Torque x Velocidade

SGMSV-10A, -10D

SGMSV-15A, -15D

SGMSV-20A, -20D

SGMSV-25A, -25D

_i_; 6000 6000 ‘ 6000 ‘ 6000 ‘
S
~ 5000 5000 5000 5000
% 4000 4000 4000 4000
b3
_g 3000 3000 3000 3000
° A B A B A B A B
S 2000 2000 2000 2000
§ 1000 1000 1000 1000 I
°
> 0 0 0 0 —
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25 30
Torque (N.m) Torque (N.m) Torque (N.m) Torque (N.m)
SGMSV-30A, -30D SGMSV-40A, -40D SGMSV-50A, -50D SGMSV-70A
% 6000 ‘ 6000 ‘ 6000 ‘ 6000
é 5000 5000 5000 5000
% 4000 4000 4000 4000
b3
o 3000 3000 3000 3000
o A B A B A A B
o 2000 2000 2000 2000
©
% 1000 1000 1000 1000
o
o
> 0 0 0 0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60
A :Zona de Trabalho Continuo : Zona de Trabalho Intermitente
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Dimensdes dos servos (1 a 5kW) sem freio
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KB1 4-L Z Dia,
KB2 furos para fixagado
Dimensdes da Flange Eixo Carga
Servomotor Inércia Massa
SGMSV L | LL | LM [ LR [ KBl [ KB2 | KL1 e et || oot || 6
LA LB LC LE LF LG LH LZ S Q
(n) (n)
oOoAOm 192 147 m 76 135 1,74 41
1s500A01= 202 | 157 121 86 145 2,0 4,6
45 96 | 15 | 95%0s | 100 | 3 3 |10 [13o] 7 |24%,,| 40 | 196 686
2000A01m | 218 173 137 102 161 2,47 54
2500A0Mm | 241 125 319 6,8
196 | 160 184
JoOoOAOmm | 259 124 980 7,0 10,5
s4o00ADm | 296 [ 233 | 197 | 63 | 161 | 221 | 14 [ 145 |10 | 130 | 6 6 12 | 165 | 9 [28%.; | 55 | 392 9,60 13,5
n7ze
soO0AOm | 336 | 273 | 237 201 | 261 12,3 16,5

. 1 (Sem opcionais) ou S (Com selo de 6leo) para os modelos sem freios
Nota 1: As dimensées detalhadas do eixo do servo encontram-se nas paginas seguintes.




Dimensodes do servo 7kW (sem freio) - somente 200V
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NOTA 1: As dimensdes detalhadas do eixo do servo encontram-se nas paginas seguintes
NOTA 2: Os modelos com selo de dleo possuem as mesmas dimensdes
Ventilador Fim do Eixo
Conector para Ventilador
63
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Conector para @® g
q Encoder Conector para (@]
Motor [
= 55
o oD &3 N2}
Inércia | Carga | Carga
Servomotor | Massa kg x | Axial | Radial
&k 04 | Ny | o
700]A61 18,5 12,3 392 1176




Dimensdes do servo 1a 5 KW com Freio - classe 200 e 400V
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sem conector de freio KB2
para classe 200V
KB1 KB3* KL1 KL3* Dimensdes da Flange Eixo Carga
Servomotor Inércia Massa
SGMSV L LL LM LR KB2 Axial | Radial | *exm®x10)> k)
200V | 400V 400V | 200V | 400V | 400V | LA LB LC LE LF LG LH LZ S Q ) )
oO0AOm | 233 | 188 | 152 67 76 176 ns 1,99 55
1500A0Om 243 | 198 | 162 77 86 186 128 2,25 6,0
45 102 96 69 15 |95 %o [ 100 | 3 3 10 | 130 7 |24%5 | 40 | 196 686
2000ACm | 259 | 214 | 178 93 102 | 202 | 144 2,72 6,8
2500A0m | 292 | 247 | 21 116 125 | 225 | 177 3,44 8,7
3o00AOm | 295 | 232 | 196 114 124 | 220 | 176 980 9,2 13
4o00AOm | 332 | 269 | 233 | 63 151 161 | 257 | 213 19 114 81 145 [110%0ss [ 130 | 6 6 12 165 9 [28%,; | 55 | 392 18 16
176
soooAOm | 372 | 309 | 273 191 201 | 297 | 253 14,5 19
“Ill B e C, D e E (Modelos com freio)
*Nota 1: As dimensdes detalhadas do eixo do servo encontram-se no préximo item.
*Nota 2: Os modelos com selo de éleo possuem as mesmas dimensdes
Dimensodes Detalhadas do Eixo (1IKW a 7KW)
T e = 6° digito
Cddigo Especificacoes 9 J_
2| Retosem chaveta | Opcional sGMsv- 0000000
-
6 Reto com chaveta e rosca Padrao
o L . _ . Modelo SGMSV
Codigo Especificacdes Dimensdes do Eixo
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2 chaveta o ] B Q 40 55
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