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i.2 Seg_;uranga geral

€ Mensagens de seguranga

A PERIGO

Atencao as mensagens de seguranca deste manual.
Se a instru¢do nao for seguida,podera resultar em morte ou ferimentos graves.
A companhia que esta operando ¢é responsavel por ferimentos ou danos no equipamento resultantes de negligéncia na
aten¢do as adverténcias deste manual.
Perigo de choque elétrico
Nao conecte ou desconecte a fiacdo enquanto a energia estiver ligada.
Se a instrugdo ndo for seguida,podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Antes da manutencdo, desconecte toda a alimentag¢do do equipamento. O capacitor interno permanece carregado, mesmo
depois da fonte de alimentagao ter sido desligada. O LED indicador de carga apagara quando a tensdo CC no barramento
estiver abaixo de 50 Vcc. Para evitar choque elétrico, aguarde pelo menos cinco minutos apos todos os indicadores
apagarem ¢ o valor da tensdo CC no barramento confirmar um nivel seguro.

Perigo de movimento repentino
O sistema pode iniciar inesperadamente durante a aplicacio de alimentacgao, resultando em morte ou ferimentos
graves.
Retirar todas as pessoas da area do drive, motor e maquinas antes de aplicar a alimentaggo. Proteja as tampas,
acoplamentos, chaves de eixo e cargas de maquina antes de aplicar alimentagdo no drive.

A operagao imprevisivel do equipamento pode resultar em morte ou ferimentos graves.

Observe atentamente a programagdo de E/S no drive antes de tentar operar o equipamento.
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1 RECEBIMENTO

1.2 Recebimento : Identificacao do Modélo - (Dados de Placa)

No recebimento do Aparelho , por favor verifique :

* Se houve dano no transporte

Se sim, contacte a Transportadora imediatamente (Seguro)
* Verifique se o o modelo € o correto , pela etiqueta
» Se 0 modélo ndo for o correto, contacte o fornecedor

@ Etiqueta (Dados de Placa) :

P
Modélo — MODEL :  CIMR-JU2A0004BAA
Entrada MAXAPPLL MOTOR 354308 REV: A

| INPUT_:AC3PH 200240V 60/ 60Hz 27A/ 14 | -
OUTPUT : AC3PH 0-240V 0-400Hz 1.2A/ 0.8A =

7J48 B .

MASS :0.9kg (PRG : 1010 J————— Software (Verséo)

Lote — 0N CE

Numero de Serie SIN
A A

FILENO : E131457 1P20

¥ YASKAWAELECTRIC CORPORATION MADEINJAPAN  ROHS

C@ us
LISTED

Saida

Figura 1.1 Dados de Placa

CIMR -J U2 A 0001

Drive J1000 No
‘| Specificagéo Tipo Revisido
No. | Regido A | Standard model B | IP20
U USA
Japan
No Categoria
C Europe " | Specification <1>
A | Standard
No. Voltagem M | ResisteaPo e
1-phase, 200-240 Vac N gun]'?adeol
esisie a €0
2 | 3-phase, 200-240 Vac S | Resiste a Vibragio
4 3-phase, 380-480 Vac

B Monofasico 220V

Normal Duty = Torque Variavel = Ventiladores /Bombas Heavy Duty= Torque Constante = Uso Geral
No. Max. Pot. Motor Correlrlte Nominal No. Max. Pot. Motor CorreI’lte Nominal
kW CvV Saida (A) kW CvV Saida (A)
0001 0.2 1/4 1.2 0001 0.1 1/8 0.8
0002 0.4 1/2 1.9 0002 0.2 1/4 1.6
0003 0.75 1 3.3 0003 0.4 1/2 3.0
0006 1.1 1,5 6.0 0006 0.75 1 5.0
0010 22 3 9.6 0010 1.5 2 8.0
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1.2

Identificagcdao do Modélo

B Trifasico 220V

Normal Duty = Torque Varidvel = Ventil /Bombas

Max Pot .Motor

Corrente Nominal

No. KW  CV Saida (A)
0001 0.2 1/4 12
0002 0.4 12 19
0004 0.75 1 35
0006 11 15 6.0
0010 22 3 9.6
0012 3.0 4 12.0
0020 5.5 75 19.6

B Trifasico Classe 400V ( 380V ~ 460V)

Normal Duty= Torque Variavel = Ventil /Bombas

No.

Max. Pot. Motor

Corrente Nominal

kW CV Saida (A)
0001 0.4 1/2 1.2
0002 0.75 1 2.1
0004 1.5 2 4.1
0005 2.2 3 5.4
0007 3.0 4 6.9
0009 3.7 5 8.8
0011 5.5 7,5 11.1

18

Heavy Duty = Torque Constante = Uso Geral
No. Max Pot. Motor Corl:ente Noming
kW CV Saida (A)
0001 0.1 1/8 0.8
0002 0.2 1/4 1.6
0004 0.4 1/2 3.5
0006 1.1 1~1,5 6.0
0010 1.5 2 9.6
0012 2.2 3 12.0
0020 3.7 5 17.5
Heavy Duty= Torque Constante = Uso Geral
No. Max. Pot. Motor Correqte Nominal
kW CV Saida ( A)
0001 0.2 1/4 1.2
0002 0.4 1/2 1.8
0004 0.75 1 34
0005 1.5 2 4.8
0007 2.2 3 5.5
0009 3.0 4 7.2
0011 3.7 5 9.2
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1.3 Componentes

1.3 Nomes dos Componentes - J1000

€ Gabinete IP-20 / Gabinete Aberto (sem Tampa)

B Modelos Monofasicos AC200 V CIMR-JCOBA0001B ~ 0003B
Modelos Trifasicos AC200 V CIMR-JO2A0001B ~ 0006B

G

F

Q “
A - Furos p/ Fixacao G - Tampa Frontal
B - Dissipador H - Operador Digital (Teclado/Display) Veja Secao Operacao
C - Tampa dos Cabos .
D - Tampa dos Terminais I — Gabinete
E - Parafuso da Tampa Frontal J — Ventoinha <>
F — Tampa do conector dos Opcionais K - Grade da Ventoinha <>

Figura 1.2 Vista Explodida
(Modélos até o AC200 V CIMR-JCO2A0006B) -

<1> Nota : Os modélos CIMR-JOBA0O001B ~ 0003B e CIMR-JOO2A0001B ~ 0004B nao possuem Ventoinha
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2.2 INSTALAGAO MECANICA

—y -
Y ——
O

t

A - Alinhamento Superior C - 100 mm minimo
B - 30 mm minimo D - Dire¢ao do Fluxo de Ar

Figura 2.3 Espacamento Fisico (Side-by-Side Mounting)

Note: Quando Instalar Modélos Diferentes, alinhar pela parte de cima .
Deixar um espago acima e abaixo , que permita a troca das ventoinhas
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2.2 DIMENSOES do J10000

B Gabinete IP20 / Gabinete Aberto
Tabela 2.2 IP20 / Gabinete Aberto (sem filtro EMC )

D2
w1 2-M4 t1
I ® SIEI=
ol i)
[HH
J @ I H|= E
M=
ig’” @ o
0] |
L [
. | | [E]
w g D1
D
. Modelo : Dimensoées ( m/m)
Voltagem : CIMR-JOI W H D w1 H1 | H2 | D1 D2 t1  |Péso (kg)
Monofisi BA0001B 68 127 76 56 117 | 5 8 68 3 0.6
onolrasico
e o BA0002B 68 5.0 76 56 117 | 5 8 68 3 0.6
BA0003B 68 5.0 117 56 117 | 5 38 68 5 1
2A0001B 68 5.0 76 56 117 | 5 8 68 3 0.6
Trifisico 2A0002B 68 5.0 76 56 117 | 5 8 68 3 0.6
Classe 200V 2A0004B 68 5.0 109 56 117 | 5 38 68 5 0.9
2A0006B 68 5.0 127 56 117 | 5 58 68 5 0.9
Tabela 2.3 IP20 / Gabinete Aberto (sem filtro EMC
w1 4-M4 D2
> — E— =
[ mnnenen 10 1
I8 | o e
. api e (8
5 * I {|BEE] HEHG
T ;ig EL |
0 | |HHH 1
i) I Ejﬂ: L
L—'—'—'—'—'—'—'—' —
¢ E 'l | o
o~ t1
w T D1
D
. Modelo: Dimensées ( m/m)
LGl CIMR-JO w H D | Wi HA H2 | D1 | D2 | t1 |Péso(kg)
Monofisico BA0006B 109 127 | 137 | 96 117 5 58 130 | 5 1.7
Classe 200V BA0010B 109 127 | 155 | 76 117 5 58 145 | 5 1.8
Tritisi 2A0010B 109 127 | 129 | 96 117 5 58 120 | 5 1.7
riasico
e 2A0012B 109 127 137 | 96 117 5 58 130 | 5 1.7
2A0020B 109 127 142 | 127 117 5 58 135 | 5 2.4
4A0001B 109 127 81 96 117 5 10 74 5 1
4A0002B 109 127 99 | 96 117 5 28 91 5 1.2
Tritisi 4A0004B 109 127 | 137 | 96 117 5 58 130 | 5 1.7
riasico
iy 4A0005B 109 127 | 155 | 96 117 5 58 145 | 5 1.7
4A0007B 109 127 | 155 | 96 117 5 58 145 | 5 1.7
4A0009B 109 127 | 155 | 96 117 5 58 145 | 5 1.7
4A0011B 140 127 | 142 | 127 117 5 66 135 | 5 2.4
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3.2 J1000 -INSTALACAO ELETRICA : Diagrama Padrio

3.2 Diagrama de Conexodes Padrao

Use as Conexdes conf. Figura 3.1.  Epossivel operar o Inversor via Operador Digital (Teclado) sem ligagdes de Comando.
Para Operar o Drive (Inversor) Consulte a Sec¢do : Start-Up ,Programacdo & Operagdo,Capitulos 4,5,e 6.

NOTE: O Ramal de Alimentacao do Inversor deve ter protecdo adequada ( Disjuntor, Fusivel) contra curto-circuitos .
A capacidade de Curto-Circuito do Ramal ndo deve ser superior a 30,000 Amp RMS simétricos

NOTE: Quando o comprimento do cabo até o Motor for maior que 100 metros, a Isolagdao do Verniz do Motor pode ser afetada .
Nestes casos ,prefira Motor com Isolagdo Classe Alta (Inverter Grade Motor )

NOTE: Néo Conecte o Comum do Controle ao Terra da Caixa . Podera haver mal funcionamento.
NOTE: A carga minima para o Relé de Saida ( MA-MB-MC) é de 10 mA.

Tgrminais +1,+2,—, B1, and B2 Reator CC <2>
s&0 para conectar opcionais 20) <> <Z-
Nunca connecte na Réde (opgéo) TRelé Térmico

s Resistor de Frenagem
NN (opgao S Motor
<3> ¢ Q = (opg@o)
P Ali tagdo M fasica 220 V 2MccB 3 : — : I_d - !
ara Alimentagcdo Monofasica M, A PN O
Use R/L1 e S/L2 r: +2 +1 - B1 B2
—~ 1|y S
. -KI t1
KNIy
1MCCB MC J 1 OOO
Alimentagao Trifasica RIL = gm0 RIL1 UIT1
I | Anci
500V @ 240V S/L2 i ,r.m - —0 S/L2 Poténcia vk
T/L3 ) -y T/L3 .
=M o] - Controle : WIT3®
SR T <4>1 @
{2 McCB THRX mC|i | Frente (run/stop) (") L S @
OFF ON 1 T
f S T ' : ! I G (Terra -
! e by Reverso (run/stop) 82: — 10 Q ou menos (400 V class)
| 0! ! | | L [Conector p/ 100 © ou menos (200 V class)
! 1 THRX|! 1| Falha Externa | | | S31 _ [[F¥x[ [ Opcionais
| L= 1 T — 1 1 . B £ % .
X Relé Térmico ||Reset da Falha | sS4 _ ﬂ% DIP switch S1 Saida a Relé *(Programavel)
t — 250 Vac, 10 mAto 1 A
! P/Vent. do Motor ! : H | — 'V 30 Vdac‘10 n;-\t 01 A
| TRX|1 | | c, 10 mA to
! . ' Multi-ve 1 ! S5 : }:@ (default = Falha )
: - TR : ! +24V8mMA __J‘ <6>
bmmmmmees @@ -k ! | | Falha |
Fault relay, | I MA
! )

0

N —_———— —_—
gc Switch 83 [_Sgu_r(%_: ‘{

|

I

|

I

I

|

|

I

|

|

I
! |
: ! I
| | 1
—— :ﬂ |
! I
C b | |
Entradas Digitais! | ——— 24V |
(default )=Padrad] ! <5> M ] ,

I

|

1

)

__________________ N
Monitor Analégico |
1
1
1
1

1

| AM :

! [>_..7L_ + Saida
I

I

I

Fonte Interna p/ Pot.
+10.5 max. 20 mA

A1 0to +10 V (20 kQ)

1

+ l
|

I

(0)4 to 20 mA (2500) |
|

|

|

]

Referéncia de Velocidade 7~ 0to+10 Vdc

(Frequencia) \5£( - _i- (2mA) <7>)
b | A P A -
(Programavel) ! )
(MultiFungao) '\ 3 Monitor

-

N ‘
—|—|—V cabo blindado ﬁv par trangado (e blindado)

© Terminal Poténcia © Terminal Controle

Figura 3.1 Conexao Padriao (Exemplo em 220V)

<1> Para Instalar Reator CC Opcional, remova o Jumper.

<2> O Térmico do Resistor de Frenagem,quando atuar, deve abrir a Contatora de Forca.

<3> Normalmente , os Motores Trifasicos ndo usam Ventoinha a Parte (Sdo Auto-Ventilados).

<4> Os Terminais de Sinais de Entrada (S1 to S5) vem de fabrica (default) para transistor tipo NPN (modo SINK) (0 V com).

34 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710606 31A YASKAWA AC Drive — J1000 Technical Manual



3 . 2 Conexoes Elétricas Padrao

<5> No modo SINK (NPN)(0V) use sdmente a fonte a +24 V interna ; No modo SOURCE (PNP) use fonte 24V externa
Consulte Conexoes Externas pag.46

<6  Carga Minima : 5 Vdc, 10 mA (valor de referéncia)

<7> A Saida p/ Monitor AM trabalha com indicadores analdgicos de frequencia, corrente ,Voltimetros, Wattimetros;
Néo sdo para sinais de Realimentacdo (Feed-Back).

ADVERTENCIA ! Perigo de Movimento Subito ! Certifique-se de realizar o Comando CORRETAMENTE .
Sequenciamento Imprépio ou Programagédo Imprépia das Entradas , pode mover o Motor Inesperadamente
e causar ferimentos ou até morte.

PERIGO ! ATENCAO ! ADVERTENCIA ! Quando for usar a sequencia opcional a 3 Fios (abaixo) faga com que b1-17 =0
Para garantir que o Motor NAO vai partir na ENERGIZACAO , sem haver ordem pl rodar .

Se o parametro b1-17 fér = 1, o Motor pode girar na Energizagdo, sem comando rodar ,

e causar ferimentos

Figura 3.2 :ilustra a Opg¢ao Sequéncia de Comando a 3-Fios (Botdes Pulsadores),ao Invés do Padrio a 2fios (Pag. Anterior)

Botdes Pulsadores Stop (N.F.) Run (N.A.) Drive

Rodar :contato momentaneo - pulsador

Stop : contato momenténeo -pulsador

Frente/Reverso
(multi-function input: H1-05 = 0)

Fio Comum

Figura 3.2 : Sequéncia de Comando a 3 Fios OPCIONAL (3-Wire Sequence)
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3.4 Bloco de Terminais

3.4 Bloco de Terminais (Poténcia)

?

Models:
Models: glMR-JB BA0006, 0010
j IMR-JO 2A0010, 0012, 0020
CIMR-J0 B’B%%%L 0002, CIMR-JO 4A0001, 0002, 0004, 0005, 0007
CIMR-JOI 2A0001, 0002, 0009, 0011
0004, 0006

T | N_

K
[IM]
Figura 3.5 Bloco de Terminais de Poténcia
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3.6 ATERRAMENTO

ADVERTENCIA - WARNING! Existe Perigo de Choque Elétrico. Use sempre um Aterramento que atenda as Normas
Aterramento Improprio do equipamento pode gerar potenciais espureos no chassis
que podem resultar em ferimentos .

ADVERTENCIA! Risco de Choque Elétrico. Certifique-se de Aterrar o Borne de Terra Corretamente . Ha risco de Morte.
Para a Classe 200V, oTerra deve ter 100 Ohms ou menos. Para a Classe 400V, 10 Ohms ou menos.

NOTE : Nao use o mesmo Terra de Maquinas de Solda, ou de Alta Corrente
Podem causar interferencias e mal funcionamento.

NOTE : Quando aterrar mais de um Inversor junto, siga as instrugcoes abaixo
para evitar mal funcionamentos

Figure 3.9 : Quando aterrar varios Inversores, ligue cada fio no mesmo ponto comum. Nao Faga Malhas Fechadas (loops)

A - Correto B - Incorreto

Figura 3.9

B Resistor de Frenagem :

ADVERTENCIA ! Risco de Fégo . Conecte o Resistor (Quando Usar) aos Terminais B1e B2.
Ligagao Errada do Resistor pode sobreaquecer e gerar queimaduras e f6go

Note: Uma cobertura plastica sobre os terminais ajuda a evitar erros.
Corte o plastico sobre o Barramento CC com um alicate adequado.

A —Plastico protetor para evitar erros na ligagdao do barramento.
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3.7 Fiacao de Controle

D
Prepare as E
> pontas dos cabos H
A S R — = e
oo o oo o = = = = e
S1[S2[S3|S4|S5|SC|A1|+V |AC|AM |AC
[ o ][] [ ][ [ [ | [ ][] [
—
A — Bloco de Terminais de Controle D - Afrouxe oTerminal antes de inserir
B - Evite rebarbas salientes E - Chave de Fenda Mini- 2,5mm max.
Tamanho da ponta descascada : 5 m/m.
C - Insergao

Figure 3.13 Cabos Blindados

A - Lado do Inversor D - Lado do dispositivo externo
B - Connecte a blindagem ao terminal de terra E - Shield - Capa Blindagem (Isolar com fita)
C - lIsolagéao F - Shield - Capa Blindagem

Figure 3.14 Preparagao Cabos Blindados

Quando Utilizar Referencia de Veloc. Externa por Potencidmetro, use cabo blindado
Aterre a blindagen no terminal p/ isso no Inversor

NOTA: Os cabos de Referéncia Externa nao devem passar de 50 metros
pois pode haver deterioragdo no sinal , piorando o desempenho

A
«—B
C
D
A - Inversor C - (+V) Alimentacgao do Potenciometro +10.5 Vdc
B - Terminal de Aterramento (shield connection) maximum 20 mA
D - (A1) Referéncia principal de Velocidade 0 to +10 Vdc
(20 kQ)
ou,

4 to 20 mA (250 Q)/
0 to 20 mA (250 Q)

Figure 3.15 Fiacao para Referéncia de Frequéncia Externa (External Reference)
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3.8 Comando

3.8 Conexoes de Comando - Tipo NPN ( Sink) ou PNP ( Source)

€ Micro-Chave Seletora: SOURCE (Contatos a +24Vcc) ou SINK (Contatos a Terra )

Verifique se a MICROCHAVE -DIP- S3 corresponde ao tipo de sinal de comando
Contatos a Terra Comum = Sink (NPN) ou Contatos a +24Vcec Comum = Source (PNP)

Table 3.10 Ajuste tipo Source ou tipo Sink

AJUSTE : Detalhes
SINK Modo Sinking (0 V comum) : padrdo de fabrica( default setting)
SOURCE Modo Sourcing (+24 V comum)
" N
DIP Seletora S3
A
[
L []
SOURCE SINK
\_ /

Figure 3.16 DIP Switch S3

B Uso do Modo Sink ( OV Comum ) - Transistores NPN :

Quando as Entradas Digitais férem controladas por Transistores tipo NPN ( 0 V Comum) ajuste a Microchave DIP S3 para SINK
Os terminais vao ser polarizados pela Fonte Interna de + 24 Vcc.

Cabo Blindado
N s

SOURCE  SINK FWD Run/Stop o .
n
REV Run/Stop __| |/ 4

L
Falha Externa N.A.. ,’j b e
L

AW

Fault Reset

A

Multi-Vel 1

Entradas Multi-funciton

SINK

+24V

-

§

S3

SOURCE

o

Figura 3.17 Modo Sinking : Sequencia por Transistores NPN (0 V Comum)

B Uso do Modo Source (Opc¢ao Comum = +24 V) - Transistores PNP :

Quando as Entradas Digitais forem controladas por Transistores PNP , ajuste a Microchave DIP-S3 para SOURCE
Use uma Fonte Externa de +24Vce (power supply).
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3.8 Comando

Cabo Blindado j
FWD Run/Stop ﬁj =

. AP NTEIN
™
REV Run/Stop —° HDCERAITEIN
SOURCE SINK | p
Falha Externa N.A. —— " S3 W
Fonte Alim. Fault reset — 3 | S4 ”—m
Externa — [ P!
oy T Muttivel 1 ———+ 11 lss TR RK]
™
! SINK
[
v s3 T
. SOURCE
SC

+24V

Figura 3.18 Modo Source : Sequenciamento por Transistores PNP (+24 V Comum)
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3.9 Referéncia de Frequéncia

3.9 Referéncia de Frequéncia : 10V ou 20mA

€ MicroChave S1- Seletora do Sinal na Entrada Analégica A1

A Referéncia de Frequéncia Analdgica Al pode ser por sinal de Tensao (V) ou por Corrente (mA)

Quando Usar a entrada A1 por Voltagem, coloque a chave DIP -S1 em "V" (posicao p/ direita), (ajuste de fabrica-default )
Programe H3-01=“0" (0 to +10 Vdc com limite no Zero) ou = “1" (0 to +10 Vdc com Zero deslocado)

P/ Usar a Entrada A1 por Corrente , ajuste a Microchave S1 para "i" ( p/ esquerda) e H3-01 =2 ou “3” (4-20 mA ou 0-20 mA)

Tabela 3.11 Configuragao da Referéncia de Frequéncia
Voltagem (V) Corrente (mA)

J1000

+10.5V
+V 20 mA corrente max|

J1000
+10.5V
20 mA corrente max.

+V 4a 20mA

Ref. Principal
A1 Velocidade/Freq.
(por Corrente mA)

AC

ou
0 a20 mA

Referencia Principal de

2kQ Velocidade./Freq. (em V)

AC Analog . Comum

Analog. Comum

e N
DIP Switch S1

Figura 3.19 MicroChave DIP Switch S1

Tabela 3.12 DIP Switch $1

Ajuste Descricao
V ( p/ direita ) Entrada por Voltagem (0 a 10 V): default
I ( p/esquerda) Entrada por Corrente (4 a 20mA ,ou 0 a 20 mA)
Tabela 3.13 Parametro H3-01
. e Faixa Default MEMOBUS
— LR DR Ajuste Aj.Fabrica Registro
Seleciona o sinal em A1l :
Ref, Frequencia : 0:0to+10 V, unipolar (valores negativos sdo zerados)
H3-01 (S;;g(l;?ogz? éigglrrente) 1: 0to +10 V, bipolar (Freq. negativa Reverte o Motor) 0a3 0 0
No Terminal Al 5 4 a 20 mA
3: 0 a20mA
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J1000 - NAVEGACAO pelo Teclado

4.3 Os Modos Principais do Menu :

Operando ou Programando.

Os Modos do Menu sao divididos em : Operagao, Monitoracdo,Start-Up, Verificacdo e Programagao. Os 2 Principais sao :

MODO OPERACAO:
(Ver Tabela 4.3, abaixo).

Neste Modo o Inversor OPERA o Motor e podemos monitorar valores, mas nao programa-los.

MODO PROGRAMACAO : No Modo PROGRAMACAO podemos alterar os valdres deos Parametros.
Neste Modo nao podemos comandar o Motor (Rodar/Parar) , por seguranca,enquanto alteramos algum valor.

Tabela 4.3 : Mostra quais fungées aparecem no Display quando usamos as teclas "Seta" p/ cima ,apos a Energizacdo :

Se b1-08 =0 (Desabilitado) , 0 Modo Programacdo néo pode ser acessado com o Motor Rodando. (Run Command while in Programming Mode)

Nota:

Se b1-08 =1 (Habilitado) o Modo Programacao ¢ acessivel com o Motor Rodando .

Table 4.3 Modos do Menti - RESUMO :

MODO :

Descrigao

TECLA:

DISPLAY LED

OPERACAO :(DriveMode)

Display Inicial na Energizagéo:
Referéncia de Frequéncia (Hz)

Frente / Reverso (For/Rev )

Frequéncia Real na Saida (Hz)

(Alteramos Parametros)

PROGRAMACAO: Prog.Mode)

(Motor roda e Monitoramos Valores) |- rrente do Motor (Amps)
Voltagem para o Motor ( Vrms) 8w
ATV ),
Entrada de Acesso para os Monitores MMan
Y7y,

Modo Verificar Altera¢des (VeriFy)

T
urrJ

Modo Start-UP (Pardm.Bésicos de SetUP)

PAr= Acesso p/prog. todos os Pardmetros

EEEEEEEEE

€ Como Navegar usando o Teclado :
Quando Energizamos o Inversor , ele comeca pelo MODO OPERACAO,(mostra a Ref.) .Navegue usando Teclas :EN

(Setas) .
Frequencia (Referencia)
A frequencia de Referencia pode ser alterada com o Motor Rodando
Energizado : . (Veja os modos de Operagio Programagdo )
g : Nota: O Display Inicial na Energizagao , pode ser alterado
usando o parametro 01-02.
Default ( Hz)
I
Forward/Reverse For: Motor gira para a Frente (Forward)
3 ~£u: Motor gira Reverso (Rev.)
Note: Em aplicagdes que no usam reversdo (Ventiladores, Bombas, efc.), ajuste o parametro b1-04=1
para evitar a reversao.
Revertendo : rEu A\,
o od % -En-IE-0N-
O LED acende quando
em modo LOCAL
ANV ),
NAVEGANDO: Modo LocAL I~ ER
I
Display da Freq. de Saida . . i . .
nnn Monitora a Frequencia de Saida para o Motor , naquéle momento (considerando a rampa)

I

Monitora a Corrente (Amps) de Saida para o Motor
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USO do DOP = OPERADOR DIGITAL

TECLAS, DISPLAY , LEDSINDICADORES:

4 N
1 DISPLAY 11LED LOCAL/REMOTO 12 ALARME -
5 SETA AUMENTA / 18 REVERSAO
10 LED RODANDO
e =]
2 TECLA ES% /Ew FREQ. SAIDA
. JJ 4 RODAR
3 CURSOR / RST_! > ‘ }
14 LjT DRIVE= OPERAGAO
\ 7 PARAR
8 ENTRA
9 TECLA LOCAL/REMOTO
6 SETA DIMINUI
o J
No. Display Nome Fungao
1 Di Sp| ay Mostra a Frequéncia, Corrente, Parmetros, etc...
2 €sc Teclade ESCAPE ESCAPE = Retornaao Menu Anterior
3 RESET / Cursor > Moveo Cursor e/lou RESETA Falhas
4 RODAR = RUN RODA o Motor (Partida)
5 Seta Aumenta +
6 Seta Diminui -
Obs: Pode ser desativada por 02-02
7 STOP = Parar
8 ENTER ENTRA naFung&o ou Confirma os Dados
0 .% LOCAL / REMOTO Comando pelo Teclado ou pelos Bornes
(comando)
10 Pl LED RODANDO Acéso = Rodando
11 R LED LOCAL/REMOTO Acéso = Comando LOCAL
56 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710606 31A YASKAWA AC Drive — J1000 Technical Manual



4.4 Start-up

4.4 Start-up Basico - Colocacao em Marcha - Inversor J1000

@ Fluxograma : Sart-Up Basico Inversor J1000
Figura 4.6

INiICIO
N/

Instale o Inversor e faga a Fiagéao

e
( Verifique os itens de Seguranga. Nao Conecte ainda o Motor. ]
4 )

Energize o Inversor . O Display acende.
v

Ajuste os Parametros Minimos ,Bésicos :
*b1-01/02 = define por onde o Inversor sera comandado e de onde vem a Referéncia
*H1400, H2-01, H3-O0O, H4-0O0, H5-00 Define os Terminais de E/S
*d1-00 define as Velocidades Digitais (se for o caso)
* C1-00 and C2-00 Define as Rampas Accel/Decel e curvas "S"
* C6-01 Define Aplicagédo Torque Variavel / Torque Constante (Leve/Pesado)
* L3-04 desligue o anti-Estol (Stall) se usar Resistor de Frenagem
* E1-0O0, Defina a Curva V/f (Frequencia e Voltagem Nominais)
* E2-00, Defina os Parametros do Motor ( Corrente, Poténcia, etc..)

N

(Desligue a Forga, conecte o Motor , Religue , dé Partida e verifique o sentido de giro do Motor. ]
Verifique se os Sinais de Comando operam corretamente

N 72

( Acople a Carga ao Motor . Verifique se o Motor aciona a Carga Corretamente. )
72

( Se necessario, faga Ajustes Finos nos Parametros . )
e

( Verifique se a Maquina Opera Adequadamente )
sl

( Inversor Pronto )

Fluxograma :Start-Up Basico

64 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710606 31A YASKAWA AC Drive — J1000 Technical Manual



4.7 Test Run

4.7 Test Run - Colocacao em Marcha - Lembretes

@ Colocacido em Marcha, com motor acoplado
Primeiramente , conecte 0 Motor A Vazio ( sem carga ) e verifique o sentido de giro adequado.

B Notas, antes de conectar a Carga

+ A Area em volta do Motor deve estar Desimpedida !

* Verifique se o Motor Para de acordo , ao seu comando.

* Acople a Carga

* Aperte os parafusos de fixacdo do motor, base , acoplamento ,etc..

* Confirme que os botdes de seguranga ,Emergéncia, Parada-Répida , etc.. funcionam corretamente
* Esteja pronto para apertar o botdo de PARADA em caso de emergéncia

B Checklist - Verificagcoes Antes de Operar :

* O Motor deve rodar na direcdo correta.
* O Motor deve acelerar e descelerar suavemente.

Bl Operacao do Motor com Carga :
Repita os passos acima , mas com a carga acoplada.

* Verifique o Monitor U1-03 e confira que a Corrente do Motor esta dentro do normal.

* Se a aplicagdo permitir, comande uma reversao de rotagdo , € veja se a operagao ocorre com suavidade.
Veja se ndo ocorrem vibragoes estranhas ou oscilacdes.

* Proceda 4 corregdo de eventuais problemas.
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4.9 CheckList

4.9 COLOCACAO EM MARCHA - Lista de Verificagio - CHECKLIST

Acompanhe alistae tique cadaitem cumprido

4 No. Checklist Page
O 1 |Primeiramente, leia asinstrucdes todas —
O 2 |Energize sem carga
O 3 |AjusteaVoltagem de Entrada E1-01

ADVERTENCIA | Verifique ositensde Comando e de Controle

Certifique-se que os comandos Rodar/Parar estdo corretos
Se 0 comando Rodar/Parar estiver tipo a 3-fios, 0 motor podera rodar silbitamente na energizacéo ,

podendo gerar ferimentos .

No.

Checklist

Page

4

oRv. O Led DRV acende, indicando que esta pronto p/ rodar

5

e Mo

Aperte ateclaLOCAL , paraentrar com umafreg. inicial |z
O Led LO/RE acende , o modo LOCAL to set to LOCAL.

Se o Motor girar no sentido contrario troque duas fases da saida
V/T2, W/T3).

Programe C6-01 de acérdo com a aplicacdo (leve/pesada)

Ajuste E2-01 para a corrente nominal do motor , e L1-01

Se 0 comando for externo, aperte atecla REMOTO O Led LO/RE apaga

10

0alldVv ou 4a20mA ou 0a20m

Se areferencia de frequenciafor externa, frograme otipodesina na Micro-Chave

11

Apligue aTensdo de Controleem A1 (0al10V)

OO0 ooOool 00X

12

Se for usar entrada por corrente (mA) cologue amicrochave DIP-S1em "i" (ON)

O

13

Aplique asreferencias Minima e Maxima e verifique se asaida e a desejada
Se necessario retoque os gjustes p/ calibrar conf. segue :
Ajuste de Ganho : aplique aref. maxima e retoque H3-03 p/ saida desgjada

Ajuste de Off-Set (Bias) : aplique aref. minima e ajuste H3-04 para obter a saida minima desejada

YASKAWA ELECTRIC SIEP C710606 31A YASKAWA AC Drive — J1000 Technical Manual

69

Start-Up Programming

& Operation



Parametros-Programacao:Ver ANEXO B

5.1 GRUPO A : INICIALIZAGAOQ.........ccoeeueeereeerreeesssessssessesssessssessssessssssesssssssssssessssens 72
3 2 = T\ < 1 [ 037X 031 o 1O 75
T R o 7. [ 81
5.4 D: REFERENCIAS DIGITAIS........cooeeieereeeruetensesesesseassessssessssssesssssssssssessssensssens 86
5.5 E: MOTOR (PARAMETROS)......cccccerrmeeerirerssseseesessssssssssssessssssssssssssssssasasssssns 20
5.6 H: FUNCOES DOS TERMINAIS DE E/S.......cccceserirureirerereesseseesssesessssesesssseees 94
5.7 L:PROTEGOES.......cooeoteeceereeeteeeeee st eas e s et ess e s e s sae e ssssessssesessssesssssssssnsenes 107
5.8 N: AJUSTES ESPECIAIS.......cceseeeecceireresanaeeis smesssssesssssssssssssssssssssssssssassens 116
5.9 O: AJUSTES DO TECLADO / DISPLAY.......ccooeieeerreeiraeeesesesesessesesessesessssssenens 117
5.10 U: MONITORES........coceoteurueeteeeierseessseseessessssessssssessssssssssssssssessssesssssssssssnssssssnns 121
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5.3

5.3 ALARMES , FALHAS e ERRGCS

@ Tipos de alarmes, falhas e erros

Verifique o LED indicador para informagdes sobre possiveis falhas se o drive ou o motor falharem na operagdo. Consulte
Utilizacdo do operador LED digital

Se ocorrerem problemas ndo abordados neste manual, entre em contato com o representante mais proximo Yaskawa com
as seguintes informagdes:

* Modelo do drive

* Versdo do software

* Data da compra

* Descri¢do do problema

A Tabela 5.4 contém as descri¢des dos varios tipos de alarmes, falhas e erros que podem ocorrer durante a operagao do
drive.

Entre em contato com a Yaskawa em caso de falha do drive.

Tabela 5.4 Tipos de alarmes, falhas e erros

Tipo DESCRICAO

Quando o drive detecta uma falha:

* O operador digital mostrara um texto que indicara a falha especifica e o LED indicador ALM permanecera aceso até
que a falha seja resetada.

* A falha interrompe a saida do drive e o motor para por inércia.

» Dependendo do ajuste, o drive e o0 motor podem parar por diferentes métodos que os listados.

*» Se uma saida digital for programada por falha de saida (H2-OOO = E), ela desliga em caso de falha.

* Quando o drive detectar uma falha, ele permanece inoperante até que a falha seja resetada.

Falhas

Quando o drive detectar um alarme ou uma falha de adverténcia:

» O operador digital mostra um texto indicando o alarme especifico ou a falha de adverténcia e um LED indicador ALM

Alarmes, Alertasde | pisca.

* O motor ndo para.

adverténcia » Uma das saidas de contato multifuncional desliga se ajustado para ser ativada por uma falha de adverténcia (H2-O00O =
10), mas ndo por um alarme.

* O operador digital mostrara um texto indicando um alarme especifico e o LED indicador ALM piscara.

» Remova a causa do alarme ou falha de adverténcia para reset automatico.

Quando o ajuste dos pardmetros conflitar com outro ou ndo for compativel com os ajustes do hardware (como uma placa

opcional), resulta um erro de operagéo.

Quando o drive detectar um erro de operacao:

Erros de operacio * O operador digital mostrara um texto indicando o erro especifico.

* As saidas de contato multifuncional ndo funcionardo.

* Quando o drive detectar um erro de operagio, ele ndo colocara o motor em operagao até que o erro seja resetado. Corrija
0s ajustes que causaram o erro de operacgao de reset.

Quando o drive detectar um ajuste de erro:

* O operador digital mostrara um texto indicando o erro especifico.
* As saidas de contato multifuncional ndo funcionardo.

* O motor para por inércia.

L 2
B Falhas

Quando o drive detectar uma falha, os LEDs indicadores ALM permanecerdo acesos sem piscar. Se os LEDs piscarem, o
drive tera detectado uma falha de adverténcia ou alarme. Consulte Falhas de adverténcia e alarmes na pagina 129 para
mais informag¢des. Uma situagdo de sobretensdo despara falhas e falhas de adverténcia, portanto, ¢ importante observar se
os LEDs permanecem acesos ou se eles piscam.

Apresentagao do ot Apresentagao do ot
LED operador Nome Ragina LED operador Nome Pagina
Lnc - P
oud bUS . CPERT CPFO7
r CE Erro de comunicaggio MEMOBUS/
Lt Modbus FOCa0 Falha na comunica¢do da EEPROM
— LHFLE CPF08 al
LF CF  |Falha de controle EE— sena
fof CoF |Falha do offset corrente Lrr e CPF11
FOChd 5 i CPF12
LFFUEC CPF02 |Erro de conversdo A/D —
CFFG3 | cpros LAF i3 | CPFI3
— - rOcC g
_____ Especificagdo incompativel do drive Lrr it CPF14
LHFUG CPF06 |durante a substitui¢do das placas de CPF G CPF16
terminais ou de controle T CPF17
CREIR CPF138
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5.3 LISTA DE FALHAS

Apresentagao do — Apresenta ao do -
|splay Nome Pagina ISISp ay Nome Pagina
LPEIS | CPFI9 LF GF Falhaa terra
Falha da RAM LF LF
FoC20ou | CPF20 [Falha da meméria flash LFC LF2
COC 3 ou = - . i
LI CPF21 |Excegdo do circuito watchdog ol oC |Sobrecorrente
Falha do relogio afFR00 oFA00
oH3 oH3 aH ol |Sobreaquecimento do dissipador de
calor
an oH4 oh | oHI
ol | oLl |Sobrecarga do motor _
S . Flio PGo
oLC oL2 |Sobrecarga do drive
ol 3 oL3 |Detec¢do de sobretorque 1 H rH  |Resistor de frenagem dindmica
ol oL4 rr rr |Transistor de frenagem dindmica
olh oL5 [ SEr
ol 1 oL7 570 STO
ofr oPr |Falha da conexdo do operador uLd UL3
LPEZE | CPF22 [Erro de conversdo A/D uLH UL4
FPEAT CPF23 Falha nos dados de realimental¢ao [ UL5
S PWM T Uvl [Subtensdo
CPEZY CPF24 |Falha do sinal de capacidade do drive 5 Uva Subtensio da fonte de alimentagdo de
ac e v controle
] dEv = —
__ Uud Uv3  |Falha no circuito de carga suave
£FD EF0 |Falha externa da placa opcional -
[ EF1 até |Falha externa (terminais de entrada o oS
_ EF7 _|S1aS7) ou ov  [Sobretensdo
!
’_bh FbH ar pp  |Desbalanceamento de fase da
ol FbL entrada
Nota: Se ocorrer uma falha de CPF11 até CPF19, o LED operador mostrara CREODoulPF I

B ALARMES de ALERTA

Quando ocorrer uma falha ou alarme de adverténcia, o LED ALM piscard e o display de textos mostrard um codigo de

alarme. Uma falha ocorreu se o texto permanecer aceso e ndo piscar. Consulte Detecgdo de alarme

. Uma

situacdo de sobretensdo, por exemplo, pode disparar falhas e falhas de adverténcia. Portanto, é importante observar se 0s
LEDs permanecem acesos ou piscando.

Tabela 5.5 Exibi¢ao das falhas e alarmes de adverténcia

Falha de
ALERTA : Nome adverténcia Saida Pagina
(H2-00 = 10)

hb bb Blogueio de Base (Desab.) Sem saida
bUS bUS Erro de comunicagdo do cartdo opcional Sim
CRLL CALL  |Erro de transmissdo da comunicagio serial Sim
Lk CE Erro de comunicagdo MEMOBUS/Modbus Sim
dEu dEv Sim
dnf dnE  |Drive desabilitado Sim
£F EF Erro de entrada do comando de execugio Sim
EFD EF0 Sim
EFltoEFT EF1 a EF7 |Falha externa (terminais de entrada S1 até S7) Sim
FhH FbH Sim
Fhl FbL Sim
Hbh Hbb Sim
HhbF HbbF Sim
SE SE Falha no modo de teste do MEMOBUS/Modbus Sim
ol5 oL5 Sim
) ULS Sim
dLJAL dWAL Sim
HECA HCA Alarme da corrente Sim
oH oH Sobreaquecimento do dissipador de calor Sim
ohc oH2 Sim
oH3 oH3 Sim
ol 3 oL3 Sobretorque 1 Sim
ol oL4 Sim
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53 ERRCS

. = Falha de
Display de Erro: Nome adverténcia Saida Pagina
(H2-O00O = 10)
o5 oS Sim
ou ov Sobretensdo Sim
PRSS PASS Modo de teste completo para MEMOBUS/Modbus Sem saida
Plho PGo Sim
~ Ul‘: rUn Sim
rinl rUnC Sim
] UL3 Sim
[ UL4 Sim
L Uv Subtensao Sim

Tabela 5.6
Erro Operacional Nome Pagina
oPED ! | oPEOL |Erro de ajuste de kVA do drive
oPEDC oPE02 |Erro da faixa de ajuste do pardmetro -
0rng Erro de ajuste da entrada
ortud oPEO3 multifuncional .
oPEOY | oPEO4 -
o'EL5 | oPE0S
ofEODT | oPEO7
|
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6.2 Inspegao

@ Inspecio periédica recomendada

Tabela 6.2 resume as inspegoes periddicas recomendadas para as instalagdes do drive Yaskawa. As inspegdes periddicas,
normalmente, devem ser feitas a cada 3-6 meses; entretanto, o drive pode exigir inspe¢ao mais freqiiente devido a ambientes
inadequados ou uso excessivo. As condigdes de funcionamento e do ambiente, em conjunto com a experiéncia de cada
aplicagdo, determinara a real freqiiéncia de inspecao para cada instalagdo. A inspecao periodica ajudara a evitar danos
precoces ou falha do produto. Copie esta lista de verificacdo e marque a coluna "checado" apds cada inspecao.

B Inspecao periddica

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Nao conecte ou desconecte fios com a alimentagdo aplicada. Os erros podem resultar em
morte ou ferimentos graves. Antes de ligar o drive, desconecte toda a alimentacao do equipamento. O capacitor interno permanece
carregado mesmo depois de desligar a fonte de alimentagdo. O LED de carga apagara quando a tensdo do barramento CC estiver
abaixo de 50 Vdc. Para evitar choques elétricos, espere cinco minutos apds todos os indicadores apagarem e mecga o nivel de tensdo
do barramento CC para confirmar o nivel de seguranca.

Tabela 6.2 Lista de verificagao de inspegao periédica
Area de inspegio |Pontos de inspecao |Ag§o corretiva

| Checado

Inspecio periédica do circuito principal

Geral

Verificar todo o circuito de for¢a principal e
terminais de terra

Tomar as medidas adequadas (por exemplo, apertar
conexdes soltas).

Inspecionar se ha descoloragao no equipamento
devido ao calor excessivo ou deterioragao.
Inspecionar partes danificadas ou deformadas.

* Substituir componentes danificados como
exigido.

* O drive possui poucas partes operantes ¢ pode
exigir substituicdo completa do drive .

Inspecionar particulas sujas, estranhas ou poeira nos
componentes.

Inspecionar se ha lacre na porta do invdlucro.
Substituir componentes caso nao seja possivel
limpa-los.

« Utilize ar seco para limpar substancias estranhas.
Utilize uma pressdo de 39.2 x 10%* a 58.8 x 10*
Pa (4 - 6 kgeecm?).

Condutores e fiacao

Inspecionar fiagdo e conexdes para o caso de
descoloragdo, danos ou efeito violento ou
prolongado do calor.

Inspecionar isolamento e blindagem da fiagao.

 Reparar ou substituir fiacdo danificada.

Terminais

Inspecionar os terminais para o caso de conexdes
espanadas, danificadas ou soltas.

 Apertar parafusos soltos e substituir parafusos ou
terminais danificados.

Relés e contatores

Inspecionar contatores e relés para evitar ruido
excessivo durante o funcionamento.
Inspecionar as bobinas para sinais de calor
excessivo, assim como isolamento derretido ou
rachado.

* Verificar voltagem de bobina para condigdes de
subvoltagem ou sobrevoltagem.

* Substituir contatores de relés removiveis ou
painéis de circuito danificados.

Resistores de freio

Inspecionar descoloracao de efeito violento ou
prolongado do calor nos resistores ou ao redor deles.

* Pouca descoloragdo pode ser aceitavel.
* Se houver descoloragéo, verificar se ha conexdes
soltas.

Inspecionar vazamentos, descoloragdo ou

estranhas nos componentes.

Capacitores had .« Odri . d
eletroliticos rachaduras. drive possui poucas partes operantes ¢ pode
* Inspecionar a valvula de descarga para ruptura exigir substitui¢do completa do drive.
(barramento) -
inchada ou vazamento.
« Utilizar ar seco para limpar substancias
q . i [ i i estranhas.
Diodos e IGBTS Inspecionar o acimulo de poeira ou outras particulas

* Utilizar uma pressio de: 39.2 x 10% a 58.8 x
10* Pa (4 - 6 kgecm?).

Inspecao periédica

do motor

Verifica¢ao do

Verificar se hd aumento de vibragdo ou ruido

* Desligar o motor e contatar pessoal de

Verificar a rijeza.

funcionamento anormal. manuteng¢do adequado, como exigido.
Inspecéio periddica do circuito de controle
* Apertar parafusos soltos e substituir parafusos ou
* Inspecionar os terminais para o caso de conexdes terminais danificados.
Geral espanadas, danificadas ou soltas. * Se os terminais forem integrantes do painel de

circuito, o painel ou o drive pode precisar ser
substituido.

Placas de circuito
impresso

Inspecionar descoloragdo incomum, cheiro estranho
ou de queimado, ferrugem ou corrosdo perceptivel,
lugares apropriados dos conectores, poeira, 6leo ou
outra contaminagao.

Recolocar os conectores soltos.

Recolocar os PCBs se o vacuo anti-estatico ndo
conseguir limpar o PCB.

* Nao utilizar solventes nos PCBs.

« Utilize ar seco para limpar substancias estranhas.
Utilize uma pressio de 39.2 x 10* a 58.8 x 10*
Pa (4 - 6 kgecm?).

O drive possui poucas partes operantes ¢ pode
exigir substitui¢do completa do drive .
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6.2 Inspegao

Area de inspegdo [Pontos de inspecgio |Agao corretiva | Checado
Inspecio periodica do sistema de refrigeracio
* Substituir se necessario.
q * Verificar se ha oscilagdo ou ruido anormal. * Consulte Consulte Ventiladores de
Ventilador de . . . ~ : . . , P
s = * Verificar se as pas do ventilador estdo danificadas | refrigeracdo do drive na pdgina 172 para
refrigeracio - x . R
ou faltando. informagdes de como limpar ou substituir o
ventilador de refrigerag@o.
« Utilizar ar seco para limpar substancias
Dissipador « Inspecionar se hé poeira ou outro material estranho| estranhas.
p em sua superficie. * Usar uma pressio de 39.2 x 10* a 58.8 x 10* Pa
(4 - 6 kgecm?).
* Inspecionar a entrada de ar e aberturas de * Inspecionar visualmente a a area.
Aeroduto escapamento. Eles devem estar livres de obstrugdo |+ Retirar as obstrugdes e limpar o aeroduto como
e adequadamente instalados. exigido.
Inspecdo peridédica de LED
 Assegurar-se que o LED liga corretamente.
+ Assegurar-se que os inimeros componentes  Contatar seu representante Yaskawa caso haja
LEDs funcionam adequadamente. algum problema com o LED ou keypad.
* Inspecionar se ha poeira ou outro material estranho |+ Limpar o LED.
nos componentes.

Nota: Inpegdes periddicas devem ser realizadas a cada um ou dois anos. Entretanto, o drive pode exigir inspe¢do mais freqiiente devido a
ambientes inadequados ou uso excessivo.
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6.3 Manutengao periédica

6.3 Manutencao periddica

O drive possui varios "monitores de manutencao". Este recurso promove aviso de manutenc¢do avangado e elimina a
necessidade de fechar todo o sistema no caso de problemas inesperados. O drive permite que o usuario verifique os seguintes
periodos de manutengao.

* Ventilador de Refrigeragdo

» Capacitores eletroliticos (circuito principal)
* Fusivel de irrupgdo

* IGBT

@ Pecas de substituicao

A Tabela 6.3 contém a vida de desempenho estimada de componentes que requerem substitui¢do durante a vida do drive.
Use apenas pecas de reposi¢ao Yaskawa para o modelo e revisao do drive apropriado.

Tabela 6.3 Vida de desempenho estimada
Componente Vida de desempenho estimada
Ventilador de refrigeragdo 10 anos
Capacitores eletroliticos (circuito principal) 10 anos <>

<1> O drive possui poucas partes operantes e pode exigir substituicdo completa do drive .

ATENCAO: Vida de desempenho estimada baseada em condigdes especificas de uso. Estas condigbes sdo fornecidas com o objetivo
de substituir pegas para manter o desempenho do aparelho. Algumas pegas podem exigir substituicbes mais freqiientes devido a
ambientes inadequados ou uso excessivo. Condigbes de uso para a vida de desempenho estimada: « Temperatura ambiente: Média
anual de 40°C - Fator de carga: maximo 80% « Tempo de operagdo: 24 horas por dia

Bl Monitores de vida de desempenho

O drive calcula o periodo de manutengdo para componentes que podem exigir substituicdo durante a vida do drive. A
porcentagem do periodo de manutengdo ¢ mostrado no operador digital do LED, visualizando o pardmetro adequado do
monitor.

Quando o periodo de manutengao alcanca 100%, aumenta o risco de mal funcionamento do drive . A Yaskawa recomenda
verificar o periodo de manutengéo regularmente com o objetivo de um maximo desempenho.

Consulte Inspecdo periodica recomendada para mais detalhes.

Tabela 6.4 Monitores de vida de desempenho usados para substituicio de componentes

Parametro Componente Contetudo

Mostra o tempo de operagdo acumulado do ventilador de refrigeracdo, de 0 a 99999 horas. Este
U4-03 : i ;
valor ¢ automaticamente reajustado para 0 uma vez alcancado 999999.

Ventilador de refri a - - =
U4-04 entiiador de refrigeragao Mostra o tempo de operagdo acumulado do ventilador de refrigeragdo como uma porcentagem

do periodo de manutengdo especificado (mostrado em %).

Capacitores eletroliticos Mostra o tempo acumulado de utilizagdo dos capacitores como uma porcentagem do periodo

U4-05 (barramento CC) do circuito d ~ .
P e manutengao especificado.
principal
U4-06 relé de irrupcéio (pré-carga) Ig/ioii;urapg ;)umero de vezes que o drive ¢ ligado como uma porcentagem da vida 1til do circuito
U4-07 IGBT Mostra a porcentagem do periodo de manutengdo alcangado pelos IGBTs.

B Parametros relacionados ao drive

Tabela 6.5 Ajustes de parametros de manutengéao

Nome do Parametro Modo de Controle
LI Mostrador do operador VIf \t/:?:gl:i?: cir(:{ﬁ:gra%zrto
aberto para PM
04-03 Ajuste de manutencdo do ventilador de refrigera¢do (tempo de operacéo) A A A
04-05 Ajuste de manutencdo do capacitor A A A
04-07 Ajuste de manutengdo (pré-carga) do relé de prevengéo de irrupgao A A A
04-09 Ajuste de manutengdo de IGBT A A A

ATENGAO: Apds a substituicdo das pegas, reajustar os pardmetros de manutengdo adequados (04-3, 04-5, 04-07, and 04-09) para
0. Se estes parametros ndo forem reajustados, a fungdo continuara a contagem da vida de desempenho dos novos componentes.
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6.4 Ventiladores de refrigeracao do drive

6.4 Ventiladores de refrigeragao do Inversor

ATENGAO: Siga as instrugbes para substituicdo do ventilador de refrigeragéo. O ventilador de refrigeragdo néo funcionara
adequadamente ou danificard seriamente o drive se instalado de maneira incorreta. Para assegurar a maxima vida util do produto,
substitua todos os ventiladores de refrigeragdo ao realizar a manutengéo.

Contate seu representante ou fornecedor Yaskawa para solicitar a substituicao dos ventiladores de refrigeracdo comforme
as exigéncias.

Alguns modelos de drives possuem varios ventiladores de refrigeracio.

Para drives com varios ventiladores de refrigeracao, substitua todos os ventiladores ao realizar a manutencao, assegurando
0 maximo de vida util ao produto.

€ Substituicdo do ventilador de refrigeragao

O ventilador de refrigeragao ¢ instalado no topo do drive . O ventilador de refrigeragdo pode ser facilmente substituido
sem ferramentas ou remogao do drive ou pecas encobertas.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Ndo conecte ou desconecte fios enquanto com a alimentagdo aplicada. Os erros podem
resultar em morte ou ferimentos graves. Antes de ligar o drive, desconecte toda a alimentagéo do equipamento. O capacitor interno
permanece carregado mesmo depois de desligar a fonte de alimentagéo. O LED de carga apagara quando a tensao do barramento
CC estiver abaixo de 50 Vcc. Para evitar choques elétricos, espere cinco minutos apdés todos os indicadores apagarem e mega o nivel
de tensdo do barramento CC para confirmar o nivel de seguranca.

CUIDADO! Risco de queimadura. Ndo toque no dissipador quente do drive. Os erros podem resultar em ferimentos pequenos ou
moderados. Desligue a energia do drive quando substituir o ventilador de refrigeragdo. Para prevenir queimaduras, espere, pelo menos,
15 minutos e assegure-se de que o dissipador esteja frio
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6.4 Ventiladores de refrig_]eragéo do drive

B Remocao do ventilador de refrigeracao

1. Abaixe os lados direito e esquerdo das abas da cobertura do ventilador e puxe-as para cima. Remova a cobertura
do ventilador de cima do drive . A figura ilustra um drive com um uUnico ventilador de refrigeracéo.

A — Cobertura do ventilador
B - Ventilador de Refrigeragao

Figura 6.1 Remocao da cobertura do ventilador de refrigeragao

2. Remova o cabo do ventilador, cuidadosamente, desconecte o conector e remova o ventilador.

B Instalagdo do ventilador de refrigeragao

ATENGAO: Previna danos no equipamento. Siga as instrugdes para substituicdo do ventilador de refrigeragéo. A substituicdo
inadequada do ventilador de refrigeragao pode resultar em danos no equipamento. Ao instalar o novo ventilador de refrigeragdo no

drive , assegure-se de que ele esta com a face para cima. Para assegurar o maximo de sua vida util, substitua todos os ventiladores
ao realizar a manutencgao.

1.

Instale o novo ventilador de refrigeragéo no Inversor , invertendo o procedimento acima
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82 Opcionais para J1000

8.2 Opcionais e Periféricos :

Abaixo listamos alguns opcionais periféricos disponiveis
Contacte a Yaskawa ou seu Representante .

Table 8.1 Available Peripheral Devices

Opgao | Modelo Numero | Descri¢io
Reator CC -DC Reactor UZDA Series Melhora o Fator de Poténcia e Harmonicas
Reator CA -AC Reactor UZBA Series Melhora o Fator de Poténcia e Harmonica
Resistor de Frenagem-Braking Res.|ERF-150W1J Series 3% ED, 150 W resistor de frenegem dindmica
. 200 V class: DCR2-0A Suppresses surge voltage caused by switching magnetic
Supressor de Surtos (Picos) 400 V class: RFN3AL-504KD contactors
Interface Options

Teclado /Display Remoto JVOP-182 Teclado Remoto com Fungé.o Copia

Comprimento max. do cabo : 3 m

Conecta o Inversor a uma porta USB de um PC

. - Permite Parametrizar e Copiar

USB/ Unidade de Copia JVOP-181 PC USB port

Note: Necessita unidade SI-232/JC p/ conectar

RS-232C Serial Communication S1-232/IC Conecta o Inversor a uma porta RS232C de um PC
Interface Também Interliga com a Unidade JVOP
Interface p/ Operador Remoto S1-232/) Permite Interface RS232C com o Teclado Externo

operador JVOP-182

Permite ajuste da Frequencia diretamente

Painel com Potenciometro AI-V3/]
no Inversor
Mechanical Options
Acessorio para colocar Kit de Instalagdo para colocar
o Dissipador Externo E220205680 o dissipador de calor p/ fora do armario
DIN -Trilho de Fixacao EZ7081220 Kit para Instalagdo em Trilho tipo DIN
NEMA Tipo 1 (Kit) EZZ0205640 Pecas para que o Inversor atenda Norma NEMA Type 1
Others
Drive Wizard Plus | — |Software para PC para Parametrizar e Setar

Communication Options

RS-422/485 Serial S1-485/] Interface RS-422/485
Communications Interface MEMOBUS/Modbus RTU protocol
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8.3 Opcionais para J1000

8.3 Conectando Opcionais e Periféricos :

Figure 8.1 ilustra como o Inversor pode ser conectado a diversos opcionais
. Consulte também o manual de cada Opcional

Software de Engenharia
DriveWizardPlus

_ Rede USB Unidade de Copia
Alimentag&o (RJ-45/USB adapter)
—{E—

Comunicagéo Serial
.

DISJUNTOR
breaker
(MCCB)

..............

Supressor
de Surtos

-

Reator CA Braking

Resistor de Frenagem

..............

Filtro

o RIL1 S/L2 T/L3
Anti-Ruido

U/T1 VIT2 WIT3

54 Filtro de Saida
Anti-Ruido

Terra - Ground

Figura 8.1 Conexao de Periféricos
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A1 ESPECIFICAGOES : Torque Constante / Torque Variavel (Regime HD ou ND)

A. Definir o Regime de Carga : Torque Const. / Torque Variavel

O Modélo do Inversor Depende do Regime de Carga da Aplicagéo .: Heavy Duty (HD) ou Normal Duty (ND) = (TC/TV)

As Especificacoes das Tabelas dependem do Regime de Carga . Escolha o Modélo Correto e Programe o Param. C6-01 .
O Regime de Carga afeta a Capacidade de "Picos" de Corrente requeridos pela Aplicagdo ( Fator de Sobrecarga ) .

Table A1 : Escolha o Modélo Apropriado para o Regime de Carga Adequado :

Aj. do ggf@,;“ Regime de Sobrecarga: Capacidade de Sobrecarga: Frequéncia Portadora PWM:
. Regime HD o . 8/10 kHz
0: Heavy Duty Sobrecarga Pesada :  150% <1 150% da Corrente Nominal , por 60 segundos (varia com o modélo)
1: Normal Duty ~ [Regime ND 120% da Corrente Nominal , por 60 segundos .
(default) Sobrecarga Normal/Leve :120% </> |(varia com o modélo) 2kHz, Swing PWM

<1> Depende do Modélo . Ver Tabelas de Especifica¢des .

M - HD and ND: HD significa aplicagdo Torque Constante , mas com "picos" Pesados (150%) Ex.: Partida Pesada.
= ND significa aplicagdo Torque Variavel, mas com picos Leves (120%) Ex.: Ventiladores/Bombas
Ventiladores e Bombas tem partida "leve" e podem usar C6-01 =1(ND) . Outras Aplic. em Geral , usam C6-01= 0 (HD)

* Swing PWM: Swing PWM usa portadora modulada, equivalente a 2 kHz acusticos, mas gera
muito menos ruido Eletro-Magnético (menos interferéncias )

Nota: Diferencas entre HD e ND afetam a capacidade de corrente nominal, a portadora PWM, o fator de sobrecarga e os limites de corrente
ATENCAO: Inversor J1000 vem de Fabrica com o Padrdo ND (C6-01 = 1). Altere este Parametro de Acérdo com sua Aplicagao.
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A.2 Especificagoes Técnicas : J1000

A.2 J1000 - Modélos Classe 200V~ 240V Monof. e Trifasicos :

Table A.2 Capacidades

Item Modélo :
Tri-Fasicos: CIMR-JO2A 0001 0002 0004 0006 0010 0012 0020
Mono-Fasicos: CIMR-JOBA <> 0001 0002 0003 0006 0010 - -
Miximo Motor Aciondvel :  (HP) < Aplic. ND/TV| 1/8 e 1/4 1/4 12&3/4] 1&15 | 2&3 3 5
) Aplic. HD/TC 1/8 1/4 1/2 3/4 & 1 2 3 5
Tri-Fésico Aplic. ND/TV 1.1 1.9 3.9 7.3 10.8 13.9 24.0
Entrada: |Corrente na Entrada Aplic. HD/TC 0.7 1.5 2.9 5.8 7.5 11.0 18.9
Mono-Fisico Aplic. ND/TV 2.0 3.6 7.3 13.8 20.2 - -
Aplic. HD/TC 1.4 2.8 5.5 11.0 14.1 - -
. , Aplic. ND/TV] 0.5 0.7 1.3 2.3 3.7 4.6 7.5
Capacidade de Saida : (kVA) = A::lic. HD/T] 03 0.6 1.1 1.9 3.0 42 6.7
L Aplic. ND/TVar [~ 1.2 1.9 3.5(3.3) 6.0 9.6 12.0 19.6
Corrente de Saida:(A) " [ plic. HDITC | 08 < | 1.6 = | 3.0 < | 50 = |80 7" |10 =" | 175
Saida : Regime ND : 120% da corrente nominal por 1 minuto
Tolerancia a Sobrecargas : Regime HD : 150% da corrente nominal por 1 minuto
(Desclassific.pode ser necessaria em aplicagdes com muitas partidas/paradas)
Frequéncia da Portadora PWM 2 kHz padrao ND, ou 10KHz para HD (ajustavel de 2 a 15 kHz)
Max Voltagem na Saida (V) Trifasico de 200 to 240 V (proporcional a tensdo de alimentagio)
Max Frequéncia na Saida (Hz) até 400 Hz ( ajustavel )
Voltagem Nominal Alim. Trifasica : 200 to 240 V 50/60 Hz
Alimentacio Frequéncia Nominal Alim. Monofasica : 200 to 240 V 50/60 Hz
Flutuaciio permissivel na Voltagem -15 to 10%
Flutuacio permissivel na Frequencia da Rede +5%
Opcao para Harmonicas | Reator DC Optional

<1> Os Inversores podem ser Alimentados com Tensdo Monofésica , mas ndo podem acionar motores monofasicos e sim Trifasicos
<2> A Poténcia dos Motores (HP) Indicada , baseia-se em Motores de Inducdo, 230V, Squirrel Cage NEMA B 4-P6los, NEC Table 430.250
E Corrente Nominal Trifasica
<3> A Corrente de Entrada depende do uso de reatores , impedancia dos transformadores, perdas na fiagdo , impedancia da linha, etc.
<4> A Capacidade em KVA esta baseada em 220V
<5§> A Portadora Padrdo ,para Aplicagdo ND,estd em Swing PWM. Se Houver aumento da Portadora, considerar o de-rate (diminui¢ao na especificagao)
<6> A Portadora Padrio para Aplicagdo HD estd em 10 kHz. Se houver diminui¢do /aumento , considerar aumento/diminui¢@o da corrente especificada
<7> Nestes modélos, a Portadora estd em 8 kHz. Considerar aumento/ diminui¢do conforme alteracdo na portadora

NOTA IMPORTANTE : Ajuste o Pardmetro C6-01 =0 para HD ou =1 para ND , CONFORME O USO QUE VAI SER FEITO.
Este ajuste afeta (Aumenta ou Diminui ) a Capacidade de Corrente do Inversor , o Fator de Sobrecarga, ¢ outros Valores.
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A.3 Especificacoes Técnicas J1000

A.3 J1000 - Modélos Trifasicos Classe 400V

Tabela A.3
Item Specification

CIMR-JO4A 0001 0002 0004 0005 0007 0009 0011

Maximo Motor Aplicavel (HP) Aplic. ND /TV 1/2 3/4& 1 2 3 4 5 7.5

<I> Aplic. HD /TC 1/2 3/4 1&2 3 3 4 5

Entrada Corrente na Entrada (A) <3 Aplic. ND/TV 1.2 2.1 4.3 5.9 8.1 9.4 14.0
Aplic. HD /TC 1.2 1.8 3.2 44 6.0 8.2 10.4

. , Aplic. ND/TV <% 0.9 1.6 3.1 4.1 53 6.7 8.5

Capacidade de Saida (kVA) Pl L “Hpme == | 09 14 2.6 37 42 5.5 7.0

. Aplic. ND/TV <> 1.2 2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 11.1

Corrente de Saida (4) 0L WD /TC < | 12 1.8 34 48 55 72 9.2

Saida Regime ND : 120% da corrente nominal por 1 minuto
Tolerancia a Sobrecargas Regime HD : 150% da corrente nominal por 1 minuto
(Desclassific.pode ser necessaria em aplicagdes com muitas partidas/paradas)
Frequéncia da Portadora PWM 2 kHz (ajustavel de 2 a 15 kHz)
Max Voltagem na Saida (V) Trifasico : de 380 a 480 V ( proporcional & Voltagem de Entrada )
Max Frequéncia na Saida (Hz) até 400 Hz ( ajustavel)
. . Voltagem Nominal Trifasico : 380 a 480 V 50/60 Hz
TG Flutuacio permissivel na Entrada -15to 10%
Flutuacio permissivel na frequéncia da Réde +5%
Opcao para Harmonicas | Reator DC Opcional

<1> A capacidades em HP sdo baseadas em motor padrdo NEMA B - 4 polos, Indugido com Gaiola de Esquilo , 460 V conf. tab. NEC 430.250
Corrente Nominal Alternada Trifasica

<2> As Correntes de Entrada dependem do trafo alimentador , reator de entrada, impedéncia da linha , dos cabos e da fonte

<3> A capacidade do Motor em HP ¢ considerada com Voltagem de Saida 440 V

<4> Frequéncia portadora ajustada para Swing PWM. Para aumento da freq. portadora, diminuir a capacidade de saida

<5> Frequéncia portadora ajustada para 8 kHz. Para aumento da freq. portadora, diminuir a capacidade de saida

NOTA IMPORTANTE : O Ajuste do Parametro C6-01 =0 para Aplicagdes HD, ou =1 para Aplicagdes ND (Default) , conforme o uso que vai ser feito ,
afeta a capacidae de corrente do inversor, o Fator de Sobrecarga , e outros valores
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A.4 Especificagoes Técnicas

A.4 J1000 - Especificacoes Técnicas

Note: O Inversor deve ser instalado em condigdes ambientais adequadas

Item Especificagao
Método de Controle V/f Control
Frequéncia de Saida - Faixa 0.01 to 400 Hz
Digital input: dentro de +0.01% da max. freq. de saida (-10 to +50 °C)
Analog input: dentro de +0.5% da max. freq. de saida (25 °C £10 °C)
Digital inputs: 0.01 Hz
Analog inputs: 1/1000 da méxima freq. de saida
Cilculo da Resolucdo na Frequéncia  [1/2%0 x Freq. de Saida Max. (E1-04)
Sinal de ajuste da Frequéncia é%f(e):rg;cia Principal : 0 a +10 Vdc (20 kQ2), 4 a 20 mA (250 Q), 0 a20 mA
Torque de Partida 150% /3 Hz
Faixa de Variacao de Velocidade 1:20~40
Tempos de Aceleracio / Desaceleracio |0.00 a 6000.0 seg. (permite 4 ajustes independentes p/ rampas )
Torque Médio de Desaceleragio <> : 0.1/0.2 kW: 150%,  0.4/0.75 kW: 100%

1.5kW: 50%, 2.2 kW ou mais : 20%
Controle Torque de Frenagem Torque Regenerativo Continuo : 20%,

125% com Unidade de Frenagem Resistivat <2~
(10% ED ) 10 seg. com Transistor de Frenagem Interno.

Curvas V/f Padrdes ou Programaveis pelo Usudrio

* Pode aceitar perdas momentaneas de Energia ("piscas de réde"), Ride-Thru
* Funcéo de Busca da Velocidade do Motor (Catch-on-Fly)

* MultiVelocidades Digitais Programaveis (até¢ 9 Memorias)

* Mudanga nas Rampas Acel/ Decel.

 Curvas tipo "S" para Suavizar Acel / Decel.

* Permite opgao comando a 3-Fios ( botdes Start-Stop Momentaneos)

» Permite comando da Ventoinha LIG.DESL.

» Compensacdo do Escorregamento (Slip) do Motor

Precisio na Frequéncia

Resolucido na Frequéncia

Fungoes Extras

Compensagdo do Torque

Saltos de Frequéncias Indesejadas (Jump) com Banda-Morta
Limitadores de Freq. de Saida Méx. e Min.

Injecdo de C.C. na Partida e/ou na Parada (DC Brake)
Frenagem Dinamica Répida, por Sobre-Excitagao

Reset das Falhas

Protecio do Motor Sensores na Saida protegem Térmicamente o Motor

Protecdo de Sobre-Corrente (O.C.) Inversor para se a saida exceder 200% da Corrente Nominal (em T.C. - ( H.Duty)

Inversor Para se Operar com 150% de Sobrecarga por 60seg. (TC-Heavy Duty)

Prot. Sobrecarga no Motor 3>
Inversor Para se a Voltagem no Barramento (Vcc) cair abaixo de :
Protecdo de Sub-Tensao 190 V (3-phase 200 V), 160 V (monof. 200 V), 380 V (3-phase 400 V), 350
V (3-phase 380 V)
Perda Momentinea da Réde Parada apd6s 15 ms

Protegdes Prot. de Sobreaquecimento do Dissipador |Protegido com Termistor

Prot. Sobre-Aquec. do Resistor Frenagem|Entrada propria para sinal do Resistor de Frenagemr (Opcao ERF-type, 3% ED)

Durante Aceleragdo ou Rodando : Ajustes separados
Prot. Anti-Estol do Motor (alto escorreg.) |Determina qual nivel de corrente dispara a prevengao anti- Estol
Durante a Desaceleragdo : Escolher :Habilitado ou Desabilitado

Protecdo da Ventoinha (Circuito sensor de rotor-travado )
Protecdo ref. ao Terra Circuito com Protegdo Eletronica <>
LED indic. de Tensido no Barramento |Permanece acésso até que o barramento CC se descarregue a abaixo de 50 Vce
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A.4 Especificacoes

Item Especificagao
Area de Instalagio /Armazenagem Interna
Temperatura Ambiente -10 to +50 °C (IP20/Open-Chassis)
Humidade 95% RH ou menos , livre de condensagio
Temperatura de Armazenagem -20 to +60 °C faixa permitida por curtos periodos de transporte
Altitude 1000 m ou menos

10 to 20 Hz: 9.8 m/s?
20 to 55 Hz: 5.9 m/s?

Ambiente Instale o Inversor em Areas livres de :

Poeira e névoa de oleo

Rebarbas de metal,6leo, agua , e outros materiais externos
Materiais Radioativos

Materiais Combustiveis

Gases nocivos e liquidos

Vibragao Excessiva

Cloretos

Luz Solar direta

Orientacio Instale o Inversor na posicdo vertical para ter o maior fluxo de ar para refrigerar
Gabinete IP20 / Chassis Aberto ( sem tampas)

CIMR-JOBAO0001 a 0006: auto-ventilado
CIMR-JOBAO0010: ¢/ Ventoinha
CIMR-JO2A0001 a 0004: auto-ventilado
CIMR-JO2A0006 a 0020: ¢/ Ventoinha
CIMR-JO4A0001 a 0004: auto-ventilado
CIMR-JJ4A0005 a 0011: ¢/ Ventoinha

Impactos e Choques

Ambiente de Instalacao

Método de Resfriamento

<1> Torque de desaceleragdo instantdneo ¢ o torque para desacelerar o motor, sem a carga , a partir da veloc. nominal
até a parada total , no menor tempo possivel
<2> Quando usar prevengdo anti-estol na desaceleragdo, desabilite o parametro (L3-04 = 0) ou ajuste p/ =3 se usar resistor de frenagem
O valor original de fabrica (default) podera interferir com a funcionalidade do resistor de frenagem
<3> Quando a frequencia for menor que 6 Hz , a prote¢do de sobecarga podera ser ativada se operar a 150% da corrente nominal
<4> A protecdo de terra podera ndo ser funcional em alguns casos, como fugas nas bobinas durante o rodar , se a resistencia de terra for alta,
abaixe o valor da resistencia do terra e do cabo de conexdo com o terra,
para evitar eventuais desarmes do Inversor.
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ANEXO B :

Parametros

Esta Lista contém todos os Parametros Programaveis , e seus possiveis valores

B.1 PARAMETROS: TABELA DOS GRUPOS, PORLETRA........ccccccevererururnenes 178
B.2 PARAMETROS : LISTA COMPLETA........ccooeeceererecere s e e s ee s aenens 179
B.3 GRUPO "U": MONITORES - LISTA COMPLETA......cccccnrrmrrrrnrnnnnennns 193
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B.1 Parametros

Mapa dos Parametros do Inversor J1000 :

Pa(x;gn;;n;o Name Page ¥ aé?,::l;;l;o Name Page
Al Parametros de Inicializagdo Geral 179 HS5 Ajuste da Comunicagdo Serial 186
bl Modo de Comando / Controle (Sequéncia) 179 L1 Dados de Protecdo do Motor 187
b2 Frenagem por Injegdo C.C. 179 L2 Protecdo contra "Piscas" da Réde 187
Cl1 Rampas de Acceleragdo/Deceleracao 180 L3 Prevencao de Estol (Stall)= Motor Escorrega 187
C2 Suavizacdo por Curvas "S" ( Accel/Decel) 180 L4 Ajuste das Frequéncias de Detecgdo 187
C3 Ganho de Compensagio de Escorregamento 180 L5 Reinicio Automatico caso Falhe 188
C4 Ganho de Compensagdo de Torque 180 L6 Detecgio de OverTorque (Sobre-Torque) 188
C6 Frequéncia da Portadora do PWM 180 L8 Prote¢des de Hardware 188
dl Referéncia de Frequéncia (Set-Point) 181 nl Prevencdo de Hunting (Oscila¢des) 190
d2 Limites da Referéncia (Min/Max) 181 n3 Frenagem Rapida por Sobre-Excitacdo 190
d3 Frequéncias de Salto - Jump 182 ol Selegcdo do Display Monitor 190
d4 Retengdo Temporaria da Referéncia (Pause) 182 02 Funcionalidade das Teclas 190
El Curva V/f  ( Voltagem/Frequéncia) 182 03 Fungdo de Cdpia - Copy 191
E2 Dados do Motor (Poténcia,Corrente) 182 04 Dados de Manutengdo 191
H1 Programacdo das Entradas de Sinais Digitais 184 Ul Monitores diversos (Volts, Amps, etc...) 191
H2 Saidas Digitais 185 U2 Memoria das Falhas 192
H3 Entradas Analogicas 185 U4 Monitor para Manutengdo 192
H4 Saidas Analogicas 186
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B.2 Parametros do J1000

B.2 Lista de Parametros do J1000 :

@ Grupo "A" : Grupo de Parametros de Inicializacdo

No. Nome Descricao Faixa Ppefault| Modo* A:g; * | Pg.
Al: Inicializa¢do *NOTA: O = acessivel em Operacio
A<12'221 Nivel de Acesso: |4, gemente Operagio 0,2 2 | O=Oper* 101
2: Acesso Total Avangado (Programagio Liberada)
Reseta TODOS os Parametros ao Valor de Fabrica (Default) 0 to 3330 0 (0] 103 | 72
A1-03 |Initializa Tudo : " 0: Estado Normal - Mantém os Parimetros Programados U2 = Memoria de Alarmes ndo Reseta
2220: Inicializa a Sistema 2-dois Fios ( Contactos Liga-Desliga) na Inicializag#o.
3330: Inicializa a Sistema 3-Fios (Botdes Pulsadores Momentaneos
A1-04 [SENHA p/ACESSO 0 to 9999 0 O 104 72
0 to 9999 0 (0] 105 72
Se a Senha digitada em A1-04 ndo conf. com a gravada em A1-05 [A Senha Gravada fica Oculta .
A1-05 |[GRAVA a SENHA |os Pardmetros de Programagao ndo podem ser alterados. Para Gravar, aperte STOP + Arrow Key
<22> Parametro pode ser mudado em movimento.
@ Grupo "b": Modo de Comando da Aplicagio
No. Nome Descricao Faixa Def. | Modo* A#:; : Pg.
b1: Modo de Comandar o Inversor *NOTA: S =acessivel em Set-Up
Seleciona a fonte da Referencia :
Referéncia 0: Pelo Teclado Operador ou Memorias Digitais (d1-01 to d1-08)
b1-01 de Frequéncia 1: Pelos Terminais - Entrada Analdgica Al 0to3 1 S=Set-Up% 180 75
q 2: MEMOBUS/Modbus comunicagdo serial (opg¢do)
3: Potencidometro Frontal (op¢ao)
Seleciona a origem do comando Rodar / Parar :
b1-02 Comando 0: Pelo Teclado - Teclas RUN and STOP 0to?2 1 S 181 76
RODAR /PARAR |1: Pelos Sinais nos Terminais das Entradas Digitais
2: MEMOBUS/Modbus comunicagéo serial (opgao)
Seleciona a maneira de parada do Motor:
b1-03 g/éo&ooiigrParada 0: Parada em Rampa Decel. 0,1 0 S 182 77
1: Parada Roda-Livre ( por inércia )
Proibe a Permite ou prohibe a reversido do motor .
bl1-04 R < 0: Reversdo habilitada. 0,1 0 (0] 183 78
eversao : < P
1: Reversdo proibida.
Determina se o motor roda natroca de fonte de comando
de LOCAL REMOTE ou REMOTE ¢ MEMOBUS/
LOCAL/REMOTE |.
b1-07 Permissdo p/ rodar |0: O comando Rodar ten que ser reciclado (desligado e ligado) 0,1 0 0 186 78
na troca .
1: O comando rodadr € aceito sem reciclar (desligar e ligar)
Permissdo de Rodar |0: Comando Rodar “so ¢ aceito no modo Operagéo.
b1-08 [no Modo 1: Comando Rodar ¢ aceito sempre. 0to2 0 o 187 78
Programagio 2: Proibe entrar em Programagdo durante Rodar
Troca a sequencia de fases U-V-W para o motor (inverte o sentido)
Sequencia de Fases |.
b1-14 1 4e Saida 0 : Normal 0, 1 0 o A
1 : Troca a ordem das fases
Determina se o motor parte quando Re-Energiza
pl-17 [Rodarna ‘ N 0,1 0 0 1c6 | 79
Energizagio 0: Nao Roda. Necessita Reciclar o comando Rodar >
1: Roda quando Energiza ( se o comando Rodar esta presente)
b2: Injeciio de C.C. na Frenagem / Partida
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B.2 Parametros

No. Nome Descrigcao Faixa Def. Modo Al_fg; : Pg.
) Frenagem Inj. C.C. |Ajusta a Intensidade (Corrente ) da Frenagem por Injecdo C.C. N
b2-02 Intensidade (%) Em % da Corrente Nominal. 0to75 50% 0 18A 79
Injecdo C.C.
) Tempo de Injecdo |Ajusta o Tempo (seg) de Injecao CC Na Partida 0.00 to
b2-03 Na Partida (Nao Injeta se o Ajuste for = 0.0 segundos). 10.00 0.00's 0 18B 7
(Em segundos)
Tnjecio C.C Ajusta o Tempo (seg) de Injegdo CC na Parada
b2-04 |Tempo de Injecdo Quando b1-03 =0, Ajusta o tempo de Injecio CCna Parada 0.00 to 050 s 0 18C 80
Na Parada (scg.) Aplica CC no Final da Rampa de Desacelerago 10.00
g (Nao Injeta CC se for ajustado em 0.0 segundos).
@ C: Ajustes (Rampa, Torque ,etc..)
No. Nome Descricao Faixa Def. Modo A#g; . Pg.
C1: Rampas (tempos) de Aceleracio e Desaceleragao
C<12_221 é}cfrlg;ci% (seg.) Ajusta o Tempo (seg.) para Acelerar de Zero até a Freq. Maxima . S 200 81
C<12_222 ](2;::;1;:_1&:;10 (seg) Ajusta o Tempo (seg.) para Desacelerar da Maxima Freq., até Zero. S 201 81
C1-03 |Aceleragdo Idem, Rampa-2 (Segunda Rampa , opcional). o 202 81
<22>  |(Rampa -2) Ativada através de uma Entrada Digital Programada p/ isso. 0.0 to 10.0's
C1-04 |Deceleragio Idem, Rampa-2 (segunda Rampa, opcional). 6000.0 o 203 81
<22>  |(Rampa-2) Ativada através de uma Entrada Digital Programada p/ isso.
Ajusta a Fungdo Parada-Rapida (tempo em segundos)
- (Tempo em segundos).
C1-09 |Parada-Répida(seg. Nota: Este pardmetro ¢ usado quando escolhida a opgao 0 208 81
Parada-Répida ,quando ocorrer uma Falha.
C2: Curvas - S de Suavizacio opcional
Suaviza as Transi¢oes de Velocidade , quando desejado.
Curva -S ngn .
C2-01 |Na Partida A Curvatura - "S" pode ser controlada em 4 Pontos : 01.80050 020 s 0 20B 82
(Segundos) Run oN OFF )
Curva -S command 0.00 t
.00 to
C2-02 |Ao final da Acel. frequency c202 | cocs 10.00 0.20s (0] 20C 82
Curva-S ; G 0.00 to
C2-03 |No Inicio da Decel. (A c2-01 10.00 0.20's (0] 20D 82
- Time
Curva-S A Curva -S ¢é usada para suavizar as transicdes de Velocidade 0.00 to
C2-04 |No Final da Decel. . p Jransig . o ' 0.00 s 0 20E 82
Quanto mais tempo de Curva-S , mais suave (lenta) ¢ a transigao. 10.00
C3: Compensacio do Escorregamento do Motor (Slip Compensation):
B Ajusta o Ganho da Compensagdo de Escorregamento.
Cjﬂgl ((fanho da Compens, Mais Ganho : maior o aumento na Frequencia p/ compensar. 0.0to0 2.5 0.0 (0] 20F 82
o Escorregamento . =z . P
Nota: Normalmente, ndo é necessario dterar o valor de Fabrica.
Tempo de Reagdo |Ajusta o Tempo de Reagdo da Compensagéo .
C3-02 |da Compensag¢do |Diminuir se a Reagdo for Lenta. 0 to 10000 |2000 ms (6] 210 82
do Escorregamento |Aumentar se houver Instabilidade.
C4: Compensacio de Torque do Motor:
Aumenta o Ganho do Reforgo Automatico no Torque (V-Boost)
Produz melhor Torque de Partida. )
Ci-z(ll Ganho da Compens|Aumente um pouco o valor qdo. o cabo do Motor for muito longo. 0.00t02.50| 1.00 o 215 83
Autom. do Torque |ou se o motor for muito menor que a capacidade do Inversor
Diminuir se Ocorrer Vibragao
Verifique se a Corrente em Baixa Rotagdo ndo Excede a Nominal.
C6: Frequéncia de Portadora PWM (Carrier Frequency)
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B.2 Parametros

No. Nome Descricao Faixa Def. Modo Aﬁg; . Pg.
Seleciona o tipo de Regime de Carga Aplicada ao Motor :
Tino de Carea: 0: Heavy Duty (HD) = Aplic. Torque Constante - Uso Geral
C6-01 (I\II)D)=1 / (l%[lj)=0 1: Normal Duty (ND) = Aplic. Torque Variavel - Ventil./Bombas. 0,1 1 S 223 83
Este Ajuste afeta o Nivel de Protecao Térmica do Motor
e o Nivel de Sobrecarga Admitida.
Seleciona a Frequencia da Portadora PWM (som do Motor / Ruido):
1:2.0kHz
2:5.0kHz
3:8.0kHz
Frequéncia da 4:10.0 kHz 57>
CO-02 |portadora PWM |5 : 12.5 kHz ltoF - § 224 83
6:15.0 kHz
7 : Swing PWM
8 to E : Nao Usado
F : Definido pelo Usuario (determinado por C6-03 a C6-05)
C6-03 Ifdrleral.ltgosrtlg);ggr da |C6-03 e C6-F0rél;elgc1i1£31§g:dfia Portadora (Carrier). 10t015.0| <8 o 225 84
C6-03
C6-04 — out\p}ut frequency
" % (C6-05) x K
E1-04 frequencia na Saida
Limite Inferior da max freq. Saida 8
604 freq. Portadora O Fator K depende de C6-03: H0tl130) = © 226 5
C6-03>10.0kHz: K=3
10.0 kHz > C6-03 > 5.0 kHz: K =2
5.0kHz > C6-03: K=1
Se C6-05 < 6, C6-04 fica desabilitada
(a portadora fica no valor C6-03) .
C6-05 gglfltglgolgop.da Freq 2&:Islgloacl{6e_})azc;a:o Fentre Freq. de Saida e Freq. da Portadora 00 to 99 <g> 0 207 84

<8> Ajuste de Fabrica depende do Parametro C6-02, Frequéncia da Portadora.
<22> Parametro pode ser mudado em movimento (durante Rodar).
<57> Ajuste de Fabrica depende do Parametro 02-04, Do Modélo de Inversor, e de C6-01, (Tipo de Carga ,Leve/Pesada).

@ d: Referéncias de Frequéncia Digitais (8 Memérias +Jog)

No. Nome Descrigcao Faixa Def. Modo Al_(ljed; ' Pg.
d1: Frequency Reference

d1-01 |Frequencia A A o

<22>  |Referencia 1 Referéncia de Frequéncia Digital Principal ( Mestre,quando parte) 0.00 Hz S 280 86
d1-02 |Frequencia Frequencia de referencia quando a entrada Multivel-1 for ativa

<22>  |Referencia 2 1" (H1-O0O=3) on. 0.00 Hz S 281 86
d1-03 |Frequencia Frequencia de referencia quando a entrada Multivel-2 for ativa

<22> |Referencia 3 2” (H1-OO =4) on. 0.00 Hz S 282 86
d1-04 |Frequencia Frequencia de Referéncia quando as entradas Multivel 1 e 2 =ativas

<22>  |Referencia 4 Reference 1,2" (HI-OO =3¢ 4) on. 0.00 0.00 Hz s 283 86

- - - - - .00 to

d1-05 |Frequencia Frequencia de referencia quando a entrada Multivel 3 = ativa

<22>  |Referencia 5 3" (H1-0O0O = 5) on. 400;99%}12 0.00 Hz 0 284 86
d1-06 |Frequencia Frequencia de referencia quando as entradas Multivel 1 e 3 = ativas

<22 |Referencia 6 Reference 1,3 " (HI-OO =3 ¢ 5) on. 0.00Hz) O 285 | 86
d1-07 |Frequencia Frequencia de referencia quando as entradas Multivel 2 e 3 =ativas

<22 |Referencia 7 Reference 2, 3" (HI-OO =4 5) on. 0.00Hz) O 286 | 86
d1-08 |Frequencia Frequencia de referencia quando as entradas MultiVel 1,2,3=ativas

<22>  |Referencia 8 Referencias 1,2, 3" (H1-OO =3, 4, 5) on. 0.00 Hz o 287 86
d1-17 |Frequencia de Jog |Funcional durante o0 Comando Jog & Frente ou Jog Reverso,

<22>  |Referencia Jog "Forward Jog" ou "Reverse Jog." are on. 6.00 Hz s 292 86

d2: Limitadores de Frequencia - Limites Superior e Inferior
Frequencia: Ajusta o limite superior de frequencia , como porcentagem da max.
d2-01  |Limite Freq. de Saida (EA1-0.4). A Freq. de Saida ¢ limitada a esse valor, 0.0 to 110.0]100.0% 0 289 87
Superior mesmo se a referéncia for superior .
P Este Limite vale p/ todas as fontes de Referéncias.
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B.2 Parametros

No. Nome Descrigao Faixa Def. | Mode Al_fg; : Pg.
Frequencia : Ajusta o yalor do limite inferior da refer.en.cia como % da max.
42-02  |Limite ’ frequencia de saida (E1-04). A saida ¢ limitada ,mesmo que 0.0t0110.0/ 0.0% o 28A 87

a referencia seja superior.
O Limite funciona p/ todas as fontes de Referencias

d3: Frequéncias de "Salto" = Jump Frequency

Define Frequéncias Indesejadas .

d3-01 | Freq. de Salto-1  [d3-01 a d3-04 permitem programar até 3 frequencias proibidas 0.0 Hz O 294 88
para evitar pontos de ressonancia mecanica e vibragdes
O Inversor ndo elimina estas frequencias, mas as "pula" rapidamente|
na largura de salto programada . 0.0 to 400.0

Inferior

d3-02 |Freq. de Salto -2 evitando a banda proibida. 0.0 Hz o 295 88
A frequéncias devem obedecer a relagdo :
d3-01 >d3-02.
Largura (Hz) Este Parametro define a banda proibida, em volta de cada
d3-04 dosg"Saltos" frequéncia critica. Cada "salto" ¢ igual a freq. critica, 0.0t020.0 | 1.0Hz O 297 88

mais ou menos a largura d3-04
d4: Memorizacio da Ultima Referéncia Qdo. Desliga - (Manter a Referéncia)

Determina se deve lembrar a ultima referéncia ao desligar
Salva quando a Energia ¢ desligada .

Memorizar Ultima |0: Disabilitada

d4-01 |Referéncia/ 1: Habilitada 0,1 0 (@) 298 88
Manter a Ref. Funciona para o Programa "Potencidmetro Eletronico" -Up/Down
Ou para a fungdo pausa na Rampa

(HI-xx=A ou = 10/11).

<19> A Faixa do Limite depende de E1-04, Max Freq., e d2-01,Limite Superior da Referencia.
<22> Parametro que pode ser mudado durante Rodar .

& E: Curva V/f e Dados do Motor

No. Nome Descricao Faixa Def. Modo A#g; . Pg.
E1: Caracteristica da Curva V/f (Volts por Hertz)

Voltagem da Réde.
ATENCAO ! Voltagem da Réde , e ndo do Motor !

E<1 'O>1 Voltagem da E{ede E1-01 programa protecdes do Inversor . 155t0 255 | 230 S 300 90

24 de Alimentagdo . n
Valores errados podem afetar equipamentos e machucar pessoas
Perigo de Acidentes Fatais.
Max Frequencia  |Para ajustar Curva V/f Linear , faga E1-07 = E1-09 40.0 to
E1-04 . J , fag . 60 H S 303 90
94| de Saida (Hz) Neste caso,0 valor de Tensdo em E1-08 sera ignorado. 400.0 ‘

E1-05 |[Max Voltagem Qualquer Curva Programada , tem que satisfazer a condigao:

26 |de Saida (V) |E1-04> E1-06> E1-07 > E1-09 00102550/ 230V | S 304 | 90
E1-06 |Freq. Base (Motor) VAGms Qut (V) 00t0EI-04 60Hz | O 305 90
E1-07 F(rlfl’;l)- Intermediaria 105 0.0t0E1-04/ 30Hz| O 306 | 90
E1-08 .

| Volts na Freq Cios 0.0t0255.0[184V| O 307 | 90

Minima Freq.
E1-09 |4 Saida (Hz) E1-10 |- : ‘ ‘ 0.0to E1-04| 1.5 Hz S 308 90
- E1-09 E1-07 E1-06 E1-04
EI-10 }’r‘élctla%j’[ﬁ‘ﬁ;z Frequency (Hz) 0.0t0255.0/13.8V| O 309 90
E2: Dados do Motor
. 10 to 200%
E2-01 g(())r;/ir)lttgrlzlgr)nlnal Ajuste a Corrente Nominal do Motor em Ampéres (Valor da Placa) n%;ciggeg(t)e <57> S 30E 92
Inversor
E2-02 |Escorr. Motor(Slip)|Ajusta Escorregamento (Slip) do Motor , em Hz (Exemplo = 1,5Hz) 02.800t00 <57> (0] 30F 92
E2-03 ggrl\r/?;tgra(z/azw Ajusta a corrente de Magnetizagdo do Motor (Amp). icep,?ealggfgcl)s <57> 1) 310 92
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B.2 Parameter Table

No. Nome Descrigao Faixa Def. Mode Al_?:; : Pg.
Resisténci 0.000 to
E2-05 Risiisoelr\l/[ccl)étlor Ajusta a Resistencia de Fase-a-Fase (Linha) do Motor (Ohms). 62.3(;90 <57> (0] 312 93
<24> Valores Tipicos para 220V. Dobrar o Valor para 440V.
<37> Faixa de 0.00 to 130.00 para inversores de 0.2 kW ou menos..
<57> O Valor de Fabrica depende de 02-04, do Modélo de Inversor e de C6-01, Tipo de Carga .
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B.2 Parametros

€ Parametros Letra "H" :

Programacao dos Terminais de Entrada/Saida (E/S)

Os Terminais de E/S sdo Multi-Fungdo ( Suas Fungdes Podem ser Modificadas ). A Tabela serve p/Todos H1.

No. Nome Descricao Faixa |Aj.Fab.] Modo A|_(|’ed; : Pg.
H1: Entradas Digitais Multi-Fun¢io -Terminais S1-S5
Os Parametros H1 definem a fungfo dos bornes . Se algum borne nio for usado , Desliga-lo usando o valor = "F" (ndo usado)
Terminal de Entrada S1 :
H1-01 Selegdo da MultiFungio 40 0 438 94
Terminal de Entrada S2 - 11067
Hi-02 |Terminal de Entrada S2 : 41 (6] 439 94
Selegdo da MultiFungio Cada Terminal Hi d ) . 16
: . ada Termina -xx pode assumir qualquer valor
H1-03 Terminal de Entrada §3 : de 0 a 67 (programas), conf. Tabela Abaixo : 24 O 400 94
Sele¢do da MultiFungdo 2 P
- Mas o programa Padrdo de Fabrica é o da Seg.Coluna>
H1-04 Terminal de Entrada S4 : 010 67 14 o) 401 94
Selegdo da MultiFungio
Terminal de Entrada S5 : 3(0)
HI1-05 Sele¢do da MultiFungéo <18> 0 402 94
<18> Valores em Parénteses sdo para Inicializag¢do a 3-Fios (Parametro A1-03 = 3330 3-Fios).
Programas das Entradas H1:  Multi-Function Digital Input Selections
H1-0O00O S . -
= Valor- Funcao : Descricao Pag.
0 Comando a 3-Fios (Botdes Pulsadores) [Somente p/ Comando Pulsado :Contacto Fechado: Reversao de Rotagdo a3Fios 94
Aberto: REMOTE, Rodar e Referéncia pelos Terminais ( b1-01/02)
1 Contato LOCAL/REMOTE Fechado: LOCAL, Operador/Teclado comandam Rodar e Referéncia 95
> Transferéncia para Comunicag¢do Serial [Aberto: REMOTE, Rodar e Referéncia conforme Terminais progr. b1-01/02 95
(Selegdo) Fechado: MEMOBUS/Modbus Communication
3 Multi-Step Vel Referencia 1 95
4 Multi-Step Vel Referencia 2 Usado para selecionar MultiVel ( Multi-Step Speeds) , Memorias d1-01 a d1-08 95
5 Multi-Step Vel Referencia 3 95
Aberto: Vale a Referéncia de Velocidade Seletada
6 Referencia de Jog Fechado: Vale a Referéncia de Frequencia de Jog. (d1-17). 95
O Jog tem Prioridade sobre as outras referéncias
7 Accel/Decel Prog. 1 ou Prog.2 Usado para selecionar Acel 1 ou Acel 2 95
. 1 Aberto: Operacdo Normal (Habilitado)
8 Baseblock (Bloqueia/Habilita) (N.A.) Fechado : Inversor Bloqueado : Ndo ha Saida 95
. - Aberto: Inversor Bloqueado
9 Baseblock (Bloqueia/Habilita) (N.F.) Fechado : Operagio Normal 95
A Pausa na Rampa Accel/Decel F echaflo: O Inversor Pausa a Rampa durante Acel/Decel ¢ mantém a mesma 9%
Frequéncia na Saida.
~ _ . . Selecione esta opg¢do quando ndo usar nenhuma fungdo neste terminal
F Nio Usado = Terminal Desligado O Sinal Neste Terminal ¢ ignorado (Pass-Thru) 96
10 Comando Aumentar a Ref. = (Up) Aberto: Mantém a Referéncia Atual (Hz) 96
Fechado: Incrementa a Referéncia de Frequéncia (Hz).
11 Comando Diminuir a Ref. = (Down) |Certifique-se que os dois programas (Up e Down) sdo usados em conjunto 96
um em cada entrada digital.
14 RESET da Falha Fechado: Reseta as falhas atuais , se 0 comando Rodar estiver Removido 97
. Fechado: Desacelera em Rampa Rapida C1-09.
15 Parada em Rampa-Répida (N.A.) Para Partir de novo, Retirar o sinal ¢ Re- Ciclar o comando Rodar(desl. e liga) 97
17 Parada em Rampa-Rapida (N.F.) Aberto: Desacelera em Rampa Rapida C1-09 (Fast-stop) 97
20: N.A., Sempre Detectada ,Parada em Rampa
21: N.F., Sempre Detectada , Parada em Rampa
22: N.A., Durante Rodar, Parada em Rampa
23: N.F., Durante Rodar, Parada em Rampa
24: N.A., Sempre Detectada, Parada Livre ,por Inércia
25: N.F., Sempre Detectada, Parada Livre por Inércia
26: N.A., Durante Rodar, Parada Livre por Inércia
. . 27: N.F., Durante Rodar , parada Livre por Inércia
20to 2F |Falha Externa ( Sinal vindo de Fora) 28 N.A., Sempre detectada ,Parada-Répida 98
29: N.F., Sempre detectada , Parada Rapida
2A: N.A., Durante Rodar, Parada Rapida
2B: N.F., Durante Rodar , Parada Rapida
2C: N.A., Sempre Detectada, Somente Alarma (continua rodando)
2D: N.F., Sempre detectada, Somente Alarme (continua rodando)
2E: N.A., Durante Rodar ,Sémente Alarma (continua rodando)
2F: N.F., Durante Rodar , Somente Alarma (continua rodando)
40 Rodar /Parar p / FRENTE Aberto : Parar ( Stop) 98
comando padrdo, a 2-fios (liga/desliga) |Contato Fechado : Rodar Marcha 4 FRENTE (Run)
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B.2 Parameter Table

Programas das Entradas Digitais: H1 (Multi-Function Digital Input )
H1-O00 = e
= Valér: Funcéao Descricao Pag.
41 Rodar /Parar REVERSO Aberto: Parar ( Stop) 98
comando padrio, a 2-fios (liga/desliga) |Fechado : Rodar ¢/ Rotagdio REVERSA
61 Comando Busca de Veloc.tipo 1 F(%Clh-%)i(;: Ativa a Busca de Velocidade (Motor) , por Detecgio de Corrente, partindo da Fmax 99
62 Comando Busca de Veloc.tipo 2 Fechado:Ativa a Busca de Veloc.por Deteccdo de Corrente,partindo do Set-Point 99
67 Teste da Comunicagdo Memobus Testa a MEMOBUS/Modbus RS-422/485 interface. 99
No. Nome Descrigao Faixa Def. | Modo Al_fg){ : Pg.
H2: Saida Digital Multi-Funcio (Relé MA-MB-MC )
Use os Parametros H2 para definir a fun¢do de saida dos contactos do Relé MA-MB-MC.
H2-01 ggﬁ:&g(ﬁ A H2-01 pode ser programado para qualquer valor (fungdo) da Tabela 0to 13D E o 40B 99
MB ¢ MC (Relé) |/Abaix0
H2 :Programas das Saidas Digitais : H2 (Multi-Function Digital Output )
H2-01 = .
= Valor: Funcao Descrigao Pag.
0 Durante Rodar (During Run) Fechado : O Sinal de Rodar esta presente , e/ou existe Voltagem na Saida 99
1 Velocidade Zero Fechado : A saida de Frequencia esta em Zero 100
> Concordancia de Velocidade Fechado: A frequencia de saida iguala a de referéncia 100
( com mais ou menos 2 Hz de hysteresis)
4 Detecgdio de Frequencia tipo 1 Fechado : A frequencia de saida ¢ MENOR ou igual ao valér em L4-01 100
(com 2 Hz de hysteresis)
5 Detec¢do de Frequencia tipo 2 Fechado : A Freq. de saida ¢ MAIOR ou igual a L4-01 , com 2 Hz de hysteresis 101
6 Tnversor Pronto (Drive Ready) Fechado : Ready. O Inversor esta energizado, sem falhas , no Modo Operagéo , 101
e pronto para o comando Rodar
7 Sub-Tensao no Barramento CC Fechado : A Voltagem CC no Barramento esta abaixo do limite ( Uv trip level) 101
8 Inversor Bloqueado:Baseblock (N.A.)Fechado : Bloqueado : Nao H4 Tensdo de Saida 102
B Detecgdo de Torque tipol (N.A.) Fechado: Torque / Corrente de saida excede o valor em L6-02 102
por mais tempo que o valor em L6-03
E FALHA = (padrio de fabrica) Fechado : Ocorreu uma FALHA  (exceto CPF00 and CPFO01) 102
F Saida Nao Usada (Desligar) Programe = F quando ndo for usar a saida 102
10 Falha Nao Grave (Alerta) Fechado : Um Alerta foi disparado 102
~ . Aberto : Torque / corrente de saida excede o valor em L6-02
17 Detecgdo de Torque tipo 1 (N.F.) por mais tempoque o valor em L6-03 102
1A Operagdo REVERSA Fechado : O Inversor esta acionando o Motor em sentido Reverso 102
1E Re-Partida Automatica (Restart) Fechado : A Fungdo Re-Partir esta habilitada 102
Fechado : O comando estda LOCAL
3C Comando LOCAL/REMOTE Aberto - O comando esti REMOTO 103
3D Em Busca da Velocidade Fechado : O Inversor estd em processo de Busca da Veloc. do Motor 103
100 to 102: Reverte o contato de saida das Multi-Fungdes H2
104 to 108: Colocando 1 na Frente do codigo da Fungdo (=100)
’ , Exemplos :
10B, 10E, | Troca de Contato de Saida N.A./N.F.| " _«10e” F1a QY
110. 117, |das Funcdes H2 , de 0 a 13D 0Aéustando 108” reverte a saida = "08" (BaseBlock) 103
LA, 11E, Ajustando = “13C” reverte a saida da fungdo ="3C" (“LOCAL/REMOTE )
13C, 13D w3
No. Nome Descricao Faixa Def. | Modo AI-?:; " | Pg.
H3: Entrada Analégica Al
Nivel de Sinal 0:0t0+10V (com limite inferior )
H3-01 1: 0 to +10 V (sem limite inferior - Reversdo eletronica no 5V') Oto3 0 (0] 410 103
na Entrada A1l :
2:4to 20 mA
3:0to 20 mA
H3-03 |Ganho na Entrada |Ajusta o Nivel da Entrada quando for =10 V (ou 20 mA) -999.9 to
<22 |Analogica Al |AL 999.9 [1000%| O AlL | 104
H3-04 |Bias ( Off-Set) Ajusta o Nivel da Entrada quando for 0 V (ou 0 or 4 mA) -999.9 to
<22 |daEntrada Al |Al 9999 | 00% 1 O 412 | 104
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No. Nome Descricao Faixa Def. Modo Aﬁg{ | Pg.
H3-13 F iltrq da Entrada  |Ajusta a anstante de Tempo de Filtragem dq Entrada Al 0.00t02.0000.03 s o) 41B 105
Analogica Al ou potencidmetro opcional. Ajuda a filtrar ruidos .
<22> Parametros que podem ser ajustados durante Rodar.
o Addr.
No. Name Description Range Def. Mode Hex Pg.
H4: Saida Analdégica Multi-Funcdo (AM)
Configuram a Saida AM
Define qual monitor Ul-xx vai ser colocado na saida Multifungao|
Fungdio da Saida Terminais AM (Analog Monitor).
H4-01 |Analdgica Escolha q'ual.Mom‘Eor d’?seja na Saida ( Ul-xx) e acrescente "1-xx" 00016999 | 102 o 41D 106
Term. Exemplo : Digite “103” para monitorar U1-03 (Corrente )
( Terminal AM) . p
Para desligar esta Saida ,
digite “000” ou “031”.
H4-02 |Ganho da Saida Ajusta o Nivel de sinal na Saida AM, correspondente a 100% -999.9 to
<2 |Analogica Justa 0 & ¢ ’ P : 100.0% S 41E | 106
: . A Méxima Voltagem ¢ 10 V. 999.9
Terminal AM Gain
H4-03 Off-Set (Bias) da 9999 to
<22> |Saida Analogica  |Ajusta o Nivel de sinal na saida , correspondente a ZERO 999 9 0.0% o 41F 106
Terminal AM Bias )
HS: MEMOBUS/Modbus- Communicacio Serial
H5-01 (Endereco Seleciona o Numero (Address) do Inversor , na Réde MEMOBUS
<39>  |(Slave Address Nr.) | Re-Cicle a Forca (desligue e ligue), para Memorizar o Numero. 0to FF IF 0 425 202
Selecione o baud rate (Bits/seg,) pararede MEMOBUS/Modbus
Re-Cicle a Forga (desligue e ligue ) p/ Memorizar
0: 1200 bps
Velocidade 1 : 2400 bps
H5-02 da Comunicagdo (2 : 4800 bps Oto5 3 0 426 202
3:9600 bps
4:19200 bps
5 : 38400 bps
Seleciona o Bit de Paridade para MEMOBUS/Modbus
Paridade Re-Cicle a Forga para Memorizar
H5-03 Bit Parit 0: Sem Bit de Paridade 0to2 0 o 427 202
y 1:Nr.de 1's é Par
2:Nr. de 1's é Impar
Seleciona o modo de parada , se ocorrer ero de "time-out" (CE)
(Comunication Error CE).
Modo de Parar 0: Parada em Rampa
H5-04 Caso Falhe a Rede |1: Parada Roda-Livre por Inércia Oto3 3 0 428 202
2: Parada Rapida
3: Sémente Alarma e nio para
Habilita ou ndo a Falha de comunicagdo da rede- timeout fault (CE).
Deteccio de Falha 0: Disabilitado - A perda de comunicagdo ndo ¢é detectada
H5-05 |5 Rode . 0,1 1 0 429 | 202
1: Habilitado - Se a comunicagdo falhar por 2 seg , produz erro CE
( falha na comunicacao)
H5-06 ]E%g; Il)to gﬁ{gx Ajusta o tempo de pausa entre recepgao e transmissdo dos dados 10to 65 | 10 ms (¢} 42A 202
Seleciona o controle "request to send" (RTS)
H5-07 ggnltlre();f Tlégzn d 0: Disabilitado - RTS esta sempre ligado. 0,1 1 o 42B 202
q 1: Habilitado - RTS ativo somente quando envia dados.
Modo do 0: FWD/STOP, REV/STOP
H3-12 1 Comando Rodar  |1: RUN/STOP, FWD/REV 0,1 0 © 43D | 202
MEMOBUS 1% 03037
HS5-13 | Freq. Reference 21 100%/30000 0to3 0 o 43E 202
Freq. Monitor Unit 3.0 1%0 )

<22> Parametros que podem ser mudados durante rodar
<39> ISe zerar este parametro o Inversor ndo vai responder aos comandos MEMOBUS/Modbus commands.

Nota: Re-cicle a Forga (desligar e religar) para memorizar as alteragdes na configuragdo da Réde

@ L: Funcodes de Protecido

Os Parametros da Letra "L" protegem o Motor e o Inversor , como: Piscas de rede , Estol de Torque (alto-escorregamento)
frequency detection, re-partida , sobretorque ,e outros tipos de prote¢ao
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B.2 Parametros

No. Nome Descrigao Faixa Def. Modo Al_fg; : Pg.
L1: Protecdes para o Motor
Ajuste do Térmico de Prote¢do / Sobrecarga (oL1) do Motor
Depende do Tipo de Ventilagdo do Motor :
- ~ |0: Desabilitado
Térmico de Protega 1: Motor Normal, Auto-Ventilado  (Faixa de Veloc. < 10:1)
L1-01 |do Motor - Mot Ventilacio Forcad Faixa de Veloo. > 101 0to2 1 S 480 107
(OverLoad tipo 1) |2 Motor com Ventilagio Forgada (Faixa de Veloc. > 10:1)
NOTE: Quando Usar varios Motores em Paralelo,
Para Protegélos corretamente, desligue o Eletronico (L1-01 =0
e use um Térmico Externo para cada Motor individualmente.
Ajusta o Tempo da Prote¢do Térmica / Sobrecarga do Motor (oL1)
L1-02 gempo de Atugcao Tempos Malores em L1-02,aun~1entam oTempo P/ ocorrer falha OL1 0.1105.0 | 1.0 min 0 481 108
o prot. Térmico |Este Pardmetro normalmente ndo requer alteragio do ajuste
de fabrica .Altere de acordo com o Tempo de sobrecarga do Motor
Meméria do Determina se o valor do ciclo Térmico atual ,6 Memorizado quando
. se desenergiza o Inversor
L1-13 [Ciclo de Prot. 0- Desabilitado 0,1 1 (0] 46D 108
do Térmico I: Habilitado
L2: Queda Momentinea de Energia  (Pisca de Réde )
Escolhe o comportamento em caso de ocorrer " Pisca" na Réde:
Caso a Réde Falhe 0: Desabilitado : Inversor Desarma (Falha Uv1) se Réde Piscar
a 1: Habilitado : Inversor Continua se a Falta de Energia for menor
L2-01 |[Momentaneamente P . . 0to2 0 o 485 108
( "Pisca"na Réde ) que o Tempo de Permanéncia Funcional ( Power Loss Ride-Thru).
2: CPU Ativa : Inversor continilia funcionando enquanto a CPU
estiver funcional
L3: Prevencao Anti-Estol ( Stall)
Previne situacdes de Estol de Torque do Motor (Travamento / Alto-Escorregamento / Alta Corrente)
Evita a situagdo de Estol de Torque e alta corrente
durante a aceleragdo
Prot. Anti-Estol 0: Desabilitado - O Motor obedece a Rampa e pode "Estolar" 0.1
L3-01 |Durante a (alto-escorregamento e alta corrente) se a carga for muito pesada <63> 1 o 48F 109
Aceleracdo 1: Uso Geral - Se a Corrente excede L3-02 , pausa a aceleragio
e continua quando a corrente voltar ao normal
1.
Corrente de Usado quando L3-01=1.
- 100% = corrente nominal do inversor <>
L3-02 |Anti-Estol Dimi ivel tol d leraci 0to 150 (0] 490 110
Na Acceleragdo iminua o nivel se ocorrer estol durante a aceleragao
com os valores padrio de fabrica (Default)
Se usar Resistor de Frenagem , ajuste para "0".
0: Desabilitado: O Inversor desacelera na Rampa Programada e se a
Inércia da Carga for muito pesada,ha o desarme por SobreTensao
Prot. Anti-Estol (Falha O.V.) Over-Voltage no Barramento CC
L3-04 |Durante Decel. ou 1: Uso Geral-O Inversor desacelera na rampa ativa, e se 0.1.4 1 S 492 110
Frena Sobre-Excit a tens@o no barramento CC atinge o nivel de Estol , >
& 1 adesaceleragdo pausa até que a tensdo volte
ao nivel abaixo da protegdo anti-Estol
4: Desaceleracdo inteligente ,por Sobre-Excitacdo: Desacelera
com o nivel de sobre-excitagao definido em n3-13 (Overexcit.Gain)
Seleciona 0 modo de protegdo Anti-Estol
durante rodar .
0: Desabilitado - Inversor roda na frequencia setada. Uma carga alta faz
o inversor desarmar por sobrecarga O.C. ou O.L
Prot. Anti-Estol 1: Decel 1: - O Inversor desacelera com a Rampa 1 (C1-02)
: se a corrente exceder o ajuste L3-06.
L3-05 |Durante i+ abaixo de L3-06 o] ) A . 0to2 1 o 493 111
Rodar se a corrente cair abaixo de L3-06 , o inversor reacelera até a referencia
usando a Rampa normal
2: Decel 2 - Idem acima, mas usando a Rampa 2 (C1-04)
Quando a frequencia de saida for menor que 6 Hz,
o Anti-Estol ¢ desabilitado , independente do valor em L3-05.
Ativo se L3-05="1" ou "2".
Nivel da Prot. Estol 100 % = corrente nominal do inversor
L3-06 Durante Rodar Diminua o valor se a corrente for excessiva ou ocorrer estol 30 to 150 <7> o 494 111
com os valores padrao de fabrica
O Limite Superior ¢ determinado por C6-01 ( TC/TV) e L8-38.
L4: Detecciio de Frequéncia
~ Configura a saida Multifingdo ( H2-01 =2, ou4,0u5)
L4-01 ]82:1?5%(;3; Freg. para " Freq. Concordante", "Deteccdo de Freq. tipo 1 " ou 0.0 to 400.0| 0.0 Hz o 499 111
"Detecgdo de Frequencia tipo 2 "
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No. Name Description Range Def. Mode Al_fg; | Pg.
Condigoes da N . .
L4-07 | Deteccio 0: Nio deEecta durante Bloqueio da Saida ( Base-Block) 0.1 0 o 470 112
N 1: Detecgdo sempre Habilitada
de Frequéncia
LS: Reset Automatico da Falha
Numero de Tentativas de Partida Automatica
Nimero de quando ocorrem falhas do tipo : oC, ov, PF, rH, oL1, oL2,
L5-01 Tentavivas b/Partic oL3, Uvl. 0to 10 0 (0] 49E 112
P O Contador Reseta Automaticamente apds 10 minutos sem falhas
L6: Detecciio de Sobre-Torque
Seleciona a Operagdo em caso de Sobretorque programado em
parametros L6-02 e L6-03. As saidas multifuncao
ajustadas (H2-01=B and 17) também sio ativas se programadas
0: Desabilitado
1: Somente Alerta oL3 na concordancia de velocidade-
Deteccdo de Torque|A operagdo continua apos a detecgao
L6-01 tipo 1 2: Sémente Alerta oL.3 durante RODAR Otod4 0 0 4Al 13
A operagdo continua apds a deteccao
3: FALHA oL3 na concordéncia de velocidade
O Inversor para com Falha OL3
4: FALHA oL3 durante RODAR
O Inversor paracom Falha OL3.
Detecgdo de Torque|Ajusta o Nivel de Detecgao de Sobretorque. o
L6-02 (Nivel ) 100% = corrente nominal do motor 010300 | 150% 0 4A2 113
L6-03 Detecgdo de TorquejAjusta a duragdo que o Sobretorque Erevalece 00t100! 0.1s o 4A3 113
(Tempo) antes que o Inversor acione a detec¢do
L8: Protecdes de Hardware
Protecdo para o Seleciona prote¢do do Resistor de 3% no dissipador de calor
Resistor Este Parametro nio desabilita o Transistor de Frenagem Interno
L8-01 |de Frenagem 0,1 0 (6] 4AD 113
Dinamica 0: Protecdo de Sobreaquecimento desativada
tipo ( ERF) 1: Prote¢do de Sobreaquecimento Ligada
Perda de Fase Seleciona a detec¢do de perda de fase da entrada de forga .
L8-05 na ou desbalanceamento, ou deterioragdo do Capacitor do Link CC 0.1 1 o 4B1 114
Entrada 0: Desabilitad ’
1: Habilitada
Controla a Ventoinha de refrigeragdo do Dissipador
Operagdo da 0: Durante Rodar. S6 ventila durante a operagaio do motor
L8-10 |[Ventoinha Para depois de 60 segundos sem Rodar . 0,1 0 (0] 4B6 114
do Dissipador 1: Ventonha sempre Ligada . Ventila enquanto o Inversor estiver Energizado
Temperatura .
1 Programa a Temperatura do Ambiente. °
L8-12 |Ambiente Afeta o nivel de disparo da detec¢do oL2 -10t0 50 | 30°C 0 4B8 114
Seleciona a fungdo CLA limitadora de corrente por software
L8-18 |Suavizador CLA 0: Desabilitado 0,1 1 (0] 4BE 114
1: Habilitado
. - |0: IP20 / Gabinete Aberto
L8-35 T#z;)icdae .Instalagao 1: Montagem Lado-a-Lado 0to3 0 (0] 4ECH 114
’ 2: NEMA Tipo 1
3: Sem Aletas de Aluminio -Dissipador de Calor Externo
Fornece protecdo extra ao IGBTs, reduzindo a freq.portadora PWM
nas baixas rotagdes
0: Desabilitado
1: Habilitado abaixo de 6 Hz
q 2: Habilitado em Toda a Faixa de Velocidades
) Redugdo Autom. da Current <i12>
L8-38 Freq.Portadora ol 0to2 0 (0] 4EF 115
HD
-
200 V Single Phase C6-02
80% of HD Carrier Frequency
400 V: 60% of HD
0= 10@) 15

<7> Valor Padrio (Default) para Limite de Estol ¢ 120% se C6-01 =1 1 (ND/TV)) ou 150% se C6-01=0 (HD/TC).
<12> Valor padrdo (Default) depende do parameter 02-04, Modelo de Inversor. <63> O Inversor Desacelera 100 miliseg. depois da deteccao L3-02
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<63> Quando Habilitada o Inversor para de acelerar quando for excedido o valor em, L3-02, ( Nivel de Prevencdo Anti- Estol ).
O Inversor dxesacelera apos 100ms e re-acelera automaticamente quando a corrente volta ao nivel normaal.
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€ n: Ajustes de Desempenho Avancgados

No. Nome Descricao Faixa Def. | Modo Al_fg; : Pg.
nl: Prevencdo Anti-Oscilacdo (Hunting) do motor
Ajusta o Ganho Anti-Oscilagdo do Motor
n1-02 Hunting Prevention |Se o Motor "vibra" com pouca carga (avazio),aumente o ganho 0.00 to 2.50| 1.00 o 581 116
Gain Setting em passos de 0.1, até parar de oscilar.
Se o motor "patina" (Estol) , diminua o ganho em passos de 0.1
n3: Frenagem de Alto Escorregamento
Modifica a curva V/f durante a Deceleragdo se (L3-04 = 4).
03-13 Ganho da Frenag.de| Volta ao Normal q}lando re-acelera ou ap0s parar 1.00 to 1.40| 1.10 o 531 116
Alto Escorregament¢. Para Aumentar a for¢a de frenagem ,aumente o ganho
de 1.25 a 1.30.
@ o: Configuracdo do Display/ Teclado do Operador tipo DOP
No. Nome Descricao Faixa Def. Modo Aﬁg{ : Pg.
ol: Ajustes do Display
Escolhe qual monitor aparece no display quando se liga o Inversor:
01-02 |Pisplay Inicial 1: Frequencia de Referencia (U1-01)
<22~ |quando se energiza |2: Frente /Reverso (Fwr/Rev) 1to4 1 (0] 501 117
o Inversor 3: Frequéncia de Saida (U1-02)
4: Corrente de Saaida (Amp) (U1-03)
Escala do Ajusta as Unidades para referencia de frequencia e freq. de saida.
0l-03 Displa 0:0.01 Hz 0,1 0 o 502 117
piay 1:0.01% (100% = E1-04)
02: Funcionalidade das Teclas
Determina se a tecla STOP do Teclado consegue parar o motor
quando a operagdo esta externa ou via comunicagdo serial
02-02 (Tlf;gg‘hggﬂu wioy | 0,1 1 0 506 | 117
0: Desabilitada
1: Habilitada
Definicio do Configura o Modélo (Poténcia/Alim.,etc..) do Inversor dep. on
02-04 nie Usar apenas quando trocar a Placa Logica CPU de Controle 0 to FF drive 6] 508 117
modélo do Inversor .
( Nunca mude por outro motivo ) spec.

Seleciona se a tecla ENTER deve ser prfessionada p/ alterar a ref.
Modo de ajuste da |ou a alteracdo ja entra ao usar as teclas "Seta p/cima/ou p/baixo"
02-05 [Ref. de Frequencia: |0: A tecla Data/Enter deve ser pressionada p/ alterar a ref. de freq. 0,1 0 (0] 509 118
Fungdo das Teclas)|1: A Tecla Data/Enter ndo ¢ necessaria.A frequencia ¢ altaerada
pelas teclas de Seta p/ cima ou p/ baixo

Selecao de Seleciona a a¢do quando o teclado/display DOP for removido
Operagdo quando |estando em Modo local ou com b1-02 =0

02-06 o Teclado DOP  |0: O Inversor continia Funcionando 0,1 0 O 50A 118
¢ desconectado  |1: O Inversor desarma com Falha (oPr) e o motor para por inércia

03: Funcio Cépia do Programa

Seleciona a Fungéo de copia
0: Desabilitada
1: Leitura (READ) - Todos parametros do Inversor sao copiados

e guardados no Operador Digital
Funcio Cépia 2: Copia (COPY) - Todos parametros sdo copiados para o Inversor
03-01 (CGOPY) P (do Teclado Operador Digital para o Inversor) . 0to3 0 ¢ 515 118

3: Verifica (VERIFY) - Os parametros do Inversor sdo comparados
com os armazenados no teclado operador digital

NOTE: Quando usar a func¢io copia entre dois inversores ,ambos
devem ser iguais -modelo (02-04)e software number (U1-14)
ou havera mensagem de Erro.

Trava a fungado Leitura ( READ) p/ evitar de perder acidentalmente
Permissdo para os dados memorizados no Teclado Operador Digital

03-02 Fungdo Copia 0: Leitura (READ) esta proibida 0,1 0 0 516 118

1: Leitura (READ) esta permitida
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B.2 DISPLAY / MONITORES

No. Nome Descrigao Faixa |Defaultf Modo Al_fg; . Pg.
04: Indicacdoes P/ Manutencio
Tempo de 5 ~
04-01 |Operacio ﬁ\jﬁﬁ‘ ﬁ?“ugre(;ﬂ;‘“"grOXTlf)n;fg’rS:)OPera‘?ao Acumulado (U4-01) | ;9999 | ¢ 0 soB | 119
Acumulado (x10H) piq P )
Escolha da Determina como as horas sdo contadas (U4-01) x10H
0: Conta as Horas Energizado
04-02 |contagem do 1: Cont H tor Rodand 0,1 0 (6] 50C 119
tempo de Operagio | L Conta as Horas motor Rodando
(Saida Ativa).
Ventoinhas :
04-03 (Tempo de Reseta o Tempo de Uso das Ventoinhas ( multiplos de 10 Horas) 0 to 9999 0 (6] S50E 119
Operagao
Capacitores : .
04-05 |Tempo p/ Reseta o Tempo de Uso dos Capacitores, (%da Vida Util prevista) 0to 150 0% (6] 51D 119
Manutengao
Contatora /Relé Reseta o Tempo de vida ( em %) do Relé de pré-Carga
04-07 | de Pré-Carga . P P & 0to 150 | 0% 0 523 119
( Monitor U4-06 ).
Tempo p/Manut.
04-09 !r(;g;o p/ Manut. Reseta o tempo de vida dos IGBT (monitor U4-07). 0to 150 0% (6] 525 119
Seleciona se os registros U2-000 (Fault History)
U2 Initialize serdo ou nao resetados (zerados) na Inicializagdo do Inversor
04-11 Selection 0: Salva os registros de Falhas 0,1 0 0 >10 120
1: Reseta a memoria de Falhas
<12> O Valor Default depende do parametro 02-04, Sele¢do do Modélo
<22> Este parametro pode ser alterado durante Rodar.
@ Grupo "U": Unidades de Monitoracao no Display (e na Saida Analdgica):
Fornece Monitoracdes sobre o Estado do Inversor , Alarmes , Corrente do Motor, etc...
‘oz Sinal na Saida ; Addr.
No. Nome Descricao Analogica Unid | Modo Hex
U1: Monitores do Estado de Operacao do Inversor ( Status Monitors)
O Grupo Ul ndo sdo Pardmetros , sdo Unidades de Medidas.
Referéncia de . . A A B
U1-01 F P Monitora a Referéncia de Frequéncia (Valor Ajustado) 10 V = Max freq. 0.01 Hz (0] 40
requéncia
. Mostra a Frequéncia Real na Saida , naquéle momento _
U1-02 |Freq. na Saida (Escala depende de 01-03). 10 V = Max freq. 0.01 Hz (0] 41
U1-03 |Corrente na Saida |Mostra a Corrente na Saida para o Motor , naquele momento 10 V = Corrente 0.01A O 42
Nominal do Inversor
Ul-06 |Voltagem na Saida |y 0 o Voltagem CA (Valor RMS) na Saida 10 V: 200 Vims (400 | v | 45
Vac rms Vrms)
U1-07 |[Voltagem C.C. Mostra a Voltagem C.C. no Barramento Interno ( DC bus) 10V: 400V (800V) 1V O 46
Mostra o Estado dos Terminais de Entrada (S1 a S5)
= Digital input terminal
S1 (Ativo= barra completa)
Ul-10 | Estado das [/ gizgital input terminal (Nao Aplicavel) 3 0 49
Entradas :
n Digital input terminal
S3
[ Digital input terminal
S4
L——|g Digital input terminal
S5
Mostra o Estado das Saidas Digitais (Relé).
Ul-11 E;ta%o das ( Nao Aplicavel) _ o 4A
aidas L multi-Function :
Digital Output
(terminal MA/MB-MC)
Ul1-13 iggﬁ?;ica Mostra o Nivel da Entrada Analdgica A1 :100% =10V ou20 mA. {10 V/20 mA: 100% | 0.1% ¢} 4E
YASKAWA ELECTRIC SIEP C710606 31A YASKAWA AC Drive — J1000 Technical Manual 191




B.2 DISPLAY / MONITORES

_ Sinal na Saida : Addr.
No. Nome Descrigao Analégica Unid.| Modo Hex
Mostra o Codigo do Erro de MEMOBUS/Modbus
- B CRC Error
[ Data Length Error
ULlo MEMOBUS/ B Not Used Ndo Aplicavel B o 6
(Codigo do Erro) B Parity Error .
B Overrun Error
[ Framing Error
B Timed Out
i Not Used
Software No. Nio Aplicavel
Ul1-25 (ROM) IDENTIF. da ROM . - (0] 4D
Ul-26 Software No. IDENTIF. da FLASH Nao Aplicavel _ o) 5B
(Flash) .
U2: Memoria de Falhas
U2-01 |Falha Atual Mostra a Falha Atual ( se houver). Néo Aplicavel - (0] 80
U2-02 |Falha Anterior Mostra a Falha Anterior. O Pardmetro o04-11 reseta a memoria Nao Aplicavel - (0] 81
U4: Monitores para a Manutenc¢io
Indica 0 Tempo Acumulado em Operagao.
O Contador pode ser Resetado em 04-01
Tempo em Use o Pardmetro 04-02 para contar Tempo Energizado ou tempo Rodando |Nao Aplicavel
U4-01 Operagdo lh 0] 4C
O Contador acumula até 99.999,
Depois, Volta p/ zero
Ventoinha - Indica o Tempo de Uso da Ventoinha, em % da Vida Util Nio Aplicavel
U4-04 M ~ O Parametro 04-03 reseta o contador P 1% (0] 7E
anuteng¢ao .
Capacitor - Indica o Tempo de Uso do Capacitor em % da Vida Util Nio Aplicavel
U4-05 M P N O Parametro 04-05 reseta o contador P 1% (0] 7C
anuteng¢ao .
. +.|Indica o Tempo de Uso, em % da Vida Util ~ .,
U4-06 Corntatora./ Relé de OParametro 04-07 reseta o contador Nao Aplicavel 1% (0] 7D6
Pré-Carga: Manut. .
. « _|Indica o Tempode Uso do IGBT em % da Vida Util Nao Aplicavel
U4-07 |IGBT: Manutengéio O Parametro 04-09 reseta o contador . 1% 0 D7
U4-08 ? issipador : Indica a Temperatura no Dissipador de Calor 10V: 100°C 1°C (0] 68
emperatura
U4-09 |LEDs Check Acende todos os segmentos do Display para verificacdo Nao Aplicavel B 0 3C
U4-13 |Corrente de Pico  |Memoriza o Pico Maximo de Corrente do Motor  (em %) 10 V: Corrente 0.01A (0] 7CF
Nominal do Motor
192 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710606 31A YASKAWA AC Drive — J1000 Technical Manual




C.2 MEMOBUS/Modbus

C.2 MEMOBUS/Modbus

Uso da Op¢ao MEMOBUS/Modbus Communication Interface (SI-485/J).

Permite usar um PLC Mestre comandando até 255 Inversores em Réde MEMOBUS/Modbus
Os Inversores funcionam no Modo Slave (Escravo)
Respondendo aos comandos do Mestre PLC.

Cada mensagem do Mestre alcanga o escravo correspondente ao enderego individual , préviamente programado no Inversor
O Escravo que receber a ordem do mestre , confirma dando um retdérno ao Mestre
confirmando a execug¢ao da ordem.

Master (PLC)

FiguraC.1 - Varios Inversores e um PLC interligados em Réde
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C.4 Conexao em Réde

B RS-485 Interface

Drive

SI-485/J

2 }

]
Terminating
Register

Drive

S1-485/J
S2

Terminating [
Register
OFF

S1-485/J
S2

Terminating [
Register
ON

Figure C.3 RS-485 Interface

Note: + Coloque a Microchave DIP S2 na posi¢do ON (ligado) da Unidade SI-485/J da ultima posigdo da linha ( resistor de terminagio )
« H5-07 =“1” (RTS) para RS-485 interface.

B RS-422 Interface

Drive

S1-485/J

S2

Terminating
Register

S2

Terminating [
Register
OFF

S1-485/J

S2

Terminating
Register

Figure C.4 RS-422 Interface

Note: + Coloque a microchave DIP S2 em ON (ligada) na unidqade SI-485/] da ultima posi¢do da rede ( resistor de terminacao
e Ajuste H5-07 =“0" (RTS sempre ativo )para Interface RS-422 ( Tx-Rx a 4 fios)
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C.4 Réde

@ Carga Terminadora de Réde - Network Termination
A ponta da Linha da Réde deve ter uma impedancia de Terminagdo de 110 Ohms para MEMOBUS/Modbus

A Opgao (SI-485/J) possui o Resistor de Terminagao incorporado, o qual pode ser ligado ou desligado da rede ( se ndo for o ultimo)

A Micro-Chave DIP switch S2 na posicdo ON insere o Resistor de terminac@o no ultimo inversor da rede.
Em todos os outros Inversores da rede , que ndo o ultimo , a chave de ficar desligada (OFF) : Figura C.5

S+ +
DIP switch S2 :3 )
(in the ON position) RS-422
or
RS-485 R+
DIP
switch
R- S2
terminal resistance (1/2 W, 110 Q)

Figura C.5 Comunicacao Serial - Carga Terminal - Microchave DIP Switch S2
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C.6 MEMOBUS/Modbus

C.6 Operacao do Inversor via MEMOBUS/Modbus

A operagaodo Inversor pode ser feita via comunicagdo MEMOBUS/Modbus, dependendo de ajustes dos parametros :

€ Monitorando a Operagéo :

Um PLC (CLP) pode monitorar os seguintes valores, via MEMOBUS/Modbus , a qualquer momento ,
independente do ajuste dos parametros, (exceto H5-O00) :

* Observar o Estado do Inversor e dos terminais de controle , via PLC .
» Lér e Escrever Parametros.
* Resetar Falhas .
* Ajustar entradas Multifungao.
(A funcionalidade das entradas "S" sdo relacionadas com as da via Modbus por uma logica "OU" )

4 Controlando o Inversor :

Para Controlar o Inversor via rede MEMOBUS/Modbus , ajuste os parametros de controle conf. Tabela abaixo :

Tabela C.1 Parametros de Controle via MEMOBUS/Modbus

Parametro Nome Ajuste Requerido
b1-01 Sele¢do da Origem da Refréncia de Frequencia 2
b1-02 Sele¢do da Origem do Comando Rodar / Parar 2

Ajuste de b1-01 e de b1-02
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D.2 Normas Européias

D2. Atendimento das Normas CE (Comunidade Européia)

C€

Figure D.1 CE Mark
A Marcagio CE  indica Atendimento as Normas de Regulamentagio sobre Seguranca e Meio Ambiente Furopéias.
A Marcagdo CE ¢ Requerida para Atender Negociagdes no Mercado de Comércio na Europa.

As Normas Européis incluem as Diretivas para Fabricantes de Maquinas : Diretiva sobre Baixa Tensao para Eletronicos
e as orientacdes sobre EMC (Emissdo Eletro-Magnética) para o contrle dos ruidos .

Este Inversor apresenta a Marcagdo CE , baseada no atendimento as orientacdes sobre EMC e Diretivas de Baixa Tensao.

* EMC Guidelines: 2004/108/EC
* Low Voltage Directive: 2006/95/EC

€ Atendimeto das Diretivas de Baixa Tensdo - CE Voltage Directive Compliance

Este Inversor foi testado de acordo com a to IEC61800-5-1:2007, e atende totalmente a Diretiva de Baixa Tensao.

Para estar de Acordo com a Diretiva , proceda da seguinte maneira :

B Areade Uso:

Nao usar em ambientes com polui¢do maior que grau de severidade 2, e sobretensdo grau 3, conforme a IEC664.
B Instale Fusiveis na Entrada de Alimentacao

Instale Fusiveis de Entrada ,conf. Tabela D.1.

Table D.1 Fusiveis de Entrada Recomendados :

Modélo do Inversor: Fusiveis da Classe T
CIMR-JOI Fusivel Tipo | Corrente do Fusivel (Ampere Rating)
200 V Class Single-Phase Drives
BA0001 A6T15 15
BA0002 A6T20 20
BA0003 A6T20 20
BA0006 A6T40 40
BA0010 A6T40 40
200 V Class Three-Phase Drives
2A0001 A6T10 10
2A0002 A6TI10 10
2A0004 A6T15 15
2A0006 A6T20 20
2A0010 A6T25 25
2A0012 A6T30 30
2A0020 A6T40 40
400 V Class Three-Phase Drives
4A0001 A6T10 10
4A0002 A6T10 10
4A0004 A6T20 20
4A0005 A6T25 25
4A0007 A6T25 25
4A0009 A6T25 25
4A0011 A6T30 30

B Aterramento

O Inversor foi desenhado para ser usado em sistemas T-N (Ponto Neutro A Terra )
Para outros tipos de Instala;'ao , consulte a Yaskawa
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D.2 Normas Europeias

€@ Atendimento das Recomendagées EMC (EletroMagneticCompliance) Eupopéias :
Este Inversor ¢ tratado de acordo com a Norma IEC61800-3:2004 ¢ atende as diretivas EMC Européias

W Filtro EMC

Os procedimentos abaixo s3o os recomendadas pelas Normas Européias para atendimento das diretivas EMC
Ver Tabela de Selecdo de filtros EMC

Metodo de Instalacao

Verifique os seguintes itens

Instale um filtro anti-ruido eletromagnetico EMC na Entrada conf. especificado pela Yaskawa

O filtro EMC e o Inversor devem estar no mesmo gabinete ,na mesma placa metalica de montagem

Use cabo blindado na saida para o Motor , ou, use conduite de metal entre o Inversor e o Motor

Use cabos de comprimento o mais curto possivel. Aterre a blindagem nas duas pontas motor e inversor.

B

A - Inversor (sem filtro na saida) D - Conduite de Metal
B — 20 m max comprimento do cabo ate o motor E - Fios Terra bem curtos
C - Motor

Figura D.2 Detalhes da instalacao

5. Descasque uma boa quantidade de isolante para expor e aterrar um bom pedaco de malha
recomenda-se um grampo de metal

RRRRRRRRK

TR IIZID
s

A - Cabo Blindado C - Grampo Metalico ( condutivo)
B - Placa de Montagem ,Metalica
Figura D.3 Area de Aterramento
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D.2 Normas Européias

Como fazer as Montagens recomendadas pelas Normas Européias - Trifasicos Classes 200V /400 V

226

moow>

- Placa de Montagem Metalica
— Areas sem tinta (raspadas) , para aterramento

Aterre a blindagem do cabo , lado Motor

L2

L3 L1
PE
PE

B
D C
E‘/ =
E
|-3|_2L1
AL
E
[ T |
D
/ e
| =

F - Cabo Blindado para o Motor (max. 20 m)

Painel G - Motor

H — Abragadeira metalica
I — Cabos curtos entre filtro e inversor
nversor J — Filtro EMC

Figura D.4 Filtro EMC e Montagem para atender a Norma CE
(Trifasico Classes 200V /400 V)
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D.2 Normas Européias

Montagem recomendada pelas Normas Européias - Exemplo em Classe Monof. 200 V

L1

D
A - Aterre a blindagem do cabo, lado Motor F - Cabo do Motor : blindado com malha (max. 20 m)
B - Gabinete / Painel G - Motor
C - Placa Metalica de Montagem H - Abracadeira Metalica
D - Areas sem Pintura (tinta raspada) p/ Aterramento | — Fiagdo o mais curta possivel
E - Inversor J — Filtro EMC (tabela)

Figura D.5 Montagem com Filtro EMC recomendada p/ Normas CE Européias (Exemplo) Monof. 200V

B EMC Filters

Siga as instru¢des de montagem recomendadas pelas Normas Européias EMC EN 61800-3, category C1, para atendé-las

Tabela D.2 Filtros Norma Européia EN 61800-3 Categoria C1

Dados do Filtro ( Fabricado pela Schaffner)
Drive " . .
CiR 0 Tpo |GSfeme | Péss | Dimonstes | yxx | e oo |deNontagam
: Montagem A do Filtro
200 V Single-Phase Units
BA0001 FS23638-10-07 10 0.97 2.8x6.7x 1.8 2.0x6.1 M4 M5
BA0002 FS23638-10-07 10 0.97 2.8x6.7x 1.8 2.0x6.1 M4 M5
BA0003 FS23638-10-07 10 0.97 2.8x6.7x 1.8 2.0x6.1 M4 M35
BA0006 FS23638-20-07 20 1.65 44x6.7x2.0 3.6x6.1 M4 M5
BA0010 FS23638-20-07 20 1.65 44x6.7x2.0 3.6x6.1 M4 M5
200 V Three-Phase Units
2A0001 FS23637-8-07 7.3 0.88 2.8x6.7x 1.6 2.0x6.1 M4 M5
2A0002 FS23637-8-07 7.3 0.88 2.8x6.7x 1.6 2.0x6.1 M4 M5
2A0004 FS23637-8-07 7.3 0.88 2.8x6.7x 1.6 2.0x6.1 M4 M5
2A0006 FS23637-8-07 7.3 0.88 2.8x6.7x 1.6 2.0x6.1 M4 M5
2A0010 FS23637-14-07 14 1.28 44x6.7x1.8 3.6x6.1 M4 M5
2A0012 FS23637-14-07 14 1.28 44x6.7x1.8 3.6x6.1 M4 M5
2A0020 FS23637-24-07 24 1.98 5.7x6.9x%x2.0 47x6.1 M4 M5
400 V Three-Phase Units
4A0001 FS23639-5-07 5 1.10 44x6.7x1.8 3.6x6.1 M4 M35
4A0002 FS23639-5-07 5 1.10 44x6.7x1.8 3.6x6.1 M4 M5
4A0004 FS23639-5-07 5 1.10 44x6.7x1.8 3.6x6.1 M4 M35
4A0005 FS23639-10-07 10 1.54 44x6.7x1.8 3.6x6.1 M4 M5
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D.2 Normas Européias

Filter Data (Manufacturer: Schaffner)
Drive . . . Drive Filter
CIMR-JOI Type Rated | Weight Dl ale Y x X Mountin Mountin
yp Current (A)| (Ib) [W x L x H] (in) Screw A? Screwg
4A0007 FS23639-10-07 10 1.54 44x6.7x1.8 3.6x6.1 M4 M5
4A0009 FS23639-10-07 10 1.54 44x6.7x1.8 3.6x6.1 M4 M5
4A0011 FS23639-15-07 15 1.98 5.7x6.9x2.0 4.7x6.3 M4 M5
H
{17 &
e
LINE
4l n
LOAD
A
an A
¥, PE

i

Figure D.6 Dimensoes dos Filtros EMC

Bl Reatores CC (DC Reactors) recomendados p/ Norma EN 61000-3-2

Table D.3 DC Reatores para Redugao de Harménicas

Drive Model DC Reactor
CIMR-JO Modelo | Capacidade

200V Three-Phase Units

2A0004 54 A

2A0006 UZDA-B 8 mH
400 V Three-Phase Units

4A0002 32A

4A0004 UZDA-B 28 mH

Note: Contact Yaskawa for information about DC reactors for other models.
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D.3 Normas Americanas UL

D.3 Normas Americanas UL

A Marcagdo UL e cUL indica que o produto e todos os seus componentes satisfazem os seus padroes para os EUA e Canada

CUS

LISTED

Figure D.7 UL/cUL  Mark

& Atendimento das Normas UL :

Este Inversor ¢ testado pelas Normas UL standard UL508C, E131457 e as atende.
Alguns cuidados também devem ser tomados nas Montagens, para satisfazer o atendimento dessas normas.

B Ambiente de Instalagao :

N3o instale o Inversor em Ambiente com Grau de Poluicdo maior que Severidade 2 da Norma UL2 (UL standard).

B Cabeacao Segura:

Recomenda-se usar Cabos de Cobre padrdo UL, (Classe 75 °C) e Terminais Elétricos tipo CSA/closed-loop
O uso desses terminais garante o espagamento entre condutores , livre de rebarbas perigosas.

Use as ferramentas de colocagao dos terminais (alicates de crimpagem) recomendados pelo fabricante .

A Tabela D.4 apresenta algumas sugestdes adequadas.

Table D.4 Terminais para os Cabos (Crimp Terminal Size (JIS C 2805) )(para 200 V e 400 V)

Wire Gauge Terminal Crimp Terminal Tightening Torque
mm? (AWG) Screws Model Numbers N m (Ib to in.)
M3.5 R1.25-3.5 0.8to 1.0 (7.1 to 8.9)
0.75 (18) M4 R1.25-4 1.2to 1.5 (10.6 to 13.3)
1.25 (16) M3.5 R1.25-3.5 0.8to 1.0 (7.1 to 8.9)
M4 R1.25-4 1.2 to 1.5 (10.6 to 13.3)
2 (14) M3.5 R2-3.5 0.8t0 1.0 (7.1 to 8.9)
M4 R2-4 1.2 to 1.5 (10.6 to 13.3)
3.5/5.5 (12/10) M4 R5.5-4 1.2 t0 1.5 (10.6 to 13.3)

Note: Use terminais com barril de isolagdo plastica ou use tubo termo-contratil (crimp / shrink).
Use cabos classe temperatura75 °C 600 Vac UL-approved (vinyl )

Table D.5 Fusiveis de Protecao / Seguranga recomendados

Drive Model Fusiveis Classe T Fusiveis Classe L
CIMR-JO Modelo | Corrente Nominal do Fusivel Model Corrente Nominal do Fusivel
200 V Class Single-Phase Drives
BA0001 A6T15 15 Amp. CR6L-20/UL 20 Amp.
BA0002 A6T20 20 CR6L-30/UL 30
BA0003 A6T20 20 CR6L-50/UL 50
BA0006 A6T40 40 CR6L-75/UL 75
BA0010 A6T40 40 CR6L-100/UL 100
200 V Class Three-Phase Drives
2A0001 A6T10 10 CR6L-20/UL 20
2A0002 A6T10 10 CR6L-20/UL 20
2A0004 A6T15 15 CR6L-20/UL 20
2A0006 A6T20 20 CR6L-30/UL 30
2A0010 A6T25 25 CR6L-50/UL 50
2A0012 A6T30 30 CR6L-50/UL 50
2A0020 A6T40 40 CR6L-75/UL 75
400 V Class Three-Phase Drives
4A0001 A6T10 10 CR6L-20/UL 20
4A0002 A6T10 10 CR6L-20/UL 20
4A0004 A6T20 20 CR6L-50/UL 50
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D.3 UL Standards - Tipos de Fusiveis, Cabos , Térmico de Protegao

Drive Model Class T Fuses Class L Fuses
CIMR-JO Model Fuse Ampere Rating Model Fuse Ampere Rating
4A0005 A6T25 25 CRO6L-50/UL 50
4A0007 A6T25 25 CR6L-50/UL 50
4A0009 A6T25 25 CR6L-50/UL 50
4A0011 A6T30 30 CR6L-50/UL 50

B Cabeacao dos Sinais de Controle ( Baixa Tensao) :

Para os Sinais, utilize cabos que atendem a norma NEC Classe 1 -UL
Para a Alimentacdo das Entradas, utilize cabos norma NEC Classe 2-UL

Table D.6 Cabeacao das Entradas de Controle
Input / Output Terminal Signal Alimentacgao

C . N Use a fonte interna do Inversor com cabos Classe 1
Entradas Digitais Multi-Fungao S1, S2, S3, S4, S5, SC Use Cabos Classe 2 para fonte de alim. externa

Cabos Classe 1 para polarizagdo interna
+V, AL AC Cabos Classe 2 para polarizagdo externa

Referéncia de Frequéncia Analdgica

B Alimentacao : Corrente de Curto-Circuito - Icc :

Este Inversor foi testado pelo UL , certificando que a Corrente de Curto no Circuito Principal nio ultrapasse 30,000 Ampéres
Tanto para a Classe 200V quanto para a Classe 400 V

* A Especificagdo do Disjuntor MCCB e dos Fusiveis deve levar em conta a capacidade do ramal de alimentagao qto. a Icc

* O Inversor é adequado para ramais com capacidade de curto de até 30,000 Amp RMS simétricos
Max. 240 V ou Max. 480V

€ Térmico (Eletrénico) de Protecdo do Motor contra Sobrecarga

Ajuste o Parametro E2-01 (corrente nominal do motor) para o valor apropriado de proteg¢do de sobrecarga.
O Sistema Interno de Protecdo obedece a UL , de acrdo com NEC ¢ CEC.

B E2-01 = Ajusta a Corrente Nominal do Motor a ser protegido
Faixa de Ajuste : Depende do Modelo
Ajuste de Fabrica : Depende do Modelo

Parametro E2-01 ( corrente nominal do motor)protege o motor se o parametro .1-01 ndo estiver em 0 (default é=1)
Protegdo Padrao Habilitada

H L1-01 = Ajusta o tipo de Protecao Térmica em fungao do tipo de motor

A Fungio de protecao térmica eletronica incorporada no Inversor ( OL1), baseia-se na corrente , no tempo, € na frequencia.
e protege o motor contra superaquecimento. Esta funcdo atende as curvas padrao-UL , e dispensa o uso de Térmico Externo ,
no caso de se usar s6 um motor ligado na saida do Inversor. Escolha o tipo de curva conf. tabela abaixo.

Table D.7 Ajuste do Tipo de Térmico , conforme o tipo de Motor :

L1-01 = Description
0 Desabilita o Térmico
1 Motor tipo 1: normal, auto ventilado , trabalhando numa faixa de at¢ 10:1 (60Hz~6Hz) = (Default setting)
2 Motor tipo 2 : com ventoinha externa, ventilacdo forcada

Quando ligar mais de um Motor no Inversor, cada Motor deve ter seu Térmico proprio e desligue o Térmico interno (L1-01 =0)

Use L1-01 =1 ou L1-01 =2 conforme o tipo de Motor da Tabela acima.
A prote¢do derruba a operagao com alarme OL1 , se exceder o calculo da temperatura do Motor.
O Inversor Calcula continuamente a Temperatura do Motor, enquanto o Inversor estiver Energizado.

O Ajuste L1-01 =1 ¢ para motores com capacidade de refrigeragdo limitada quando abaxo de 6Hz (10:1)
e a plena carga (100%) . A curva OLI1 ¢ reduzida automaticamente nas frequencias abaixo da nominal

230 YASKAWA ELECTRIC SIEP C710606 31A YASKAWA AC Drive — J1000 Technical Manual



D.3 UL Standards

O ajuste de tipo de curva L1-01 =2 ¢ usada para Motores com Ventilagao forgada ,que podem trabalhar até 1/10 da freq.nominal
com até 100% de carga. Abaixo de 1/10 da nominal, hd reducdo da curva.

Bl L1-02 Curvade Protecao Térmica do Motor

Faixa de Ajuste : 0.1 a 5.0 Minutos
Ajuste de Fabrica (Padrao) : 150% de Sobrecarga por 1.0 Minuto

O Parametro L1-02 ajusta o tempo de operacdo a 150% de sobrecarga , em que o Inversor vai desarmar por sobrecarga OL1
em 60Hz e em relagdo a corrente nominal do motor (E2-01 = 100%)
Ajustando L1-02 levanta ou abaixa as curvas da figura (eixo Y), sem alterar sua forma.

TEMPO (min)
10 b N
7
K N )
A FRIO
10 N
I P o —~— A QUENTE
0.1 3 Motor Current (%)
0 100 150 200 (E2-01=100 %)
Figura D.8 Curva Térmica de Protegcido do Motor
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	nH1-01 to H1-05: Functions for Terminals S1 to S5These parameters assign functions to the multi-function digital inputs. The settings 0 to 67 determine function for each terminal and are explained below.Note:If not using an input terminal or if using the through-mode, set that terminal to “F”.No.Parameter NameSetting RangeDefaultH1-01Digital Input S1 Function Selection1 to 9F40: Forward Run Command (2-wire sequence)H1-02Digital Input S2 Function Selection1 to 9F41: Reverse Run Command (2-wire sequence)H1-03Digital Input S3 Function Selection0 to 9F24: External FaultH1-04Digital Input S4 Function Selection0 to 9F14: Fault ResetH1-05Digital Input S5 Function Selection0 to 9F3 (0) <1> : Multi-Step Speed Reference 1<1>Number appearing in parenthesis is the default value after performing a 3-Wire initialization.Digital Multi-Function Input SettingsTable 5.15Digital Multi-Function Input SettingsSettingFunctionPageSettingFunctionPage03-Wire Sequence10Up Command1LOCAL/REMOTE Selection11Down Command2Serial Communication Reference Selection14Fault Reset3Multi-Step Speed Reference 115Fast-Stop (N.O.)4Multi-Step Speed Reference 217Fast-stop (N.C.)5Multi-Step Speed Reference 320 to 2FExternal Fault6Jog Reference Selection40Forward Run/Stop (2-wire sequence)7Accel/Decel Time 141Reverse Run/Stop (2-wire sequence)8Baseblock Command (N.O.)61External Speed Search Command 19Baseblock Command (N.C.)62External Speed Search Command 2AAccel/Decel Ramp Hold67Communications Test ModeFNot used/Through ModeSetting 0: 3-Wire SequenceWhen one of the digital inputs is programmed for 3-Wire control, that input becomes a forward/reverse directional input, S1 becomes the Run command input, and S2 becomes the Stop command input.The drive will start the motor when the Run input S1 is closed for longer than 50 ms. The drive will stop the operation when the Stop input S2 is released for a brief moment. Whenever the input programmed for 3-Wire sequence is open, the drive will be set for forward direction. If the input is closed, the drive is set for reverse direction.Note:When 3-Wire sequence is selected the Run and Stop command must be input at S1 and S2.3-Wire Sequence Wiring DiagramFigure 5.143-Wire Sequence Wiring Diagram3-Wire SequenceFigure 5.153-Wire SequenceNote:1.The Run and Stop command must be open/closed for a short moment only to start and stop the drive.2.If the Run command is active at power up and b1-17 = 0 (Run command at power up not accepted), the Run LED will flash to indicate that protective functions are operating. If required by the application, set b1-17 to “1” to have the Run command issued automatically as soon as the drive is powered up.WARNING! Sudden Movement Hazard. The drive may start unexpectedly in reverse direction after power up if it is wired for 3-Wire sequence but set up for 2-Wire sequence (default). When using 3-Wire sequence first set the drive properly (H1-oo = 0) and then connect the control wires. Make sure b1-17 is set to “0” (drive does not accept Run command active at power up). When initializing the drive use 3-Wire initialization. Failure to comply could result in death or serious injury from moving equipment.Setting 1: LOCAL/REMOTE SelectionThis setting allows the input terminal to determine if the drive will run in LOCAL mode or REMOTE mode.StatusDescriptionClosedLOCAL: Frequency reference and Run command are input from the digital operator.OpenREMOTE: Frequency reference and Run command are input from the selected external reference. (b1–01/b1–02)Note:1.If one of the multi-function input terminals is set to for LOCAL/REMOTE, then the LO/RE key on the operator will be disabled.2.When the drive is set to LOCAL, the LO/RE LED will light.3.The default setting of the drive is not to allow switching between LOCAL and REMOTE during run. to Refer to b1-07: LOCAL/REMOTE Run Selection on page  if this feature is required by the application.Setting 2: Serial Communication Reference SelectionThis function can be used to switch the Run command and frequency reference source from the current selection (LOCAL or b1-01/02) to Serial Communication.StatusDescriptionOpenLOCAL or the source defined by parameters b1-01/02ClosedRun command and frequency reference are set by Serial Communications via MEMOBUS/ModbusNote:The default setting of the drive is not to allow switching reference sources during run. Refer to b1-07: LOCAL/REMOTE Run Selection on page  if this feature is required by the application.Setting 3 to 5: Multi-Step Speed Reference 1 to 3Used to switch Multi-Step Speed frequency references d1-01 to d1-08 by digital inputs. Refer to d1-01 to d1-08, d1-17: Frequency Reference 1 to 8 and Jog Reference on page  for details.Setting 6: Jog Frequency Reference SelectionUsed to select the Jog frequency set in parameter d1-17 as active frequency reference. Refer to d1-01 to d1-08, d1-17: Frequency Reference 1 to 8 and Jog Reference on page  for details.Setting 7: Accel/Decel Time Selection 1Used to switch between accel/decel times 1 and 2. Refer to C1-01 to C1-04: Accel/Decel Times 1 and 2 on page  for details.Setting 8/9: External Baseblock (N.O.) and External Baseblock (N.C.)Setting 8 or 9 assign the Baseblock command to digital input terminals. When the drive receives a Baseblock command, the output transistor stop switching and the motor coasts to stop. During this time, the alarm “bb” will flash on the LED operator to indicate baseblock. For more information on alarms, Refer to Alarm Detection on page . When baseblock ends and a Run command is active, the drive performs Speed Search to get the motor running again.OperationInputsSetting 8 (N.O.)Setting 9 (N.C.)Normal operationOpenClosedBaseblock (Interrupt output)ClosedOpenNOTICE: If using baseblock in elevator applications, make sure the brake closes when the drive output is cut off by a Baseblock input. Failure to do so will result in the motor suddenly coasting when the Baseblock command is entered, causing the load to slip.Baseblock Operation During RunFigure 5.16Baseblock Operation During RunSetting A: Accel/Decel Ramp HoldWhen the digital input programmed for the Accel/Decel Ramp Hold function closes, the drive will lock ("hold") the output frequency. All acceleration or deceleration will cease, and the drive will hold the current speed. Acceleration or deceleration will resume once the input is opened again.If the Accel/Decel Ramp Hold function is enabled (d4-01 = 1), the drive will save the output frequency to memory whenever the Ramp Hold input is closed. When the drive is restarted after stop or after power supply interruption, the output frequency that was saved will become the frequency reference (provided that the Accel/Decel Ramp Hold input is still closed). Refer to d4-01: Frequency Reference Hold Function Selection on page  for details.Setting F: Not Used/Through ModeAny digital input that is not used should be set to F. When set to “F”, an input does not trigger any function in the drive. Setting F, however, still allows the input status to be read out by a PLC via an optional MEMOBUS/Modbus communications interface. This way external sensors can be connected to unused drive digital inputs, thus reducing the need for separate PLC I/O units.Setting 10/11: Up/Down CommandUsing the Up/Down function allows the frequency reference to be set by two push buttons. One digital input must be programmed as the Up input (H1-oo= 10) to increase the frequency reference, the other one must be programmed as the Down input (H1-oo= 11) to decrease the frequency reference.The Up/Down function has priority over the frequency references digital operator and analog inputs (b1-01 = 0, 1). If the Up/Down function is used, then references provided by these sources will be disregarded.The inputs operate as shown in the table below.StatusDescriptionUp (10)Down (11)OpenOpenHold current frequency referenceClosedOpenIncrease frequency referenceOpenClosedDecrease frequency referenceClosedClosedHold current frequency referenceNote:1.An oPE03 alarm will occur when only one of the functions Up/Down is programmed for a digital input.2.An oPE03 alarm will occur if the Up/Down function is assigned to the terminals while another input is programmed for the Accel/Decel Ramp Hold function. For more information on alarms, Refer to Drive Alarms, Faults, and Errors on page .3.The Up/Down function can only be used for external reference 1. Consider this when using Up/Down and the external reference switching function (H1-oo = 2).Using the Up/Down Function with Frequency Reference Hold (d4-01)•When the frequency reference hold function is disabled (d4-01 = 0), the Up/Down frequency reference will be reset to 0 when the Run command is cleared or the power is cycled. •When d4-01 = 1, the drive will save the frequency reference set by the Up/Down function. When the Run command or the power is cycled, the drive will restart with the reference value that was saved. The value that was saved can be reset by closing either the Up or Down input without having a Run command active. Refer to d4-01: Frequency Reference Hold Function Selection on page .Using the Up/Down Function with Frequency Reference LimitsThe upper frequency reference limit is determined by parameter d2-01.The value for the lower frequency reference limit can be set by an analog input or parameter d2-02. When a Run command is applied, the lower limits work as follows:•If the lower limit is set by parameter d2-02 only, the drive will accelerate to this limit as soon as a Run command is entered. •If the lower limit is determined by an analog input only, the drive will accelerate to the limit as long as the Run command and an Up or Down command are active. It will not start running if only the Run command is on.•If the lower limit is set by both an analog input and d2-02, and the analog limit is higher than the d2-02 value, the drive will accelerate to the d2-02 value when a Run command is input. Once the d2-02 value is reached, it will continue acceleration to the analog limit only if an Up or Down command is set.Figure 5.17 shows an Up/Down function example with a lower frequency reference limit set by d2-02 and the frequency reference hold function enabled/disabled.Up/Down Command OperationFigure 5.17Up/Down Command OperationSetting 14: Fault ResetWhenever the drive detects a fault condition, the fault output contact will close and the drive’s output will shut off. The motor then coasts to stop (specific stopping methods can be selected for some faults such as L1-04 for motor overheat). Once the Run command is removed, the fault can be cleared by either the RESET key on the digital operator or by closing a digital input configured as a Fault Reset (H1-oo = 14).Note:Fault Reset commands are ignored as long as the Run command is present. To reset a fault, first remove the Run command.Setting 15/17: Fast-stop (N.O./N.C.)The Fast-stop function operates much like an emergency stop input to the drive. If a Fast-stop command is input while the drive is running, the drive will decelerate to a stop by the deceleration time set to C1-09 (Refer to C1-09: Fast-stop Time on page ). The drive can only be restarted after is has come to a complete stop, the Fast-stop input is off, and the Run command has been switched off.•To trigger the Fast-stop function with a N.O. switch, set H1-oo = 15•To trigger the Fast-stop function with a N.C. switch, set H1-oo = 17Figure 5.18 shows an operation example of Fast-stop.Fast-stop SequenceFigure 5.18Fast-stop SequenceNOTICE: Rapid deceleration can trigger an overvoltage fault. When faulted, the drive output shuts off, and the motor coasts. To avoid this uncontrolled motor state and to ensure that the motor stops quickly and safely, set an appropriate Fast-stop time to C1-09.Setting 20 to 2F: External FaultBy using the External Fault function, the drive can be stopped when problems occur with external devices.To use the external fault function, set one of the multi-function digital inputs to any value between 20 to 2F. The operator will display EFo where o is the number of the terminal (terminal So) to which the external fault signal is assigned.For example, if an external fault signal is input to terminal S3, “EF3” will be displayed.Select the value to be set in H1-oo from a combination of any of the following three conditions:•Signal input level from peripheral devices (N.O./N.C.)•External fault detection method•Operation after external fault detectionThe following table shows the relationship between the conditions and the value set to H1-oo:SettingTerminal Status <1> Detection Method <2> Stopping MethodN.O.N.C.Always DetectedDetected during Run onlyRamp to Stop (fault)Coast to Stop (fault)Fast-stop (fault)Alarm Only (continue running)20O O O   21 OO O   22O  OO   23 O OO   24O O  O  25 OO  O  26O  O O  27 O O O  28O O   O 29 OO   O 2AO  O  O 2B O O  O 2CO O    O2D OO    O2EO  O   O2F O O   O<1>Determine the terminal status for each fault, i.e., whether the terminal is normally open or normally closed.<2>Determine whether detection for each fault should be enabled only during run or always detected.Setting 40/41: Forward Run/Reverse Run Command for 2-Wire SequenceSets the drive for 2-Wire sequence.When the input set to 40 is closed, the drive operates in the forward direction. When the input set for 41 is closed, the drive will operate in reverse. Closing both inputs at the same time will result in an external fault.Note:These functions are assigned to the terminals S1 and S2 when the drive is initialized for 2-Wire sequence.Example Wiring Diagram for 2-Wire SequenceFigure 5.19Example Wiring Diagram for 2-Wire SequenceSetting 61/62: Speed Search 1/2These input functions can be used to enable Speed Search. When the Speed Search 1 input (H1-oo = 61) is enabled the drive will search the motor speed starting from the maximum output frequency. With Speed Search 2 input (H1-oo = 62) enabled the Speed Search will be performed starting from the frequency reference.Note:Operator error oPE03 will result if both Speed Search 1 and Speed Search 2 are set to the input terminals at the same time.Setting 67: Communication Test ModeIf a RS-422/485 communications options is attached to the drive, this function can be used to perform a self-diagnosis of the communication interface. The drive transmits data and then confirms the communications are received normally. Refer to Self-Diagnostics on page  for details on how to use this function.

	H2: Multi-Function Output
	nH2-01: Terminal MA/MB/MC Function SelectionThe drive has a multi-function output terminal. Set parameter H2-01 between 0 and 13D to assign functions to this terminal. Default values are listed in the following table.No.Parameter NameSetting RangeDefaultH2-01Terminal MA, MB and MC Function Selection (relay)0 to 13DE: FaultNote:If not using an input terminal or if using it in the through-mode, be sure to set that terminal to “F”.Multi-Function Output Terminal SettingsTable 5.16Multi-Function Output Terminal SettingsSettingFunctionPageSettingFunctionPage0During RunEFault1Zero SpeedFNot used/Through Mode2Speed Agree10Alarm4Frequency Detection 117Torque Detection 1 (N.C.)5Frequency Detection 21ADuring Reverse Operation6Drive Ready1ERestart Enabled7DC Bus Undervoltage3CLOCAL/REMOTE Status8During Baseblock (N.O.)3DDuring Speed SearchBTorque Detection 1 (N.O.)100 to 13DH2 Parameter Functions Reversed Output Switching of 0 to 92Setting 0: During RunOutput closes when the drive is outputting a voltage.StatusDescriptionOpenDrive is stopped.ClosedA Run command is input or the drive is during deceleration or during DC injection.During Run Time ChartFigure 5.20During Run Time ChartSetting 1: Zero SpeedTerminal closes whenever the output frequency falls below the minimum output frequency set to E1-09.StatusDescriptionOpenOutput frequency is above the minimum output frequency set to E1-09ClosedOutput frequency is less than the minimum output frequency set to E1-09Zero-Speed Time ChartFigure 5.21Zero-Speed Time ChartSetting 2: Speed Agree (fref/fout Agree )Closes whenever the actual output frequency is within the current frequency reference regardless of the direction, plus or minus 2 Hz.StatusDescriptionOpenOutput frequency does not match the frequency reference while the drive is running.ClosedOutput frequency is within the range of frequency reference ± 2 Hz.Note:Detection works in both directions, forward and reverse.Speed Agree Time ChartFigure 5.22Speed Agree Time ChartRefer to L4-01: Speed Agreement Detection Level on page  for details on setting the detection width.Setting 4: Frequency Detection 1Output is closed as long as the output frequency is below the detection level set in L4-01 plus 2 Hz. It closes when the output frequency falls below L4-01.StatusDescriptionOpenOutput frequency exceeded L4-01 + 2 Hz.ClosedOutput frequency is below L4-01 or has not exceeded L4-01 + 2 Hz.Note:The detection works in both forward and reverse. The value of L4-01 will be used as the detection level for both directions.Frequency Detection 1 Time ChartFigure 5.23Frequency Detection 1 Time ChartRefer to L4-01: Speed Agreement Detection Level on page  for details on setting the detection width.Setting 5: Frequency Detection 2Output closes whenever the output frequency is equal to or above the detection level set in L4-01. The output opens when the output frequency falls below L4-01 minus 2 Hz.StatusDescriptionOpenOutput frequency is below L4-01 minus 2 Hz or has not exceeded L4-01.ClosedOutput frequency exceeded L4-01.Note:The detection works in both forward and reverse. The value of L4-01 will be used as the detection level for both directions.Frequency Detection 2 Time ChartFigure 5.24Frequency Detection 2 Time ChartRefer to L4-01: Speed Agreement Detection Level on page  for details on setting the detection width.Setting 6: Drive ReadyOutput closes whenever the drive is ready to operate the motor.StatusDescriptionOpenDuring power up, initialization, fault or in Programming Mode (while b1-08 = 0 or 2).ClosedDrive is ready for operation.Refer to b1-08: Run Command Selection while in Programming Mode on page  for details on the setting of b1-08.Setting 7: DC Bus UndervoltageOutput closes whenever the DC bus voltage or control circuit power supply drops below the trip level. The undervoltage trip level depends on the setting of parameter E1-01. Refer to E1-01 for details. A fault in the DC bus charge circuit will also cause the DC Bus Undervoltage output to close.StatusDescriptionOpenDC bus voltage is above the undervoltage level.ClosedDC bus voltage has fallen below the undervoltage level.Setting 8: During Baseblock (N.O.)Output closes to indicate that the drive is in a baseblock state. While Baseblock is executed, output transistors are not switched and no voltage will be output.StatusDescriptionOpenDrive is not in a baseblock state.ClosedBaseblock is being executed.Settings B and 17: Torque Detection (N.O./N.C.)These digital output functions can be used to signal an overtorque situation to an external device.Set up the torque detection and select the output function from the table below. Refer to L6: Torque Detection on page  for details.SettingStatusDescriptionBClosedTorque Detection (N.O.):Output current/torque exceeds the torque value set in parameter L6-02 for longer than the time specified in parameter L6-03.17OpenTorque Detection (N.C.):Output current/torque exceeds the torque value set in parameter L6-02 for longer than the time specified in parameter L6-03.Setting E: FaultThe Fault configured digital output will close whenever the drive experiences a fault (this excludes faults CPF00 and CPF01).Setting F: Not UsedUse this setting when the terminal is not used or when using the terminal as a throughput.When set to “F”, the output is not set by any drive function but it can be switched by a PLC via MEMOBUS/Modbus communications interface (through mode).Setting 10: Minor FaultOutput closes when a minor fault condition is present.Setting 1A: During ReverseThe During Reverse digital output will close whenever the drive is turning the motor in the reverse direction.StatusDescriptionOpenMotor is driven in the forward direction or stopped.ClosedMotor is driven in reverse.Reverse Direction Output Example Time ChartFigure 5.25Reverse Direction Output Example Time ChartSetting 1E: Restart EnabledThe Restart Enabled output will be closed once the fault restart function becomes active and will remain closed until a successful restart is accomplished or the number of Auto Restart attempts as specified by L5-01 is reached. Refer to L5: Fault Restart on page  for details on automatic fault restart.Setting 3C: LOCAL/REMOTE StatusOutput terminal closes while the drive is set for LOCAL and opens when in REMOTE.StatusDescriptionOpenREMOTE: The selected external reference (b1-01/02 or MEMOBUS/Modbus) is used as frequency reference and Run command sourceClosedLOCAL: The digital operator is used as frequency reference and Run command sourceSetting 3D: During Speed SearchOutput terminal closes while Speed Search is being performed.Setting 100 to 13D: Reverse Switching for Functions 0 to 3DThese settings reverse the switching status of the specified function. Set as 1oo, where the last two digits specify the setting number of the function to be reversed.Examples:•To reverse the output for “8: During Baseblock”, set “108”.•To reverse the output for “3C: Run command” set “13C”.
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